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Wynalazek dotyezy przetacznikowego urzadze-
nia migowego zwlaszcza do transformatoréw z
stopniowa regulacja, ktére stanowi zespét dwoch
znanych, jednakowych przelacznikéw, réwnoczes-
nie dzialajqcyéh i wspélpracujacych.

Przelacznik migowy jest najwazniejsza czeScia
urzadzenia do przelaczania transformatoréow z
stopniowa regulacja: Przetaczniki tego typu, w
celu zmniejszenia pradu laczeniowego, sa zaopa-
trzone w dodatkowe kontakty z wlaczonymi w
szereg do nich opornikami, ktérych okres czasu
obciazenia jest zalezny od czasu trwania przela-

czenia. Ze wzgledu na dopuszczalne grzanie sic

opornikéw, wraz ze wzrostem czasu obcigzenia
wzrasta ich oporno$é, a zatem i ich ciezar, tak
ze konstrukcja staje sie coraz bardziej skompli-
kowana. Naturalnym jest zatem dazenie w kie-
runku skrécenia okresu czasu obcigZenia oporni;
kéw  przetacznika. W mnowoczesnych transfor-
matorach uzyskuje sie czasy przelaczenia okolo
0,05 sekundy, a oporniki maja wage kilku Kkilo-
graméw. Mozna je wykonaé z drutéw oporowych
w matej przestrzeni bezpo$rednio obok przetacz-

nika.
.

‘Na rysunku fig. 1 przedstawia schematycznie
migowy przetgcznik, ktérego ruchomy kontakt 1,



w celu przelaczenia odpowiednich kontaktéw,
musi przej§é podczas krétkiego okresu czasu z
polozenia roboczego, zaznaczonego linia ciagla, do
potozenia roboczego, zaznaczonego linig kreskowa,
przy czym przechodzi on z gléwnego kontaktu 2
stopniowo, przez kontakty pomocnicze & na drugi
kontakt -gtéwny 2. Oporniki 4, 4’ sa przy tym
przez krétki okres czasu obcigzone. Migowe prze-
laczenie ruchomego kontaktu 1 uzyskuje sie za
pomoca sprezyny 9. W polozeniach kraficowych
narzady oporowe 5, 5° musza odebraé energie
kinetyczna szybko pbruszajacego si¢ kontaktu I
oraz energie potencjalng sprezyny 9.

Przelacezniki migowe tego typu posiadajg licz-
ne wady. Kontakt I przy swoim szybkim ruchu
silnie uderza o kontakty pomocnicze 8, 8! jak réw-
niez o kontakty gléwne 2, 2’, powodujac
stopniowe uszkodzenia ich powierzchni. Przy tym
material stykéw §ciera sie, rozproszkowuje i osa-
dza w oleju, ktérego zdolnoéé izolujsca w ten spo-
s6b sie¢ zmniejsza. Na poodbijanych kontaktach
tworza sie iskry i tuki $wietlne, wskutek czego
spalaja sie one szybko, psuja olej i musza byé
czesto wymieniane. Przetgczniki migowe dla bar-
dzo wysokich napie¢ sa zazwyczaj umieszczone
na izolatorach przejSciowych. W tym przypadku
do wymienionych wad dochodza jeszcze wstrzasy,
wywolane przez uderzenie szybko poruszajacego
sie kontaktu I o narzady oporowe 5, 5’ i prze-
noszone na izolatory porcelanowe. '

W celu zmniejszenia potrzeby czestej wymiany
kontaktéw i oleju oraz zwiekszenia bezpieczen-
stwé ruchu przez usunigcie uderzen o izolatory,
skonstruowano p\rzelacznikowe urzadzenie migowe
wedlug wynalazku.

Na rysunku fig. 2 przedstawia schematycznie
przelaeznikowe urzadzenie migowe wedlug wyna-
lazku. ktére stanowi zespél dwdéch jednakowych
przetacznikéw, zbudowanych na wyzej opisanej
zasadzie dziatania (fig. 1).

Ruchome kontakty 1, 1’ posiadaja ksztalt péi-
kulistej tarczy. Tarcze te sa za pomoca czo-
péw 6, 6° zamocowane na wspdélnym ramieniu 7,
ktére moze si¢ obracaé naokolq osi 8, wspdlnej

dla catego zespolu. Ramie 7 jest uruchomiane
sprezyna, nie uwidoczniong na rysunku. Ruchome
kontakty 1, 1’ przesuwaja sie pod dzialaniem
sprezyny ruchem obrotowo posuwistym w pla-
szczyinie poziomej z polozenia roboczego, zazna-
czonego na rysunku linig ciagla, do polozenia
roboczego, zaznaczonego liniag kreskowa, przy
czym przeciwlegle punkty tych kontaktéw, lezace
na krzywej kolowej i najdalej wysuniete od osi
obrotu 8, zataczaja podczas pracy okrag kola,
na ktérego obwodzie sa umieszczone .kontakty
gltéwne 2, 2° i pomocnicze 3, 3°. Ruch obrotowo
posuwisty uzyskuje si¢ za pomoca odpowiedniego
uzgbienia, umieszczonego zaréwno na ruchomych
kontaktach 1, 1’, jak i na obwodzie kota, jakie

zataczaja te kontakty podczas pracy.

Z powyzszego mozna wywnioskowaé, ze kon-
takty 1, 7’*nadbiegaja na kontakty gléwne 2, 2’
i pomocnicze 8, 8 w kierunku, w ktérym wspom-
niane kontakty posiadaja zdolno§é podnoszenia
sie, tak ze nie moga byé one §cierane, oraz ze
wzgledu ‘na to, ze w potozeniach krancowych zes-
polu uderzaja o siebie kontakty 1, 1’ o réwnych
masach i z réwng szybkoscia, zatem ich energia
kinetyczna wzajemnie sie znosi — uderzenia nie
przenosza si¢ poza zespél na zewnatrz.

Urzadzénie migowe wedlug wynalazku umo-
zliwia niezawodne przelaczanie najwyzszych mo-
cy, jakie moga wystapié w transformatorach, jak
réwniez posiada z mechanicznego punktu widzenia
korzystna konstrukeje, tak ze wszystkie sily, cis-
nienia i wstrzasy dzialajg zawsze przeciwko sobie
i nie wystepuja pozé, obreb zespotu.

W przelacznikowych urzadzéniach migowych
wedlug wynalazku, przeznaczonych do przelacza-
nia mniejszych mocy, mozna w jednym przelacz-
niku zespolu umiesci¢ tylko jeden kontakt giéwny
i jeden kontakt pomocniczy, a pozostale kontakty
umieécié w drugim przetagezniku zespotu. Przez
to uzyskuje si¢ w poréwnaniu z wykonaniem
znanego przelacznika znaczne zmniejszenie §red-
nicy, jezeli sie¢ wezmie pod uwage, Ze pomiedzy
kontaktami musi byé przewidziana dostateczna
odleglo§é izolujaca. '



N

Zastrzezenia patentowe 2. Przelacznikowe urzadzenie 'migowe vwedhlg
zastrz. 1, znamienne tym, ze ruchome kon-
takty posiadaja ksztalt pélkulistych tarcz i
sa tak wzgledem siebie zamocowane, iz prze-
ciwleglte punkty tych kontaktéw, lezgce na
krzywej kolowej i najdalej oddalone od osi
obrotu, zataczajg ‘podczas pracy okrag kota,
na ktérego obwodzie sg umieszczone gléwne
i pomocnicze kontakty, przy czym odpowie-
dnio wzdtuz $rednicy kota uksztaltowane po-

1. Przefa.cznikowe urzadzenie migowe do trans-
formatoréw zaczepowych, w ktérym w celu
zmniejszenia pradu }aczeniowego zastosowa-
no dodatkowe kontakty z wiaczonymi w sze-
reg do mnich opornikami, znamienne tym, ze
stanowi zespét dwéch jednakowych znanych
przetacznikéw, réwnoczeénie dzialajacych i
wspétpracujacych, w ktérych ruchome kon-
takty przechodza w czasie pracy z gléwnego
kontaktu stopniowo przez kontakty dodatko-
we na drugi kontakt gtéwny, przy czym wza- v
jemnie sobie odpowiadajace kontakty sa w Skodovy zavody, narodni podnik
kazdej chwili czasu potaczone przewodzaco. Zastepea: Kolegium Rzecznikéw Pat»entpwych

wierzchnie, wzajemnie do siebie przylegaja
w dwoéch kraiicowych potozeniach kontaktow.
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