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Beschreibung

VOLLAUTOMATISCHE BE- UND ENTLADEEINRICHTUNG FUR VERKEHRSPYLONEN

[0001] Die Erfindung betrifft eine Aufnahmeeinrichtung flr ein Fahrzeug zum Aufnehmen ein-
zelner Gegenstadnde von einer StraRe wéahrend der Fahrt. Die Erfindung betrifft weiters eine
Abgabeeinrichtung flur ein Fahrzeug zum Abgeben einzelner Gegenstdnde auf eine Strale
wéhrend der Fahrt.

[0002] Aus dem Fachgebiet der Erntemaschinen sind Aufnahmeeinrichtungen bekannt, die
beispielsweise Kartoffel oder andere Obst- und Gemiusefrlichte wahrend der Fahrt automatisiert
aus oder vom Boden entnehmen und in einem Anhédnger sammeln. Aus diesem Fachgebiet
sind ebenfalls Abgabeeinrichtungen bekannt, die beispielsweise zum Ablegen von gepressten
Heuballen wéahrend der Fahrt von einer Mdhmaschine auf das abgeerntete Feld ausgebildet
sind.

[0003] Aus dem Fachgebiet des StralRenbaus sind so genannte Verkehrspylonen bzw. rot-weil®
gefarbte kegelférmige Huttchen aus deformierbarem Kunststoff bekannt. Diese Verkehrspylo-
nen werden Ublicherweise in einem Abstand von 20 bis 30 Metern voneinander auf der Fahr-
bahn aufgestellt und trennen fir die StraRenbenitzer jene Fahrbahnabschnitte ab, die voriber-
gehend fur StraRenbauarbeiten gesperrt sind. Um mdéglichst wenige durch den StraRenbau
bedingte Staus fur die StraBenbenutzer zu erzeugen, missen Baustellenabschnitte heutzutage
kontinuierlich veradndert werden, weshalb in relativ kurzen Abstdnden eine Vielzahl an Ver-
kehrspylonen an bestimmten Abschnitten auf der Fahrbahn aufgestellt und auch wieder entfernt
werden muassen. Dies stellt insbesondere bei Bauarbeiten auf Autobahnen eine flr Mitarbeiter
der StraRenmeisterei gefahrliche Arbeit dar, wodurch sich auch fur nachfolgende Autofahrer
unfalltrdchtige Situationen ergeben kénnen.

[0004] Zum Einsammeln von Verkehrspylonen verwendet die Stralenmeisterei derzeit einen
Fahrzeuganhénger, bei dem ein Mitarbeiter auf einem Sitz an einer Seite des Fahrzeuganhan-
gers nahe des StraBenniveaus sitzt und die Verkehrspylonen handisch von der Strale ein-
sammelt. Der Mitarbeiter gibt die eingesammelten Verkehrspylonen an einen weiteren Mitarbei-
ter auf dem Fahrzeuganhanger ab, der die Verkehrspylonen auf dem Fahrzeuganhanger sta-
pelt. Das Aufstellen der Verkehrspylonen erfolgt in derselben Weise, wobei der sitzende Mitar-
beiter von dem weiteren Mitarbeiter die Verkehrspylonen von dem Fahrzeuganhanger gereicht
bekommt und in méglichst regelmaRigen Abstédnden und in mdglichst einer Linie auf die Stralle
stellt.

[0005] Bei dieser Arbeit sind bereits mehrere Unfélle passiert, bei denen Mitarbeiter der Stra-
Renmeisterei von dem Fahrzeuganhanger gefallen sind oder durch zu knapp vorbeifahrende
Fahrzeuge verletzt wurden. Weiters hat sich herausgestellt, dass der Fahrer des Fahrzeuges
der StraBenmeisterei nur relativ langsam fahren kann, damit der auf dem Fahrzeuganhanger
sitzende Mitarbeiter die Verkehrspylonen auf die Strale stellen kann, ohne dass sie umfallen.
Die drei Mitarbeiter der StraRenmeisterei missen somit ein fir diese Arbeiten gut aufeinander
eingespieltes Team sein und sind hierbei einem erheblichen Unfallrisiko ausgesetzt.

[0006] GB 2 240 126 offenbart eine Aufnahme- und Abgabeeinrichtung, bei der Verkehrspylo-
nen stehend in eine Aufnahmescheibe aufgenommen und durch eine Drehbewegung von der
Strale abgehoben und auf der Ladefléche eines Fahrzeugs gespeichert werden.

[0007] US 5,525,021 offenbart eine Aufnahmeeinrichtung, die mit Umwerfmitteln auf der StraRe
stehende Verkehrspylonen umwirft und mit Aufnahmemitteln die liegenden Verkehrspylonen
aufnimmt und mittels eines Transportlifts an Verkehrspylonen-Speichermittel abgibt. Die in der
US 5,525,021 offenbarten Ausrichtemittel sind zum Ausrichten liegender Verkehrspylonen
mittels eines Blgels ausgebildet. Die US 5,525,021 offenbart weiters Aufstellmittel zum Aufstel-
len von in einer ungunstigen Position liegenden Verkehrspylonen, wobei die Aufstellmittel durch
eine um eine Drehachse drehbare Klappe gebildet sind.

1/12



> Gsterreichisches AT 509 600 B1 2011-10-15
V patentamt

[0008] Weder die GB 2 240 126 noch die US 5,525,021 gehen auf die Problematik der Verlet-
zungsgefahr fur die Benutzer ein und geben auch keine Lésung an, wie diese gering gehalten
werden kann.

[0009] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde eine Einrichtung zur Verflgung zu stellen, die
mit einer geringeren Anzahl an Mitarbeitern und geringerem Unfallrisiko das gleichmaRige
Aufstellen und zuverlédssige Einsammeln von Verkehrspylonen ermdglicht. Diese Aufgabenstel-
lung wird beim Einsammeln von Verkehrspylonen durch eine Aufnahmeeinrichtung gelést, bei
der folgende Mittel zum Aufnehmen von Verkehrspylonen vorgesehen sind:

[0010] Umwerfmittel zum Umwerfen eines auf der StralBe stehenden Verkehrspylons und
Ausrichtemittel zum Ausrichten des liegenden Verkehrspylons und Aufhahmemittel am in Fahrt-
richtung liegenden Ende der Ausrichtemittel zum Aufnehmen des liegenden Verkehrspylons,
wobei die Aufnahmemittel nach erfolgter Aufnahme des Verkehrspylons zum Aufstellen des
Verkehrspylons und Abstellen des Verkehrspylons in Verkehrspylon-Speichermitteln der Auf-
nahmeeinrichtung ausgebildet sind.

[0011] Diese Aufgabenstellung wird beim Aufstellen von Verkehrspylonen durch eine Abgabe-
einrichtung geldst, bei der folgende Mittel zum Abgeben von Verkehrspylonen vorgesehen sind:

[0012] die Aufstellmittel durch einen in seiner Héhe zur Strale elektrisch verstellbaren Blgel
gebildet sind und, dass die Ausrichtemittel durch eine trichterférmige Gosse gebildet sind, die
zumindest zwei Rader aufweist, auf denen die Gosse in konstantem Abstand zur Strale geftihrt
wird.

[0013] Hierdurch ist der Vorteil erhalten, dass sowohl das Einsammeln als auch das Aufstellen
der Verkehrspylonen automatisiert erfolgt. Hierbei muss keiner der Mitarbeiter auf dem Fahr-
zeuganhanger mitfahren, wodurch das Unfallrisiko wesentlich reduziert ist. Das Aufstellen und
das Einsammeln der Verkehrspylonen ist von einem Fahrer und gegebenenfalls noch einem
zweiten Mitarbeiter der StraBenmeisterei durchflhrbar. Der zweite Mitarbeiter muss nur beim
Einsammeln der Verkehrspylonen vom Beifahrersitz des Fahrzeugs aussteigen, wenn ein Ver-
kehrspylon von einem Fahrzeug umgefahren und aus der Reihe umgeworfen in einer nachteili-
gen Position auf der Fahrbahn liegt.

[0014] Eine mdgliche Ausgestaltung einer erfindungsgemaien Aufnahme- und Abgabeeinrich-
tung eines Fahrzeugs der StraRenmeisterei wird im Folgenden anhand der Figuren ndher erlau-
tert.

[0015] Figur 1 zeigt Verkehrspylonen in stehender und liegender Position.

[0016] Figur 2 zeigt einen Anhanger mit einer Aufnahmeeinrichtung und einer Abgabeeinrich-
tung fur Verkehrspylonen.

[0017] Figur 3 zeigt die Aufnahme- und die Abgabeeinrichtung des Anhangers gemaf Figur 2
in einer Seitenansicht.

[0018] Figur 4 zeigt die Aufnahme- und die Abgabeeinrichtung des Anhangers gemag Figur 2
in einer Schnittansicht.

[0019] Figur 5 =zeigt die Aufnahme- und die Abgabeeinrichtung des Anhangers gemaf Figur 2
in einer Draufsicht.

[0020] Figur 6 zeigt die Aufnahme- und die Abgabeeinrichtung des Anhangers gemaf Figur 2
von vorne.

[0021] Figur 7 zeigt den Anhanger gemaR Figur 2 samt Verkehrspylonen-Speichermitteln in
einer Draufsicht.

[0022] Figur 8 zeigt die Verkehrspylonen-Speichermittel des Anhangers geméan Figur 1 in eine
Draufsicht.

[0023] Figur 9 zeigt die Verkehrspylonen-Speichermittel des Anhéngers geman Figur 1 in eine
Seitenansicht.
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[0024] Figur 10 zeigt die Abgabeeinrichtung des Anhangers gemans Figur 2 in einer Seitenan-
sicht.

[0025] Figur 11 zeigt die Abgabeeinrichtung des Anhéngers gemaf Figur 2 in einer Draufsicht.

[0026] Figur 1 zeigt vier Verkehrspylonen P, wie sie im Stralenverkehr allgemein tblich sind.
Drei der dargestellten Verkehrspylonen P sind in einer aufgestellten und einer der Verkehrspy-
lonen P ist in einer liegenden Position dargestellt. Die Verkehrspylonen P weisen eine Standfla-
che B und eine Mantelfldche M eines Kegelmantels auf und sind aus deformierbarem Kunststoff
gefertigt. Solche Verkehrspylonen werden zur Abgrenzung von Fahrbahnabschnitten im Stra-
Renbau von der StralRenmeisterei oder von Baufirmen aufgestelit.

[0027] Figur 2 zeigt einen Anhanger 1 fur ein in einer Fahrtrichtung F fahrendes Fahrzeug zum
automatischen Aufstellen beziehungsweise Abgeben von Verkehrspylonen P auf die Stralle
wéahrend der Fahrt und zum automatischen Aufsammeln beziehungsweise Aufnehmen von
Verkehrspylonen P von der StraBe wahrend der Fahrt. Der Anhanger 1 weist eine Anhanger-
deichsel 2 zum Anhéngen an das Fahrzeug und eine Ladeflache L auf, auf der Verkehrspylo-
nen-Speichermittel 3 zum Stapeln von Verkehrspylonen P befestigt sind.

[0028] An der linken Seite des Anhéngers 1 ist eine Aufnahmeeinrichtung 4 und eine Abgabe-
einrichtung 5 fur Verkehrspylonen P mittels Befestigungsmittel 6 befestigt. Die Aufnahmeein-
richtung 4 weist Umwerfmittel U zum Umwerfen eines auf der Strale stehenden Verkehrspylons
P auf und Ausrichtemittel 8 sind zum Drehen und Ausrichten des liegenden Verkehrspylons P
ausgebildet. Aufnahmemittel 9 sind am in Fahrtrichtung F liegenden Ende der Ausrichtemittel 8
vorgesehen und sind zum Aufnehmen des liegenden Verkehrspylons P ausgebildet. Die Auf-
nahmemittel 9 sind weiters nach erfolgter Aufnahme des Verkehrspylons P zum Aufstellen des
Verkehrspylons P und Abstellen des Verkehrspylons P in den Verkehrspylon-Speichermitteln 3
ausgebildet.

[0029] Die Abgabeeinrichtung 5 weist Auslagerungsmittel 10 zum Auslagern zumindest eines
Verkehrspylons P von den Verkehrspylon-Speichermitteln 3 und Aufsetzmittel 11 zum Aufset-
zen des aufgenommenen Verkehrspylons P in einer aufgestellten Position auf der StralRe wéh-
rend der Fahrt auf. Aufrechtmittel 12 sind zum Aufrechterhalten der aufgestellten Position des
Verkehrspylons P wéhrend des Abbremsens des Verkehrspylons P auf der Stralle ausgebildet.

[0030] In den Figuren 3 bis 5 sind die Aufnahmeeinrichtung 4 und die Abgabeeinrichtung 5 von
der Seite, in einer Schnittdarstellung von der Seite und von oben dargestellt. Die Aufnahmemit-
tel 4 weisen nunmehr weiters Aufstellmittel 7 auf, die durch einen Blgel 13 und einen vom
Fahrer des Fahrzeugs elektrisch verstellbaren Einstellhebel 14 gebildet sind. Mit dem Einstell-
hebel 14 kann der Abstand der Vorderkante des Bligels 13 zum StraRenniveau eingestellt
werden, um einen in einer ungulnstigen Position (Spitze des Verkehrspylons zeigt in die Aus-
richtemittel 8 hinein) liegenden Verkehrspylon P wéhrend der Fahrt aufzustellen und anschlie-
Rend durch die Umwerfmittel U in seine liegende Position umzuwerfen. Sieht der Fahrer einen
solchen in einer ungunstigen Position liegenden Verkehrspylon P, dann betéatigt er zum geeig-
neten Zeitpunkt eine Schalter, worauf der Bligel 13 elektrisch in einen Abstand zum Straenni-
veau verstellt wird, der der Breite der Standfldche B entspricht. Der Bugel 13 berthrt somit die
oben liegende Kante der Standflache B des liegenden Verkehrspylons P und stellt diesen auf.
Hierdurch ist der groRe Vorteil erhalten, dass auch umgeworfene und in einer unglnstigen
Position liegende Verkehrspylonen P aufgestellt werden kénnen, ohne dass der Fahrer das
Fahrzeug anhalten muss. In weiterer Folge wird der aufgestellte Verkehrspylon P von den
Umwerfmitteln U umgeworfen und von der Aufnahmeeinrichtung 4 aufgenommen, worauf der
Fahrer den Schalter - und somit der Bugel 13 - wieder in die Ruheposition verstellt.

[0031] In Figur 4 ist der bereits in seiner liegenden Position befindliche Verkehrspylon P unter-
halb der Umwerfmittel U dargestellt. Die Ausrichtemittel 8 weisen nunmehr eine trichterférmige
Gosse 15 aus Stahlblech auf, deren obere Vorderkante umgebogen ist und die die Umwerfmit-
tel U bildet. Die Gosse 15 weist vier Rader R2 auf, die einen gleichméaRigen Abstand der Gosse
15 zum StralRenniveau gewahrleisten. Die Spitze des liegenden Verkehrspylons P wird von der
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Seitenflache der Gosse 15 in Fahrtrichtung F gedreht, damit ein in seiner liegenden Position
befindlicher Aufnahmekegel 16 in den Verkehrspylon P eingefuhrt werden kann. In Figur 5 ist
der Verkehrspylon P knapp vor dem Aufnahmekegel 16 dargestellt.

[0032] Die Aufnahmemittel 8 weisen weiters in den Figuren nicht ndher dargestellte Detekti-
onsmittel auf, die zum Detektieren eines auf den Aufnahmekegel 16 aufgesetzten Verkehrspy-
lons P ausgebildet sind. Diese Detektionsmittel kénnten beispielsweise durch eine Lichtschran-
ke oder einen mechanischen Sensor gebildet sein. Die Aufnahmeeinrichtung 4 und Abgabeein-
richtung 5 weisen nunmehr weiters eine in den Figuren nicht ndher dargestellte Steuereinrich-
tung auf, die durch einen Computer gebildet ist und der sémtliche Sensordaten zufthrbar sind
und von der Steuerbefehle an die unterschiedlichen Mittel der Einrichtungen abgegeben wer-
den. Weiters weisen die Aufnahmeeinrichtung 4 und die Abgabeeinrichtung 5 einen in den
Figuren nicht dargestellten Druckluftzylinder auf, in dem kontinuierlich oder periodisch Druckluft
zum Betreiben eines Pneumatik-Systems erzeugt wird.

[0033] Die Aufnahmemittel 8 weisen weiters einen Transportlift 17 auf, der zum Transportieren
des auf dem Aufnahmekegel 16 detektierten Verkehrspylons P in die Verkehrspylon-Speicher-
mittel 3 ausgebildet ist. Der Transportlift 17 wird hierbei durch einen elektromagnetischen An-
trieb angetrieben, der eine sehr hohe Transportgeschwindigkeit des Transportlifts 17 ermég-
licht. Diese hohe Transportgeschwindigkeit des Transportliftes 17 ist sehr wichtig, um bei relativ
groRen Fahrgeschwindigkeiten des Fahrzeugs ausreichend schnell die Verkehrspylonen P
einsammeln zu kénnen.

[0034] Sobald dem Computer von den Detektionsmittel die Information Ubermittelt wird, dass
ein Verkehrspylon P auf den Aufnahmekegel 16 aufgeschoben ist, steuert der Computer einen
Pneumatikzylinder des Aufnahmekegels 16 an, der den Aufnahmekegel 16 samt Verkehrspylon
P in seine senkrechte Position dreht. AnschlieRend steuert der Computer den elektrisch ange-
triebenen Transportlift 17 an, der den Verkehrspylon P auf ein Ubergabeniveau zum Ubergeben
an die Verkehrspylon-Speichermittel 3 hebt. Die von der Aufnahmeeinrichtung 4 aufgenomme-
nen Verkehrspylonen P werden auf dem Ubergabeniveau im Transportlift 17 gestapelt, bis der
Stapel 20 Verkehrspylonen P aufweist. Einlagerungsmittel der Aufnahmeeinrichtung 4 schieben
hierauf den Stapel von 20 Verkehrspylonen P in die Verkehrspylon-Speichermittel 3.

[0035] In Figur 6 ist die Aufnahmeeinrichtung 4 und die Abgabeeinrichtung 5 von vorne darge-
stellt, wobei die Umwerfmitteln U der Gosse 15 und der Aufnahmekegel 16 zur Aufnahme der
Verkehrspylonen P deutlich zu sehen sind. In Figur 7 sind die Aufnahmeeinrichtung 4 und die
Abgabeeinrichtung 5 samt ihren Verkehrspylonen-Speichermittel 3 auf dem Anhanger 1 in einer
Draufsicht von oben dargestellt. Die Verkehrspylonen-Speichermittel 3 weisen eine Drehschei-
be 18 auf, auf deren Umfang an 16 Speicherpositionen SP je ein Stapel von 20 Ubereinander
gestapelten Verkehrspylonen P in je einem Speicherschacht 19 speicherbar sind.

[0036] In Figur 8 ist die Drehscheibe 18 in einer Draufsicht und in Figur 9 in einer Ansicht von
der Seite dargestellt. In dem Computer wird ein Speicherverwaltungsprogramm abgearbeitet, in
dem die je Speicherschacht 19 gespeicherten Verkehrspylonen P verwaltet werden. Wenn ein
Speicherschacht 19 voll ist und keine weiteren Verkehrspylonen P mehr aufnehmen kann, dann
steuert der Computer einen Antriebsmotor an, der die Drehscheibe 18 um einen Winkel von
360 Grad / 16 Einheiten = 22,5 Grad weiterdreht, damit ein im Transportlift 17 befindlicher Sta-
pel von 20 Verkehrspylonen P in einen freien Speicherschacht 19 eingelagert werden kann.
Sobald ein freier Speicherschacht 19 zur Verfligung ist schiebt ein pneumatisch angetriebener
Kolben der Einlagerungsmittel den Stapel Verkehrspylonen P von dem Transportlift 17 in den
Speicherschacht 19.

[0037] Der Anhanger 1 mit der Aufnahmeeinrichtung 4 kann an ein Fahrzeug angehangt wer-
den, um in einer Reihe auf der StralRe aufgestellte Verkehrspylonen P aufzunehmen. Hierfur
fahrt der Fahrer das Fahrzeug entlang der Reihe der Verkehrspylonen P, damit diese in den
Bereich der Umwerfmittel U gelangen. Die liegenden Verkehrspylonen P werden von der Gosse
15 ausgerichtet und mit dem Aufnahmekegel 16 aufgenommen. Sobald der aufgenommene
Verkehrspylon P von den Detektionsmitteln detektiert wurde, wird der Aufnahmekegel 16 auf-
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gekippt und der Transportlift 17 transportiert den Verkehrspylon P auf das Ubergabeniveau.
Dort werden 20 Verkehrspylonen P gestapelt und anschlieend durch die Einlagerungsmittel in
einen freien Speicherschacht 19 der Verkehrspylonen-Speichermittel 3 geschoben.

[0038] Hierdurch ist der Vorteil erhalten, dass auf der Strale stehende Verkehrspylonen P
besonders einfach und automatisiert von der Aufnahmeeinrichtung 4 aufgenommen und in den
Verkehrspylonen-Speichermitteln 3 gespeichert werden. Auf der Drehscheibe 18 kénnen insge-
samt 320 Verkehrspylonen P gestapelt werden, wobei die Drehscheibe 18 bei Bedarf auch fur
héhere Stapel oder mehr Speicherstellen SP ausgebildet werden kann.

[0039] Im Folgenden sind der Aufbau und die Funktionsweise der Abgabeeinrichtung 5 naher
erlautert. Die Auslagerungsmittel 10 weisen einen Stapeltransporter 20 auf, der zum Schieben
eines Stapels von Verkehrspylonen P aus einem der Speicherschachte 19 in einen Abfall-
schacht 21 ausgebildet ist. In dem Abfallschacht 21 sind Selektiermittel 22 des Stapeltranspor-
ters 20 vorgesehen, die vom Computer gesteuert jeweils den untersten Verkehrspylon P des
Stapels selektieren und zu einem vom Computer vorgesehenen Zeitpunkt durch den Abfall-
schacht 21 Uber ein Blech 23 auf die Stral3e fallen lassen. Ein in den Figuren nicht dargestelltes
Rad misst die von der Abgabeeinrichtung 5 auf der Strale zurlickgelegte Wegstrecke und
Geschwindigkeit und Ubermittelt die gemessenen Daten an den Computer. Ein Benutzer kann
Uber den Computer einstellen, in welchem Abstand zueinander die Verkehrspylonen P auf der
StraRe abgesetzt werden sollen. Die tatsachliche Geschwindigkeit des Fahrzeugs und der am
Computer vom Benutzer eingestellte gewlinschte Abstand zwischen den Verkehrspylonen P
gibt somit die Zeitpunkte vor, an denen der Computer Uber die Selektiermittel 22 jeweils einen
Verkehrspylon P in den Abfallschacht 21 fallen l&asst.

[0040] Die Selektiermittel 22 sind durch elektromagnetisch oder pneumatisch bewegte jeweils
gegenlber und Ubereinander liegende Verriegelungsscheiben 24 gebildet, wie dies in den
Figuren 5, 7, 10 und 11 dargestellt ist. Wenn das untere Paar der gegenulberliegenden Verrie-
gelungsscheiben 24 in den Abfallschacht 21 geschoben ist, dann halten diese Verriegelungs-
scheiben 24 den gesamten darlber liegenden Stapel an Verkehrspylonen P. Wenn hingegen
das obere Paar der gegenuberliegenden Verriegelungsscheiben 24 in den Abfallschacht 21
geschoben ist und das untere Paar zurtick geschoben ist, dann wird der unterste Verkehrspylon
P des Stapels freigegeben und fallt in den Abfallschacht 21.

[0041] Das Blech 23 sorgt dafur, dass der Verkehrspylon P in dem Abfallschacht 21 vorerst mit
der in Fahrtrichtung F hinten gelegenen Kante der Standfladche B des Verkehrspylons P auf der
StraRe auffallt, wodurch der Verkehrspylon P in seiner aufrechten Position relativ stabil auf der
StraRe aufsetzt und von der StralRe gebremst wird. Die Aufrechtmittel 12 sind nunmehr durch
zwei im Wesentlichen parallel zur StralRe verlaufende Fuhrungselemente 25 gebildet, die die
Mantelflache M des Verkehrspylons P umgreifen und die Standflache B des Verkehrspylons P
Ubergreifen. Hierdurch ist erreicht, dass der Verkehrspylon P wahrend der Zeitdauer, wahrend
er von der Fahrgeschwindigkeit des Fahrzeugs bis zum Stillstand abgebremst wird, in seiner
senkrechten Position gehalten wird. Die hierfir nétige Ladnge der Fuhrungselemente 25 ist
durch die maximale Fahrgeschwindigkeit des Fahrzeugs und den durchschnittlichen Reibungs-
widerstand der Standflache B des Verkehrspylons P auf der Strale gegeben. Der Verkehrspy-
lon P muss bei Verlassen der Fihrungselemente 25 im Wesentlichen zum Stillstand gekommen
sein, um sicherzustellen, dass er zuverlassig in seiner aufrechten Position stehen bleibt.

[0042] Durch das Vorsehen der Abgabemittel 5 ist der Vorteil erhalten, dass Verkehrspylone P
besonders einfach und automatisiert auf der Stralle aufgestellt werden kénnen. Besonders
vorteilhaft ist hierbei, dass keiner der Mitarbeiter der StraRenmeisterei oder der Baufirma auf
dem Anhanger 1 mit fahren muss, weshalb die Unfallgefahr wesentlich reduziert ist. Weiters
ergibt sich der Vorteil, dass der Abstand in dem die Verkehrspylone P auf der Stralle aufgestellt
werden sollen am Computer einstellbar ist und zuverlassig eingehalten wird. Hierdurch wird die
Reihe der Verkehrspylonen P in besonders regelmaRig in einer Reihe auf der StraRe aufge-
stellt.

[0043] Mit dem Anhé&nger 1 kénnen Verkehrspylonen P mit einer Fahrgeschwindigkeit von etwa
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20 bis 30 Kilometer pro Stunde eingesammelt werden und mit bis zu 50 Kilometern pro Stunde
aufgestellt werden. Hierdurch kénnen die Verkehrspylonen P wesentlich schneller eingesam-
melt und aufgestellt werden als mit der herkémmlichen Methode, was wiederum das Unfallrisiko
auf der Autobahn reduziert.

[0044] Die Aufnahmeeinrichtung 4 und die Abgabeeinrichtung 5 samt Verkehrspylonen-
Speichermitteln 3 bilden ein System fir ein Fahrzeug zum Aufnehmen einzelner Gegenstande
von und zum Abgeben einzelner Gegensténde auf die Strae wahrend der Fahrt. GemaR dem
in den Figuren offenbarten ersten Ausflhrungsbeispiel ist dieses System auf einem Anhénger
vorgesehen, der an ein Fahrzeug angehangt werden kann. Ein solches System kann aber
ebenso geman einem zweiten Ausflhrungsbeispiel der Erfindung an der Seite eines Lastkraft-
wagens mit Befestigungsmitteln befestigt sein, wobei die Verkehrspylonen-Speichermittel bei
diesem Ausfuhrungsbeispiel auf der Ladeflache des Lastkraftwagens und/oder auf deinem
Anhénger vorgesehen sein kénnen.

[0045] Die Aufnahmeeinrichtung 4 und die Abgabeeinrichtung 5 kdénnen wahlweise auf der
rechten oder der linke Seite des Anhéngers 1 oder des Lastkraftwagens mit den Befestigungs-
mitteln 6 befestigt sein. Je nach dem von wo auf der Strale Verkehrspylonen P eingesammelt
werden sollen oder wo auf der StraBe Verkehrspylonen P aufgestellt werden sollen kann eine
der beiden Seiten vorteilhafter beziehungsweise auf unbedingt nétig sein.

[0046] Der Anhénger 1 gemal dem ersten Ausflhrungsbeispiel oder der Lastkraftwagen ge-
mafR dem zweiten Ausflihrungsbeispiel kann zusatzlich Gber einen Hebearm verfligen, mit dem
die Aufnahmeeinrichtung und die Abgabeeinrichtung von einer Befestigungsposition an der
einen Seite zu einer Befestigungsposition an der anderen Seite des Anhangers oder des Last-
kraftwagens gehoben werden kann. FUr die Fahrt zum Einsammeln oder Aufstellen sowie flr
die Fahrt nach dem Einsammeln oder Aufstellen der Verkehrspylonen kann die Aufnahmeein-
richtung und die Abgabeeinrichtung mit dem Hebearm in eine Transportposition auf dem An-
hénger oder auf die Ladeflache des Lastkraftwagens gebracht werden. Durch das Vorsehen
eines hierfUr geeigneten Hebearmes ist der Vorteil erhalten, dass der Lastkraftwagen oder der
Anhénger jeweils passend umgebaut werden kann.

[0047] Es kann erwdhnt werden, dass die Verkehrspylonen-Speichermittel auch durch einen
Linearspeicher gebildet sein kdnnten, in dem Stapel von Verkehrspylonen in Reihen nebenein-
ander auf der Ladeflache gespeichert werden. Dem Fachmann sind weitere flr diese Anwen-
dung mégliche Speichermittel zum Speichern der Verkehrspylonen bekannt.

[0048] Es kann erwahnt werden, dass das Pneumatik-System auch durch ein Hydraulik-System
oder durch elektrische Servomotoren ersetzt werden kdénnte. Ebenso kénnte die Gosse ohne
eigene R&der ausgebildet sein.

Patentanspriiche

1. Aufnahmeeinrichtung (4) fur ein Fahrzeug zum Aufnehmen einzelner Gegenstdnde von
einer StralBe wahrend der Fahrt, wobei folgende Mittel zum Aufnehmen von Verkehrspylo-
nen (P) vorgesehen sind:

Umwerfmittel (U) zum Umwerfen eines auf der Strale stehenden Verkehrspylons (P) und
Ausrichtemittel (8) zum Ausrichten des liegenden Verkehrspylons (P) und Aufnahmemittel
(9) am in Fahrtrichtung (F) liegenden Ende der Ausrichtemittel (8) zum Aufnehmen des lie-
genden Verkehrspylons (P), wobei die Aufnahmemittel (9) nach erfolgter Aufnahme des
Verkehrspylons (P) zum Aufstellen des Verkehrspylons (P) und Abstellen des Verkehrspy-
lons (P) in Verkehrspylon-Speichermitteln (3) der Aufnahmeeinrichtung (4) ausgebildet
sind,

Aufstellmittel (7) zum Aufstellen von in einer ungunstigen Position liegenden Verkehrspylo-
nen, dadurch gekennzeichnet, dass
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die Aufstellmittel durch einen in seiner Héhe zur Strae elektrisch verstellbaren Blgel (13)
gebildet sind und,

dass die Ausrichtemittel (8) durch eine trichterférmige Gosse (15) gebildet sind, die zumin-
dest zwei Rader (R2) aufweist, auf denen die Gosse (15) in konstantem Abstand zur Stra-
Re geflhrt wird.

2. Aufnahmeeinrichtung (4) gemaR Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Auf-
nahmemittel (9) einen Aufnahmekegel (16) aufweisen, der in den auf der Stral3e liegenden
Verkehrspylon (P) einflhrbar ist.

3.  Aufnahmeeinrichtung (4) gemal Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Auf-
nahmemittel (9) Detektionsmittel zum Detektieren eines auf den Aufnahmekegel (16) auf-
gesetzten Verkehrspylons (P) aufweisen.

4. Aufnahmeeinrichtung (4) gemaR Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Auf-
nahmemittel (9) einen insbesondere elektromagnetisch angetriebenen Transportlift (17)
aufweisen, der zum Aufstellen und zum Transportieren des auf dem Aufnahmekegel (16)
detektierten Verkehrspylons (P) in die Verkehrspylon-Speichermittel (3) ausgebildet ist.

5. Aufnahmeeinrichtung (4) gemag einem der Anspriche 1 und 4, dadurch gekennzeichnet,
dass die Verkehrspylon-Speichermittel (3) eine Drehscheibe (18) aufweisen, auf deren Um-
fang an zumindest drei Speicherpositionen (SP) Verkehrspylonen (P) insbesondere gesta-
pelt speicherbar sind.

6. Aufnahmeeinrichtung (4) geméaR Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die Ver-
kehrspylonen-Speichermittel (3) Steuermittel aufweisen, die einen Antriebsmotor der Dreh-
scheibe (18) derart ansteuern, dass von den Aufnahmemitteln (9) aufgenommene Ver-
kehrspylonen (P) auf freie Speicherpositionen (SP) der Verkehrspylonen-Speichermittel (3)
gestellt, insbesondere gestapelt werden.

7. Abgabeeinrichtung (5) fur ein Fahrzeug zum Abgeben einzelner Gegenstdnde auf eine
StralRe wahrend der Fahrt, wobei folgende Mittel zum Abgeben von Verkehrspylonen (P)
vorgesehen sind:

Auslagerungsmittel (10) zum Auslagern zumindest eines Verkehrspylons (P) von Ver-
kehrspylon-Speichermitteln (3) der Abgabeeinrichtung (5) und Aufsetzmittel (11) zum Auf-
setzen des ausgelagerten Verkehrspylons (P) in einer aufgestellten Position auf der Stralle
wahrend der Fahrt, dadurch gekennzeichnet, dass Aufrechtmittel (12) zum Aufrechterhal-
ten der aufgestellten Position des Verkehrspylons (P) wahrend des Abbremsens des Ver-
kehrspylons (P) auf der Strae.

8. Abgabeeinrichtung (5) gemar Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass die Auslage-
rungsmittel (10) einen Stapeltransporter (20) aufweisen, der insbesondere pneumatisch
angetriebenen zum Schieben eines Stapels von Verkehrspylonen (P) aus den Verkehrspy-
lonen-Speichermitteln (3) in einen Abfallschacht (21) ausgebildet ist, und dass die Auslage-
rungsmittel (10) Selektiermittel (22) aufweisen, die insbesondere pneumatisch angetrieben
zum Selektieren eines auf die StralRe aufzusetzenden Verkehrspylons (P) aus dem Stapel
ausgebildet sind.

9. Abgabeeinrichtung (5) gemanr einem der Anspriche 7 bis 8, dadurch gekennzeichnet,
dass die Aufrechtmittel (12) durch zwei im Wesentlichen parallel zur StralRe verlaufende
Flhrungselemente (25) gebildet sind, die eine Kegelmantelflache (M) des Verkehrspylons
(P) umgreifen und eine Standflache (B) des Verkehrspylons (P) tUbergreifen.

10. System flr ein Fahrzeug zum Aufnehmen einzelner Gegenstdnde von und zum Abgeben
einzelner Gegenstande auf eine StralRe wahrend der Fahrt, dadurch gekennzeichnet,
dass eine Aufnahmeeinrichtung (4) gemaR Anspruch 1 zum Aufnehmen einzelner Ver-
kehrspylonen (P) und eine Abgabeeinrichtung (5) geméafl Anspruch 7 zum Abgeben einzel-
ner Verkehrspylonen (P) vorgesehen sind.
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System fiur ein Fahrzeug gemaR Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, dass das Sys-
tem Befestigungsmittel (6) zum Befestigen der Aufnahmeeinrichtung (4) und der Abgabe-
einrichtung (5) an einem Anhanger (1) des Fahrzeugs und/oder einer Ladeflache des Fahr-
zeugs aufweist.

System fur ein Fahrzeug geméafR Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass die Befes-
tigungsmittel (6) zum wahlweisen Befestigen der Aufnahmeeinrichtung (4) und der Abga-
beeinrichtung (5) an einer der beiden Seiten des Anhéngers (1) und/oder an einer der bei-
den Seiten der Ladeflache des Fahrzeugs ausgebildet sind, wobei die Verkehrspylonen-
Speichermittel (3) Befestigungsmittel zum Befestigen auf der Ladeflache (L) des Anhén-
gers (1) und/oder auf der Ladeflédche des Fahrzeugs aufweisen.

System flr ein Fahrzeug gemaR Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, dass ein Hebe-
arm vorgesehen ist, mit dem die Aufnahmeeinrichtung (4) und die Abgabeeinrichtung (5)
von einer Befestigungsposition an der einen Seite zu einer Befestigungsposition an der an-
deren Seite des Anhangers (1) und/oder der Ladeflache des Fahrzeugs hebbar ist und mit
dem die Aufnahmeeinrichtung (4) und die Abgabeeinrichtung (5) zu einer Transportposition
auf dem Anhanger (1) und/oder der Ladeflache des Fahrzeugs auf die Verkehrspylonen-
Speichermittel (3) hebbar ist.

Hierzu 4 Blatt Zeichnungen
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