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La présente invention concerne un dispositif de coupure
électrique, notammeﬁt un dispositif de coupure d'urgence a cable de
traction, avec un boitier contenant des contacteurs de commande qui
pawent étre manoawrés 2 partir d'un levier par un tambour 2 cames.

De tels dispositifs de coupure d'urgence a cable de
traction sont connus. Ils sont placés par exemple & différentes
distances le long d'installations de Eransport relativement étendues
et ils servent 2 la commutation d'urgence. Sur le levier de manoeuvre,
on a fixé en général un cable de tfaction courant dans les deux
directions, qui est placé le long de 1'installation de transport
et qui permet une coupure en tous points de l'installation, par
traction sur le cable,

Dans les dispositifs connus de ce type, aprés la
manoeuvre du dispositif, celui-ci est maintenu dans sa position de
coupure par le fait que le levier de manoeuvre est verrouillé par -

un dispositif d'arret, par exemple par le déclenchement d'un déclic,

" Un déverrouillage n'est possible que sur le commutateur lui-méme,

2 l'aide d'un levier de déverrouillage, au moyen d'un ressort de
rappel.

Ces dispositifs connus de coupure 2 cable présentent
un certain nombre d'inconvénients qui affectent leur possibilité
d'utilisation comme commutateur d'urgence. -

Par exemple, il n'est pas impossible, dans ces disposi-
tifs, qu'une traction violente sur le ciible raméne le levier de
manoeuvre en position d'enclenchement en détériorant le dispositif
de verrouillage, ce qui rend impossible la coupure de 1'installation,

En outre,'dans les commutateurs connus, il est difficile
d'assurer qu'aprds un emploi prolongé, le point de commutation et
le point de verrouillage du dispositif de commutation coincident
exactement. Cette coincidence des deux points est extraordinairement
importante pour la sécurité de fonctionnement du dispositif de com-~
mutation en tant que dispositif d'urgence, Si le point de verrouil-
lage se trouve avant le point de coupure, il peut se produire que
le dispositif de coupure soit verrouillé avant que la coupure soit

faite. Par contre, si le point de verrouillage se trouve aprés le
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point de coupure, il peut arriver que le dispositif de coupure soit
effectivement coupé, mais qu'il ne soit pas verrouillé et qu'il se
réenclenche de lui-méme par réaction élastique. Par exemple s'il se
produit sur les pi&ces de verrouillage, par suite de 1'usure de fonec-
tionnement, un décalage progressif entre le point de coupure et le

point de verrouillage, la sécurité absolue de coupure du dispositif

_n'est plus assurée, ce qui augmente fortement le risque d'accident,

On a constaté dans les dispositifs de coupure connus qu'il &tait
particulidrement important de s'assurer qu'un ajustage parfait des
deux dispositifs de manoeuvre se maintienne dans le temps. Le danger
du décalage est grand, notamment par suite de 1l'usure sur les dis-
positifs de verrouillage eux-mémes.

Un autre inconvénient des dispositifs de coupure connus
consiste en ce que les forces de traction du cable agissent directe-

ment sur le dispositif de verrouillage et affectent par suite les

forces de déverrouillage.

Le but de l'invention est de réaliser un dispositif de
coupure du type indiqué au début, de fagon qu'il ne se produise
aucun probleme d'ajustage concernmant le point de coupure et le point
de verrouillage, que le dispositif de coupure, en cas d'actions
violentes sur le levier de manoeuvre, ne reviepné pas de la position
de coupure 2 la position d'enclenchément, et que les forces de déver-
rouillage et de rappel ne soient plus influencées par les forces de
traction du cable. -

Le meyen d'atteindre ce but selon-1'invention consiste
en ce que le levier de manoeuvre est relié 3 un arbre de manoeuvre
sur lequel est disposé un levier de'transmission qui est relié par
au moins un poussoir, articulé au levier, 2 deux ergots d'entraine-
ment qui péndtrent chacun dans un évidement d'un disque 2 ergots
placé sur 1'arbre du tambour 2 cames, les deux é&videments diamétra~-
lement opposés présentant chacun une surface de butée agissant dans
le méme sens de rotation, et la disposition des évidements ainsi que
les distances entre les ergots et le point d'articulation sur le
levier étant choisies de fagon que, dans la position d'enclenchement
du tambour, les deux ergots s'appuient aux butées des &évidements

et qu'entre le boltier et un support fixé & 1'arbre du tambour, il
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existe une lame de ressort qui, dans le cas d'une rotation du disque
dans le sens de rotation déterminé par l'action des ergots sur les
butées, pousse par effet de déclic le tambour en position de coupure
aprés un angle de rotation prédéterminé, position dans 1aque11e les
ergots sont ensuite mobiles librement dans les évidements.

On a constaté qu'il était particuliérement avantageux
que 1'angle d'inclinaison maximal du levier de transmission soit
déterminé de facon que le tambour & camespuisse &tre amené de force
de la position d'enclenchement & la position de coﬁpure par l'inter-
médiaire des ergots pénétrant dans les évidements du disque a ergots.

De préférence, on peut disposer entre le disque 2
ergots et le boitier des butées limitant l'ahgle de rotation entre
la position d'enclenchement et la position de coupure. En outre, il
est avantageux de disposer sur 1'arbre du tambour 2 camesun ressort
de rappel présentant la forme d'un indicateur de position.

Dans une forme de réalisation particuliérement avanta-

geuse, on a articulé au levier de transmission un poussoir en forme

de fourche présentant dax bras, les ergots étant placés chacun 2 une
extrémité des deux bras du poussoir. Dans cette forme de réalisation,
les évidements peuvent &tre constitués dans le disque & ergots de
trous allongés légdrement arqués qui sont déterminés de fagon 2
permettre, dans la position de coupure, une mobilité libre des ergots
entre deux positions angulaires fixées par des butées. En outre, le
disque a ergots peut constituer une partie du tambour & cames.

Ainsi que l'indique la description ci-dessous d'un
exemple de réalisation, le dispositif de coupure de 1'invention
présente 1'avantage important que, dans la position de coupure, il
ne se produit aucun verrouillage du levier de manoeuvre, mais que,
pendant la manoeuvre, le tambour 2 cames passe brusquement en posi-
tion de coupure'a la fagon d'un dispositif 3 déclic et le 1evier
de manoeuvre est désaccouplé du tambour & cames. Celui-ci est mainte-
nu dans la position de coupure par la lame de ressort indiquée, sams
que cette position soit influencée par la manoeuvre du levier. De
cette fagon, il n'apparait aucun probléme d'ajustage concernant le
point de verrouillage, car le dispositif de coupure passe e.n

quelque sorte automatiquement d'une position
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4

déterminée du levier de manoeuvre dans laquelle il me se trouve ni
en position de coupure, ni en position de verrouillage, dans la
position de coupure avec ouverture forcée des contacts, position

de coupure d'ou il est ramené seulement par un dispositif de rappel.
De cette fagon, on obtient un trés haut degré de sécurité de cou-
pure et de fonctionnement mécanique,

D'autres éaractéristiques et avantages de 1'invention
seront mieux cowmpris a la lecture de la description qui va suivre
d'un exemple de réalisation et en se reportant aux dessins annexés
sur lesquels :

- la figure 1 représente un dispositif de coupure selon
1'invention, en position d'enclenchement;

- la figure 2 représente le dispositif de la figure 1
en position de coupure aprés action dans un sens; et

- la figure 3 représente le dispositif de la figure 1
en position de coupure aprés action en sens inverse.

Les figures 1 & 3 représentent uniquement les pi&ces
d'un dispositif de coupure essentielles pour l'invention., Les détails
concernant notamment le boitier entourant le dispositif et le cable
de manoeuvre ne sont pas représentés,

Dans le boitier esquissé 1, on a placé des commutateurs
de commande 2 qui- sont entrainés par un tambour 24 cames 4, Plusieurs
comnmutateurs 2-peuvent &tre placés'l'un,a,caté de l'autre, Ils peu-
vent aussi 8tre répartis suivant différentes positions angulaires
sur le pourtour du tambour 4. Celui-ci peut &tre constitué, d'une
fagon non représentée mais cohﬂue,en soi, de plusieurs disques placés
sur l'arbre commun 13, Sur le boitier 1, on a disposé en outre un
arbre de manoeuvre 5 2 une extrémité duquel on a disposé, d'une fagon
non représentée, une extrémité du levier 3 sortant du boitier. En
outre, on a fixé sur l'arbre 5 & l'intérieur du boitier un levier
de transmission 6. A ce levier 6, on arrelié, par une liaison arti-
culée 6a un poussoir 7 en forme de fourche. Les deux bras 7a et 7b
du poussoir 7 peuvent constituer ensemble un V comme le représentent
les figures. Mais d'autres configurations sont également possibles,

par exemple un poussoir 2 bras paralléles.
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Aux extrémités des deux bras 7a et 7b, on a disposé des
ergots 8, 9 ayant par exemple la forme de tourillons. Ces ergots 8, 9
pénétrent dans des évidements 10, 11 qui sont placés dans un disque
& ergots 12 fixé sur l'arbre 13 du tambour 4. Dans 1'exemple de réali-
sation représenté, le disque 12 constitue en méme temps une partie .
du tambour 4, par exemple l'un des disques du tambour. Bien entendu,
il est également possible de domner au disque 3 ergots la forme d'un
disque particulier, fixé sur 1'arbre 13.

Les évidements 10 et 11 sont des trous allongés fermés,
Ils sont diamétralement opposés par rapport & l'arbre 13. A une
extrémité de chacun des trous 10 et 11 se trouve une surface de
butée 10a, 1la, Dans la position d'enclenchement du tambour 2 cames,
représentée sur la figure 1, les ergots 8 et 9 s'appuient aux surfaces
de butées 10a et 1la. Ces surfaces, comme le montrent les figures,
sont disposées de fagon que les forces exercées par les ergots 8 et

9 sur le disque 12 n'agissent que dans 1'un des deux sens de rotation

‘et puissent ainsi produire un couple.

Entre le boitier 1 et un support 15 fixé a 1'arbre 13
du tambour 4, on a disposé une lame de ressort 16. En outre, on a
réalisé sur le disque 12 et le tambour 4 des butédes 172 et 17b qui
coopérent avec une butée 18 placée sur le boitier 1 de fagon qu'une
rotation du disque 12 ne soit possible qu'a 1'intérieur d'un domaine
angulaire prédéterminé. 7

Sur 1'arbre 13 du tambour 4, on a fixé en outre wun
levier de rappel 19 qui est en méme temps un indicateur pour la
position enclenchée "I" et la position de coupure "0",

Sur le boitier, on a placé en outre des butdes 20a et
20b qui limitent les deux positions terminales du levier 3.

Le mode de fonctionnement du dispositif de coupure
représenté sur les figures 1 a 3 est le suivant :

La figure 1 représente la position d’enclenchement,
Le tambour 4 se trouve dans une position dans laquelle les
contacteurs 2 me sont pas actionnés. L'indicateur de poéitiou 19
est sur "I" et les ergots 8 et 9 s'appuient aux surfaces 10a et 1lla
des évidements 10 et 11, Pour effectuer la coupure, on peut amener
le levier 3 par exemple par une rotation dans le sens des aiguilles

d'une montre dans la position représentée sur la figure 2, Au cours
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de ce mouvement, le disque 12 est entrainé pér 1'ergot 8 dans le sens
de rotation D, Aprés un anglerde-rotation prédéterminé; le disque 12
se déplace, sous l'influence du ressort 16, d'une fagon brusque
comnue en soi, pour se placer dams la position terminale de la fi-
gure 2. Celle-ci est déterminée par 1'arrét de la butée 17b contre

la butée 18. Dans la position de coupure représentée sur la figure 2,
les commutateurs 2 sont alors actionnés par le tambour 4 et 1'indica-
teur de position 19 indique "0". Un rappel du disque 12 par le

levier 3 hors de la position représentée sur la figure 1 n'est pas
possible, car les ergots sont méiptenant mobiles librement en sens
opposé dans-les éﬁidements 10 et 11. Le levier 3 et le tambour 4

sont ainsi désaccoﬁplés. C'est seuleﬁeﬁt par le levier 19 que le

tambour 4 peut 8tre ramené dans la position de la figure 1. On voit

-immédiatement sur les dessins que des forces de traction du cable

agissant sur le levier 3 ne peuvent avoir aucune sorte d'influence

& cause du désaccouplement entre le levier 3 et le tambour 4.

Si le levier 3 est déplacé de la position représentée
sur la figure 1 en sens inverse des aiguilles d'une montre, le
disque 12 est entrainé par l'ergot 9. La rotation se produit 3 nou-
veau dans le méme sens de rotation D et le tambour 4 saute brusque-~
ment, sous l'action du ressort 16, dans la position de coupure repré-
sentée sur la figure 3. La encore, un rappel dans la positioﬁ d'en-
clenchement représentée sur la figure 1, sous l'action du levier 3
n'est pas possible a cause de la mobilité libre des ergots 8 et 9
dans les évidements 10 et 11. Un rappel n'est possible que par
1'action du levier 19. Le mouvement de rappel est limité dans les
deux cas par la coopération des butées 17a et 18,

Comme il apparait sur les figures 1 2 3, les évide-
ments 10 et 11 possédent une largeur légérement croissante entre les
bufées 102 et 1lla. Ainsi, on obtient un désaccouplement parfait par
suite de la mobilité libre des ergots 8 et 9 dans les deux positions
de coupure représentées sur les figures 2 et 3.

I1 est évident que d'autres formes de réalisation du

dispositif de coupure sont possibles, Ainsi, par exemple, les &vide-

ments sur le disque & ergots peuvent 8tre réalisés sous la forme

de rainures sur le bord du disque. De meme, 2 la place d'un poussoir
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en forme de fourche, on peut utiliser deux poussoirs séparés articu-
1és chacun au levier 6.

Pour permettre une coupure slire, méme en cas de rupture
du ressort 16, les angles d'inclinaison du levier 3 ou du levier 6
sont prévus de fagon que dans un tel cas le disque 12 est amené de
force par les ergots 8 et 9 dans la position de coupure représentée
sur les figures 2 et 3, et ainsi la coupure certaine est assurée.

Bien entendu diverses modifications peuvent &tre
apportées par l'homme de 1'art aux dispositifs ou procédés qui vien-
nent d'&tre décrits uniquement & titre d'exemples non limitatifs

sans sortir du cadre de l'invention.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de coupure électrique, notamment disposi-
tif de couéure d'urgence & cable de traction, avec un boitier conte-
nant des contacteurs de commande qui peuvent dtre manoeuvrés a partir
d'un levier par un tambour & cames, caractérisé en ce que le levier
de manoeuvre (3) est relié a un arbre de manoeuvre (5) sur lequel
est disposé un levier de transmission (6) qui est relié par au moins
un poussoir (7), articulé au levier (6), & deux ergots d'entraine-

ment (8, 9) qui péndtrent chacun dans un gvidement (10, 11) d'un

‘disque (12) 2 ergots placé sur l'arbre (13) du tambour a cames (4),

les deux évidements diamétralement opposés (10, 11) présentant
chacun une surface de butée (10a, 1la) agissant dans le méme sens
de rotation (D), et la disposition des évidemenﬁs (10, 11) ainsi
que les distances entre les ergots et le point d'articulation (6a)

sur le levier (6) étant ch01s1es de fagon que, dans la position

" d'enclenchement du tambour (4), les deux eryots (8, 9) s'appuient aux

butées (10a, 1lla) des évidements (10, 11) et qu'entre le boitier (¢D)
et un support (15) fixé a l'arbre (13) du tambour (4), il existe une
lame de ressort (16) qui, dans le cas d'une rotation du disque (12)
dans le sens de rotation (D) déterminé par 1'action des ergots (8 9)
sur les surfaces (10a, 1lla), pousse par effet de déclic le tambour (4)
en position de coupure aprés un angle de rotation predeterminé, posi-~
tion dans laquelle les ergots (8, 9) somt ensuite mobiles librement -
dans les évidements (10, 11).
2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que l'angle d'inclinaison maximal du levier de transmission (6)
est déterminé de fagon que le tambour 2 cames (4) soit amené de
force, de la position d'enclenchement & la pesition de coupure, par
1'intermédiaire des ergots (8, 9) pénétrant dans les évidements (10,
11) du disque (12). ' ' '
3. Dispositif selon 1'une quelconque des revendications 1
ou 2,7caractérise en ce qu'on a placé entre le disque 2 ergots 12
et le boitier (1) des butées (17a, 17b, 18) limitant 1'angle de

rotation entre la position d'enclenchement et la position de coupure.
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4, Dispositif selon 1'une quelconque des revendications

1 a3, caractérisé en ce qu'on a placé sur 1'arbre (13) du tambour (4)
un levier de rappel (19) ayant la forme d'un indicateur de position.
5. Dispositif selon 1iune quelconque des revendications 1
3 4, caractérisé en ce qu'on a articulé au levier de transmission (6)
un poussoir (7) en forme de fourche, avec deux bras (7a, 7b), les
ergots (8, 9) étant placés chacun 2 1'une des extrémités des deux
bras (7a, 7b) du poussoir (7).

6. Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en

ce que les évidements (10, 11) dans le disque & ergots (12) sont des
trous allongés légérement courbés qui sont déterminés de fagon 2a
permettre dans la position de coupure une mobilité libre des ergots -
entre deux positions angulaires fixdes par des butées,

7. Dispositif selon 1'une quelconque des revendications

1 a 6, caractérisé en ce que le dlsque a ergots (12) fait partie du
tambour a cames (4).
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