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1 2483290

La présente invention concerne un appui de dimension variable pouvant
8tre utilisé dans 1'industrie mécanique comme appui anti-vibrations ou
anti-déformations, par exemple pour la pose d'une piéce & usiner sur une
machine outil.

La pose des pidces & usiner sur machine outil nécessite parfois plus des
Trois points d'appui définissants un plan, ceci pour pallier aux déforma-
tions ou aux vibrations. La pose de ces piéces fait appel & des dispositifs
engendrants un ou plusieurs degrés d'hyperstaticité.

Dans des dispositifs connus de ce genre, une pente inclinée, en se dé-
plagant, permet & une touche qui s'y sppuie de se déplacer dans une direc-
tion perpendiculaire. Ce procédé met en oeuvre des moyens onéreux notam-
ment au niveau de la commande et des guidages. De tels dispositifs sont
d'un emploi melaisé et manquent de précision. En effet, pendant la manipu-
lation, il est difficile d'apprécier si le réglage est bon, et il est méme
possible d'engendrer 4 la piséce en appui une déformation inverse 4 la dé-

Y

formation & éviter.

D'autres dispositifs de ce genre utilisent comme principe 1l'application
forfaitaire d'une pression (sous diverses formes) sous la pidce & maintenir.
11 est évident que ces systémes ne compensent pas correctement les efforts
variables qui peuvent &tre appliqués 4 la pidce.

D'autres dispositifs encore utilisent comme principe le systéme vis=-
écrou ( Le déplacement de la vis dans 1l'écrou créant la différence de hau-
teur de l'appui ). Ce systéme pourtant simple est long & manipuler et ne
peut s'appliquer & la série. Souvent, le point de pose est inaccessible et
ne permet pas la menipulation, d'autre part on peut également avec ce sys-
téme appliquer involontairement un effort parasite.

Le but de 1'invention est de remédier aux inconvénients précités en
constituant un appui dont la position est directement déterminée par la po-
sition de la piéce. Un serrage indépendant permet le blocage en position
de 1'appui. Bloqué, l'appui se comporte comme un appui rigide, simple.
Aucun effort de prédéformation de la piéce n'est engendré.

D'autres caractéristiques et avantages de 1'invention seront encore mis
en évidence dens la description ci-aprés d'un mode de réalisation d'appui

de dimension variable.

La figure 1 est une coupe selon BB de la figure 3

La figure 2 est une coupe selon AA de la figure 5

Le figure 3 est une vue de dessus de 1'appui conforme 4 1'invention

- La figure 4 est une vue de dessus de 1'élément 2 constituant de 1'appui

Dans un mode de réalisastion que l'on décrit ici & titre d'exemple, un
élément 1 constituant la partie mobile de 1'appui conforme & la figure 1,
coulisse dans 1'élément 2. Celui-ci est maintenu en position par 1'élément3.
L'élément 3 regoit également 1'élément 4 qui empdche 1'élément 2 de tourner.
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L'élément 5 inséré également dans 1'élément % est, dans cel exemple, un
vérin hydraulique. Sa fonction est de déformer 1'élément 2 et indirectement
de bloguer la partie mobile 1. La position de la partie mobile 1 avant blo-
cage est déterminée d'une part par le ressort de rappel 6, et d'autre part,
par la position de la pidce qui viendra en contact avec la partie mobilet.

Dans 1'exemple décrit le ressort 6 se loge & 1l'intérieur de la partie
mobile 1, ce qui confére au systéme un faible encombrement ; la piéce 2
a une forme simple : l'alésage exentré par rapport au tournage extérieur
évite 1l'adjonction de pattes pour créer des surfaces de pincement. Dans
1'exemple 1'élément de serrage 5 est un vérin hydraulique & rappel ce qui
permet un gain de temps appréciable dans les applications de série. Des
formes différentes d'élément 1 peuvent &tre utilisées sans nécessiter le
démontage complet du systéme.

L'invention est un systéme simple et économique. Le dispositif peut
tre utilisé dans tous les cas o) l'on veut disposer d'un appui fixe de
dimension veriable sans introduire de degré d'hyperstaticité. Bien entendu,
1'invention n'est pas limitée au mode de réalisation qu'on vient de aé-
crire & titre d'exemple, et on peut y apporter diverses variantes sans
sortir du domaine de 1l'invention.

On pourra par exemple concevoir le systéme en position horizontale ou
utiliser une vis pour le serrage, ou remplacer la piéce 2 par un serrage
direct sur la pidce 1 ou remplacer le ressort par tout autre élément per-
mettant & la partie 1 de se mouvoir.
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- Revendications -

1 - Appui de dimension variavle caractérisé par le fait que la
position méme de 1'élément & appuyer ou caler impose la dimension
de 1'appui en jouant sur la course d'une partie mobile de 1'appui
se déplagant sans effort, et n'appliquant & 1'élément & appuyer
ou caler que l'effort nécessaire au contact de cet élément et de
la partie mobile de 1'appui.

2 - Dispositif selon la revendication 1, caractérisé par un blocage
de 1'appui en position, lui conférant les qualités d'un appui simple.

3 - Dispositif selon la revendication 2, caractérisé par le fait
que le blocage est réalisé par un élément déformable pouvant se pré-
senter sous la forme d'une noix de serrage.

4 - Dispositif selon la revendication 3 caractérisé par le fait que
1'effort nécessaire & la déformation est donné par un vérin hydrau-

lique.

5 -~ Dispositif selon la revendication 1 caractérisé par le fait que
le rappel en position de repos de l'appui est réalisé gréce & un
ressort.
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