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Urzadzenie do pobierania prob materiaté6w z przenofnikéw tasmowych

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do ciaglego lub okresowego pobierania préb materiatu ziarnistego
o granulacji od 0—20 mm z przenosnika tasmowego.

Dotychczas znane jest pobieranie probek materiatéw sypkich i kawa{kowych z przenos$nikéw tasmowych
recznie lub aparatami, ktérych ogétem zasada polega na tym, ze wydzielaja one ze strumienia poruszajgcego si¢
materiatu odpowiednie jego ilosci i odprowadzaja je do zbiornika préby ogdlnej. Znane sa réwniez urzgdzenia
sktadajgce si¢ ze skrzyni zaopatrzonej w lej, ktéra przesuwajac si¢ na rolkach po szynach, przecina strumier
spadajacego materiatu z taSmy transportowe;.

Znane jest réwnieZ rozwiazanie z opisu patentowego polskiego nr 53575. Urzadzenie do pobierania prébek
materiatéw wediug tego rozwigzania umocowane jest na ramie przenosnika, ktérego ladowna gérna ta§ma
przenosi material, a dolna ta$ma wykonuje ruch powrotny. Ur2adzenie sktada si¢ z ramy z osadzonym na niej
- watkiem z kotem ciernym z kotem taricuchowym, napgdzajace przektadnia drugi watek, na ktérym jest umoco-
wany odpowiednio uksztaltowany czerpak, pobierajagcy w dowolnie dobranych matych odstgpach czasu dowol-
nie dobrana ilo§¢ matych objetosciowo probek materiatu, przenoszonego przenosnikiem tasmowym.

Urzadzenie do pobierania préb materiatu z przenosnika tasmowego ptaskiego lub nieckowego wedtug
wynalazku moze by¢ zainstalowane w dowolnym miejscu trasy przenosnika i sktada sig z konstrukcji wsporczej
z zabudowanym i odpowiednio nachylonym do poziomu przestawnym watkiem, umozliwiajgcym przemieszcze-
nie jego w pionie w zaleznosci od grubosci nosiwa na tasmie, jak réwniez od zgdanej pojemnosci prébki. Watek
ten posiada utoZzyskowane ruchome koto czerpakowe, zaopatrzone w jednym rze¢dzie w kilka réwnomiernie
rozmieszczonych i odpowiednio skonstruowanych czerpakéw pobierajacych przez zaglebienie si¢ w strudze ma-
teriatu, odpowiednie prébki. Wewnatrz kota czerpakowego zabudowany jest wspétsrodkowo nieruchomy beben,
ktérego pobocznica, spetnia rol¢ dna poszczegdlnych czerpakéw. Po niej slizga si¢ zagarnigty przez czerpaki
material, az do gémego potozenia, w ktérym poprzez wyciecie w pobocznicy bebna spada do zsuwni. Naped
kota czerpakowego pochodzi od silnika poprzez przektadni¢ redukcyjna.

W przypadku zaistnienia koniecznosci odbioru pobieranych prébek materiatu, z dalszej odlegtosci od prze-
noénika taSmowego wzglednie z szerokich przenos$nikéw tasmowych — inny przyklad wykonania urzadzenia
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sktada si¢ z konstrukcji wsporczej, nastawnego w pionie watka poziomego, na ktérym jest utozyskowane koto
czerpakowe zaopatrzone w jeden lub kilka rz¢dow czerpakow o ksztatcie i w ilosci dostosowanej do ziarnistosci
materiatu i wielkosci pobieranych prébek. Wewnatrz kota czerpakowego zabudowany jest wspéisrodkowo nieru-
chomo bgben, spelniajacy taka sama rolg¢ jak w poprzednim przypadku, do ktérego wbudowany jest podajnik
slimakowy wzglednie wibracyjny, transportujacy wysypywany z czerpakéw material do punktu odbioru z przez-
naczeniem do dalszych badar. Zastosowanie podajnika wibracyjnego ma miejsce w przypadku, gdy materiat
pobierany do préb, ze wzgledu na swoje wtasnosci fizyczne nie nadaje si¢ do transportu podajnikiem slimako-
wym. *~

Naped kota czerpakowego pochodzi od silnika, ktéry przekazuje moment obrotowy poprzez przektadnie,
réwniez i na przenosnik §limakowy. W przypadku zastosowania podajnika wibracyjnego oraz przy malej pojem-

. nosci pobieranych prébek do napedu kota czerpakowego moze by¢ zastosowany naped cierny sprze¢zony z ru-
chem tasmy przenosnika.

W przypadku zaistnienia koniecznosci- pobierania prébek materialu z catej szerokosci przenosnika tasmo-
wego lub nieckowego, ze wzgledu na réznorodnos¢ materiatu pod wzgledem sktadu yziarnienia lub zawartosci
sktadnikéw — inny przyktad wykonania urzadzenia przewiduje mozliwos¢ ruchu poprzecznego, w stosunku do
trasy przenosnika taSmowego, calego zespolu czerpakowego wraz z podajnikiem slimakowym wzglednie wibra-
cyjnym, ktéry podwieszony jest do konstrukcji nos$nej przy pomocy dwdch nastawnych w pionie wahaczy. Ruch
poprzeczny zaspolu czerpakowego wraz z podajnikiem slimakowym wzglednie wibracyjnym uzyskuje si¢ przez
znane mechanizmy stosowane przy ruchu posuwisto-zwrotnym, a dtugo$é nastawcza wahaczy dobrana jest odpo-
wiednio do profilu poprzecznego przenosnika tasmowego.

Zastosowanie zespotu ruchomego do pobierania préb moze zaistnieé jedynie w przypadku gdy lokalizacja
przenosnika taSmowego pozwala na zainstalowanie urzadzenia ze znaczny m wysiggiem.

Korzysci jakie uzyskuje si¢ z zastosowania urzadzenia wedtug wynalazku polegaja nie tylko na eliminacji
pracy fizycznej pociagajacej za soba zwig¢kszenie sprawnosci i niezawodnosci dziatania w pobieraniu prébek, ale
réwniez na mozliwosci pobierania préb w dowolnie zainstalowanym miejscu, na trasie przenosnika tasmowego.

Urzgdzenie wedtug wynalazku mozna stosowad przy pobieraniu prébek z waskich wzglednie szerokich
przenosnikéw tasmowych bedacych w ruchu, jak réwniez pobierac je w dowolnej ilosci o zadanej pojemnosci
w sposéb ciggty lub okresowy.

Urzadzenie wedtug wynalazku do pobierania préb materiatéw z przenosnikéw tasmowych przedstawione
jest w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia schemat przekroju poprzecznego urza-
dzenia zabudowanego nad przenosnikiem tasmowym, fig. 2 przestawia schematycznie, urzadzenie przedstawione
na rysunku fig. 1 w przekroju A-A, fig. 3 przedstawia schematycznie inny przyktad wykonania urzadzenia z za-
stosowaniem podajnika slimakowego, fig. 4 przedstawia schematycznie urzadzenie przedstawione na rysunku fig.
3 w przekroju A-A, fig. 5 przedstawia schematycznie — inny przyktad wykonania urzadzenia z mozliwoscia zasto-
sowania ruchu poprzecznego calego zespotu czerpakowego wraz z podajnikiem slimakowym, fig. 6 przedstawia
schematycznie urzadzenie wprowadzajace kilka rzedéw czerpakow na wale czerpakowym, oraz fig. 7 przedstawia
schematycznie urzadzenie z zastosowanym podajnikiem wibracyjnym.

Jak uwidoczniono na rysunku fig. 1, fig. 2 urzadzenie do pobierania préb materiatéw z przeno$nikéw
tasmowych 9 wedtug wynalazku sktada si¢ z konstrukcji wsporczej 1, watka 2 na ktérym jest utozyskowane
Tuchome koto czerpakowe 3, zaopatrzone w kilka czerpakéw 4. Wewnatrz kota czerpakowego zabudowany jest
wspoisrodkowo nieruchomy beben 5. Naped kota czerpakowego pochodzi od silnika 6 poprzez przektadnig 7.
Material poprzez zsuwnig¢ 8 dostarczany jest do punktu odbioru nie uwidocznionego na rysunku.

Inny przyktad wykonania urzadzenia wedtug wynalazku (fig. 3) sktada si¢ z konstrukcji wsporczej 1,

- nastawnego w pionie watka 2 z utozyskowanym kotem czerpakowym 3 zaopatrzonym w jeden rzad czerpakéw
4, z nieruchomego bgbna 5 oraz podajnika slimakowego 11. Silnik 6 napedza kolo czerpakowe 3 poprzez
przektadnie 7 a podajnik slimakowy poprzez przektadnig 10.

Nastepny przyktad wykonania urzadzenia wedtug wynalazku (fig. 5) sktada si¢ z konstrukcji wsporczej 1
do ktérej za pomocg dwéch nastawnych w pionie wahaczy 13 podwieszony jest waltek 2. Na watku 2 utozysko-
wane jest koto czerpakowe 3 wraz z mechanizmem napgdowym 6, 7 i 10, zaopatrzone w jeden rzad czerpakow 4,
nieruchomy beben 5 z wbudowanym podajnikiem Slimakowym 11.

Ruch poprzeczny watka 2 wraz z zabudowanymi elementami uzyskuje si¢ np. przez mechanizm korbowy
12 napedzany silnikiem 6 poprzez przektadnie 14.

Urzadzenie do pobierania préb materiatéw z przenosnikéw tasmowych (fig. 6) przewiduje w stosunku do
urzadzenia przedstawionego na rysunku fig. 3 jedynie wprowadzenie kilku rzgdéw czerpakéw 4 na kole czerpako-

wym 3.
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Urzadzenie do pobieraria préb materiatu z przenosnika tasmowego (fig. 7) przewiduje w stosunku do
urzgdzenia przedstawionego na rysunku fig. 3 zastapienie podajnika slimakowego 11 podajnikiem wibracyjnym
15 oraz naped kola czerpakowego 3 napedem ciernym 16 sprz¢zonym z tasma przenosnika 9 i przektadnig 17.
Zasada dzialania urzadzenia do pobierania préb materiatéw z przenosnikéw tasmowych polega na tym, ze
chcagc pobrac¢ probke materiatu z trasy przenosnika tasmowego, uruchamia sig silnik 6, ktéry napedza koto
czerpakowe 3 poprzez przekladnie redukujgca 7. Koto czerpakowe zaopatrzone jest w jednym lub w kilku rze-
dach w r¢wnomiernie rozmieszczone czerpaki 4, ktére w trakcie obrotu pobieraja przez zagtebianie si¢ w strudze
materiatu, odpowiednie prébki. Pobrany material zawarty jest pomigdzy $cianami wewnetrznymi czerpaka
a pobocznica bebna 5 i przemieszczany jest do gérnego potozenia, w ktérym poprzez wycigcie w pobocznicy
bebna spada do zsuwni 8 wyprowadzajacej material z urzagdzenia do punktu odbioru.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do pobierania préb materiatéw z przenosnikéw tasmowych, znamienne ty m, e skia-
da sie z konstrukcji wsporczej (1) ukosnie lub poziomo nastawnego watka (2), utozyskowanego kota czerpako-
wego (3) z jednym lub kilkoma rzgdami czerpakdw (4) napedzanego silnikiem (6) poprzez przektadnie (7) bgbna
(5) oraz zsuwni (8), ktéra moze by ¢ zastapiona podajnikiem (11) napgdzanym silnikiem (6) poprzez przektadnie
(10) lub podajnikiem wibracyjnym (15).

2. Urzadzenie do pobierania préb materiatéw z przenosnikéw tasmowych,znamienne ty m, ze skta-
da si¢ z poziomego walka (2), kota czerpakowego (3), jednego rzedu czerpakéw (4), bebna (5) wraz z podajni-
kiem $limakowym (11) lub wibracyjnym (15), podwieszonych do konstrukcji nosnej (1) przy pomocy wahaczy
(13), wprawianych mechanizmem (12) w ruch poprzeczny wzgledem przenosnika tasmowego.
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