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A device for controlling a flow control 25
valve (18) in the lid (10) of a pressure cooking
apparatus. The device comprises a lid handle 31 28
(12) in which a locking member (25) is radi- = —
ally slidable between two abutment positions to 30 7
enable free movement of the valve (18) when 12
in a first abutment position, and hold the valve 777544674
(18) in a flow release position when in a second 1 . 16
abutment position. The locking member (25) is 11, 8ﬂ
resiliently slidable from a return position cor- NHI 70\ TI
responding to its first aubutment position, and L 7 : .
combined with a system (40) for automatically b 6 \

S

1

— ]

locking and releasing the slidable locking mem-

ber, which system locks said locking member -~
(25) in a position substantially corresponding to 1
the second abutment position, and automatically

releases it when the lid (12) is placed on the pan 2 1(1

(1) of the cooking apparatus. The device may (,0

be used as a valve control device. 29 f2<———> f1

S

(57) Abrégé

Appareils de cuisson sous pression. L'invention concerne un dispositif de commande d’une soupape (18) a limitation de flux montée
dans le couvercle (10) d’un appareil de cuisson sous pression, ledit dispositif comportant une poignée de couvercle (12) dans laquelle est
monté a coulissement radial entre deux positions de butée, un verrou (25) permettant le libre déplacement de la soupape (18) dans une
premiére position de butée et maintenant la soupape (18) en position d’échappement de flux dans une seconde position de butée caractérisé
en ce que: le verrou (25) est monté & coulissement élastique a partir d’une position de rappel correspondant 4 sa premiére position de butée,
le verrou (25) est associé 4 un systéme de verrouillage-déverrouillage automatique (40) de son coulissement, ledit systtme assurant d’une
part le verrouillage en position dudit verrou (25) dans une position correspondant sensiblement a la seconde position de butée, et d’autre
part son déverrouillage automatique lors de Ia fermeture du couvercle (12) sur la cuve (1) de I'appareil de cuisson. Dispositif de commande

de soupapes.
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DISPOSITIF DE COMMANDE AUTOMATIQUE
D'UNE SOUPAPE A LIMITATION DE FLUX

DOMAINE TECHNIQUE

La présente invention se rapporte au domaine
technique général des appareils de cuisson sous pression, et
en particulier aux récipients du type autocuiseur comprenant
une cuve et un couvercle rapporté de maniére hermétique sur
ladite cuve, et pouvus de dispositifs de sécurité et de

contrb6le de fonctionnement.

Parmi les dispositifs de sécurité et de contrdle de
fonctionnement des récipients sous pression, la présente
invention concerne plus particuliérement un dispositif de
commande d'une soupape & limitation de flux montée dans le
couvercle du récipient, 1ledit dispositif comportant une
poignée de couvercle dans laquelle est monté a coulissement
radial entre deux positions de butée, un verrou libérant la
soupape dans une premiére position de butée, et maintenant
ladite soupape en position d'échappement de flux dans une

seconde position de butée.

TECHNIQUE ANTERIEURE

Il est bien évidemment déja connu d'avoir recours
4 des soupapes de limitation de flux placées dans le couvercle
d'appareil de cuisson afin de permettre en début de cuisson
1'échappement de l'air ambiant emprisonné dans le récipient.
Ainsi, dans 1le brevet FR-A-2585229, il est décrit un
autocuiseur dont le couvercle est égquipé d'une soupape a
limitation de flux logée dans un corps monté dans une
ouverture pratiquée dans le couvercle. La soupape est destinée
a4 venir obturer le siége du corps a partir d'une certaine
pression interne de fonctionnement, et au contraire a laisser

passer vers l'extérieur l'air contenu dans le récipient en
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dessous d'une certaine pression. Dans sa position haute de
fermeture du siége, 1l'extrémité supérieure de la soupape vient
s'engager dans un orifice ménagé dans un verrou monté mobile
radialement dans le couvercle. Cette derniére position
correspond donc a celle dans laquelle le couvercle est fermé
et l'autocuiseur sous pression. Lorsque l'utilisateur veut
ouvrir 1l'autocuiseur, il actionne tout d'abord la soupape de
sécurité permettant d'évacuer la vapeur sous pression ce qui
correlativement libére la soupape & limitation de flux qui
vient occuper sa position basse et libérer le verrou. Ce
dernier peut alors étre mis en mouvement par un bouton
poussoir actionné par l'un des doigts de l'utilisateur afin
de venir occuper une position de déverrouillage permettant
1'enlévement du couvercle. Inversement, lors de la fermeture,
l'utilisateur aprés avoir mis en place le couvercle sur la
cuve avec indexation, doit amener le verrou dans sa position
permettant la montée libre de la soupape a& limitation de flux
en agissant sur le bouton poussoir. Au début de la phase de
cuisson l'air frais est alors évacué par l'intermédiaire de
la soupape qui reste en position basse tant qu'un certain
niveau de température et de pression minimale n'est pas

atteint.

Un tel dispositif antérieur souffre essentiellement
d'un inconvénient l1ié & la présence d'une poignée s'étendant
essentiellement radialement et qui doit impérativement étre
d'une longueur suffisante pour permettre précisément a la main
de l'utilisateur de pouvoir actionner librement le bouton
poussoir de libération du verrou. Cette notion d'encombrement
est percue de maniére particuliérement négative par les
utilisateurs eu égard & la faible place généralement
disponible dans une cuisine pour le rangement des appareils
d'une part, et compte tenu des risques de renversement accrus
des appareils présentant des piéces, poignées ou autres
éléments particuliérement dégagés du corps principal de

1'appareil.

Enfin un tel dispositif présente 1l'inconvénient

o
Q' ‘
v
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d'étre manuel alors que le consommateur recherche actuellement
des appareils ou toutes les opérations manuelles sont

précisément supprimées en totalité, ou du moins réduites.

EXPOSE DE L'INVENTION

L'objet de la présente invention vise en conséquence
4 remédier aux inconvénients énumérés précédemment, et a
proposer un nouveau dispositif de commande d'une soupape a
limitation de flux permettant de réduire 1l'encombrement total

de 1l'appareil tout en permettant une commande automatique de

la soupape, et ce en toute sécurité.

Un autre objet de l'invention vise & proposer un
dispositif de commande automatique d'une soupape & limitation
de flux dans laquelle 1l'automaticité de la commande s'effectue
aussi bien lors de la phase de fermeture de l'appareil que

dans sa phase d'ouverture.

Un objet complémentaire de 1l'invention vise a
fournir un dispositif de commande automatique d'une soupape
a limitation de flux dans laquelle le réarmement du dispositif

est effectué automatiquement.

Les objets assignés & l'invention sont atteints a
l'aide d'un dispositif de commande d'une soupape a limitation
de flux montée dans le couvercle d'un appareil de cuisson sous
pression, ledit dispositif comportant une poignée de couvercle
dans laquelle est monté a coulissement radial entre deux
positions de butée, un verrou permettant le libre déplacement
de la soupape dans une premiére position de butée et
maintenant la soupape en position d' échappement de flux dans

une seconde position de butée caractérisé en ce que :

- le verrou est monté & coulissement élastique a partir
d'une position de rappel correspondant & sa premiére

position de butée,
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- le verrou est associé & un systéme de verrouillage-
déverrouillage de son coulissement ledit systéme
assurant d'une'bart le verrouillage en position dudit

' verrou dans une position correspondant sensiblement a la
seconde position de butée, et d'autre part son
déverrouillage automatique hors de 1la fermeture du
couvercle sur la cuve de l'appareil de cuisson.

DESCRIPTION SOMMAIRE DES DESSINS

Les caractéristiques et avantages de 1l'invention
ressortiront mieux & la lecture de la description donnée ci-
aprés, a titre d'exemple non limitatif, et en référence aux

dessins annexés dans lesquels :

- Les figures 1 et la représentent respectivement selon une
coupe transversale partielle et une vue de dessus
partiellement arrachée, une poignée de couvercle et une
poignée de cuve en position d'ouverture, lesdites poignées
étant pourvues d'un dispositif de commande conforme a

1'invention.

- Les figures 2 et 2a représentent respectivement selon une
coupe transversale partielle et wune vue de dessus
partiellement arrachée, une poignée de couvercle d'appareil
de cuisson dans une position de pré-fermeture finale par
rapport & une poignée de cuve, ladite poignée de couvercle
étant pourvue d'un dispositif de commande conforme a

1'invention.

- Les figures 3 et 3a représentent les mémes éléments que
les figures précédentes, les poignées étant en position de

fermeture.

- Les figures 4 et 4a représentent les mémes éléments que
les figures précédentes, les poignées étant en position
d'ouverture et 1le dispositif de commande conforme a

1'invention étant en position de déverrouillage.
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- La figure 5 représente selon une vue en coupe partielle

un détail de réalisation d'un verrou conforme a l'invention.

- La figure 6 représente selon une vue de dessus, une

poignée de cuve pourvue d'un moyen de déclenchement conforme

a8 1l'invention.

- La figure 7 montre selon une coupe transversale, un
détail d'une poignée de cuve pourvue de moyens de
déclenchement et d'une rampe de commande conforme a

l1'invention.

MANIERE DE REALISER L'INVENTION

Le dispositif de commande d'une soupape & limitation
de flux est déstiné & équiper un appareil de cuisson sous
pression, tel qu'un autocuiseur par exemple, comportant, tel
que cela est montré par exemple & la figure 1, wune cuve 1
délimitée par une paroi la, par exemple cylindrique, pourvue
d'au moins une poignée de cuve 2. Cette derniére est solidaire
par tous moyens appropriés de la paroi la et présente un
profil ergonomigue facilitant la préhension. A cette fin 1la
poignée de cuve 2 comporte une découpe centrale 3 définissant
tel que cela est montré par exemple & la figure la, une anse
externe 4. Dans la zone de la poignée de cuve 2 opposée a
l'anse externe 4 et en conséquence située au voisinage de la
paroi la, la poignée 2 comporte une surface plane 5 se
terminant au voisinage de la paroi la par un rebord 6 longeant

ladite paroi 1la.

La cuve 1 est destinée & é&tre fermée par exemple a
l'aide d'un systéme & baionnette comportant des rampes
périphériques réparties sur la cuve 1 et sur un couvercle 10,
limité extérieurement & sa partie supérieure par une plaque
de fermeture 11. Le couvercle 10 est pourvu d'une poignée de
couvercle 12 déstinée & étre superposée et alignée avec la
poignée de cuve 2 en position de fermeture de 1'appareil
(Figure 3a). La poignée de couvercle 12 est délimitée
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extérieurement par une coiffe 13 formant les parties
supérieures et latérales de la poignée 12, ladite coiffe 13
étant solidaire d'une piéce inférieure 14 formant la partie
inférieure de la poignée de couvercle 12. La coiffe 13
présente dans sa partie déstinée & étre située au-dessus de
la cuve 1, un orifice 15 aligné avec 1l'ouverture 16 d'une
piéce formant le corps 17 d'une soupape 18 de limitation de
flux. La soupape 18 est montée librement mobile selon 1'axe
x-x' du corps 17 entre une position basse (non représentée aux
figures) correspondant sensiblement a la pression
atmosphérique, et une position haute montrée a la figure 3,
dans laquelle la garniture annulaire 18a de 1la partie
inférieure de la soupape 18 vient en appui étanche contre
l'ouverture 16 formant siége d'étanchéité. Dans la position
basse de 1la soupape 18, et dans toutes les positions
intermédiaires de la soupape 18 précédant sa position
d'étanchéité montrée a la figure 3, il y a libre circulation
de 1l'air entre l'extérieur et le volume interne de la cuve 1
par l'intermédiaire de 1l'orifice 15, de 1l'ouverture 16 et d'un

trou 19 situé & la partie inférieure du corps 17.

Le dispositif de commande de la soupape 18 conforme
4 l'invention comporte également un verrou 25 monté &
coulissement radial en considération du centre du récipient
(non représenté aux figures) dans la poignée de couvercle 12.
Le verrou 25 définit une piéce sensiblement en L comprenant
un premier jambage 26 sensiblement paralléle a la coiffe 13
et pourvu d'un pergage 27 et un second jambage 28 s'étendant
sensiblement perpendiculairement au jambage 26 et pourvu a sa
partie terminale d'un doigt de commande 29. Le verrou 25 est
monté & coulissement élastique, par exemple & l'aide d'un
ressort de compression 30 enfilé dans un logement 31 du verrou
25 et dont la force de rappel dirigée selon la fléche f1
(figure 1) en direction du centre du récipient sert & définir
une position de rappel du verrou 25 correspondant a une
premiére position de butée formant une position de rappel
radiale interne. Le verrou 25 est monté a coulissement radial

selon les deux directions opposées fl1, f2 entre deux positions
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de butée. Lorsque le verrou 25 atteint la position de butée
montrée & la figure 3 correspondant & sa premiére position de
butée, le doigt de commande 29 est par exemple en appui contre
le rebord 6 et 1l'axe du percage 27 est aligné avec 1l'axe x-x'
du corps 17. Dans cette premiére position de butée la soupape
18 est libérée par le verrou 25 et est donc librement mobile
selon l'axe x-x' dans le corps 17 et peut occuper toutes les
positions possibles entre sa position basse et sa position
haute suivant les conditions de pression régnant dans la cuve
1. En particulier la soupape 18, peut occuper sa position
haute d'étanchéité correspondant & une pression normale de
fonctionnement de 1l'appareil, les deux poignées étant bien
évidemment en position de fermeture. Le verrou 25 possede au
moins une autre position de butée définie par construction et
correspondant & une limitation de son déplacement selon la
direction f2. Cette seconde position de butée, formant une
position de butée radiale externe, est par exemple celle
montrée a la figure 1, position dans laquelle le percgage 27
n'est plus aligné avec l'axe x-x'. L'extrémité du premier
jambage 26 est située au-dessus et au moins en partie au droit
de 1l'ouverture 16 et empéche en conséquence le libre
déplacement de la soupape 18 par blocage de son extrémité
supérieure, la soupape 18 ne pouvant atteindre sa position
haute d'étanchéité. Dans cette seconde position de butée le
verrou 25 maintient la soupape 18 dans une position
d'échappement de flux permettant la libre communication entre
1'intérieur de la cuve 1 et l'extérieur ce qui permet en début

de cuisson un échappement de flux vers l'extérieur.

Le verrou 25 est associé & un systéme de
verrouillage-déverrouillage automatique 40 de son
coulissement, le systéme assurant d'une part le verrouillage
en position du verrou 25 & l'encontre de la force de rappel
f1 du ressort 30 dans une position correspondant sensiblement
a la seconde position de butée (figure 1), et d'autre part son
déverrouillage automatique lors de la fermeture du couvercle

10 sur la cuve 1 de l'appareil de cuisson.
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Le systéme de verrouillage-déverrouillage
automatique 40 comprend des moyens de verrouillage comportant
une géchette 41 (tel que montrée par exemple aux figures la,
2a, 3a et 5) montée élastiquement mobile dans un siege de
réception 42 ménagé dans le corps du verrou 25. Le siége 42
et la gachette 41 s'étendent sensiblement perpendiculéirement
par rapport & la direction de coulissement du verrou 25 et
selon un plan sensiblement paralléle & la plaque de fermeture
11 du couvercle 10. La gachette 41 est par ailleurs montée
élastiquement mobile selon son axe d'extension par
1'intermédiaire d'un ressort de compression 43 disposé au fond
du siége 42. La gachette 41 est également pourvue dans sa
partie terminale opposée au ressort de compression 43, d'un
ergot de blocage 44 présentant une face de verrouillage 44a
s'étendant perpendiculairement au fond du siége 42 et a la
direction f1 ainsi qu'une face d'effacement 44b inclinée par
rapport & la face de verrouillage (Figure 3a). La course de
la gachette 41 & l'encontre de la force du ressort 43 est
limitée dans une position de rappel par un plot 45 engagé a
demeure dans une rainure du siége de réception 42. La longueur
de la rainure est calculée pour que l'ergot 44 dépasse
suffisament hors du siége de réception 42 lorsque le plot 45
vient buter contre l'extrémité terminale de la rainure située
& l'opposé du ressort 43. Les moyens de verrouillage
comprennent également un contre-ergot de blocage 50 fixe,
solidaire de 1la poignée de couvercle 12 et comportant
également une contre-face de verrouillage 50a et une contre-
face d'échappement 50b inclinée. Le contre-ergot de blocage
50 et 1l'ergot de blocage 44 sont montés relativement tel que
cela est montré & la figure la par exemple, de maniére a
coopérer pour blogquer le coulissement du verrou 25 a
1'encontre de la force de rappel du ressort 30, sensiblement
dans sa seconde position de butée montrée aux figures 1 et 1la.
Le blocage s'effectue par engagement relatif des faces de

verrouillage 44a et contre-face de verrouillage 50a.

Le systéme de verrouillage-déverrouillage

automatique 40 comprend également des moyens de déclenchement
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55 susceptibles d'agir sur les moyens de verrouillage lors de
la fermeture du couvercle 10 sur la cuve 1 afin d'assurer la
séparation des moyehé de verrouillage en vue de libérer 1le
verrou 25. Les moyens de déclenchement 55 sont situés sur la
poignée de cuve 2, avantageusement sur la surface plane 5 &
proximité du bord latéral de cette derniére de maniére a étre
engagés uniquement lorsque la poignée du couvercle 12 vient
au voisinage de sa position de fermeture relativement & la
poignée de cuve 2. Cette position de pré-fermeture (Figure 2a)
correspond & un début d'alignement des deux poignées.
Avantageusement, les moyens de déclenchement 55 comprennent
une butée 56 de forme sensiblement parallélepipédique par
exemple, formant surélévation par rapport & la surface plane
5 et comportant une face de butée 56a de maniére & pouvoir
étre engagée par au moins une partie inférieure de l'ergot 44
pour causer le déplacement de la gachette 41 a l'encontre de
la force du ressort 43. Ainsi le déplacement a 1l'encontre de
la force du ressort 43 permet & l'ergot 44 de s'effacer dans
ledit siége et en conséquence de quitter sa position de
blocage vis & vis du contre-ergot de blocage 50 par dégagement

relatif des faces de verrouillage 44a et contre-face de
verrouillage 50a, et de provoquer ainsi la libération du

verrou 25.

Le dispositif de commande automatique d'une soupape
a limitation de flux conforme & l'invention comporte en outre
des moyens de —réarmement automatique du systéme de
verrouillage 40, lesdits moyens étant mis en oeuvre lors de
1l'ouverture de l'appareil de cuisson et de 1l'enclenchement de
la rotation relative de la poignée de couvercle 12 et de 1la
poignée de cuve 2. Les moyens de réarmement automatique
comprennent le doigt de commande 29 solidaire du verrou 25
situé de préférence a l'extrémité du deuxiéme jambage 28 pour
constituer la partie inférieure dudit verrou. Les moyens de
réarmement automatiques comprennent également uné rampe de
commande 60 montrée en particulier a la figure 6, solidaire
de la poignée de cuve 2 et formant une surélévation sur la

surface plane 5. La rampe de commande 60 définit une section
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de came inclinée 61 formant un angle par rapport & l'axe de
symétrie y-y' de la poignée de cuve 2 et située au voisinage
dudit plan de stétfie et du cdé4té correspondant & 1'ouverture
de i'appareil. La rampe de commande 60 forme au moins en
partie le rebord 6 et définit également une section de base
60b normale & 1'axe de symétrie y-y' et s'étendant par rapport
audit axe, du cb6té opposé a celui ou est situé la section
inclinée 61. En position de fermeture de 1l'appareil, le doigt
de commande 29 repose contre la section de base 60b, ce qui
correspond & la premiére position de butée du verrou 25. Les
emplacements de la rampe de commande 60 et de la section
inclinée 61 sont choisis sur la surface plane 5 de maniére a
ce que la rampe 60 soit engagée par le doigt de commande 29
lors de 1l'ouverture par rotation du couvercle 10. De la méme
fagcon l'inclinaison et la longueur de la section inclinée 61
sont suffisantes pour permettre lorsque le doigt de commande
29 engage la partie la plus basse 6la de la section inclinée
61, audit doigt 29 de se déplacer au fur et a mesure de
l'ouverture selon une composante radiale centrifuge
conduisant, lorsque le doigt de commande 29 atteint le point
le plus haut 61b de la section inclinée 61, & un réarmement
du verrou 25. En effet, lorsque le doigt de commande 29 se
déplace sur la section inclinée 61 le verrou 25 est
progressivement amené & coulisser dans la direction f2 pour
atteindre sa seconde position de butée. Au cours de ce
coulissement l'ergot de blocage 44 prend appui également
progressivement par sa face d'effacement 44b contre le contre-
ergot de blocage 50 et plus précisément contre la contre-face
d'effacement 50b, ce qui permet & la gachette 41 de s'effacer
pour permettre le réarmement automatique de 1l'ergot 44 contre

le contre ergot de blocage 50 tel que cela est montré a la

figure la.

Le mode de fonctionnement du dispositif de commande

automatique conforme a 1l'invention est le suivant.

Avant la fermeture de l'appareil de cuisson,

1l'utilisateur prépositionne le couvercle 10 sur la cuve 1 de
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la fagon montrée a& la figure la pour que les poignées de cuve
2 et de couvercle 12 soient décalées et non superposées. Dans
cette position 1le verrou 25 occupe sa seconde position de
butée correspondant & celle montrée & la figure 1, position
dans laquelle la soupape 18 n'est pas libre de se déplacer
dans le corps 17. L'utilisateur procéde ensuite
progressivement & la fermeture de l'appareil en amenant
progressivement par rotation selon la fléche £3 les deux
poignées 2, 12 vers une position de superposition et
d'alignement tel que montré a la figure 2a. Dans la position
de préfermeture montrée a& la figure 2a les deux poignées 2,
12 ne sont pas encore complétement alignées et on voit sur la
figure 2a que l'ergot 44 vient engager la face avant 56a de
la butée de déclenchement 56. Dans cette position de
préfermeture, la soupape 18 est toujours tel que cela est
montré & la figure 2, maintenue & l'encontre d'un déplacement
libre par l'extrémité du premier jambaée 26 qui obture
partiellement 1'orifice 15. Il doit donc étre noté qu'au cours
de cette phase de fermeture la soupape 18 étant toujours
maintenue constament en position d'ouverture il est toujours
possible & la vapeur de s'échapper ce qui constitue un facteur
non négligeable de sécurité. En poursuivant le mouvement de
superposition et d'alignement progressif des poignées 2, 12
l'utilisateur atteint la position montrée & la figure 3a,
position correspondant & la fermeture compléte et hermétique
de 1l'appareil de cuisson. Au cours du passage de la position
montrée & la figure 2a & la position montrée a la figure 3a,
la gachette 41 est engagée par la butée 56 et s'est déplacée
a 1'intérieur du siége de réception 42 & l'encontre du ressort
43, ce qui a eu pour conséquence de désolidariser et séparer
1'ergot de blocage 44 du contre ergot de blocage 50. Dés lors
le verrou 25 se trouve dévérrouillé et soumis & l'action du
ressort 30 et vient occuper sa premiére position de butée
montrée a& la figure 3. Dans cette position, correspondant a
la position de fermeture de 1'appareil de cuisson, le percage
27 est aligné avec l'axe x-x', et donc avec l'orifice 15 et
l'ouverture 16 ce qui permet un libre déplacement dés la

fermeture compléte de 1l'appareil de cuisson, de la soupape 18
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lagquelle peut é&tre soumise librement aux conditions de
pression régnant & l'intérieur de 1l'appareil. La pression et
les conditions de téhpérature étant faibles au début dé la
cuiéson, la soupape 18 permet donc 1l'évacuation de l'air
frais, ladite soupape ne venant ensuite que progressivement
s'appliquer contre l'ouverture 16 formant siége d'étanchéite.
Le dispositif de commande automatique conforme a 1l'invention
a donc permis de ne libérer la soupape 18 que dans sa position
finale de fermeture, alors que dans toutes les positions
intermédiaires la soupape 18 est maintenue en position

d'ouverture de flux.

Inversement, lors de l'ouverture, le réarmement du
verrou 25 c'est-a-dire son passage de 1la position de
libération de la soupape montrée & la figure 3 & la position
de blocage de la soupape montrée & la figure 1, s'effectue
automatiquement gréce a la rampe de coxl{mande 60 et a sa
section inclinée 61. Lors de l'ouverture de 1l'appareil et de
la rotation de la poignée de cuve 12 selon la fleche f4
montrée & la figure 3a, le doigt de commande 29 en venant
s'appuyer sur la section inclinée 61 et se déplacer le long
de cette derniére, va commander le déplacement du verrou 25
selon la fléche f2. Au cours de son déplacement selon 1la
fléche f2, le verrou 25 et en particulier l'ergot de blocage
44 va progressivement s'effacer a 1l'intérieur du siége 42 tout
en s'appuyant sur la contreface inclinée 50b du contre-ergot
de blocage 50. L'effacement de 1l'ergot de blocage 44
s'interrompt dés que ce dernier est passé sur la contre-face
50b du contre ergot de blocage 50 ce qui permet au ressort de
compression 43 de faire ressortir la géchette 41 de son siége
de réception 42 permettant ainsi un réarmement automatique des
moyens de verrouillage dans la position correspondant a la
figure la. Le verrou 25 est alors & nouveau blogué dans une
position empéchant tout déplacement de la soupape 18. Il est
également important de noter que l'ouverture de 1l'appareil de
cuisson est rendu impossible tant que la pression n'est pas
redevenue normale dans l'appareil puisque le maintien de la

soupape 18 dans sa position haute empéche tout coulissement



WO 94/16605 PCT/FR94/00078

13

du verrou 25 dans la direction f2.

POSSIBILITES D'APPLICATION INDUSTRIELLE

5 L'invention trouve son application dans la réalisation
d'appareils de cuisson sous pression, en particulier

d'autocuiseurs.
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REVENDICATIONS
1. Dispositif de commande d'une soupape (18) a

limitation de flux montée dans le couvercle (10) d'un appareil
de cuisson sous pression, ledit dispositif comportant une
poignée de couvercle (12) dans laquelle est monté a
coulissement radial entre deux positions de butée, un verrou
(25) permettant le libre déplacement de la soupape (18) dans
une premiére position de butée et maintenant la soupape (18)
en position d'échappement de flux dans une seconde position

de butée caractérisé en ce que :

- le verrou (25) est monté & coulissement é&lastique a
partir d'une position de rappel correspondant a sa

premiére position de butée,

- le verrou (25) est associé a un systéme de verrouillage-
déverrouillage automatique (40) de son coulissement
ledif systéme assurant d'une part le verrouillage en
position dudit verrou (25) dans une position
correspondant sensiblement & la seconde position de
butée, et d'autre part son déverrouillage automatique
lors de la fermeture du couvercle (12) sur la cuve (1)

de 1l'appareil de cuisson.

2. Dispositif selon la revendication 1 caractérisé en
ce que le systéme de verrouillage-déverrouillage (40) comprend
des moyens de verrouillage (41,50) assurant par coopération
le blocage du verrou (25) dans sa seconde position de butée,
et des moyens de déclenchement (55) agissant sur les moyens
de verrouillage (41, 50) lors de la fermeture du couvercle
(10) sur la cuve (1) pour assurer la séparation des moyens de

verrouillage (41, 50) et la libération du verrou (25).

3. Dispositif selon la revendication 2 caractérisé en
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ce que les moyens de verrouillage (41, 50) sont situés sur la
poignée du couvercle (12) et les moyens de déclenchement (56)
sont situés sur‘la pbignée de la cuve (12), les deux poignées
(2, '12) étant mobiles relativement et déstinées & étre

superposées en position de fermeture de 1l'appareil.

4, Dispositif selon la revendication 3 caractérisé en
ce que les moyens de verrouillage comprennent d'une part une
gachette (41) montée élastiquement mobile dans un siége de
réception (42) ménagé dans le corps du verrou (25), ladite
gachette étant pourvue d'un ergot de blocage (44), et d'autre
part un contre-ergot de blocage (50), fixe et solidaire de la
poignée de couvercle (12), ledit contre ergot (50) et l'ergot
(44) étant montés relativement de maniére a coopérer pour
bloquer le coulissement du verrou (25) sensiblement dans sa

seconde position de butée.

5. Dispositif selon la revendication 4 caractérisé en
ce que la gachette (41) est montée élastiquement mobile selon
une direction sensiblement perpendiculaire a 1l'axe de

coulissement du verrou (25).

6. Dispositif selon l'une des revendications 4 a 5
caractérisé en ce que les moyens de déclenchement comprennent
une butée (56), solidaire de la poignée de cuve (2) et
disposée sur cette derniére de maniére & étre engagée par la
gachette (41) de verrouillage lorsque la poignée du couvercle
(12) wvient au voisinage de sa position de fermeture
relativement & la poignée de cuve (2) pour causer le
déplacement de la gachette (41) hors de sa position de blocage
, et libérer ainsi le verrou (25).

7. Dispositif selon 1'une des revendications
précédentes caractérisé en ce qu'il comporte des moyens de
réarmement automatique (29, 60) du systéme de verrouillage-
déverrouillage (40), mis en oeuvre lors de 1l'ouverture de

1'appareil de cuisson.
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8. Dispositif selon la revendication 7 caractérisé en
ce que les moyens de réarmement automatique (29, 60)
comprennent un'doigf‘de commande (29), solidaire du verrou
(255 de préférence a sa partie inférieure et une rampe de
commande (60) déstinée a étre engagée par ledit doigt, ladite
rampe possédant une section inclinée (61), solidaire de la
poignée de cuve (2), & un emplacement tel que lors de
1l'ouverture du couvercle (10) par rotation, le doigt de
commande (29) engage la rampe (60) et se déplace sur cette
derniére au fur et & mesure de 1l'ouverture, selon une
composante radiale centrifuge, conduisant le verrou (25) vers
sa seconde position de butée, la section inclinée (61) étant
de longueur suffisante pour permettre le réarmement

automatique des moyens de verrouillage (41, 50) dudit verrou.

.

9. Dispositif selon les revendications 1 a 4
caractérisé en ce que le verrou (25) et la gachette (41) sont
montés élastiquement mobiles & 1l'aide de ressorts de

compression (30, 43).

10. Autocuiseur équipé d'un dispositif conforme & 1l'une

des revendications 1 a 8.
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