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Nastavovani promeénlivého pracovniho za-
b&ru zemé&de&lskych strojli. K manipulaénimu
ramu stroje je pfipevnén silovy vdlec, ktery
je propojen systémem tdhel s rdmy méiadi

- a plsobenim silového vélce na tdhla dochéa-

zi ke zmé&n& pracovniho zdb&ru a pievodu

Z pracovni polohy do transporini.
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Vynélez se tykda zafizeni k nastaveni po-
lohy rdmu zemé&d&lského stroje, napriklad
na zpracovani pidy, kde je vyZadovéan riizny
pracovni zdbér stroje v zdvislosti napfiklad
na hloubce zpracovani piidy. ZaFizeni k na-
staveni pracovni polohy ototného rdmu
umoZni pirevod z transportni polohy do po-
lohy pracovni a d4le nastaveni poZadované-
ho pracovniho zébé&ru a tim i docileni opti-
mélni vzdalenosti jednotlivého oto&ného
pracovniho ndiadi, nap¥iklad na zpracovani
plidy na rGznych pracovnich hloubkéach.

Predmét vyndlezu se vyuZije p¥i zpraco-
vani phdy a sestavovani kombinovanych
strojli. K rdmu zemé&dé&lského stroje se za-
fizenim k mastaveni polohy ramu vyuZiji
oto&né pracovni orgény.

Je znadma Fada konstruk&nich FeSeni, kte-
r4 umo#Ziiuji prevod z transportni polohy do
pracovni polohy pootdéenim né¥adového ra-
mu v horizontdlni roviné. Je zndmo FeSeni,
kde pootd&eni nosnych rdmi pracovniho né-
Fadi je FeSeno horizontdlnim pohybem stfe-
dového rdmu a tdhly, které jsou nakloube-
ny jednim koncem do pohyblivého stfedo-
vého rdmu a druhym komcem do rdmi, ne-
soucich pracovni néfadi.

Dale je zndmo fFeSeni, podstata kterého
spofivd v horizontdlnim pootéfeni rémil s
pracoviim néifadim do r{iznych pracovnich
poloh pomoci stfedového rdmu a soustavy
tdhel. Spoleénym nedostatkem téchto Fese-
ni je nutnost pohyblivého rdmu a soustavy
tdhel.

Nedostatky zndmych technickych Fe3eni
pouZivanych otoénych v horizontalni roviné
rami, urdéenych pro navéSovdni otoénych
pracovnich orgdnti jsou v podstatné mife
odstranény zafizenim k nastaveni polohy
ramu stroje, jehoZ podstata spodivd v tom,
Ze zdveésné zefizeni je pFipevnéno k nosné-
mu rdmu, ktery je opatfen silovym vélcem
propojenym s rameny, nakloubenymi na
vzp&rnd ramena, na nichZ jsou uloZena otog-
né vysunovaci ramena, nakloubend v néafa-
dovém rédmu.
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P#iklad provedeni FeSeni podle vynélezu
je znédzorn&n na piipojeném vykresu, ktery
predstavuje sloZenou pracovni polohu stro-
je v phdorysu &arkovan® maximélni pra-
covni zdbé&r stroje.

Zavésné zarizeni 1 je spojeno s mosnym
rdmem 2, ve kterém je umist&n silovy vé-
lec 3. Nosny rdm 2 je spojen otofnym dCe-
pem 9 s nafadovym rdamem 7. K silovému
valci 3 jsou piipevnéna ramena 4 silového
valce 3. Ramena 4 jsou nakloubena ototné&
do vzp&rnych ramen 5. Vzpsrnd ramena 5
jsou nakloubena do vysuncovaich ramen 6,
kterda jsou nakloubena do nafadového ra-
mu 7.

K zadni &4&sti maFadového rdmu 7 jsou
uchycena ototnd op&mé kola 8. NafFadovy
rdm 7 je opatfen fixatnimi otvory 10. K nos-
nému rdmu 2 se uchycuje adaptér 11,

P¥i nastavovani poZadovaného pracovniho
z&b¥ru plsobi silovy vdlce 3 rameny 4 na
vzp&rna ramena 5 a vysunovaci ramena 8,
kterd jsou nakloubena do néfadového rédmu
7. Tim dochédzi k pootafeni nédradovych ra-
mit 7, uloZenych otofnym Eepem 9 v nosném
rdmu 2. Po nastaveni poZadovaného pracov-
niho zébé&ru je tento jidt&€n v pracovni polo-
ze fixatnimi otvory 10. Oto&né opé&rnd kola
8 zajistuji mastaveni poZadované vySe nafa-
dového rdmu 7 pfi technologickém procesu
i pFi transportu. P¥i pfevodu z pracovni po-
lohy do transportni silovy védlec 3 rameny 4
plisobi na vzpsrnd ramena 5 a wysunovac{
ramena 6 a tim pootd&i naifadové ramy 7.

Pfedm&t vynédlezu se vyuZije pfi sludové-
ni pracovnich operaci v rostlinné zemé&dél-
ské vyrobé, kdy se na nafadovy rém 7 na-
vési napfiklad nafadi na zpracovdni pidy
a k nosnému ramu 2 je uchycen adaptér 11.
Vyhodou feSen{ podle vyndlezu je transport .
nAfadového rdmu 7 s navéSenym pracovnim
naradim a adaptéru 11 soufasng jednim
traktorem.

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni k mastaveni polohy rédmu stroje,
opatfeného op&rnymi koly a zdvésem, ktery
je p¥ipevn&n k nosnému rdmu, vyznafujici
se tim, Ze mosny rdm (2} je opatfen silo-

vym wédlcem {3), propojen§m s rameny (4)
nakloubenymi na vzp&md ramena (5}, na
nichZ jsou uloZena oto&nd vysouvaci rame-
na (6) spojend s ndrfadovym rdmem (7).
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