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Urzadzenie do poruszania sterow stat-
kow, naprzyklad todzi pcdwodnych, posia-
da, jek wiadomo, dla kazdego steru: ,.na-
ped mechaniczny, naped reezny i akslo_-
rggﬂt_g, to jest przyrzad wskazujacy w kaz-
dej chwili kat odchylenia steru. W urzadze-
niach wspélczesnych te trzy przyrzady sa
polaczone ze sterem z osobna, inaczej mé-
wiac, urzadzenie takie posiada pedni¢ mie-
dzy sterem a napedem mechanicznym, kt6-
ry moze byé, naprzyklad, elektryczny, lub
hydrauliczny, nastepnie — oddzielna ped-
nie do kierowania recznego i wreszcie ped-
ni¢ miedzy sterem a wskazéwka, wskazu-
jaca kat odchylenia steru.

Urzadzenie pedobne jest skomplikowa-
ne i zajmuje duzo miejsca. Précz tego cze-
§ci, ktéremi sternik musi kierowaé i ktére

musi obserwowaé (koto sterowe reczne,
kerba uruchomiajaca stawidto nzpedu me-
chanicznego, wskazéwka oraz tarcza aksjo-
metru), sa wiecej lub mniej oddalone od
siebie, co nuzy obserwztora i wymaga cze-
sto pewnego czasu, lub co najmniej prze-
noszenia rozkazéw od jednego sternika do
drugiego przy przejsciu od napedu me-
chanicznego do recznego lub odwrotnie.
Wreszcie ster, ustawiony przez naped me-
chaniczny w polozenie okreslone, zacho-
wuje stale to swoje polozenie n: wet wow-
czas, gdy jest wystawiony na uderzenia fal
morskich, wobec czego pednia musi by¢
wykonana tak, aby mogla wytrzymaé cze-
sto b:rdzo znaczne naprezenia,
Wynalazek niniejszy usuwa wszystkie
powyzsze niedogodnosci. - Polega on w za-



sadzie na zwiazaniu pedni miedzy sterem
a aksjometrem z pednia stawidlz; napedu
mechanicznego z jednej strony, oraz z na-
pedem recznym z drugiej strony. Polacze-
nie migdzy wskazéwka aksjometru a orga-
nem ustalajacym stewidio napedu mecha-
nicznego stwarza istotna zalezno$¢ ich od

siebie przez posredni i sluzacej
do napedu mechanicznego. Zalezno§é ta

jest tego rodzaju, iz po dotarciu wskazéw-
ki do zadaznego potozenia, stawidto wyla-
cza samoczynhie doplyw cieczy i odwrot-
nie, doplyw jej otwiera si¢ w razie odchy-
lenia steru, t. j. skoro staje si¢ on silnikiem,
przyczem po ustaniu przyczyny tego od-
chylenia, cze$ci powracaja sameczynnie do
polozenia poczatkowego,

L drugiej strony, do kierowania reczne-
go jest zastosowane polaczenie miedzy
pednia aksjometru a prosta przekladnia,
przylaczona do kota sterowego, umieszczo-
nego na posterunku, z ktérego odbywa si¢
uruchomienie . napgdu mechanicznego; po-
laczenie to posicda jednakie taka kon-
strukcje, ze wylacza naped mechaniczny.

Spos6b wykonania wynalazku w prak-
tyce jest uwidoczniony w postaci przykla-
du na zalaczonym rysunku, W przykladzie
tym przyjeto, ze do poruszania mechanicz-
nego steru zostal zastosowan
drauliczny, t. j, ze stawidto, wstawione
miedzy wskezowke aksjometru a przyrzad
kontrolujacy ciecz napedna, jest stawidlem
hydraulicznem. Jasna jest jednak rzecza,
ze z tym samym skutkiem daje si¢ tu za-
stosowaé wszelki inny rodzaj energji (np.
elektrycznej lub sprezonego powietrza);
wypadioby tylko zmieni¢ odpowiednio me-
chanizm stawidtowy.

Na rysunku fig. 1 przedstawia schema-
tycznie zestawienie calego urzadzenia, fig.
2—9 szczegély aksjometru skojarzone-
go z urzadzeniem pednem i stawidlem ste-
ru mechanicznego oraz z napedu recznego,

a mianowicie: fig. 2 przedstawia czes$ciowy

widok czotowy po odjeciu kota sterowego

recznego, fig. 3 — rzut poziomy, fig. 4 —
widok boczny, fig. 5 — czesciowy przekréj
plaszcz'yzna,‘.,_ osiowa aksjometru, fig, 6 —
przekré6j wzdtuz linji VI—VI na fig. 4, fig.
7, 8 1.9 — w trzech réznych polozeniach
roboczych skojarzone: wskazéwke aksjo-
metru oraz rekojes¢ do wlaczania napedu
mechanicznego.
ter jest polaczony

wiedniej pedni fig~3), obra-
calqcym sie w ramie @, nc! kto:

, zazebiajacy sie z wycin-
kiem quatym C (fig. 3, 4 i 5), zaklinionym
na osi D (fig. 5) wskazéwki E aksjometru.
Os D moze by¢ wpuszczona w tozysko, wy-
konane w ramie a, na ktérym mozna réw-
niez umiesci¢ tarcze (cyferblat) e aksjo-
metru.

Potaczenie miedzy pednia A, B, C i D,
ktéra wprawia w ruch wskazéwke E, a
mechanizmem rgcznym jest uskutecznione,
np. jak to przedstawiono na fig, 3 i 5, przez
prosta pedni¢ w postaci kota zebatego
stozkowego a', zaklinionego na wale A
oraz takiegoz kola f, osadzonego na wale
F, réwnoleglym do osi D i obracajacym
si¢ w ramie a w tej samej plaszczyznie pio-
nowej. Na wale F jest umocowana jedna
z czesci sprzegla G, ktérego druga czeséé
H jest zwiazana z piasty i kota sterowego
recznego I,

Zaleznie od tego, czy czeéci G i H ze-
z¢biaja sig, czy tez sa rozlaczone, co osia-
ga sie¢ odpowiedniem przesunieciem kota [
po osi F, to ostatnie sprzega si¢ lub rozta-
cza z pednia aksjometru. Przeto ta pednia
zastepuje tu dwie pednie oddzielne zna-
nych mechcnizméw,

Z drugiej strony, potaczenie miedzy
wskazéwka E aksjometru a mechanizmem,
uruchomiajacym stawidto napedu hydrau-
licznego, jest wykonane w sposéb naste-
pujacy:

W' przykladzie, uwidocznionym na ry-
sunku, wylaczenie stewidla 1_1131_1-3_11_1&1_15:

goR jak réwniez i ustawienie jego w po-
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tozemach otwartych, wywolujacych obrét
steru w jednym lub drugim kierunku, osia-
gaja si¢ przez obrét dzwigni J, polaczonej
swem ramieniem wolnem j zapomoca
sworznia R? lacznika K i sworznia R! z
wahaczem L (fig. 1, 7—9). Polaczenie mie-
dzy wsk:zéwka aksjometru E a rekojescia
N, uruchamiajaca stawidlo R we wskaza-
nym celu, jest uskutecznione przez to, iz
obie te czesci sa zwigzane odpowiednio z
obu ramionami wahacza L, Piasta n reko-
jesci N jest osadzona luzno na przedtuze-
niu osi D (fig. 4) i moze byé sprzegana, jak
to zobaczymy pézniej, z piasta wskazéwki
E aksjometru zapomoca odpowiedrniego za-
zebienia nl.

Umocowane na piascie wskazéwki E
ramie E* jest potaczone drazkiem O z jed-
nem z ramion wahacza L, za§ ramie N! u-
mocowane na piascie rekojesci N, pola-
czone jest drazkiem P z drugiem ramie-
niem wahacza. Ramiona N! i E! sa jedna-
kowej dlugoéci, réwniez jak i drazki O i
P, wskutek czego tworza one z wahaczem
L boki réwnolegloboku przegubowego.

Diwignia stawidtowa J jest osadzone
na czopie j! w widetkach Q, przytwierdzo-
nych do skrzynki stawidta R. Odpowiednio
do wahari dzwigni J w jednym lub drugim
kierunku okoto czopa j!, dziala ona na za-
wory r lub !, celem wpuszczenia cieczy
pod ciénieniem na jedna lub druga strone
ttoka (fig. 1), polaczonego ze sterem od-
powiednia pednia. Strona ttoka, nie podle-
gajaca ci$nieniu cieczy, jest wéwczas po-
taczona ze zwyklym zbiornikiem (bez ci-
$nienia) T, z ktérego czerpie ciecz pom-
pa U.

W schemacie, przedstawionym na fig. 1,
liczba 1 oznacza przewéd, doprowadzaja-
cy ciecz do stawidla R, przyczem ciecz pod
ci$nieniem przybywa z pompy U bezpo-
§rednio lub tez za posrednictwem odpo-

- wiedniego zasobnika (akumulatora) V;

ciecz bez ci$nienia powraca przewodem 2
ze stawidla R, do zasilajacego zbiornika

T; 31 4 sa to przewody, laczace jedna lub
druga strone tloka przez stawidlo R na-
przemian z przewodem 7 lub 2z przewo-
dem 2,

Wynalazek w opisanej postaci wykona-
nia posiada jeszcze dzwignie wlaczajaca W,
osadzona na czopie stalym, .np. przy
skrzynce stawidta R (fig. 2, 3 i 4), i obra-
cajaca zapomocy lacznika X i korby Y o$
2z, osadzona w ramie a i posiadajaca widet-
ki Z, zahaczajace sie z szyjka piasty i kola
sterowego, co pozwala przesuwaé rzeczone
kolo; widelki opieraja sig¢ z drugiej strony
o piaste n rekojesci N.

Dziwigni¢ W mozna unieruchomi¢ w
dwu skrajnych poltozeniach W i W* (fig.
2) przy pomocy zapadki samoczynnej ze
sprezyna. Podczas ruchu oddzialywa ona
umocowanym na jej osi mimos$rodem w
(fig. 6) na dwa obciazone sprezyna zawo-
ry r?, umieszczone na skrzynce R w prze-
wodach 3 wzglednie 4. Zaleznie od tego,
czy dzwignia ta jest- w potozeniu W, wa-
runkujacem naped steru reczny, czy tez
w potozeniu W?!, warunkujacem naped me-
chaniczny, zawory te sa zamkniete lub o-
twarte, Na fig. 6 pokazano zawory r? w
stanie zamknietym, odpowiadajacym poto-
zeniu W' dzwigni.

Powyzej opisane urzadzenie dziala w
spos6b nastepujacy:

W razie potrzeby sterowania recznego,
dzwignie W nalezy ustalié w polozeniu,
wskazanem na fig. 2 i 4. Widelki Z opiera-
ia sie o piaste n i éciskaja sprezyne n?, la-
cza rekojesé N ze wskazéwka aksjometru
E (fig. 5); jednoczesénie kolo sterowe I zo-
staje sprzezone z watem F, wskutek sprze-
gniecia sie czesci H i G. Zawory r? sa o-
twarte i pozwalaja na przelewanie sig cie-
czy z jednej strony ttoka S na druga, wsku-
tek czego ulega on ruchom steru bez opo-
ru ze strony rzeczonej cieczy. Innemi sto-
wy, ttok S jest przesuwany przez porusza-
ny recznie ster, przyczem ciecz krazy w
obwodzie zamknigtym, utworzenym przez



&finder, pegewody 344 oraz stawidlo
R. Ponfewas dzwigia N oraz wskazéwla
aksjomadtru E 54 wowesas zhgezone, przeto
otrzymuja one razem ruch zapomoca ped-
ni B~ /C w jednym {ub drugim kierunku,
zilegnie sod ‘kieremku, w ktérym otrzymuje
abiét koo stevowe 1. Podczas tych ruchéw
dewipria stawidtowa J oraz lacznik K po-
#0sthja ‘W spoczynku, weahaoe za§ L obra-
ch 8ie ma vzopie R’, laczacym go z lgozni-

Pla unkmnigeia komdeczmosci przytrzy-
mywanin kb kota sterowego przy nape-
dzie recznym w nadanem wmm ‘potoieniu
(edcliyleriin), wmozna zastssowaé -mecha-
ik z#padkowy, -maprzyklad taki, jak
przedstawiony na #ig. 5. Umieszczona w
remie @ 4§ ‘obdiazona sprezyna zapadke I'
mozra -dowelnie odciagaé lub tez wpu-
szczaé w.slobek i prasty i (fig. 5). Podczas
sterowanit nalezy umocowaé zapadke w
polegdniu wylheronem :przez odciagniecie
i0brét, aby umocowany w niej trzpien 2
opar! si¢ o-krawedz jej tozyska.

Al sprzefé¢ ‘od napedu, recéznego do
mapédu frechanicznego, wystarcza -uriicho-
mié «d¢wignie W i doprowadzi¢ ja do polo-
seia W1 (fig, :2), przy ktdrem zawory 72
zamykaja si¢, koto sterowe I .zgstaje zwol-
notie, a sprezyra n? wywoluje irozlaczenie
piasty n rekojesci N z osiq ‘B, wskutek oze-
go agkojest ‘N mose luino obraced sie na
tej ‘ostdtnie].

Jusgeli, wyehodzac z polosenia zerowe-
go, przedytuwiknego 'ha ‘fig, 24 5, odchyli¢
rekvjesé N, mupregkind do podziatki 15°
popréwe] strdiie 'tareey e, 'wtenczas ramie
N ipociugh ‘podczas Obrotu ‘drazek P (fig.
8), ‘a Zapbnidéa niego ‘rowniez wahucz L,
teh zué wykottywa obrot okolo swegopumk-
tu ‘gewidezdhia da drazku 'O, ktéry pozo-
stdfe Higruchvmym, ‘Wahacz podnosisw ten
sposdd “kaczntk 'K i déwignie -J ‘stawidta,
ktora sbraca “sie ‘okoto 'punktu J, podno-
szac Zawory'r. Gleazipod ciénteniem, prze-
pitesczong 1pyser ‘przewdd ¢, daiala ma tidk

=

S, Mtory porusza sig oft prawej strony ke
lewej i.zmienia polosenie -stera w Zailatiym
kierunka. Te¢ izmieme polozemia steru od-
twarza wskazéowka &, kttra dotartszy do
polvzenia, znajdujacego sie naprzeciw re-
kojesei N, -ddiata za posrednictwem ramie-
nia .E? draz drazika O na wahacz L, a przez
ten -obtatni -na lgozetk K i deéwignie J, :do-
ptowadaajac ja do poledenia poczigtkowe-
go, 'przy kitdrem zawory r s3 zamknicte,
skaroe tylko zéjdzie sie rekojest N ze wska-
zéwky E. Ster zodtaje umecowany -ped
katem 15° przexz ciénienie cieczy, stykaja-
¢@j-8ie 2 obidma stronami ‘thoka.

Sprzigzente samoczynne ‘miellzy obcia-
Zong przez sprezyne zapadka W2, isnie-
Szczohe, 'w rgkejedci N, a zebami-e?, wTicz-
bie odpowiadajacej ilosci-stopniowai, znaj-
dujhtenii si¢ ‘na wyecinku ;przymocowanym
de tarczy », pozwala ‘na puszczenie rreko~
jesai, skore ‘tyHto zajmie oha zqdane pote-
zenle, Podtzas Yuchu zapadka -utrzymuje
si¢ w !pelbzenili -odsuni¢tem przez .preyct-
smigoie guzika ‘A3,  +ktéry *éciska sprezyne
zapadki. Pod naporem fal -morskich -ster
zmiehia swe pdlozenie, ,peciagafac ‘za ‘soba
weltazéwhie -£. Jeieli, ‘neprayktad, rekojesé
N dtoi-na zdrze, Wwoéwozas ‘wekakowka -E,
amienfajac wzgledem hiej swe poledenie
(dig. 9), -peviaga -zapomoeq ‘drazka O
wahacz L, téry -obraca sdi¢ okelo
przegubu .przy dradku P, -aathowujacym
polozenie nieamienne. Lacznik K opada,
ziiuszajac do obrotu dzwignie-J okdlo:eao-
pa w widetkach :Q :i otwiera -odpewiednie
Zawory r! stawidha, -Jeden z dwu zaworéw
r3, -naprzyklad praewodu 3, lub ‘te: :prze-
wodu 4, stosownie do kierunku ruchu :tto-
lta, -Btwiera -si¢ i ;pgzwala .diecay -powrbcié
do -zbiornika.

Skoro tylko 'przyezyna skrecania -$teru
przestanie dzialaé, zawér :r2, ktéry sie ‘o~
tworzyl, zamyka -sig¢ pod dzialaniem -swej
sprezyny o preznosci ‘nastawialnej, -a:tiecz -
pod :dignieniem, 'dzieki otwartym -zaworom
r}, ;odditalywa rna ‘tlok §-prrez;przewéd .3



1 zmienia samoczynnie polozenie steru w
kierunku odwrotnym, dopdki wskazéwka E
nie zejdzie si¢ z rekojesciag N, ktdra sig nie
poruszala. .

L powyziszego wynika zupelnie oczywi-
$cie, iz opisane urzadzenie posiada w po-
réwnaniu z urzadzeniami stosowanemi o-
becnie, miedzy innemi zalety nastepujace:

1. Skojarzenie urzadzenia sterowego
mechanicznego ze wskazéwka aksjometru,
stanowiace jedno ze znamion istotnych wy-
nalazku, sprawia, iz naped mechaniczny
posiada doskonalq zwrotna§é oraz daje

sterom mozno$é dzialania w charakterze

silnika pod wptywem uderzen fal morskich,
usuwajac w ten spos6b zmeczenie, wynika-
jace z wysitkow sternika przy opieraniu si¢
uderzeniom _fal; ster wyprowadzony ze
swego polozenia powraca nastepnie samo-
czynnie do polozenia, z ktérego wyprowa-
dzilo go niepozadane dzialanie fal.

2. Polaczenie napedu recznego z ped-
nia. laczacq ster z aksjometrem czynijedna
pednice zbyteczna.

3. Uskutecznienie tego polaczenia za
posrednictwem dzwigni, ktdrej obrot wy-
woluje jednoczesnie polaczenie rekojesci
napedu mechanicznego ze wskazéwka ak-
sjometru, daje mozno$é, przez dzialanie
jednym tylko organem, szybkiego przej-
$cia od napedu mechanicznego do napedu
recznego i odwrotnie, co jest nadzwyczaj
wazne, naprzykltad w wypadku uszkodze-
nia przewodéw rurowych lub innych cze-
§ci urzadzenia do sterowania mechaniczne-
go, zatrzymania sie pompy lub wyczerpa-
nia zbiornika przy napedzie hydraulicznym,

4. Skojarzenie napedu mechanicznego,
aksjometru i napedu recznego daje moz-
no§¢ umieszczenia w jednej ramie, w bez-
poSredniem wzajemnem sasiedztwie, tuz
pod reka i okiem sternika lub dowédcy,
czesci, ktore podlegaja uruchomianiu i ob-
serwacji. _

Précz tego, nalezy zaznaczyé, iz w o-
pisanej powyzej odmianie konstrukcyjnej

urzadzenia, szybkes¢ -wykonania ruchéw
przez ster jest proporcjonalna do stopnia
podniesienia zaworéw stawidla i wskutek
tego do wielkosci wahann wdhacza L. Wy-
chylenie wachacza wzrasta 'w miare wy-
przedzania rekojesci N w -stosunku :do
wskazowki aksjometru E. Mozna przeto,
stosownie do szybkosci z jaka sie chce wy-
konaé ruch, badz to: odchyli¢ stopniowo
rekojes¢ o pozadany kat, zachowujac od-
powiednie, lecz niewielkie wyprzedzenie
jego wzgledem wskazéwki, doprowadzié¢
nagle i odrazu rekojesé¢ do .zadanego polo-
zenia, lub tez podniesé¢ zawér wyzej przez
zupelne odchylenie rekajesci, co powigksza
szybko$¢ poczatkowa, :poczem nalezy od-
chyli¢ rekojes¢ z powrotem do potozenia
wlasciwedo, pod koniec wykonywanego
ruchu. :

Widocznem jest zatem, iz urzadzenie
niniejsze zapewnia caly szereg stopni szyb-
kosci ruchéw, bardzo obszerny, i ze odpo-
wiednie regulowanie wyprzedzania r¢ko-
jesci wzgledem wskazéwki pozwala zmniej-
sza¢ szybkoéé, mianowicie w okresie wy-
chylania, kiedy ster staje sie silnikiem, to
jest gdy -dazy do zmiany -polozenia pod
wplywem mnaporu wody podczas biegu
statku.

Cale urzadzenie moze posiadaé, jak to
pokazano na schemacie (fig. 1), jeszcze
drugie stanowisko pomocnicze, z ktérego
drugi sternik moze porusza¢ z pewnej odle-
glosci wahacz L stanowiska gltéwnego, jak
réwniez dzwignie wlaczajaca W. W tym
wypadku dzwignia ta jest potaczona zapo-
moca ciegiel gietkich 5 (fig. 1) z dzwignia
uruchomiajaca 6 stanowiska pomocniczego,
oba za$ ramiona wahacza L, lub rekojesé¢ N,
oraz wskazéwka aksjometru E sa polaczo-
ne zapomoca ciegiel gietkich 7 i 8 z dzwi-
gnia 9 oraz ze wskazéwka aksjometru 10.

Samo sie przez sie rozumie, ze przy tem
urzadzeniu mozna bardzo latwo rozgalezi¢
przewody zasilajace w ten sposéb, aby je-
den otwieral sie¢ do zbiornika cieczy pod



ci$nieniem, umieszczonego na przewodzie
1, a drugi za$é do zbiornika 12 cieczy bez
ci$nienia, umieszczonego na przewodzie 2;
przyczem kazdy z tych przewodéw laczy
si¢ ze stawidlem do sterowania przypty-
wu i odplywu cieczy pod ci$nieniem, prze-
znaczonem dla calego szeregu stanowisk w
odpowiedniej ilosci.

Zastrzezenia patentowe,

1. Urzadzenie do kierowania sterem
todzi podwodnych lub innych statkéw, po-
siadajace naped reczny, naped mechanicz-
ny oraz aksjometr, znamienne tem, ze
wskazéwka (E) aksjometru, polaczona w
zwykly sposéb ze sterem zapomoca pedni
(A—B—C), jest zlaczona z jednej strony
— przy pomocy prostej pedni (a, f) z wa-
tem (F), na ktérym jest luzno osadzone,
dajace si¢ jednak z nig laczyé zapomoca
sprzegla (G, H), koto sterowe reczne (I)
oraz, ze — z drugiej strony — ta wskazéw-
ka jest sprzezona z dzwignia (N ), sprawu-
jaca rozrzad energji mechanicznej za po-
srednictwem wlasciwego organu pednego
(J) stawidla, na ktére oddzialywuja kolej-
no wskazéwka (E) oraz dzwignia (N).

2. Urzadzenie do kierowania sterem

statkéw wedlug zastrz. 1, znamienne tem,
ze wskazowka aksjometru (E) i diwignia
(N) do sterowania mechanicznego sa osa-
dzone: pierwsza nieruchomo, druga za$
luzno na wspélnej osi (D) oraz polaczone
zapomoca jednakowej dlugosci ramion (E,
N) i drazkéw (O, P) z wahaczem (L), na-
stawiajacym wlasciwy organ (J), kierujacy
rozrzadem energji mechanicznej.

3. Urzadzenie do kierowania sterem
statkéw wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tem, ze posiada mechanizm, ktéry pozwa-
la — z jednej strony — przy pomocy jed-
nej tylko dzwigni (W) wlaczaé sprzeglo
(G, H), celem sprzezenia lub rozlaczenia
kola sterowego recznego (I) z pednia la-
czaca, wskazéowke (E) aksjometru ze ste-
rem, i jednocze$nie — z drugiej strony —
wlacza¢ lub wylaczaé sprzeglo do laczenia
wskazéwki (E) aksjometru z dzwignia (N)
napedu mechanicznego i wreszcie przela-
cza¢ zawory (r?), kierujace przeplywem
cieczy pednej podczas sterowania recz-
nego.

Société Schneider & Cie,
Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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Druk L. Bogustawskiego, Warszawa.
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