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REINIGUNGSSCHABER.

Reinigungsschaber (1) fiir zu reinigende Oberflachen (11),
insbesondere fiir Topfe, Pfannen und dergleichen,
aufweisend einen Arbeitsbereich (2) mit einer
Aufstandsflache (3) zum Reinigen einer verunreinigten
Oberflache (11) und einen Handgriffbereich (4) mit
zumindest einer Handgriffseitenflache (5) und einer
Auflageflache (6) fiir eine Hand eines Benutzers, wobei
Uber den Handgriffbereich (4) eine manuelle Kraft auf die
Aufstandsflache (3) aufbringbar ist und der
Reinigungsschaber (1) einen Hohlraum (13) aufweist und
der Arbeitsbereich (2) endseitig als eine Klinge (10)
ausgebildet ist, welche unter einem Winkel ([alpha]) von
bevorzugt 70° bis 120°, besonders bevorzugt 90°, zur
Aufstandsflache (3) ausgerichtet ist, dadurch
gekennzeichnet, dass der Reinigungsschaber (1) zumindest
eine im Handgriffbereich (4) angeordnete Offnung (9)
aufweist, die den Hohlraum (13) des Reinigungsschabers
(1) mit einer Umgebung auBerhalb der Reinigungsschabers
(1) verbindet.
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Reinigungsschaber

Die Erfindung betrifft einen Reinigungsschaber fiir zu reinigende Oberflachen,
insbesondere fir Tépfe, Pfannen und dergleichen, aufweisend einen Arbeitsbereich mit
einer Aufstandsflache zum Reinigen einer verunreinigten Oberflache und einen
Handgriffbereich mit zumindest einer Handgriffseitenflache und einer Auflageflache fiir
eine Hand eines Benutzers, wobei Uber den Handgriffbereich eine manuelle Kraft auf die
Aufstandsflache aufbringbar ist und der Reinigungsschaber eine im Handgriffbereich
angeordnete Offnung aufweist, die den Hohlraum des Reinigungsschabers mit einer
Umgebung verbindet

In Kochgeschirr, zum Beispiel in Tdpfen, kann sich beim Kochen sehr leicht ein schwer zu
reinigender Rickstand bilden. Meist kdnnen diese Rickstande nicht durch den
Geschirrspller gereinigt werden und miissen daher handisch mit Reinigungsschabern,
Schwammen oder chemischen Reinigungsmittel entfernt werden. Geman dem Stand der
Technik sind verschiedene Arten von Reinigungsschabern bekannt. Viele Arten von
Reinigungsschaber sind in einer Art Spachtel ausgebildet. Die Spachteln die in
Verwendung sind, sind in zylindrischen Tépfen mit h6herem Rand und Ublichen
Durchmessern aus Platzgriinden fiir den erforderlichen flachen Winkel der Spachtel zum
Topfboden nicht mit entsprechend gleichmaBigem Druck zur Reinigung zu verwenden.
Besonders in Tdépfen mit kleinem Durchmesser kann mit einer Spachtel aus Platzgriinden
der Topfboden meist nur unzureichend oder gar nicht gereinigt werden. Es kann keine
giinstige Kraftlibertragung vom Benutzer auf die Spachtelklinge gewahrleistet werden. In
Tépfen mit konkav oder konvex gewdlbten kugelkappenéhnlichen Formanteilen liegen
handelslbliche Spachteln bauformbedingt nur an kleinen Teilen der Spachtelklinge auf
und sind daher fir die Reinigung ungeeignet. Der Nachteil von Spachteln ist, dass eine
Reinigung der zu reinigenden Oberflachen nur schwer mdglich ist und aus diesem Grund
meist Schmutzriickstédnde zuriickbleiben. Ein weiterer Nachteil bei der Benutzung von
Spachteln ist, dass Spachteln mit der Klinge sehr oft an einzelnen Stellen punktuell auf
die zu reinigende Oberflache einwirken, was sehr oft eine Erzeugung von Kratzern in der
zu reinigenden Oberflache mit sich bringt. Weitere bekannte Formen von
Reinigungsschabern haben den Nachteil, dass sie sehr aufwendig herstellbar sind, keine
giinstige Kraftlibertragung auf eine zu reinigende Oberflache gewéahrleisten und eine
Reinigung der Reinigungsschaber selbst nur schwer méglich ist und aus diesem Grund
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Schmutzriickstdnde auf dem Reinigungsschaber zurlickbleiben kénnen. Weiters sind
Schwamme zur Reinigung bekannt, welche jedoch sehr oft die Rickstande an Topfbdden
nicht vollstandig entfernen kénnen und aus Hygienegriinden meist sofort nach der
Reinigung entsorgt werden miissen, was zu einem vermehrten Millaufkommen fiihrt.
Weiters sind chemische Reinigungsmittel bekannt, welche jedoch die Haut und die Nagel
eines Benutzers angreifen kdnnen. Die Chemikalien I6sen die feine Fettschicht auf den
N&ageln und der Haut und lassen diese austrocknen und in weiterer Folge kdnnen die
Nagel dadurch briichig und diinn werden oder sich ablésen.

Im Dokument GB-A-2232075 Fig. 1, Fig. 3 wird ein Blrste mit einer Kammer fiir eine
Reinigungsflissigkeit beschrieben, wobei die Reinigungsfliissigkeit bei Betatigung einer
Art Pumpfunktion durch einen Anwender Uber ein Ventil aus einer Kammer auf eine zu
reinigende Oberflache aufgetragen wird. Bei diesem Reinigungsgert ist eine Offnung als
Verbindung zwischen zwei Kammern beschrieben und zwar zwischen einer Kammer, der
Kammer fir eine Reinigungsflissigkeit, und einer weiteren Kammer, der Kammer im
Handgriffbereich. Die Kammer im Handgriffbereich weist keine weitere Offnung auf. Beide
Kammern stellen ein in sich geschlossenes System dar, solange es nicht zu einer
Betatigung der Pumpfunktion, zum Auftragen der Reinigungsfliissigkeit auf eine zu
reinigende Oberflache, durch eine Anwender kommt. Im Fall der Betatigung der
Pumpfunktion durch einen Anwender 6ffnen sich Pumpventile zum Auftragen der
Reinigungsflissigkeit auf die zu reinigende Oberflache. Die Verwendung dieser Form von
Reinigungsgerat wirkt sich insofern nachteilig aus, als dass die Offnung als Verbindung
zwischen zwei Kammern beschrieben wird und diese beschriebene Offnung keine
Offnung zu einer Umgebung auBerhalb des Reinigungsgerétes darstellt, und daher nicht
zu einem ungehinderten Druckausgleich von einem Hohlraum mit einer Umgebung
auBBerhalb des Reinigungsgerates geeignet ist, und nicht dazu geeignet ist um
Schmutzwasser aus einem Hohlraum des Reinigungsschaber in eine Umgebung
auBerhalb des Reinigungsschabers ungehindert abflieBen zu lassen, und nicht dazu
geeignet ist um das Reinigungsgerat auf einen Ordnungsstab im Korb eines
Geschirrspllers aufzustecken. Ein weiterer Nachteil besteht darin, dass eine Reinigung
des dargestellten Reinigungsgerates nur schwer méglich ist und aus diesem Grund
Schmutzriickstédnde auf dem Reinigungsgeréat zuriickbleiben kénnen. Ein weiterer

Nachteil besteht darin, dass derartige Reinigungsschaber nur sehr aufwendig herstellbar



sind und durch die Verwendung von Borsten keine lickenlose Schabwirkung
gewabhrleistet wird.

Aufgabe der Erfindung ist es, einen Reinigungsschaber der eingangs genannten Art
anzugeben, dessen Bauweise eine Reinigung des Reinigungsschabers nach der
Verwendung erleichtert und keine Schmutzriickstande am Reinigungsschaber verbleiben.
Gleichzeitig soll die Handhabung optimiert werden und einfache, anwender- und
umweltschonenden Handhabung gewahrleistet werden. Gleichzeitig soll eine einfache
Herstellbarkeit gewahrleistet sein.

Die Aufgabe wird erfindungsgemaf dadurch geldst, dass der Reinigungsschaber der
eingangs genannten Art zumindest eine im Handgriffbereich angeordnete Offnung
aufweist, die den Hohlraum des Reinigungsschabers mit einer Umgebung auBBerhalb des
Reinigungsschabers verbindet. Des weiteren werden fiir den Handgriffbereich und fir den
Arbeitsbereich einfache geometrische Formen verwendet, welche eine deutlich reduzierte

Anzahl von Einkerbungen aufweisen.

Ein mit der Erfindung erzielter Vorteil ist darin zu sehen, dass diese Offnung bewirkt, dass
ein Luft- oder Wasserdruckausgleich zwischen Umgebungsdruck und Innenbereich des
Reinigungsschabers ungehindert erfolgen kann. Dadurch wird der Druck der Klinge auf
die zu reinigende Oberflache nicht durch einen Uberdruck im Hohlraumes des
Reinigungsschabers begrenzt, wenn dieser auf einer zu reinigenden Oberflache
aufgesetzt ist, und es wird sichergestellt, dass sich der Reinigungsschaber nicht auf der
zu reinigenden Oberflache ansaugen und leicht entfernt werden kann. Bei Reinigung des
Reinigungsschabers in einem Geschirrspiiler stellt die Offnung, welche den Hohlraum des
Reinigungsschabers mit der Umgebung verbindet, einen deutlichen Vorteil dar, da der
Reinigungsschaber durch die kleine Offnung auf einem Ordnungsstab im Korb des
Geschirrspiilers aufgesteckt werden kann. Die Offnung bewirkt auch im Falle des
Verdrehens des Reinigungsschabers um eine Horizontalachse im Geschirrspller, dass
ein eingesammeltes Spllwasser im Innenbereich des Reinigungsschabers durch die
(")ffnung wieder abflieBen kann, was einen weiteren Vorteil darstellt. Ein weiterer Vorteil
des erfindungsgemaBen Reinigungsschabers ist darin zu sehen, dass der Arbeitsbereich
und der Handgriffbereich aus einfachen geometrischen Formen zusammengesetzt sein

kdnnen. Einkerbungen wie bei Reinigungsschabern des Standes der Technik sind somit
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nicht mehr erforderlich. Dies stellt sicher, dass die Reinigung des Reinigungsschabers
nach Verwendung deutlich verbessert ist.

Der Winkel der Ausrichtung der Klinge zur Aufstandsflache liegt bevorzugt eher im
Bereich von 90° bis 120°, wenn es mit dem Reinigungsschaber auch mdglich sein soll
Oberflachen, die nicht ausschlieBlich annahernd plan sondern auch als konkav gewdlbte
Kugelkappe oder kugelkappendhnliche Form ausgebildet sind, zu reinigen. Der Winkel
der Ausrichtung der Klinge zur Aufstandsflache liegt bevorzugt eher im Bereich von 70°
bis 90°, wenn es mit dem Reinigungsschaber auch méglich sein soll Oberflachen, die
nicht ausschlie3lich anndhernd plan sondern auch als konvex gewdlbte Kugelkappe oder
kugelkappenahnliche Form ausgebildet sind, zu reinigen. Ein mit der Erfindung erzielter
Vorteil ist darin zu sehen, dass ein erforderlicher Reinigungsdruck optimal und schonend
fir die zu reinigende Oberflache, im idealsten Fall im ann&hernd rechten Winkel, auf die
zu reinigende Oberflache lber die gesamte Aufstandsflache ausgelibt wird. Als
Aufstandsflache ist die Kontaktflache zwischen Klinge und zu reinigender Oberflache zu
verstehen. Des Weiteren ist eine erforderliche Reinigungswirkung ohne zusatzliche
chemische Reinigungsmittel durch ein einfaches Gleiten des Reinigungsschabers lber
die verschmutzte Oberflache erreichbar. Durch eine Vermeidung von chemischen
Reinigungsmitteln werden Haut und Nagel des Benuizers geschiizt und trocknen nicht
durch die Verwendung dieser chemischen Substanzen aus. Ein weiterer Vorteil ergibt sich
daraus, dass durch die gleichmaBige, vollflachige Kraftiibertragung tber den
Arbeitsbereich des erfindungsgemaBen Reinigungsschabers auf die zu reinigende
Oberflache Druckspitzen an der Aufstandsflache vermieden werden, welche zu Kratzern
und sonstigen unerwiinschten Materialabtragungen der zu reinigenden Oberflache flihren
kénnen, wie dies beispielsweise bei der Verwendung von Reinigungsspachteln auftreten
kann. Da sich Arbeitsbereich und Handgriffbereich aus einfachen geometrischen Formen
zusammensetzen, ist eine einfache Herstellbarkeit des erfindungsgemafen
Reinigungsschabers gewahrleistet.

ZweckmaBigerweise ist die Auflageflache fiir die Hand etwa parallel zur Aufstandsflache,
wodurch eine erhéhte Kraft durch die Hand des Benutzers, welche auf der Auflageflache
platziert wird, auf den Handgriffbereich und in weiterer Folge auf die Aufstandsflache

aufbringbar ist. Dadurch kann eine verbesserte Reinigung der verschmutzten Oberflache

erzielt werden.
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ZweckmaBigerweise ist der Handgriffbereich mit der Aufstandsflache lber zumindest eine
Seitenwandflache, vorzugsweise endseitig, verbunden, welche unter einem Winkel von
bevorzugt 70° bis 120°, besonders bevorzugt 80° bis 100°, ganz besonders bevorzugt
etwa 90°, zur Aufstandsflache ausgerichtet ist. Dadurch wird erreicht, dass die fir eine
effiziente Reinigung der Oberflache erforderliche Kraft auf die Aufstandsflache ausgelibt
werden kann und sowohl die AuBen- als auch die Innenseite der Seitenwandflache des
Arbeitsbereichs nutzbar sind. Auf diese Weise ist die Reinigung besonders effizient, und
es ist nicht erforderlich, zusatzlich stark chemische Reinigungsmittel zu benutzen, welche
bei einer ungeschiitzten Benutzung Haut und Nagel der Hand des Benutzers angreifen
wirden. Der Winkel der Ausrichtung der Seitenwandflache zur Aufstandsflache liegt
bevorzugt eher im Bereich von 90° bis 120°, wenn es mit dem Reinigungsschaber auch
mdglich sein soll Oberflachen, die nicht ausschlieBlich annahernd plan sondern auch als
konkav gewodlbte Kugelkappe oder kugelkappenahnliche Form ausgebildet sind, zu
reinigen. Der Winkel der Ausrichtung der Seitenwandflache zur Aufstandsflache liegt
bevorzugt eher im Bereich von 70° bis 90°, wenn es mit dem Reinigungsschaber auch
mdglich sein soll Oberflachen, die nicht ausschlieBlich annahernd plan sondern auch als
konvex gewodlbte Kugelkappe oder kugelkappenahnlichen Form ausgebildet sind, zu

reinigen.

Es hat sich bewéhrt, dass zwischen der Auflageflache und der Aufstandsflache eine
Fingerauflageflache angeordnet ist, welche unter einem Winkel von bevorzugt bis zu 20°
zur Auflageflache ausgerichtet ist. Dies ermdglicht einerseits eine gleichmafige
Kraftverteilung auf die Aufstandsflache fiir eine effiziente Reinigung, andererseits werden
dadurch Druckspitzen vermieden, was zu einer Vermeidung von Kratzern an der zu
reinigenden Oberflache dienlich sein kann. Zusatzlich werden die Finger und deren Nagel
des Benutzers geschitzt, da sie nicht direkt dem Schmutzwasser ausgesetzt sind.

Bevorzugt sind der Arbeitsbereich und/oder der Handgriffbereich im Querschnitt rund,
vorzugsweise kreisrund oder oval, ausgebildet. Diese Querschnittform hat den Vorteil
einer guten Aufstandsflache an der zu reinigenden Oberflache und ermdglicht zusatzlich
das Gleiten entlang der Réander beim Reinigen am Rand der zu reinigenden Oberflache,
beispielsweise eines Topfbodens. Diese Querschnittform hat den Vorteil einer guten
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Aufstandsflache an unterschiedlich ausgebildeten zu reinigenden Oberflache — speziell an
annahernd planen oder kugelkappenahnlich gewdlbten zu reinigenden Oberflache ist eine
besonders gute Aufstandsflache gegeben. Der runde Querschnitt wirkt sich insofern
positiv aus, als dass eine Reinigung des Reinigungsschabers nach Verwendung deutlich
erleichtert ist. Der Querschnitt versteht sich Ublicherweise als Schnitt durch den
Reinigungsschaber etwa parallel zur Auflageflache.

Gunstig ist es, wenn der Handgriffbereich hohl, vorzugsweise diinnwandig, ausgebildet
ist. Dies wirkt sich einerseits in reduzierten Materialkosten bei einem Herstellungsprozess
des Reinigungsschabers aus, andererseits ermdglicht dies eine besonders einfache
Anbringung der Offnung an einer beliebigen Position.

Bei Reinigung des Reinigungsschabers nach Verwendung hat sich die Offnung
positioniert in der Auflageflache, vorzugsweise an einem Mittelpunkt, bewéhrt. Somit kann
der Reinigungsschaber auf einen Ordnungsstab im Korb des Geschirrspiilers stabil und
platzsparend in einem gleichen Abstand zu den benachbarten Ordnungsstaben
aufgesteckt werden. Die kleine Offnung, welche Ublicherweise einen Durchmesser
zwischen 5 und 10 mm aufweist, bewirkt auch im Falle des Verdrehens des
Reinigungsschabers um eine Horizontalachse im Geschirrspliler, dass ein
eingesammeltes Spiilwasser im Innenbereich des Reinigungsschabers durch die Offnung
wieder abflieBen kann. Ein weiterer Vorteil ist, dass Schmutzwasser und Schmutzpartikel
wahrend der Reinigung der verschmutzten Oberflache durch die Offnung gleichméaBig aus
allen Richtungen abflieBen kénnen.

Bevorzugt ist eine Projektion der Auflageflache senkrecht zur Aufstandsflache im
Wesentlichen innerhalb der Klinge angeordnet. Auf diese Weise wird ein Kippen des
Reinigungsschabers bei Kraftlibertragung von der Hand des Benutzers auf die zu
reinigende Oberflache erschwert und somit nachteilige Druckspitzen, welche zu
Materialabtrag der zu reinigenden Oberflache flihren kénnen, verhindert.

ZweckmaBigerweise ist die Offnung in der Seitenwandflache und/oder der
Handgriffseitenflache angeordnet. Dies erleichtert den Druckausgleich bzw. das AbflieBen
des Druckwassers wahrend des Einsatzes des Reinigungsschabers, da die Offnung nicht
durch die Hand des Benutzers blockiert werden kann.
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Es hat sich bewéhrt, dass der Arbeitsbereich und/oder der Handgriffbereich des
Reinigungsschabers zumindest teilweise aus einem Kunststoff ausgebildet sind. Somit
entstehen keine Kratzer, Riefen oder ahnlich stérende Materialabtragungen durch
Verwendung des Reinigungsschabers auf der zu reinigenden Oberflache bei gleichzeitig
vollstéandiger Entfernung der Verschmutzung.

Als sehr nltzlich hat sich auch herausgestellt, dass Arbeitsbereich und Handgriffbereich
I6sbar miteinander verbunden sind. Die beiden Bereiche kénnen ineinandergesteckt und
I6sbar fixiert werden, um so den allfallig verschlissenen Arbeitsbereich einfach ersetzen
zu kénnen. Dies dient einerseits dem Umweltschutz, da durch die |6sbare Verbindung nur
der abgenutzte Arbeitsbereich entsorgt werden muss, und andererseits kann so die
Materialeigenschaft des Arbeitsbereichs passend an die zu reinigende Oberflache und

Verschmutzung ausgewahlt werden.

Flr eine optimale Reinigung der verschmutzten Oberflache kann die Klinge, welche
endseitig am Arbeitsbereich angeordnet ist, als Rund- bzw. Kreisklinge ausgebildet sein,
wobei deren Wandstarke grof3er oder kleiner als eine Wandstarke des Arbeitsbereichs ist.
Auf diese Art ist es mdglich, der Klinge eine andere Materialeigenschaft als dem

Arbeitsbereich zuzuweisen.

Es hat sich bewéhrt, dass der Arbeitsbereich des Reinigungsschabers Erh6hungen,
insbesondere zahn- bzw. stegartige Erhéhungen, aufweist, welche endseitig an zumindest
einer Seitenwandflache an der Innen- und/oder AuBenseite angeordnet sind. Diese zahn-
bzw. stegartigen Erhéhungen bewirken bei einer Drehung des Reinigungsschabers um
eine Achse senkrecht zur Aufstandsflache eine fraskopfartige Abtragung an der zu

entfernenden Verschmutzung.

Als praktikabel hat es sich herausgestellt, wenn ein Verlangerungsgriff l6sbar mit dem
Handgriffbereich verbunden ist. Damit ist es mdglich, den Handgriffbereich zu verlangern,

um extrem schwer zugangliche Stellen reinigen zu kénnen.

ZweckmaBigerweise sind Stitzstreben auf der Innen- und/oder AuBenseite des
Arbeitsbereichs angebracht. Diese Stitzstreben gewéhrleisten eine optimale
Krafteweiterleitung vom Handgriffbereich zum Arbeitsbereich. Auch ist es méglich, mit



diesen Stitzstreben eine bessere Stabilitat des Reinigungsschabers zu erreichen.
Vorzugsweise ist der Arbeitsbereich als diinnwandiges Bauteil mit Seitenwéanden,
vorzugsweise als Hohlzylinder, ausgebildet. In diesem Fall sind die Stiitzstreben
besonders glinstig, um eine hohe Stabilitat bei geringem Gewicht zu erreichen.

Zur Stabilisierung des Handgriffbereichs bei Kraftlibertragung von der Hand eines
Benutzers Uber den Handgriffbereich auf den Arbeitsbereich sind Handgriffstitzstreben
bevorzugt auf der Innen- und/oder AuBBenseite des Handgriffbereichs angeordnet.

Von Vorteil sind auch Noppen an einer &uBBeren Handgriffoberflache, um ein Rutschen

und somit Verletzungen der Handflache bzw. der Finger zu vermeiden.

Anwendungsfelder fir den Reinigungsschaber sind verunreinigte Oberflachen wie

beispielsweise:

- Kochgeschirr wie beschichtete oder unbeschichtete Tépfe, Pfannen, Backbleche zur
Entfernung von Lebensmittelriickstéanden;

- Geschirr wie Teller oder Servierplatten zur Entfernung von Lebensmittelriickstanden;

- Mobbel wie Kiichenoberflachen oder Tischoberflachen zur Entfernung von
Lebensmittelrlickstdnden oder beispielsweise Kerzenwachsriickstanden;

- Kochfelder wie Ceran-Kochfelder zur Entfernung von Lebensmittelriickstanden;

- Bodenbeldge wie Holz-, Kunststoff- oder Steinbéden zur Entfernung von punktuellen
Verschmutzungen durch Benutzung;

- Sanitareinrichtungen wie Waschbecken zur Entfernung von Seifen- oder
Zahnpastariickstanden;

- Metall- oder Kunststoffoberflachen wie Fensterbretter zur Entfernung von
Vogelexkrementen oder sonstigen Umweltverschmutzungen;

- Glasoberflachen wie KFZ-, Boots- oder Flugzeugscheiben zur Entfernung von Eis
oder Vogelexkrementen oder Baumabsonderungen;

- Glasoberflachen wie KFZ-, Boots- oder Flugzeugscheiben mit Aufklebern, wie
Glasoberflachen mit aufgeklebten Werbebeschriftungen aus Kunststoff, zur
Entfernung von Eis oder Vogelexkrementen oder Baumabsonderungen;

- Kunststoffoberflachen wie Gleitflachen von Ski- oder Snowboardbelagen zur
Entfernung von liberschiissigem Gleitmittel;
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- Kunststoffoberflachen wie Teile von Booten zur Entfernung von Verschmutzungen

oberhalb und unterhalb der Wasseroberflache.

Die Anwendung ist nicht auf die angefiihrten Anwendungsfelder und Verunreinigungen
beschrankt.

Weitere Merkmale, Vorteile und Wirkungen der Erfindung ergeben sich anhand des
nachfolgenden Ausfihrungsbeispiels. In den Zeichnungen, auf welche dabei Bezug

genommen wird, zeigen:

Fig. 1 einen erfindungsgemaBen Reinigungsschaber in einer Seitenansicht;

Fig. 2 eine Schnittdarstellung des Reinigungsschabers;

Fig. 3 eine Draufsicht auf den Reinigungsschaber;

Fig. 4 eine Seitenansicht eines weiteren erfindungsgematen Reinigungsschabers;
Fig. 5 eine Schnittdarstellung eines weiteren Reinigungsschabers;

Fig. 6 eine Draufsicht auf einen weiteren Reinigungsschaber.

In Fig. 1 ist die Seitenansicht des erfindungsgemaBen Reinigungsschabers 1, aufweisend
einen Arbeitsbereich 2 mit einer Aufstandsflache 3 zum Reinigen einer verunreinigten
Oberflache 11 und einen Handgriffbereich 4 mit zumindest einer Handgriffseitenflache 5
und einer Auflageflache 6 fiir eine Hand eines Benutzers, dargestellt. Uber den
Handgriffbereich 4 ist eine manuelle Kraft auf die Aufstandsflache 3 aufbringbar, wobei
der Handgriffoereich 4 mit der Aufstandsflache 3 liber zumindest eine Seitenwandflache 7
verbunden ist. Die Seitenwandflache 7 ist unter einem Winkel B von bevorzugt 70° bis
120°, besonders bevorzugt 80° bis 100°, ganz besonders bevorzugt etwa 90°, zur
Aufstandsflache 3 ausgerichtet.

Der Winkel B der Ausrichtung der Seitenwandflache 7 zur Aufstandsflache 3 liegt
bevorzugt eher im Bereich von 90° bis 120°, wenn es mit dem Reinigungsschaber 1 auch
mdglich sein soll Oberflachen 11, die nicht ausschlieBlich anndhernd plan sondern auch
als konkav gewotlbte Kugelkappe oder kugelkappenahnliche Form ausgebildet sind, zu
reinigen. Der Winkel B der Ausrichtung der Seitenwandflache 7 zur Aufstandsflache 3 liegt
bevorzugt eher im Bereich von 70° bis 90°, wenn es mit dem Reinigungsschaber 1 auch
mdglich sein soll Oberflachen 11, die nicht ausschlieBlich anndhernd plan sondern auch
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als konvex gewotlbte Kugelkappe oder kugelkappenahnlichen Form ausgebildet sind, zu
reinigen.

Uberdies ist zwischen der Auflageflache 6 und der Aufstandsflache 3 eine
Fingerauflageflache 8 ersichtlich. Dadurch, dass die Auflageflache 6 fir die Hand, die
Fingerauflageflache 8 und die Aufstandsflache 3 parallel sind, wird eine verbesserte
Kraftiibertragung vom Handgriffbereich 4 Gber den Arbeitsbereich 2 auf die zu reinigende
Oberflache 11 erreicht. Darliber hinaus ist ersichtlich, dass durch die einfache
geometrische Gestaltung des Reinigungsschabers 1 dessen Reinigung nach Verwendung
deutlich erleichtert wird, zumal kaum Schmutzriickstande auf der AuBenhaut des
Reinigungsschabers 1 in verschiedenartigen Einkerbungen zurtickbleiben kénnen. In

Fig. 1 ist auch ersichtlich, dass die Aufstandsflache 3 im Ausflihrungsbeispiel als eine
Klinge 10 ausgebildet ist, hier im Ausfiihrungsbeispiel als Rund- bzw. Kreisklinge. Das
Anbringen der Klinge 10 im Arbeitsbereich 2 an der Kontaktflache zwischen dem
Arbeitsbereich 2 und der Aufstandsflache 3 unter einem Winkel a von bevorzugt 70° bis
120°, besonders bevorzugt 90°, hat zur Folge, dass eine optimierte Reinigung der zu
reinigenden Oberflache 11 erreicht werden kann. Der Winkel a der Ausrichtung der Klinge
10 zur Aufstandsflache 3 liegt bevorzugt eher im Bereich von 90° bis 120°, wenn es mit
dem Reinigungsschaber 1 auch mdglich sein soll Oberflachen 11, die nicht ausschlielich
annahernd plan sondern auch als konkav gewdlbte Kugelkappe oder
kugelkappenahnliche Form ausgebildet sind, zu reinigen. Der Winkel a der Ausrichtung
der Klinge 10 zur Aufstandsflache 3 liegt bevorzugt eher im Bereich von 70° bis 90°, wenn
es mit dem Reinigungsschaber 1 auch mdglich sein soll Oberflachen 11, die nicht
ausschlieB3lich annahernd plan sondern auch als konvex gewdlbte Kugelkappe oder
kugelkappenahnliche Form ausgebildet sind, zu reinigen. Das Material der Klinge 10 kann
auf das Material der zu reinigenden Oberflache 11 abgestimmt werden und somit kann
das Material der Klinge 10 unterschiedlich vom Material des Arbeitsbereichs 2 ausgebildet
sein. Wie in Fig. 1 dargestellt weist der Reinigungsschaber 1 gemafi dem
Ausflihrungsbeispiel eine etwa rotationssymmetrische AuBBenkontur um eine Achse 12
auf. Vorzugsweise weisen der Arbeitsbereich 2 und/oder der Handgriffoereich 4 eine etwa
rotationssymmetrisch zur Achse 12 ausgebildete AuBenkontur auf, wenngleich
grundsétzlich natirlich auch andere Formen mdglich sind.

In Fig. 2 ist ein Schnitt entlang der Ebene II-1l in Fig. 1 dargestellt. In dieser Abbildung ist
ersichtlich, dass der Reinigungsschaber 1 im Handgriffbereich 4 und im Arbeitsbereich 2
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einen Hohlraum 13 aufweist und diinnwandig ausgebildet ist. Der dadurch entstehende
Hohlraum 13 ist {iber eine Offnung 9 mit der Umgebung fluidisch verbunden, wenn der
Reinigungsschaber 1 auf der zu reinigenden Oberflache 11 aufgesetzt ist. Diese
Offnung 9 kann einerseits dafiir verwendet werden, um den Reinigungsschaber bei
Reinigung beispielsweise in einem Geschirrspiler an einen Ordnungsstab im Korb eines
Geschirrsplilers aufzustecken, andererseits bewirkt diese Offnung 9 auch im Falle des
Verdrehens des Reinigungsschabers 1 um seine horizontale Achse im Geschirrspller,
dass eingesammeltes Spllwasser in einem Innenbereich des Reinigungsschabers 1
durch die Offnung 9 wieder abflieBen kann. Somit ist eine ideale und einfache Reinigung
des Reinigungsschabers 1 nach Verwendung garantiert. Uberdies kann bei Verwendung
des Reinigungsschabers 1 zur Reinigung der verschmutzten Oberflache 11 Uber die
Offnung 9 im Handgriffbereich 4 ein Luft- oder Wasserdruckausgleich zwischen
Umgebungsdruck und Innenbereich des Reinigungsschabers 1 erfolgen. Dadurch wird
der Druck auf die zu reinigende Oberflache 11 nicht durch einen Uberdruck im
Innenbereich des Reinigungsschabers 1 begrenzt, und es kann sich der
Reinigungsschaber 1 nicht auf der zu reinigenden Oberflache 11 ansaugen. Zusétzlich
bewirkt die Offnung 9 im Handgriffbereich 4 ein AbflieBen des Schmutzwassers inklusive
gesammelter Schmutzpartikel durch diese Offnung 9, wodurch der Reinigungsschaber 1
nicht verstopfen kann und somit die Reinigung der zu reinigenden Oberflache 11 nicht
blockiert wird. Die Offnung 9 kann in der Auflageflache 6, vorzugsweise an einem
Mittelpunkt, positioniert werden oder in der Seitenwandflache 7 und/oder der
Handgriffseitenflache 5 angeordnet sein. Das Anbringen der Offnung 9 auf der
Seitenwandflache 7 und/oder Handgriffseitenflache 5 wirkt sich insofern als vorteilhaft
aus, als dass wahrend der Verwendung des Reinigungsschabers 1 das Schmutzwasser
deutlich leichter abflieBen kann und der Druckausgleich im Hohlraum 13 des
Reinigungsschabers 1 und der Umgebung optimiert wird.

In Fig. 3 ist eine Draufsicht des Reinigungsschabers 1 dargestellt, wobei eine Variante der
Querschnittsflache des Handgriffbereichs 4 bzw. Arbeitsbereichs 2 gezeigt wird. Der
Querschnitt des Arbeitsbereichs 2 und/oder Handgriffbereichs 4 in einer Ebene parallel
zur Auflageflache 6 ist rund, vorzugsweise kreisrund oder oval, ausgebildet. Dadurch wird
ein Gleiten entlang der Réander beim Reinigen an einem Rand der zu reinigenden
Oberflache, beispielsweise eines Topfbodens, ermdglicht. Auch ersichtlich in dieser
Draufsicht des Reinigungsschabers 1 ist die Offnung 9 im Handgriffbereich 4, welche
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vorzugsweise im Mittelpunkt der Auflageflache 6 angeordnet ist. Durch die Anordnung der
Offnung 9 im Mittelpunkt der Auflageflache 6 kann der Reinigungsschaber 1 platzsparend
auf den Ordnungsstab im Korb des Geschirrsplilers aufgesteckt werden.

In Fig. 4 ist eine Seitenansicht und in Fig. 5 eine Schnittdarstellung weiterer, dhnlich
aufgebauter erfindungsgemaBer Reinigungsschaber 1 dargestellt. Dabei ist ersichtlich,
dass am Arbeitsbereich 2 Stiitzstreben 15 und am Handgriffbereich 4
Handgriffstiitzstreben 16 auf einer Innen- und einer AuBenseite angeordnet sind. Dies
ermd@glicht die stabile Kraftiibertragung von der Hand des Benutzers auf die zu reinigende
Oberflache 11. Darliber hinaus weist der Arbeitsbereich 2 endseitig an den
Seitenwandflachen 7 zahn- bzw. stegartige Erhéhungen 14 auf, wodurch die verschmutze
Oberflache 11 durch reines Gleiten des Reinigungsschabers 1 auch ohne zuséatzliche
Verwendung von chemischen Reinigungsmitteln auf besonders einfache Weise gereinigt

werden kann.

Fig. 6 zeigt eine Draufsicht eines weiteren Reinigungsschabers 1, welcher ahnlich den in
Fig. 4 und Fig. 5 dargestellten aufgebaut ist. Dabei ist die Anordnung der zahn- bzw.
stegartigen Erhdhungen 14 ersichtlich, welche endseitig auBen an der Seitenwandflache
7 angeordnet sind. Des Weiteren sind Stiitzstreben 15 am Arbeitsbereich 2 und
Handgriffstitzstreben 16 am Handgriffbereich 4 in regelmaBigen Abstéanden Uber einen
Umfang des Reinigungsschabers 1 verteilt angeordnet. Dies ermdglicht die optimale
Kraftiibertragung auf die zu reinigende Oberflache. Des Weiteren ist die Offnung 9 im
Mittelpunkt der Auflageflache 6 angeordnet, welche die Reinigung des
Reinigungsschabers 1 erleichtert und vorteilshaft bei der Verwendung des
Reinigungsschabers 1 zu einem Druckausgleich zwischen Hohlraum 13 des
Reinigungsschabers 1 und der Umgebung ist.

LU102857
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Patentanspriiche

1. Reinigungsschaber (1) fiir zu reinigende Oberflachen (11), insbesondere fiir Topfe,
Pfannen und dergleichen, aufweisend einen Arbeitsbereich (2) mit einer

Aufstandsflache (3) zum Reinigen einer verunreinigten Oberflache (11) und einen
Handgriffbereich (4) mit zumindest einer Handgriffseitenflache (5) und einer

Auflageflache (6) fir eine Hand eines Benutzers, wobei Gber den Handgriffbereich (4)
eine manuelle Kraft auf die Aufstandsflache (3) aufbringbar ist und der Reinigungsschaber
(1) einen Hohlraum (13) aufweist und der Arbeitsbereich (2) endseitig als eine Klinge (10)
ausgebildet ist, welche unter einem Winkel (a) von bevorzugt 70° bis 120°, besonders
bevorzugt 90°, zur Aufstandsflache (3) ausgerichtet ist, dadurch gekennzeichnet, dass der
Reinigungsschaber (1) zumindest eine im Handgriffbereich (4) angeordnete Offnung (9)
aufweist, die den Hohlraum (13) des Reinigungsschabers (1) mit einer Umgebung
aufBerhalb des Reinigungsschabers (1) verbindet.

2. Reinigungsschaber (1) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der
Handgriffbereich (4) mit der Aufstandsflache (3) Gber zumindest eine

Seitenwandflache (7), vorzugsweise endseitig, verbunden ist, welche unter einem Winkel
(B) von bevorzugt 70° bis 120°, besonders bevorzugt 80° bis 100°, ganz besonders
bevorzugt etwa 90°, zur Aufstandsflache (3) ausgerichtet ist.

3. Reinigungsschaber (1) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass
zumindest eine Offnung (9) in der Auflageflache (6), vorzugsweise in einem Mittelpunkt,
positioniert ist.

4. Reinigungsschaber (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch
gekennzeichnet, dass zumindest eine Offnung (9) in der Handgriffseitenflache (5)
angeordnet ist.

5. Reinigungsschaber (1) nach einem der Anspriiche 2 bis 4, dadurch
gekennzeichnet, dass zumindest eine Offnung (9) in der Seitenwandflache (7) angeordnet
ist.

LU102857
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6. Reinigungsschaber (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch
gekennzeichnet, dass zumindest eine Offnung (9) als weiblicher Teil zur Aufnahme eines
Ordnungsstabes ausgebildet ist.

7. Reinigungsschaber (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch
gekennzeichnet, dass Handgriffstitzstreben (16) auf der Innen- und/oder AuBenseite des
Handgriffbereichs (4) angebracht sind.

8. Reinigungsschaber (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch
gekennzeichnet, dass zumindest eine Offnung (9) als fluidische Verbindung zwischen
einer Umgebung und dem Hohlraum (13) ausgebildet ist, wenn der Reinigungsschaber
(1) auf einer zu reinigenden Oberflache (11) aufgesetzt ist.

9. Reinigungsschaber (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch
gekennzeichnet, dass die Auflageflache (6) fir die Hand etwa parallel zur Aufstandsflache
(3) ist.

10. Reinigungsschaber (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch
gekennzeichnet, dass zwischen der Auflageflache (6) und der Aufstandsflache (3) eine
Fingerauflageflache (8) angeordnet ist, welche unter einem Winkel von bevorzugt bis zu
20° zur Auflageflache (6) ausgerichtet ist, vorzugsweise parallel.

11. Reinigungsschaber (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch
gekennzeichnet, dass der Arbeitsbereich (2) und/oder der Handgriffbereich (4) im
Querschnitt rund, vorzugsweise kreisrund oder oval, ausgebildet ist.

12. Reinigungsschaber (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 11, dadurch
gekennzeichnet, dass der Handgriffoereich (4) hohl, vorzugsweise diinnwandig,
ausgebildet ist.

LU102857
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13. Reinigungsschaber (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 12, dadurch
gekennzeichnet, dass eine Projektion der Auflageflache (6) senkrecht zur
Aufstandsflache (3) im Wesentlichen innerhalb der Klinge (10) angeordnet ist.

14. Reinigungsschaber (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 13, dadurch
gekennzeichnet, dass der Arbeitsbereich (2) und/oder der Handgriffbereich (4) zumindest
teilweise aus einem Kunststoff ausgebildet sind.

15. Reinigungsschaber (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 14, dadurch
gekennzeichnet, dass der Arbeitsbereich (2) und der Handgriffbereich (4) I6sbar

verbunden sind.

16. Reinigungsschaber (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 15, dadurch
gekennzeichnet, dass die Klinge (10), welche endseitig am Arbeitsbereich (2) angeordnet
ist, als Rund- bzw. Kreisklinge ausgebildet ist, wobei deren Wandstarke gréBer oder
kleiner als eine Wandstéarke des Arbeitsbereichs (2) ist.

17. Reinigungsschaber (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 16, dadurch
gekennzeichnet, dass der Arbeitsbereich (2) Erh6hungen, insbesondere zahn- bzw.
stegartige Erhéhungen (14) aufweist, welche endseitig an zumindest einer

Seitenwandflache (7) angeordnet sind.

18. Reinigungsschaber (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 17, dadurch
gekennzeichnet, dass mit dem Handgriffbereich (4) ein Verlangerungsgriff |6sbar

verbunden ist.

19 Reinigungsschaber (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 18, dadurch
gekennzeichnet, dass Stiitzstreben (15) auf der Innen- und/oder AuBBenseite des
Arbeitsbereichs (2) angebracht sind.

LU102857
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20. Reinigungsschaber (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 19, dadurch
gekennzeichnet, dass an zumindest einer &uBBeren Handgriffoberflache Noppen
vorgesehen ist.
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