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(54) Zar{izenf pro automatické navédsni dtku do prohozni trysky pneumatického tkacfho atroje

/

Zat{zeni pro automatické navéddni

Utku do prohozni trysky pneumatického
tkactho stroje. Zatizenf Je vytvoreno ze
zdsobntku pro ulofeni potiebného mno%stve
Utkové prize, svirného uUstroji a prohoznf
trysky. Prohozni tryska bubnového z8sobe
niku je napojena na vstf bubnového zéscbe
‘niku a svérné lstroj{ je umfstdno bud
uvnit¥ bubnového zdsobniku a nebo v propoJjoe
vacim kandlu mezi zésobnikem a.tryskou.

V pléstl bubnového zdsobniku je upraven
gisticl otvor s uzévirem. Svérné ustroji
né t¥i konstrukini{ varianty.
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Vynélez se tykd zarizeni pro autonaiické navéddni dtku do prohozni trysky, zejména
na tkecich etréjich d pneumetickym prohozem, vytvoroného'ze zésobniku pro uloZeni potiedb-
ného délkového mnoZstvi utkové'pfize, svérného ustroji slou¥ictfho k sevieni utkové prize
& z prohozni trysky.

U dosud znémfch zarizeni tohoto typu tvor{ zésobnik, svdrné ustrojl a prohozni
tryska samostatné Zédsti. Svérné ﬁetroji Jje vytvoreno dvéma Selistmi & to bu‘ pfy!ovyui
v kombinsci s kovenm, nébo Jje Jjedna Zelist kovovd a druhé je vytvorensm g odprufenych oce-
lovych'lnnpk. Jedna z Zelist{ je pevnéd a druhd je pohyblivd4, programové ovlédané vadikou.
Pfed nebo s& svirngm zefizenim je umistdn alespon jeden vodiZ pifize, ktor}-znjiéiuje né-
vod pPize Ao stiskové linie svérného Ustroji. Tento vodi& je uchycen bud na gzvlditnim
~ nosi¥i, nebo jefsouééoti vlastntho zésobnfku. |

Nevyhodou této a ji podobnych dosud poufivanych konstrukei svirného ustrojf je, Ze
piize prochézéjici nezbytné& nutn&mi vodi¥i ee o n& tfe a tim Je zvySovén odpor proti pro-
hozu. V ddeledku toho se prodluzuje Zas nutnf pro zanedeni dtku do pro¥lupu. Um&rné ke
gvySenému odporu proti prohozu je tFeba zvysit prohozn{ eflpn a to piedevdim tlaku prohoz=-
niho média v prohozni trysce, coZ je prifinou zvySené spotfeby média, lasovy prib&h trect
isfly o'vodiée Utkové prize pfitom neni prévidelny, proﬁo!e styk plrize s vodidem mé néhéd-
ny charaskter. I to mi%e byt pfiZinou urditych anomélif p#i chodu tkacfho stroje.

Dal3{ nevyhoda dosud zndmych svérngych dstrojf je v pomérné sloZitém nédvleku iutku
do jednotlivych vodi¥d, coZ plsobl jako omezujic{ faktor pti Feseni automatizace navé~
déni dtku do‘éésobniku, svérného zairizeni{ a prochozni trysky.

Uvedené nevyhody odetraﬁuje'zafizeﬁi pro automatické navédéni ﬁtf%ldo prohozn{
trysky pneumaiického tkactho stroje, které'aé podle vynélezu vyznaduje tim, %e prohozni )
tryska ﬁubndvého gédsobniku je napojena na dst{ bubnového ztabbniku a svirné Ustroji je
umist¥no bud uvnit# bubnového zésobniku a nebo v propojovacim kaniluvuozi bubnovym zé-
sobnikem a prohozni tryskou, pridem? v plééii‘bubpového zésobniku je upraven &istict

otvor. opat¥eny uzaviracim prostredkenm.

Podle jedné konstrukéni varianty svérnd dstroji pro pridr¥ovéni udtkové prize zahr-
ndje Jednu pohyblivou a jednu nepohyblivou delist, piiZem% pevnd §eliat Je vytvol'ena ve
tvaru rota¥n{ plochy na Zele prohozn{ trysky uvnit? bubnového zésobniku a pohyblivou e~
list tvbii pouzdro, do ktefého ke zasazen osazeny diik, priéo-i pouzdro a osazeny 4rik
jeou vzdjemnd odtlafovény prufinou, pohyblivd Zelist plsobi ve sméru osy prohozni trysky

"podle predem daného progrsmu a je tvolens aitivni plochou, odpovidajiei syym tvarem peve
né Zelisti, | | . '

3
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Druhd konstrukini varianta je provedens tak, Ze pohybliveu felist svérného Ustrojf
tvol{ disk o priméru srovnatelném s primérem vnit¥ntho t&lesa bubnového zédsobniku, v je=
ho# stledu je pruin¥ upravena aktivn{ plocha. '

Rovn&Z se jevi vyhodnou variantou Fedenf podle vyndlezu, jeho’ podstata tkvi v tom,

Ze svérné ustroji je posuvnd upraveno v otvoru bubnového zésobniku'a,prohozni tryeky a mé



aktivni plochu na konci pohyblivé Zelisti uvnitf propojovacfho kanélu.

Vghodnym se také jevi zaffzeni vyznatené tim, %e prostfedek pro uzevirédni je oto¥n¥

upraveny prstenec s otvorem.

Vyhodou zédkladni konstrukce zaf{zen{ je, Ze bubnovy zésobnik, svdrné dstroji a pros
hozni trysky jsou spojeny v Jjeden celek.

Dalsd{ vyhodoﬁ podle jedné konstrukini verianty je to, Ze pevné &Celist svirného
dstroji mé mezikruhovy tver a je vytvoiena p¥imo na Zele prohozni. trysky. DPruhé Zelist
mé tvar vélce se svirnou plochou vytvofenou na jeho Zele. Tato Zelist je soulésty{ vlast=
kniho z4sobniku a kond pFimoary vratny pohyd ve sméru osy trysky tak, Ze segpfitiskujg“
na pevnou &elist na trysce, nebo se od ni vzdaluje. Pohyb Zelisti je programov¥ ovlédén
vafkou. Zéasobnik itku se sklddd z pevn& uchyceného rofaéniho~télesa~tvaru dvojitéhio: ko=
%ele, kolem n&hoZ je uzpisoben plést tak, %e mezi tZlesem a plé3tém je vytvolen volny
_.préstor, do n&ho¥ je pomocnou tryskou zanéSen tek. Ten se v tomto prostoru.uklédé‘ve“
vzniklém vi¥ivém proudu vzduchu ve tvaru volnd se vznédejiei §roubovicq. P163% z4sobni-
ku utkové prize je pfimo mechanicky spojen s plé$tém prohozni. trysky, takZe‘zéaobniky
svérné tstroji a prohozn{ tryska tvofi jedeh kompaktni celek.

Vfhodné je teké druhé konstrukini varianta zaPizeni,'kde tryska a zésobnik jsou
propojeny kesnélem, kterym prochézi tek. Do tohoto kanélu zasahuje vhodné& uzpisobenym
otvorem posuvny df{lec tvo¥ici pohyblivou &elist svérného zqfizeni. Pevnou_éelist tvodrd

dno kanédlku.

Vyhodou usporddéni zarizenf podle vyndlezu také je, Ze viechny dfive nezbytné vodi-
%e ptize mezi zdsobnikem Utku & sv&rnym ustrojim a vodile mezi évérnjm ﬁstrojim a8 trys-
kou zde nejsou pouZity, cof vede ke sni¥enf prohoznich odpord & v disledku toho také ke
zvysen{ prohozni rychlosti a zkréaceni prohozﬁiho &asu.

V neposledni *ad¥ je vyhodné, %e zarizeni{ podle vyndlezu umozﬁuje~automatické'navé-
d&ni dtku do zdsobniku, svérného zarfzenf a prohozni trysky. JestliZe jsou &elisti svir-
ného ustroji od sebe vzddlené a je priveden stlaleny vzduch soulasn&® do pomocné trysky
zésobniku a do vlastni prohozni trysky, vytvol{ se jednak ;ifivy proud vzduchu v zdésobnie
ku, jednak podtlsk vzduchu vlivem ejek¥niho u¥inku na iistf prohozni trysky. Konec volného
dtku. zavedeny do pomocné trysky pak proléthe zdsobnikem a je nasét. prohozni tryskoui

Zat{zen{ podle vynélezu je schematicky znédzorn¥no na vykresech, kde znadi: obr. 1.
pri&ny rez zédsobnikem, svdrnym ustrojim & prohozn{ tryskou, obr,-2 variantni uspo¥fédéni
pohyblivé Selisti svérného ustrojf, obr. 3 piilny Pez stejnym mechanismem s variantnim'.
usporédénim svirného ustroji a s otvorem pro pf{padné odstranovéni nelistot nebo utrZe-
nych kouskd prize, obr. 4 ¥ez rovinou A ~ A z obr. 3 a obr. 5 rez jinou variantou uspo-
tddsnt zésobniku, svérného ustroj{ a prohozni trysky, obr. 6 Fez B - B z:obr. 5 a obre 7
variantni Fredendt ovlédéni sv&rného dstroji z obr. 5,

Na obr. 1 je zndzornéno uspoiédéni zafizenf podle vyndlezu. Sv&rné uUstroji tvolr{
pevnd Zelist 1 vytvorend na 8ele 2 prohozni trysky 3 e pohyblivé Zelist 4 v podob¥® pistu.-



Prohozni tryska se sklddd z vn¥&jsfho pld3t& 5, kandlu 6 trysky e vzduchové komirky 7, do
které je v prohoznich intervalech plivédsn stlafeny vzduch nétrubkem 8, Jek vyznaduje
Zipka 9. Pohyblivé Zelist 4 se akl4dd z osazeného drfiku 10 = pouzdra 11, které jsou vzé-
Jemn& odpruZeny pruZinou 12. Celist 4 Jje uloZens ve vdlcovém otvoru 13 vnit¥niho téleaa‘
14 zdsobniku 15. Pohyblivd Zelist 4 Jje ovlddanéd &dstedn¥ znédzorndnym pékovym prevodem 16
od neznézorn¥&né valky. Pohyblivé Selist 4 miZe byt ovlddéna i jingm znémym zplsobem '
elektromagneticky, pneumaticky, hydraulicky &pbd; Do prostoru mezi plés3tém 17 zdsobniku
15, pevn& spojenfm s plastém trysky 3 a vnitfnim té&lesem 14 je pomoci ¥éstednd znézorné-
né pomocné trysky 18 vnéSen itek 19. Pohyblivéd felist 4 miZe byt vytvorena i Jinym zpl-
sobem, napf. podle obr. 2, kde &dst 20 je z kovu nebo Jjiného odolného materidlu, na ni%
Je vytvofena aktivnf ploche 21 dosedajfci na pevnou Zelist 1. S pdkovym prevodem, nebo
jiﬁym zplsobem ovlédanym pouzdrem 11 je ¥dst 20 spojena pomoci bloku 22 z prufné hmoty,
napfiklad z pryZe.

Jing zpldsob provedenf pohyblivé Zelisti je z¥ejmy z obr. 4y kde se Celist sklddd
2 disku 23, pevnd spojenéhoys vélcovym trnem 24. Vdlcovy trn je op&t posuvn& uloZen ve
vnitfnim t&leee 14 ve vdlcovém otvoru 13. UprostPed disku 23 je uchycena %4st 24 z prui-
ného materidlu, opatfend aktivni plochou 21, prichdzejic{ ve styk s pevnou 6011§ti 1.

Ne obr. 3 je zaffzeni uzpisobeno k pripadnému ¥i3tén{ prostoru sv&rného distrojf 45.
SlouZf k tomu prstenec 25 opatPeny otvorem 26. Prstenec je oto¥ns uloZen 2z vnéjékq‘pléét&
17 zésobniku 15, ve kterém je upraven &istfcf otvor 27. Pti&ny Fez A-A pratencem 24 a plés-~

tém 17 je zndzorn¥n na obr, 4.

.

Zafizeni pro automatické navédd¥ni utku podle varianty zndzorn#: é ne odbr. 5 se opét
skl4d4 ze zdsobniku 15, prohozni trysky J a svérného dstroj{ 28, kteréito uzly také tvori
jeden celek s vy¥e uvedengmi vyhodami. Svérné ﬁatroai se skl4dé z posuvného dflu 2 29, kte-

vy se zasouvd do otvoru 20 upraveného v propojovaecim kandlu 21 zdsobniku 15 & trysky kD |
Ns posuvném dflu 29, ktery tvor{ pohyblivou %elist sv&rného dstroji 28, je ﬁpravenszplo-‘
cha 32, kterd je pritlalena pomoci vahadla 34 na bldchu 33 upravenou uvnitd propojbvaci--
ho kanélu Jl. Pohyblivé Zelist 29 mi¥e byt ovlddédna zpisobem zobrazenym nﬁmbbr. 6”£ak,‘20
Je do spodni plochy, kdy je utek sevien, stladens: pruinym vahadlem 34 ulolenjm“ha gepu
22+ Vahadlo 34 je vykyvovéno vaékou 36, jeji% oiééeni Je synchronizovéno s chodam tkaciho
stroje. Do horni Uvrati je pevnd Zelist vracena pruZinou 37. Pohyblivd Zelist miZe byt
ovldddna i tak, jek je znézornéno.na obr. 7. Je kloubov¥& spojena prostrednictvim Zepu 38

s jednim koncem dvouramenné péky 39 uloZené na Zepu 40. Druhy konec péky 39 se klndiékon
g; odvaluje po valce 42. éelist 29 je valkou 42 zveddna & do spodni polohy Je vracenn priu-
¥inou 43.

Zati{zeni podle obr. 1 pracuje tekto:
V okam¥iku ukondeni prbhozu Je utek 19 stisknut Zelistmi 1 a i‘tak, %fe pohybliv4 Zelist
Jje prostrednictvim vadky & &dste¥n¥ zndzornéného prevodu 16 nebo prost¥ednictvim jiného
mechanismu pritisknuta svou aktivni plochou 21 na aktivni plochu pevné &elisti 1. Pred



zahd jenim nésledujiciho prohozu se Zelisti od sebe op¥t vzddli, &im¥ Jje utek uloZeny
v zésobniku uvolndn pro dal¥{ prohoz. Sfla pritlaku ¥elisti 4 na Zelist 1 je déna pledw

)

p&tim pru¥iny 12 a velikost{ vychflenf ¥4sti 11 pékovym prevoden 6.

PHi navddéni dtku do zdsobniku je ptiveden stladeny vzduch soulasné& do pomocné
trysky 18 a do prohozni trysky 3. Ve vnitfnim prostorﬁ zésobniku se vyt?oti proudént
vzduchu a na dsti kanélk# 6 trysky 3 se vytvorf v dldsledku ejek¥niho G¢inku podtlak.

Za této situace je vpudtén konec dtku 19 do bomocné trysky 18. Utek prolétne'zéeobnikem

a je nasdt prohozni tryskou 3. Tim je navedeni’ﬁtku ukonéendq

Pevnd %elist, provedend podle obr. 2 mé tu vfhodu, Ze pruiny blpk\gg umoZni vyrovnat
pripadnou nepfesnost dosednut{ aktivnich ploch 1 a 21, zavinZnou napf. nepFesnosti vyroby.

Zab{zeni na obr. 3 pracuje zcela obdobnd jako zeffzeni na obr. 1. LiZ{ se konstrukd-
nim provedenim pohyblivé Zelisti, jejiz'podstatnou gdstl je disk 23, jeﬁoz primér je
sroypatelny s prim®rem vnit¥ntho t&lesa 14 zdsobniku 15. Vyhodou této konstrukce je to,

_ %e v dob& uzavibeni kle3tf, kdy se hromadi zdsoba dtku v zésobniku, je vnit¥ni &elni pros- -
tor vyplnén diskem 23. To zabranuje predasnému spaddvéni voln¥ se vznédejicich o;inﬁ'

k dst{ trysky. Projevi se to p¥izniv&jsim prib&hem tvorby zésoby ltku a nédslednd pfizni;
y&j8imi poéminkami prohozu. ‘ '

Dal3i odliéhost, kterd je na obr. 3 zndzorn¥ne, je Uprava umoZnujfci ¥i¥t&ni prosto-
ru pfed tryskou. Slou¥i k tomu prstenec 25 s otvorem 26, kterf je oto&n& uloZeny na osa~
zen{ pléstd 17 zdsobniku 15. V plésti 17 je upreven otvor 27. Je-1li treba napf. vytéhnout
dtek shrnuty pied tryskou pii nezdafenéh pokusu o navédeni, nebo je t¥ebs prostor pred
trjskou ¥istit z jiného divodu, nato¥i se pratenec 25 s otvorem 26 proti otvoru 27, &im¥
je umo¥n¥no vhodnym nédstrojem zaséhnout do prostoru pfed tryskou. Pro normélnt provoz se

prstenec 25 natod{ tak, ¥e se otvor 27 v plé3ti 17 zdsobniku 15 pPekryje jeho plnou ¥ésti.

‘ Zat{izeni podle obr, 5 pracujé stejn¥ jako zatizen{ podle obr. l. Li3{i se pouz; Jjinou
konstrukci.avérného dstrojif Ovlédsni pohyblivé Zelisti 29 podle obr. 7 mé vghodu v tom,
¥e 1ze Zelist 29 snadno bez demontdZe vyjmout z otvoru JO vAkanéle 31, co je vyhodné pii
gistén{ sv&rného dstroji, '

PREDMET VYNALEZU

1. éafizeni pfo automatické navddéni dtku do prohozni tr&sky pneumatického tkaciho stro-
je, které je predfazeno svérné Ustroji & bubnovy zésobnik, vyznalené tim, %¥e prohozni
tryska (3) bubnového zésobniku (15) je napojena na tsti bubnového zdsobniku (15)

a svdrné ustroji (44, 45, 28) je umistno bud uvnit¥ bubnového zésobniku (15) a n?bo
v propojovacim kandlu (31) mezi bubnovym zésobnikem (15) a prohozni tryskou (3), pri-
‘Zem¥ v plddti (17) bubnového zésobniku (15) je upraven &istied otvor (27) opat¥emyf pro-

stfedkem pro uzaviréni.



2,

3.

2af{zeni podle bodu 1, kde svirné dstrojf pro pridr¥ovéni dtkové prfize zahrnuje jednu
pohyblivou ﬁ.jednu nepohyblivou Zelist, vyznadené tim, %e uvnit’ bubnového zésobniku
(15) na Zele (2) prohozni trysky (3) je pevné &elist (1) vytvorena ve tvaru rotsén{
plochy & pohyblivou Zelist (4) tvorf pouzdro (11), do kterého je zasazen osazeny drik
(10, prifem¥ pouzdro (11) a osazeny dffk (10) jsou vz4jemnd odtladovény pruZinou}
(13), pohyblivé Zelist (4) plsobf ve smdru osy prohozni trysky (3) podle predem da~-
ného programu a je tvolens aktivnf plochou (21), odpovidajici svym tvarem pevné Se- .
listi (1).

Zarizen{ podle bodu 1, vyznafené tim, %e pohyblivou ZXelist sv&rného ustrojf (45) tvo-
F{ disk (23) o priméru srovnatelném s primérem vnit¥nfho t&lesa (14) bubnového zdsob-

niku (15), v jehoZ stfedu je pruZn& upravens aktivnf plochs (21).

4.

5

Zatizeni podle bodu 1, vyznalené tim, %e sv&rné dstrojf (28) je posuvné& upraveno

v otvoru (30) bubnového zésobniku (15) a prohozni trysky (3) a mé aktivni plochu (33)

na konei pohyblivé Zelisti (29) uvnit® propojovactho kandlu (31).

Zat{izeni podle bodu 1, vyznalené tim, %e prostPedek pro uzaviréni Jje oto&n& upraveny

prstenec (25) & otvorem (26),

7 vfkrest



/8 9 15

14 -
7 2 d8R.1
13 | i,
H 70 "\ . ‘ 2/3 /f
= : , =1
M \\ | ' 7 \é§
' , 4 y
16 \\ ‘F\
"N R ¥~ |
S |
L "
; \
| 5
78 / 9 12 _ .
% N 2 08R.2
ay |
,3 ’ ' 7 46
25
1.0\ 7
< ‘ ¢ —
" v Y / \ .
\\\ 4
.\ S Y g 26
‘ ' lA %

q8R.3




v

9
2

Y4 24
2

28R S

30

17

/9/

NANN

N ’ N
| /5%

NN NN\

A\

J8R. 6

IIIIIIIIIIII

)

18

N

o7



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

