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vytvoti Sikmy navlékaci isek (N) konce pfize (7),
ktery se umisti ke korunce (30) prstence (3). Tento
Sikmy navlékaci usek (N) konce prize (7) je
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vzduchem a nasune se na konec pfize (7) a konec
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spradacim misté prstencového spradaciho stroje.




10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

CZ 2018 - 34 A3

Zpisob navleCeni konce prize do béZce na prstenci s korunkou na spradacim misté

prstencového spiradaciho stroje a zarizeni k jeho provadéni

Oblast techniky

Vynalez se tyka zplisobu navleceni konce prize do béZce na prstenci s korunkou na spradacim
misté prstencového spradaciho stroje, pii kterém se konec pfize nasaje do podtlakové trubky,
kterou se konec prize navede do polohy vii¢i civce a nasledné se vytvoii Sikmy navlékaci usek
konce prize, ktery se umisti ke korunce prstence, pfi¢emz tento Sikmy navlékaci usek konce prize
je naklonény o uhel o vii¢i horizontalni roviné, pfiCemz béZec se uvede do pohybu stlatenym
vzduchem a nasune se na konec pfize a konec piize se navle¢e do béZce v oblasti navlékaciho
useku.

Vynalez se také tyka zafizeni pro navleCeni konce piize do béZce na prstenci s korunkou na
spradacim misté prstencového spradaciho stroje, které obsahuje podtlakovou trubku uloZzenou na
manipula¢nim prostredku prestavitelné vii¢i spradacimu mistu, pfi¢emz zafizeni dale obsahuje
alesponn jeden polohovaci prostfedek pfize pro polohovani konce piize a zafizeni obsahuje
alespon jednu hnaci vzduchovou trysku pro zamérny pohyb bézce po korunce prstence.

Dosavadni stav techniky

Na prstencovych spradacich strojich dojde pfi pfetrZeni pfize k navinuti pfize na civku. Pro
obnoveni predeni je nezbytné na civce vyhledat konec ptize, odvinout potiebnou délku ptize a
navést piizi do pracovni drahy. To obnasi nejen navleceni pfize do vodice prize nad civkou, ale
zejména navleceni pifize do bézce, ktery je pohyblivé uloZen na korunce prstence.

Z hlediska velké slozitosti tohoto ukonu se dnes prakticky nepouZivaji obsluzna zafizeni pro
navlékani pfize do béZzce. Presto existuji feSeni, kterd automatické nebo automatizované
navle€eni pfize do béZce fesi.

Z CH 515 172 je znamo automatické zafizeni pro navleCeni ptize do béZce prstencového stroje,
které obsahuje vyhledavaci tstroji konce ptize na civce a manipulacni paku pro uvedeni pfize do
definované polohy vii€i korunce prstence. Zatfizeni vyhleda konec pfize na civce a nasaje jej do
podtlakového kanalu, takZe pfize je napnutd mezi civkou a podtlakovym kanalem, ktery se
nasledné presune k prstenci, pfi€emz piize prochazi svisle dolti mezi civkou a sacim kanalem. K
prstenci se piiklopi navadéci rameno, které zachyti pfizi nataZzenou v podstaté svisle doli mezi
civkou a sacim kanalem a prtitiskne piizi na korunku prstence a pres okraj korunky prstence
stahne prizi aZ k prstencové lavici, na kterou navadéci rameno dosedne. Zafizeni je dale opatfeno
vzduchovou tryskou, ktera je nasmérovana mirné€ Sikmo dold proti civece. Touto vzduchovou
tryskou se proti civce foukne tlakovy vzduch, ¢imZ se béZec na korunce prstence uvede do
pohybu ve sméru proudu vzduchu a pfi svém pohybu prekiizi drahu pifize nataZenou pies
korunku prstence. BéZec pritom do ptize v podstaté narazi a dojde k navleceni pfize do bézce.
Nevyhodou tohoto uspofadani je relativné velké zatiZzeni pifize pfi jejim napinani navadécim
ramenem do polohy v podstaté vertikalné od navinu k prstencové lavici. Dal§i nevyhodou je
v podstaté svisly smér piize natazené pres korunku prstence od navinu k prstencové lavici, coz
ma za nasledek piipadné odraZeni b&zce od pfize namisto navleeni bézce na pfizi, takze
vysledkem je netspéSny pokus o navleCeni ptfize do bézce. Vzhledem k relativné velké
vzdalenosti vzduchové trysky od civky se také ukazuje zvySena energetickd naro¢nost pro
uvedeni bézce do pohybu tlakovym vzduchem z této polohy trysky.

7. US 3 882 664 je znamo automatické zatizeni pro navleceni piize do bézce prstencového stroje,
které obsahuje vyhledavaci tstroji konce ptize na civce a manipulacni paku pro uvedeni pfize do
definované polohy vii€i korunce prstence. Zatizeni vyhleda konec pfize na civce a nasaje jej do



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

CZ 2018 - 34 A3

podtlakového kanalu, takze pfize je napnuta mezi civkou a manipulatorem a konec pfize je
pfitom volny v sacim ustroji manipulatoru. Manipulator se presune dolii smérem k prstenci,
pfi¢emz ptize prochazi svisle doli mezi civkou a sacim ustrojim manipulatoru. K prstenci se
ptiklopi navadéci paka, ktera zachyti pfizi nataZzenou v podstaté svisle dolli mezi civkou a sacim
Ustrojim manipulatoru a pritiskne pfizi na korunku prstence a pies okraj korunky prstence stahne
ptizi aZ k prstencové lavici, na kterou navadéci paka dosedne. Nad manipulacni pakou je
usporadan zachytny zub, ktery ptizi pii sklopeni manipulaéni paky zachyti v oblasti mezi vnitini
sténou prstence a navinem piize na civee, a ktery vychyli pfizi mirmé Sikmo ze svislého sméru
mezi civkou a sacim Ustrojim manipulatoru. Manipulator je dale opatfen vzduchovou tryskou,
ktera je nasmérovana mirné Sikmo dold proti civce a ve sméru, ve kterém je piize zachytnym
zubem mimé vychylena ze svislé drahy mezi manipulaéni pakou a civkou. Usti vzduchové trysky
je uspotradano v Grovni vstupniho otvoru saciho kanalu manipulatoru. Touto vzduchovou tryskou
se proti civce foukne tlakovy vzduch, ¢imZ se béZec na korunce prstence uvede do pohybu ve
sméru proudu vzduchu ze vzduchové trysky, pfi¢emz béZec pii svém pohybu piekiizi drahu prize
natazenou pies korunku prstence mezi manipulacni pakou a zachytnym zubem. Bézec piitom do
ptize v podstaté narazi a dojde k navleceni pfize do bézce. Nevyhodou tohoto uspoiadani je
relativné velké zatiZeni prize pii jejim napinani manipula¢ni pakou do polohy v podstaté
vertikaln¢ od navinu k prstencové lavici. Dalsi nevyhodou je v podstaté svisly smér piize
natazené pies korunku prstence od navinu k prstencové lavici, coZ ma za nasledek odrazeni bézce
od pfize namisto navleCeni béZce na piizi, takze vysledkem je neusp&Sny pokus o navleceni prize
do bézce. Vzhledem k relativné velké vzdalenosti vzduchové trysky od civky se ukazuje i ur€ita
zvySena energetickd narocnost pro uvedeni béZce do pohybu tlakovym vzduchem z této polohy
trysky.

Z EP 391110 je znamo zafizeni a zplisob pro navlékani ptize do béZce prstencového stroje, které
obsahuje podtlakové manipulacni Gstroji pfize. Podtlakové manipulacni Gstroji pfize drzi volny
konec piize vedouci z civky a presune se bokem od civky. Mezi toto Ustroji a civku se vysune
bokem kcivce uspofadany kluzny element do trovné nad korunkou prstence s béZcem.
Podtlakové manipulacni Gstroji se presune nad kluznym elementem na druhou stranu civky a
sniZi se pod uroven korunky prstence s béZcem, ¢imZ opasa prizi kolem kluzného elementu, takze
pfize nyni vede z navinu na civce bokem pies kluzny element a do podtlakového manipula¢niho
ustroji prize. Nasledné se podtlakové manipulacni ustroji ptize posune dopfedu smérem k roviné
civky, takze ptize je nyni uspofadana Sikmo dolli kolem dolni hrany korunky prstence s béZcem a
obepina malou ¢ast obvodu prstence. Nasledné se dvéma proudy tlakovym vzduchem
sméfujicimi do obou stran civky navede béZec do definované polohy na korunce prstence na
odvracené strané od téchto polohovacich trysek a tésné€ nad horni plochu korunky prstence se
presune mechanicky manipulator b&Zzce. Mechanicky manipulator b&Zzce obsahuje plochou
oto¢nou ¢ast ve tvaru mezikruzi odpovidajiciho pldorysu korunky prstence a ma vyfez pro
nasunuti kolem civky. Na této ploché oto¢né €asti je ulozen vertikalni, vzhliru orientovany, cep.
Mechanicky manipulator béZce se 'vyrezem ve své ploché €asti nasune nad korunku prstence,
pficemz béZec je umistén zplné zadni poloze, ve které se naléza vyfez ploché c¢asti
mechanického manipulatoru bézce. Otacenim této ploché €asti kolem osy prstence se konec
ploché kruhové ¢asti zasune mezi béZec a korunku prstence a dal$im otacenim se vertikalni cep
uvede do kontaktu s béZcem, ktery je dal§im otacenim ploché ¢asti mechanického manipulatoru
odtla¢en do oblasti korunky prstence s §Sikmo polohovanou pfizi a dal§im otacenim ploché Casti
mechanického manipulatoru se bézec na tuto pfizi nasune a zachyti ji. Pfize je tak navlecena do
bézce. Nasledné se mechanicky manipulator béZce pootoci zpét, aby se plocha ¢ast manipulatoru
zcela vysunula z béZce, ktery ziistane zachycen na pfizi. Poté se mechanicky manipulator bézce
odsune od civky, ktera projde prerusenim jeho ploché Casti, a podtlakové manipulacni ustroji
pokracuje v dal§i manipulaci s koncem pfize, napf. smérem k vodi¢i pfize nad civkou atd.
Nevyhodou tohoto provedeni je velkd narocnost prostorové manipulace s pfizi a zejména
manipulace sbéZcem, ktera predstavuje nejdiive vzduchové polohovani pro zachyceni
mechanickym plochym manipulatorem a nasledné mechanické presouvani bézce k pfizi a zpét,
coz klade vysoké naroky na presnost, spolehlivost a rychlosti provedeni celé operace.
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Obecné lze tedy fici, Ze nevyhodou dosavadniho stavu techniky je, Ze existuje cela fada prekazek
pro praktické vyuZiti automatického nebo automatizovan¢ho procesu manipulace s pfizi na
spradacim misté prstencového spradaciho stroje, zejména se jedna o maly prostor pro manipulaci
s pfizi na spradacim misté, kde rozte¢ mezi misty je pouhych 70 nebo 75 mm. Dalsi nevyhodou
je, Ze manipulace s jemnou pfizi, kterd se na prstencovych strojich obvykle vyrabi, vyZaduje i
tzv. jemné zachazeni, z hlediska Spicek napéti, plynulosti pohybii, napinani, tfeni a ohybani ptize
atd. Celkové jsou pak stavajici zafizeni a zplsoby pomalé, slozité a t€zké, coz limituje efektivitu
jejich vyuziti v praktickém provozu.

Cilem vynalezu je odstranit nebo alespon snizit nevyhody dosavadniho stavu techniky, zejména

umoznit rychlé a spolehlivé navle¢eni ptfize do béZce na korunce prstence prstencového
spradaciho stroje.

Podstata vynalezu

Cile vynalezu je dosazeno zplisobem navleCeni konce prize do béZce na prstenci s korunkou na
spfadacim misté prstencového spiadaciho stroje, jehoZ podstata spo€iva vtom, ze Sikmy
navlékaci Gsek konce ptize se vytvoii a polohuje ke korunce prstence alespon jednim vertikalné
situovanym polohovacim prvkem.

Podstata zafizeni pro navleceni konce pfize do bézce na prstenci s korunkou na spfadacim misté
prstencového spradaciho stroje spo€iva v tom, Ze polohovaci prostfedky konce pfize jsou
opatfeny alespon jednim vertikalné umisténym polohovacim prvkem pro opasani koncem prize
v horizontalnim sméru a pro vytvofeni Sikmého navlékaciho useku konce ptize, pficemz
polohovaci prostfedky konce piize a/nebo podtlakova trubka jsou premistitelné k prstenci do
polohy, ve kter¢ je Sikmy navlékaci Gisek konce pfize situovan u korunky prstence a alespon jedna
hnaci vzduchova tryska nasmérovana ve sméru Sikmého navlékaciho Useku konce piize je
pfifazena prostoru mezi navinem a vnitinim povrchem prstence.

Vynalez umoziuje realizovat spolehlivé a rychlé automatické navleceni pfize do bézce na
korunce prstence na spfadacim misté prstencového spiradaciho stroje s opakovanymi dobrymi
vysledky a s minimalnimi naroky na prostor a prostorovou zastavbu, kdy je mozné feSeni podle
vynalezu realizovat i pro rozte¢e spfadacich mist 75 mm a méné. Vynalez je moZno realizovat
pomoci zafizeni s minimalni hmotnosti, pfi€emzZ zafizeni stale vykazuje vysokou pracovni
rychlost, spolehlivost a vysokou Zzivotnost. Vynalez umozZiuje vyuZziti mechatronickych prvki
vyuzivajicich mechanické, elektronické i pneumatické prostfedky v podob€ miniaturizovanych
automatizac¢nich komponent, jako jsou zamkové pneumatické valce, pneumaticky ovladané
rotatory a sensory.

Objasnéni vykrest

Vynalez je schematicky znazornén na vykrese, kde ukazuje obr. 1 uspofadani spradaciho mista
béhem vyroby pfize, obr. la usporadani spradaciho mista po nasati konce pfize podtlakovou
trubkou a piiklopeni polohovaciho prvku, obr. 1b postupovy krok pro vytvoreni Sikmého
navadéciho useku pfize, obr. 2 postupovy krok pro pfisunuti Sikmého navadéciho useku ptize ke
korunce prstence, obr. 3 postupovy krok po nasunuti béZce na pfizi po pfisunuti Sikmého
navadéciho Useku ptize ke korunce prstence, obr. 4 schéma zafizeni s dvojici polohovacich prvki
ve vychozi poloze, bez zndzornéni prstencové lavice pouze s prstencem a béZcem, obr. 5 schéma
zatizeni s dvojici polohovacich prvka v poloze piiklopené na piizi, bez znazornéni prstencové
lavice pouze s prstencem a b&zcem, obr. 6 schéma zafizeni s dvojici polohovacich prvki po
pootoceni polohovacich prvki k vytvotfeni Sikmého navadéciho tseku prize, bez znazornéni
prstencové lavice pouze s prstencem a béZcem, obr. 7 plidorysny pohled na usporadani dvojice
polohovacich prvki s §ikmym navadécim usekem ptize u korunky prstence, obr. 8 schéma
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vzajemné orientace prstence a dvojice polohovacich prvki, obr. 9 schéma usporadani dvojice
polohovacich prvkd, obr. 10 schéma zatizeni s dvojici polohovacich prvki v poloze prisunutého
Sikmého navadéciho Useku pfize ke korunce prstence, bez znazornéni prstencové lavice pouze
s prstencem a béZcem, obr. 11 schéma zafizeni s dvojici polohovacich prvkl v poloze
ptisunutého Sikmého navadéciho useku piize k prstenci pied nasunutim bézce na Sikmy navadéci
usek pfize, bez znazormnéni prstencové lavice pouze s prstencem a bézcem, obr. 12 schéma
zafizeni s dvojici polohovacich prvkil v poloze pfisunutého Sikmého navadéciho useku prize
k prstenci po nasunuti béZce na Sikmy navadéci usek piize a mirném odjeti polohovacich prvki
od prstence, bez znazornéni prstencové lavice pouze s prstencem a béZcem, obr. 13 schéma
zatizeni s dvojici polohovacich prvkil v poloze pfisunutého Sikmého navadéciho useku prize
k prstenci po nasunuti béZce na Sikmy navadéci usek pfize a odjeti polohovacich prvkl od
prstence pied preklopenim pracovniho ramena do vertikalni polohy jako na obr. 5, bez
znazornéni prstencové lavice pouze s prstencem a béZcem a obr. 14 padorysny pohled na
usporadani dvojice polohovacich prvkd s Sikmym navadécim tisekem piize u prstence a s dvojici
vzduchovych trysek, bez znazornéni prstencové lavice pouze s prstencem a béZcem.

Priklady uskute¢néni vynalezu

Vynalez bude popsan na ptikladu provedeni prstencového spradaciho stroje, ktery obsahuje fadu
vedle sebe uspofadanych spradacich mist. Zde zobrazené a popisované provedeni odpovida
usporadani stroje pro vyrobu piize stzv. pravym zakrutem, tj. zédkrutem ve sméru chodu
hodinovych rucicek. Je ale zfejmé, ze vynalez lze pouZit i na strojich pro vyrobu ptize s levym
zakrutem, tj. zékrutem proti smeru chodu hodinovych rucicek, kde je vyuziti tohoto vynalezu
umoznéno ve své podstaté zrcadlovym obracenim oproti zde zobrazenému a popsanému
provedeni. Radé sptadacich mist je pfifazena, jak je znazornéno na obr. 1 az 3, spoleéna
prstencova lavice 1, ktera je (pfestaviteln¢) pohyblivé nahoru a doli umisténa na ramu stroje. Na
prstencové lavici 1 je pomoci drzaku 2 upevnén prstenec 3, na jehoz korunce 30 je pohyblivé
ulozen béZec 4. Stredem prstence 3 prochazi otony unaseci trm 5, ktery je umistén v axialni
svislé ose prstence 3. Na trnu 5 je nasazena dutinka 6, na které se pifi predeni znamym zplsobem
vytvaii navin 60 pfize 7 a tim se tvoii potac, tj. dutinka 6 s navinem 60. UnasSeci trn 5 je otocné
pohanén, napf. neznazornénym femenovym pohonem pfifazenym spodnimu konci unaseciho trnu
S. BéZec 4 pti predeni obiha na korunce 30 prstence 3 kolem civky, protoze je unaSen pfizi 7,
ktera se naviji na dutinku 6. Nad civkou je uspofddan nezndzornény omezova¢ balénu,
neznazornény vodi¢ pfize 7 a neznazornéné pritahové ustroji prastu, ze kterého se protahovanim
a zakrucovanim vytvari ptize 7 navijena na dutinku 6 do civky.

Prstencovy sptadaci stroj je k provadéni zplisobu podle vynalezu opatien obsluZznymi prostiedky
spradaciho mista, napf. ve formé obsluZzného zafizeni piestavitelné usporadaného podél fady
spradacich mist.

V provedeni podle obr. 1 az 3, které ukazuji zékladni principialni schéma, je jednim z téchto
obsluZznych prostfedkd podtlakova trubka A, ktera je prostorové piestavitelna, takZe jeji saci Usti
AQO je schopno zaujimat pozadované statické polohy vii¢i spfadacimu mistu a také je schopno se
pohybovat po pozadovanych drahéach, jak bude blize popsano v dal$im textu. Dal§im z téchto
obsluznych prostredki je polohovaci prvek 923 konce ptize 7 vi¢i prstenci 3 a jeho korunce 30
pfi navlékani konce pfize 7 do bézce 4, pficemz polohovaci prvek 923 konce piize 7 je
prostorové prestavitelny, takze je schopen zaujimat poZadované statické polohy vii¢i spiadacimu
mistu a pfipadné se i pohybovat po pozadovanych drahach, jak bude bliZze popsano v dalSim
textu. Polohovaci prvek 923 konce pfize 7 je opatfen zachytavacim trnem 9230, ktery je
v pracovni poloze polohovaciho prvku 923, ve které je polohovaci prvek 923 sklopen nad konec
ptize 7 natazeny mezi civkou a podtlakovou trubkou A smérem pied prstenec 3, situovan
vertikaln€. Dal§im z obsluZznych prostfedkd je hnaci vzduchova tryska 93, ktera je napojena na
zdroj tlakového vzduchu a piestavitelna v prostoru mezi svoji klidovou polohou, ve které je
situovana v odstupu od prstence 3, a svoji pracovni polohou, ve které je situovana svym
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vystupnim otvorem 930 v Grovni nad korunkou 30 prstence 3 v oblasti korunky 30 prstence 3 a
mezery mezi vnitini st€énou prstence 3 a vnéjSim obvodem navinu 60 na civce. Vystupni otvor
930 hnaci vzduchové trysky 93 piitom smétfuje do mezery 95 mezi vnitini st€nou prstence 3 a
vnéjSim obvodem navinu 60 na civce, v zasad¢é te€n€ k civee ve sméru pohybu bézce 4 pfi
navlékani konce pfize 7, jak bude bliZze popsano v dal§im textu. V provedeni na obr. 2 a 3, je
hnaci vzduchové trysce 93 pfifazena pomocna vzduchova tryska 94, ktera je principialné stejné
polohovana jako hnaci vzduchova tryska 93 pouze s tim rozdilem, Ze vystupni otvor 940 této
pomocné vzduchové trysky 94 sméfuje do mezery 95 mezi vnitini st€énou prstence 3 a vnéjSim
obvodem navinu 60 na civce, ale opaénym smérem tec¢né k civce, nez vystupni otvor 930 hnaci
vzduchové trysky 93.

V provedeni vynalezu znazornéném na obr. 4 aZ 11 obsahuje obsluzné zafizeni podtlakovou
trubku A, ktera je prostorové prestavitelna, takZze jeji saci usti AQ je schopno zaujimat
pozadované statické polohy vici spradacimu mistu a také je schopno se pohybovat po
pozadovanych drahach. Piikladné je podtlakova trubka A uzplisobena pro zaujeti pozice svym
ustim AO proti kuzelové ¢asti 600 navinu 60, obr. 4, pficemZ plisobenim sani na konec pfize 7
v podtlakové trubce A se konec ptfize 7 napind, ale ne tak, aby doSlo k pietrhu konce ptize 7.
Obsluzné zatizeni dale obsahuje vertikalni linearni vedeni 8, na kterém je vertikalné prestavitelné
uloZen nosi¢ 9 mechanismu pfipravy konce pfize 7 k navle€eni do béZce 3. Na nosi¢i 9 je vratné
prestavitelné v horizontalnim sméru smérem k prstenci 3 a od prstence 3 uloZen drzak 90
pracovniho ramena 91. Pracovni rameno 91 je na drzaku 90 uloZeno jednim svym koncem vratn¢
sklopné mezi svou vertikalni polohou (obr. 4) a svou horizontalni polohou (obr. 5 a 6).

Pracovni rameno 91 je na svém druhém, volném, konci opatfeno polohova¢em 92 konce pfize 7,
ktery je opatfen dvéma polohovacimi prvky 921, 922, které jsou tvofeny od sebe vzdalenymi
kuZelovymi trny s dvojici proti sobé sklonénych kuzelovych ploch vytvarejicich tak drazku pro
vedeni konce piize 7. Polohovaci prvky 921, 922 jsou v horizontalni poloze pracovniho ramena
91 situovany vertikalné, pficemz polohova¢ 92 je v této horizontalni poloze pracovniho ramena
91 vratné€ oto¢ny kolem vertikalni osy R, nejlépe pak o 180°. V horizontalni poloze pracovniho
ramena 91 je pfitom polohova¢ 92 konce ptize 7 situovan tak, Ze draha konce pfize 7 napnutého
mezi kuzelovou ¢asti 600 navinu 60 a podtlakovou trubkou A v poloze proti kuZelové ¢asti 600
navinu 6 prochazi mezi vertikaln€ situovanymi polohovacimi prvky 921, 922, jak je znazornéno
na obr. 5. Soucasné jsou polohovaci prvky 921, 922 v této horizontalni poloze pracovniho
ramena 91 situovany tak, ze spojnice nejmensich priméera 9210, 9220 jejich kuzelovych ploch
svira s rovinou korunky 30 prstence 3, tj. s horizontalnim smérem, thel g, tzn., Ze tato spojnice
nejmensich primérd 9210, 9220 je Sikma vii¢i horizontalni roviné korunky 30 prstence 3. Laicky
fe€eno, jeden z polohovacich prostfedkll 921, 922 je delsi a druhy je kratsi.

Diky vysuvnému uloZeni pracovniho ramena 91 na drzéku 90 je polohova¢ 92 v horizontalni
poloze pracovniho ramena 91 prestavitelny mezi zakladni polohou oddalenou od prstence 3, obr.
5, a pracovni polohou u prstence 3, viz. obr. 7, 10 az 12 a 14. V této pracovni poloze je nejmensi
primér 9210 kuzelové plochy krat§iho polohovaciho prostiedku 921 situovan mirn¢€ nad Grovni
spodni hrany 300 korunky 30 prstence 3 (vzdalenost Z1 na obr. 8) pfi€emz nejmensi primér 9220
kuZzelové plochy delsiho polohovaciho prostiedku 922 je situovan mirné pod tirovni spodni hrany
300 korunky 30 prstence 3 (vzdalenost Z2 na obr. 8). Vziajemna vzdalenost polohovacich
prostredkil 921, 922 ptitom odpovida zakiiveni (poloméru) prstence 3, aby bylo mozno piistavit
polohovaci prostiedky 921, 922 do pracovni polohy u korunky 30 prstence 3, tak blizko, Ze
spojnice nejmensich primérd 9210, 9220 polohovacich prostiedkdi 921, 922 prochazi
v pidorysném pohledu té€sné¢ pod korunkou 30 prstence 3, idealné v oblasti prechodu mezi
valcovou €asti prstence 3 do korunky 30 prstence 3.

Pohon otaceni polohovace 92 kolem vertikalni osy je vyhodné tvofen otoénym pneumatickym
valcem, tj. rotatorem, s jehoZ pohyblivou ¢asti jsou pevné spojeny polohovaci prostiedky 921,
922. Sila, kterou takovy otocny pneumaticky valec, tj. rotator, vyviji na konec pfize 7 pfi jeho
rotacnim pohybu je mensi, nez je vlastni pevnost piize 7, takZe tento oto€ny pneumaticky valec
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pisobi jako pneumaticka pruzina, ¢imZ je zarucena bezpe¢na manipulace s koncem piize 7 bez
nebezpeci jeho pretrhu. V jiném prikladu provedeni je sila, kterou otoény pneumaticky valec, tj.
rotator, vyviji na konec pfize 7 pfi jeho rotacnim pohybu nastavena pevné pomoci redukce
tlakového vzduchu, nebo je nastavena manualné ¢i elektronicky pro rlizné jemnosti prize
aktualné¢ vyrabéné na pfisluSném stroji. V dal§im prikladu provedeni se pohon otaceni
polohovace 92 fidi také s ohledem na jeho rychlost pohybu.

V neznazoméném provedeni je pohon otaceni polohovace 92 kolem vertikalni osy tvofen
elektromotorem s fiditelnym momentem pro nastaveni urovné napnuti konce ptize 7, kde
polohovaci prostredky 921, 922 jsou sptazeny s pohyblivou ¢asti tohoto elektromotoru.

Polohovaci prvky 921, 922 jsou vyhodné vyrobeny z odolného (tvrdého) materialu (nerez,
keramika, atd.) nebo maji specialni povrchovou upravu pro zvyseni odolnosti (elox, tvrdo-chrom,
atd.), takZe nedochazi k jejich poSkozeni a omezeni Zivotnosti vlivem plisobeni prize 7.

Aby nedochazelo ke konfliktu mezi jednotlivymi mechanismy, jsou podtlakova trubka A a nosic¢
9 s drzakem 90, pracovnim ramenem 91, polohovac¢em 92 atd. uspotradany plidorysné vedle sebe.

Na predni sténé polohovace 92 konce piize 7 je vyUsténa hnaci vzduchova tryska 93, ktera je v
pracovni poloze polohovace 92 konce pfize 7 u prstence 3 situovana svym vystupnim otvorem
930 v arovni nad korunkou 30 prstence 3 v oblasti mezi vnitini sténou prstence 3 a vnéjSim
obvodem navinu 60 na civce. Vystupni otvor 930 hnaci vzduchové trysky 93 pfitom smétuje do
mezery 95 mezi vnitini st€énou prstence 3 a vnéj$im obvodem navinu 60 na civce, v zasadé tecné
k civce ve sméru pohybu béZce 4 pii navlékani konce piize 7 (viz. obr. 14). V neznazornéném
ptikladu provedeni je polohova¢ 92 opatien vedle hnaci vzduchové trysky 93 je§té pomocnou
vzduchovou tryskou 94, ktera je principialné stejn€ polohovana jako hnaci vzduchova tryska 93
pouze s tim rozdilem, Ze vystupni otvor 940 této pomocné vzduchové trysky sméfuje do mezery
95 mezi vnitini sténou prstence 3 a vnéjSim obvodem navinu 60 na civce, ale opacnym smérem
tecné k civee, nez vystupni otvor 930 hnaci vzduchové trysky 93.

V neznazornéném piikladu provedeni je sestava nosice 9, drzaku 90, pracovniho ramena 91 a
polohovace 92 atd. opatiena snimaci pro detekci vychozich a/nebo pracovnich poloh, pfipadné i
snimacem pro detekei vertikalni polohy prstencové lavice 1 atd.

Pevné spojeni télesa polohovace 92, polohovacich prvki 921, 922, vzduchovych trysek 93, 94 a
pohonu polohovace 92 zarucuje vzajemné a vZdy stejné a presné umisténi vi€i prstenci 3 a jeho
korunce 30, stejné jako spolehlivé nastaveni konce ptize 7 polohovacimi prvky 921, 922 vici
prstenci 3 a jeho korunce 30, coz piispiva ke spolehlivosti navle€eni konce piize 7 do bézce 4.

Pro navle€eni konce ptize 7 do bézce 4 je nejdiive potieba pripravit konec prize 7 do vhodné
navlékaci pozice, protoZe pfize 7 se po svém pietrZzeni navine na civku a béZec 4 se na korunce
30 prstence 3 zastavi v pfedem neurcené pozici. Unaseci trn 5 se odpoji od pohonu a spolu s
nasazenou dutinkou 5 s navinem 6 se prestane otacet. Na civce se vyhleda konec piize 7, napf.
zvednutim dutinky 5 s ndvinem 6 neznazoménym zvedacim zafizenim vzhliru do polohy, ve
které je kuzelové ¢elo 60 navinu 6 celé nad urovni korunky 30 prstence 3 na vertikaln€ vratné se
pohybujici prstencové lavici 1 a pfisunutim neznazornéného vyhledavaciho zatizeni konce ptize
7 na kuzelovém cele 60 navinu 6. Vyhledany konec prize 7 se nasledné preda do manipula¢niho
ustroji, kterym je podtlakova trubka A uloZena prostorové prestavitelné viici spradacimu mistu
stroje.

Pfed zahajenim navlékani konce pifize 7 do béZce 4 se konec piize 7 natdhne podtlakovou
trubkou A smérem od civky do Grovné korunky 30 prstence 3 smérem pred civku, resp. pred
prstenec 3. Nasledné se nad takto nataZeny konec piize 7 sklopi polohovaci prvky 921, 922 nebo
923, které tim vytvoii vertikalni prostfedky pro nasledné opasani koncem pfize 7 v horizontalnim
sméru pro nasledné vytvoreni §ikmého navlékaciho Gseku N konce ptize 7 pred prstencem 3,
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pticemz sklon S§ikmého navlékaciho tseku N vii¢i horizontalnimu sméru je do 15°, idealné pod
10°. Polohovaci prvky 921, 922 nebo 923 jsou pfitom koncem piize 7 opasany tak, Ze pfize 7 na
nich ve spolupréci se sanim konce pfize 7 do podtlakové trubky A drzi. Napf. pti pouZiti dvojice
vedle sebe uspotadanych polohovacich prvki 921 a 922 je konec ptize 7 opasan kolem jednoho
z prvkl 921, 922 tak, Ze je veden z potace na vnéjsi stranu jednoho z prvki 921, 922, kolem casti
obvodu tohoto prvku 921 nebo 922 je pak opasan a dale pokracuje smérem ke druhému z dvojice
prvki 922, 921 a opasava jej ze strany od potace (civky 6) na vnéjsi stranu tohoto druhého prvku
922 nebo 921 a dale je pak veden do podtlakové trubky A, jak je znazornéno napf. na obr. 14. Pii
pouziti jednoho polohovaciho prvku 923 je konec pfize 7 veden z potace na vnéjsi stranu tohoto
prvku 923, kolem casti jeho obvodu je opéasan a dale pokracuje smerem k podtlakové trubce A,
ktera nasava konec prize 7.

Vytvoreny Sikmy navlékaci tisek N se nasledné pfiloZi k prstenci 3 tak, Ze se konec piize 7 te€né
opfe o prstenec 3 nebo se k prstenci 3 tésné pfibliZi, a to v oblasti spodni strany korunky 30
prstence 3, idealné pak v oblasti prechodu korunky 30 do valcové ¢asti prstence 3, viz. obr. 8, kde
je jeden konec Sikmého navlékaciho useku N konce pfize 7 situovan mimé nad urovni spodni
hrany 300 korunky 30 prstence 3 (vzdalenost Z1 na obr. 8) pficemz druhy konec Sikmého
navlékaciho seku N konce pfize 7 je situovan mirné pod Grovni spodni hrany 300 korunky 30
prstence 3 (vzdalenost Z2 na obr. 8). V provedeni podle obr. 1 az 3 je Sikmy navlékaci Gsek N
konce piize 7 vytvoren mezi vertikalni ¢asti 9230 polohovaciho prvku 923 a tstim AO podtlakové
trubky A. V provedeni podle obr. 4 az 14 je Sikmy navlékaci usek N konce ptize 7 vytvofen mezi
polohovacimi prvky 921, 922 na polohovaci 92, ktery se po sklopeni nad konec pfize 7 pooto¢i v
horizontalni roviné o 180°, ¢imz dojde k napnuti konce pfize 7 mezi kuzelové try tvofici
polohovaci prvky 921, 922 a soucasné je konec pfize 7 mezi prvky 921, 922 situovan v podstaté
pti¢né€ k plivodnimu sméru, resp. je mezi prvky 921, 922 situovan ve sméru podél stroje, tj. podél
fady spradacich mist (obr. 6). Pii tomto pootoCeni polohovace 92 soucasné dojde k povytazeni
konce pfize 7 z podtlakové trubky A, pficemz konec pfize 7 je stale napinan podtlakem.

Vyse uvedené piisunuti Sikmého navlékaciho useku N konce piize 7 k prstenci 3 se provede bud’
pohybem podtlakové trubky A kolem stojiciho vertikalniho konce 9230 polohovaciho prvku 923,
viz. obr. 2 a 3, nebo se provede sou¢asnym pohybem saci trubky A a vertikalniho konce 9230
polohovaciho prvku 923, viz. obr. 1c, nebo se provede vysunutim polohovace 92 s pooto¢enymi
polohovacimi prvky 921, 922 a se Sikmym navlékacim tisekem N konce pfize 7 mezi nimi, viz.
obr. 10, na obr. 7 a obr. 14, tj. sou¢asnym pohybem obou polohovacich prvki 921, 922.

Jakmile je Sikmy navlékaci isek N konce pfize 7 u prstence 3, resp. u jeho korunky 30, jesté
ptesneji u spodni hrany korunky 30 prstence 3, zavede se do prostoru 95 mezi navinem 60 a
vnitini st€nou prstence 3 tlakovy vzduch z hnaci vzduchové trysky 93, ¢imz se bézec 4 uvede do
pohybu po korunce 30 prstence 3 ve sméru stoupani Sikmého navlékaciho tseku N, jak je
znazornéno Sipkou B na obr. 8, pficemz béZec 4 najede na Sikmy navlékaci Gisek N konce ptize 7,
zachyti jej a navleCe se tim na konec piize 7 (viz. obr. 2, 3, 11, 12, 13). Po navleCeni béZce 4 na
Sikmy navlékaci usek N konce ptize 7 se konec ptize 7 postupné vyvlékne z polohovacich prvki
921, 922, 923 (obr. 12 a 13) a tyto se vrati do své vychozi polohy. Tim je proces navlékani prize
7 do bézce 4 ukoncen, piicemz konec ptize 7 je nadale nasaty v podtlakové trubce A, ktera
pokracuje v manipulaci s koncem ptize 7 pro dokon€eni procesu obnoveni pfedeni ptize 7 na
ptislu§ném spradacim misté stroje.

Pfi pohanéni béZce 4 proudem tlakového vzduchu vhanéného do prostoru 95 mezi navinem 60 a
vnitini st€nou prstence 3 je podle provedeni na obr. 1 az 3 mozZno zlepsit polohovani béZce 4 na
korunce 30 prstence 3 pomoci pomocné vzduchové trysky 94, ktera je pfifazena hnaci vzduchové
trysce 93, pouze stim rozdilem, Ze vystupni otvor 940 této pomocné vzduchové trysky 94
sméfuje do mezery 95 mezi vnitini st€nou prstence 3 a vnéjSim obvodem navinu 60 na civce
opacnym smérem, nezZ sméfuje vystupni otvor 930 hnaci vzduchové trysky 93. MZe se totizZ stat,
Ze se béZec 4 na korunce 30 prstence 3 zasekne o konec piize 7 a neni pak schopen navléct se na
Sikmy navlékaci usek N konce piize 7 pristaveny ke korunce 30 prstence 3 nebo je potieba navést



10

15

20

25

30

35

40

45

50

CZ 2018 - 34 A3

bézec 4 nejdiive do pfedem definované polohy na obvodu korunky 30 prstence 3. Proto je podle
vynalezu moZno rozpohybovat bézec 4 pomocnou vzduchovou tryskou 94 opa¢nym smérem, nez
je navlékaci smér B na obr. 8, a teprve nasledné uvést bézec 4 hnaci vzduchovou tryskou 93 do
pohybu v navlékacim sméru B. V souvislosti stimto je vjednom ptikladu provedeni mozno
béZec 4 na korunce 30 prstence 3 cilené¢ zastavit v pozadovaném misté, a to bud’ soucasnym
zapojenim obou vzduchovych trysek 93, 94, kdy se béZec 4 zastavi na protéjsi strané korunky 30
prstence 3, nebo je mozné béZec 4 cilené€ zastavit pfisunutim neznazornéné mechanické zarazky
do poZadovaného mista obvodu korunky 30 prstence 3, takZe se béZec 4,at’ je pohanén hnaci
vzduchovou tryskou 93 nebo pomocnou vzduchovou tryskou 94 , zastavi o tuto neznazornénou
mechanickou zarazku. Po odsunuti mechanické zardzky je moZzno bézec 4 normalné
rozpohybovat hnaci vzduchovou tryskou 93 pozadovanym smérem pro potieby navlékani konce
pfize 7.

Pramyslova vyuZitelnost

Vynalez je vyuzitelny pro automatickou obsluhu spradacich mist prstencového spradaciho stroje.

PATENTOVE NAROKY

1. Zpisob navleceni konce piize (7) do bézZce (4) na prstenci (3) s korunkou (30) na spradacim
misté prstencového spradaciho stroje, pfi kterém se konec ptize (7) nasaje do podtlakové trubky
(A), kterou se konec ptize (7) navede do polohy vii¢i civce a nasledné se vytvoii Sikmy navlékaci
usek (N) konce ptize (7), ktery se umisti ke korunce (30) prstence (3), piicemz tento Sikmy
navlékaci tsek (N) konce piize (7) je naklonény o uhel (o) vli¢i horizontalni roving, pficemz
bézec (4) se uvede do pohybu stlacenym vzduchem a nasune se na konec ptize (7) a konec piize
(7) se navleCe do bézce (4) v oblasti navlékaciho Gseku (N), vyznadujici se tim, Ze Sikmy
navlékaci usek (N) konce ptize (7) se vytvoii a polohuje ke korunce (30) prstence (3) alespon
jednim vertikalné situovanym polohovacim prvkem (921, 922, 923).

2. Zpusob podle naroku 1, vyznacujici se vytvofenim Sikmého navlékaciho useku (N) konce
ptize (7) mezi vertikaln¢ situovanym zachytavacim trnem (9230) polohovaciho prvku (923) a
podtlakovou trubkou (A) piiklopenim polohovaciho prvku (923) shora ptes konec piize (7)
natazeny mezi civkou a podtlakovou trubkou (A) a pohybovéanim podtlakové trubky (A) nebo
polohovaciho prvku (923) a podtlakové trubky (A) tak, ze se Sikmy navlékaci tsek (N) konce
ptize (7) pohybuje ke korunce (30) prstence (3) a bézec (4) nasledné zachyti konec ptize (7).

3. Zpitsob podle naroku 1,vyznacujici se vytvorenim Sikmého navlékaciho tiseku (N) konce
ptize (7) opasanim konce piize (7) v useku mezi civkou (6) a podtlakovou trubkou (A) kolem
dvojice vertikalné situovanych a v odstupu od sebe usporadanych polohovacich prvki (921, 922),
a soucasnym pohybem obou polohovacich prvkl (921, 922) tak, ze se Sikmy navlékaci Gsek (N)
konce ptize (7) pohybuje ke korunce (30) prstence (3) a bézec (4) nasledné zachyti konec pftizi

).

4. Zpasob podle naroku 3 vyznacujici se otocenim polohovacich prvki (921, 922) kolem
svislé osy (R) tak, Ze se mezi civkou (6) a podtlakovou trubkou (A) vytvoii §ikmy navlékaci tisek
(N) konce ptize (7).

5. Zptsob podle kteréhokoli z narokd 1 az 4 vyznacujici se tim, ze Sikmy navlékaci usek (N)
konce ptize (7) v poloze u korunky (30) prstence (3) pfed zachycenim béZcem (4) prochéazi pod
korunkou (30) prstence (3) v oblasti prechodu mezi valcovou c¢asti prstence (3) do korunky (30).
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6. Zptsob podle naroku 4, vyznadujici se tim, Ze otoCeni polohovacich prvki (921, 922)
kolem svislé osy (R) se provede stlacenym vzduchem nebo elektromotorem s fiditelnym
momentem.

7. Zpuasob podle jakéhokoli z narokil 1 az 6, vyznacujici se polohovanim bézce (4) stlacenym
vzduchem na korunce (30) prstence (3) pied navleCenim konce ptize (7) do béZce (4) ve sméru
proti sméru pohybu bézce (4) béhem navlékani konce ptize (7) do bézce (4).

8. Zplsob podle naroku 7, vyznacujici se zamérnym zastavenim béZce (4) na korunce (30)
stlacenym vzduchem a/nebo mechanickou zarazkou.

9. Zpusob podle jakéhokoli z narokil 1 aZ 8, vyznacujici se polohovanim polohovacich prvkii
(921, 922, 923) na pracovnim ramené (91), které se pohybuje mezi svou vertikalni a svou
horizontalni polohou na drzaku (90), drzak (90) se pohybuje horizontdln¢ vratn¢ linearné na
nosici (9) a nosi¢ (9) se pohybuje vertikaln€ posuvné na linearnim vedeni (8).

10. Zatizeni pro navlecCeni konce ptize (7) do bézce (4) na prstenci (3) s korunkou (30) na
spradacim misté prstencového spradaciho stroje, které obsahuje podtlakovou trubku (A) uloZenou
na manipulac¢nim prostfedku pfestavitelné vii¢i spradacimu mistu, pfi¢emz zafizeni dale obsahuje
alespon jeden polohovaci prostfedek ptize (7) pro polohovani konce piize (7) a zafizeni obsahuje
alespon jednu hnaci vzduchovou trysku (93) pro zamérny pohyb béZzce (4) po korunce (30)
prstence (3), vyznacujici se tim, Ze polohovaci prostfedky konce ptize (7) jsou opatieny alespon
jednim vertikalné umisténym polohovacim prvkem (921, 922, 923) pro opasani koncem pfize (7)
v horizontalnim sméru a pro vytvoreni Sikmého navlékaciho useku (N) konce piize (7), pficemz
polohovaci prostredky konce ptize (7) a/nebo podtlakova trubka (A) jsou premistitelné k prstenci
(3) do polohy, ve které je Sikmy navlékaci Gisek (N) konce ptize (7) situovan u korunky (30)
prstence (3) a alespon jedna hnaci vzduchova tryska (93) nasmérovana ve sméru Sikmého
navlékaciho useku (N) konce ptize (7) je pfifazena prostoru (95) mezi navinem (60) a vnitinim
povrchem prstence (3).

11. Zatizeni podle naroku 10, vyznacujici se tim, ze polohovaci prvek (923) je opatien
zachytavacim trnem (9230), ktery je v poloze ptiklopené k draze konce ptize (7) mezi civkou (6)
a podtlakovou trubkou (A) situovan vertikalng, pficemz polohovaci prvek (923) a/nebo
podtlakova trubka (A) jsou vratn¢ piistavitelné ke korunce (30) prstence (3).

12. Zatizeni podle naroku 10, vyznacujici se tim, Ze polohovaci prvky (921, 922) obsahuji
dvojici v odstupu od sebe uspotadanych polohovacich trnii pro vytvoreni Sikmého navlékaciho
useku (N) konce piize (7), polohovaci trny jsou v poloze pfiklopené k draze konce ptize (7) mezi
civkou (6) a podtlakovou trubkou (A) situovany vertikalné, pfiCemz tato drédha konce piize (7)
mezi civkou (6) a podtlakovou trubkou (A) prochazi mezi vertikalné situovanymi polohovacimi
trny a tyto polohovaci trny jsou uloZeny na spoleéném oto¢ném prostiedku, ktery je v této
vertikalni poloze vratné oto¢ny kolem vertikalni osy (R) a je vratné suvné pristavitelny k prstenci

3).

13. Zatizeni podle naroku 12, vyznaédujici se tim, ze spole¢ny otocny prostiedek polohovacich
prvki (921, 922) je tvofen pohyblivou ¢asti otoéného pneumatického valce nebo elektromotoru s
fiditelnym momentem.

14. Zatizeni podle kteréhokoli z narokti 12 az 13, vyznacujici se tim, Ze polohovaci trny maji
dvojici proti sob¢ sklonénych kuzelovych ploch (hyperboloid), pfiCemZ spojnice nejmensich
primérh (9210, 9220) obou polohovacich prvka (921, 922) je Sikma vici horizontalni roviné
korunky (30) prstence (3) v poloze polohovacich prvki (921, 922) prisunutych k prstenci (3).
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15. Zatizeni podle kteréhokoli z narokii 10 aZ 14, vyznacujici se tim, Ze vedle hnaci vzduchové
trysky (93) je uspofadana pomocna vzduchova tryska (94), ktera je nasmérovana do prostoru (95)
mezi navinem (60) a vnitini sténou prstence (3) proti smeru hnaci vzduchové trysky (93).

16. Zatizeni podle kteréhokoli z narokd 12 az 15, vyznacdujici se tim, Ze polohovaci prostredky
(921, 922, 923) pro polohovani konce ptize (7) jsou vratn¢ sklopné z horni polohy do spodni
polohy u drahy konce ptize (7) mezi navinem (60) a podtlakovou trubkou (A).

17. Zatizeni podle kteréhokoli z narokdi 12 aZ 16, vyznacujici se tim, Ze spolecny otocny
prostiedek polohovacich prvkll (921, 922) je ulozen na polohovaci (92), ktery je uloZen na
pracovnim ramené (91), které je vratn€ sklopn€ mezi vertikalni a horizontalni polohou uloZeno na
drzaku (90), drzék (90) je horizontaln¢ vratné vysuvné ulozen na nosici (9), ktery je vertikalné
vratné suvné ulozen na linearnim vedeni (8).

15 vykresti
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