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(54) ~ Zapojeni na m¥ieni thlové a amplitudové chyby
- pPevodnikl napéti a proudu

1l

Vynélez se tyké zapojen{ na m¥¥eni dhlové a amplitudové chyby prevodnikd napéti
a proudu, napi#iklad m¥¥icich transfermétord napét{ a proudu, méi¥icich a Jisficioh prevod~
nikd a podobnd, :

fievodnikﬁ naﬁéti a proudu se pou¥{vd pro pievod m¥ené veliliny na drovel vhodnou
pro dals{i spracovéni, to jest m¥fenf, JiXt¥n{ a regulaci elektrickjoh obvodd. Aby toto
m&¥enf, ji&tdni a regulace byly spolehlivé, je nutné znét mimo jiné 1 velikost thlové
a epplitudové chyby t¥chto piovodnikﬁ.

A% dosud se na m%iqni dhlové & amplitudové ohyby pFevodniki nap¥ti a proudu pouzivé
mistkovfoh zaiizeni, Jei vy%aduj{ precné vyvafovéni a jsou pomdrné nékladné, nebot obsahu-
J1 velké mnoZstvi pfesnfch obvodovyoh prviy, jako na p¥iklad piosq&oh odpord a kondenzétof
ri, '

Uvedené nevjhody odstraiuje zapojen{ na méien{ dhlové a amplitudové chyby pFevodnikd
napdti a proﬁdu podlovvynélozu, jeho¥ podstetou je, Ze vstupy no:mélového prevodniku, za=
tiionéhoijnenovitim b¥emenem & vstupy zkouSeného pFevodnfku, zati¥eného jmenovitjym bieme-
nem, jsou p¥ipojeny na spolelny zdre] nap&ti, pFi¥em# prvni vystup normélového p¥evednfku
jo p¥ipojen na zem a jeho druhy vystup je pF¥ipojen jednak na vstup prvatho tvarovade, jed-
nek p¥es posouved féze na vstup druhého tvarovaSe, jednsk pFimo nebo p¥es d&lil nap&t{ na
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prval vystup zkouSeného pFevodniku, jehoZ druhy vystup je p¥ipojen p¥es zesilovad na prvn:f.

vatup prvatho spinsciho detektoru & na prvni vatup druhého spinaciho detektoru, piilem¥
oba vystupy zkouensho ﬁi"evodniku Jeou vi¥1 obéma vystupim normédlového pievodnfku zapoje-
ny v protifédzi, vystup prvafho tvarovale Jje pi¥ipojen na Fidiof vstup prvafho spinaciho de-
tektorn s v¥stupem pro pFfipojeni indikdtoru amplitudové chyby zkoufieného pFevodniku & vy-
stup druhého tvarovale je pF¥ipojen na F{dief vstup druhého spinaciho detektoru s vystupem
pro ﬁi‘ipo;jeni indikdtoru dhlové chyby zkouSeného pievodaniku.

Vfhodou zapojenf podle vyndlegu Je jeho jednoduchd obsluha, takie mé¥eni mide prové«
48t 1 obalumha s nif¥f kvelifikaof, lze soudesnd provdddt m&¥eni dhlové a amplitudové chy-
by vioce phvodn:(kﬁ p¥i pouZit{ jediného normdlu, ¥as pro vlastni méreni je velmi krétky
a proto ;]e pouzitd tohoto zapojeni vhodné zejména p¥i sériové vyrobé prevodniki. PFi dlou-
hodobyoh zkouikéoh lze méfeni Ghlové a amplitudové chyby pievodnikl provdd¥t automaticky,
begz obsluhy, & pouiitim zapisovele nebo hromadného sbidru dat.

P¥{klad zapojenf na m¥¥en{ dhlové a amplitudové ohyby pFevodniki napdti a proudti Jo
gndzorndn na pF¥ipojenyoh vykresech, na nich¥ obr. 1 pfedstavuje blokové schéma zapojeni na
m¥¥eni dhlové a amplitudévé ohyby mé¥iofch transformdtord napétf, obr. 2 dlokové aschéma
zapojen{ na mé¥eni dhlové a amplitudové chyby md¥icich transformdtori pfoudv_a.

Primdrnf vinut{ normélového mé¥icfho transformétoru napst{i TRNp (obxr. 1) je p¥ipojenc
prvonim vstupem 1l ne nezndzorndnf zdroj napéti U a druhym vetupem 12 na zem, kdeXto jeho
sexundérnf vinut{ je p¥ipojeno prvnim vystupem 012 na gem & druhym vystupem Q)1 jednak
pies 43113 napdt{, sestdvajioi z prvatho odporu R} a = druhého odporu R2 & ktery tvo¥i
souSasnd jeho jmenovité bFemenc na zem, jednak na vstup 51 prvnfho tvarovaSe TVl, jednak
na vstup 61 posouvale féze Z_F. Primérai vinuf:( zkoudeného mé¥iciho transformétoru napdtl
IRZn Je p¥ipojeno prvnim vetupem 2] na tent§Z nezndzorndnf zdroj napdti U a druhym vatupem
22 na zem, kdefto jeho sekundérn{ vinut{ je p¥ipojeno prvaim vystupem 021 ne stied a¥1lie
nap8t{ aostéva.d:’.o:(ho g prvafho odpora 51 e druhého odporu R2 a druhym vistupem 022 na prvni
vatup 31 zesilovale 7, pfiSem¥ toto sekunddrni vinut{ je pFemosténo t¥etim odporem R3 jako
Jeho jmenovitym bFemenem, Druh¥ vstup 32 zesilovale Z je pFipojen na zem, kdeifto jeho v¥-
stup Q31 je pF¥ipojen na prvai vstup' 41 prvniho spinaciho detektoru SD1 & na prvn{ vstup _8_1_
druhého spinactho detektoru SD3. vinfup 951 prvaniho tvarovaie IVl je Apﬁpojon pa ¥fdief
vatup 42 prvatho apinactho detektoru 8Dl s vystupem 041 pro pi‘ipo;lon:[ negnézrornéného indi-
kitqru redlné slofky chyby, to je aplitudové chyby zkouSeného méFiciho transformdtorm napi-
+{ TRZn. Vystup 061 posouvale féze PF je p¥ipojen na vstup 71 aruhého tvarovade TV2, jeho#
vistup Q71 Je pi‘iﬁojon na ¥{diof vetup 82 druhého spinaciho detektoru §D2 s vystupem Q8)
pro p¥ipojeni nezndzorndného indikétoru imag:lnérn:(‘ slofky chyby, to je dhlové chyby zkoule-
ného m&¥ic{ho transformdtoru napét{ TRZn.

Velikost prvniho a druhého odporu Rl, B2 d¥1i¥e je volena tak, aby nap¥t{ na druhém
odporu R2 odpovidalo Jmenovitému napdt{ na sekunddrnim vinut{ zkou¥eného mé#icfho transfor—
métorn hp&ti TRZn, p¥idemZ sekunddrn{ vinuti zkouSeného md¥ictho transformdtoru napdti
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TRZn je zapojeno tek, aby Jeho napdti bylo v protifdzi s nap®tim na druhém odporu R2 4811~
Ze. Pokud tedy tato obd jJmenovitd napdti budou ste]jné, bﬁde druhy vystup 011 sekunddrnfho
vinut{ normélového md¥icfho transformétoru nepéti TREn p¥ipojen p¥imo na prvn{ vystup 021
zkouéenéhd m&Ficiho transformdtoru napdt{ TRZn. Jinakrlzo jako d&life nap&ti poufit i ji-
ného vhodného d¥lile,

Jeko indikdtord redlné slofky ohyby, jako? 1 imagindrni slotky ohyby, lze poud{t mik-
roampérmetrd, zapisovadld s listédrnou a podobnd. Tim je umoZn¥n automaticky zéznan zévis-

losti chyb i p¥i rizn¥ch pracovnich podminkdch nebo dlouhodobych zkoudkéch.

Zapojen{ na m¥¥eni thlové a amplitudové chyby méFficich transformdtord proudu pbdlo
obr. 2 se 1i%{ od zapojen{ podle obr. 1 pouze v zapojeni obou transformétord proudu TREp
a TRZp,jejich# primérni vinut{ jsou zapojena do série a p¥ipojena ke spoleinému neznézor-
nénému zdroji napbt{ U a tomu piizpisobenych odporeéh{ﬁi a R5 Jjako Jmsnovifému b¥emenu,

Péipadny rozd{l okem?ité hodnoty napdti, ktery vznikne mezi druhym vystupem ggg se~
kundérnfho vinuti zkouSencho mé¥icfho transformdtoru nap&t{ IRZn nebo proudu TRZp a zem{
se zes{l{ v zeailove&i 2, odkud se p¥ivede na vstupy spinacich detektord SD1 a SD2, Prvni A
spinaci detektor SD1 je ¥fzen impulsnim refereninim napdtim z prvaiho tvarovaée'gjl, odvé—
zenym piimo % vist&pniho napdti normdlového mdi¥icfho transformétoru nepét{ IRNm nebo proun-
du TRNp a jef je ve fdzi s nap&tim zdroje, Druh¥ spinac{ detektor §D2 je ¥{zen impulsnim
roteien&nim nap¥tim z druhého tvarova¥e TV2, jef je posouvalem féze PF posunuto o Etvrt
periody. Redlnd slofka rozdflu okamfité hodnoty nap&ti je p¥imo tmérné amplitudové ohybd
zkoufeného mS¥icfho transformitoru nap&ti TRZn nebo proudu TRZp a imagindrni sloZka rozdi-
1u okam¥ité hodnoty nepdt{ je pFimo ¥im&rnd chybd dhlu zkoukeného m¥¥fofho transformétoru

napdt{ TRZn nebo proudu TRZp.

Zapojeni podle vynilezu lze pouXft na m¥¥eni dhlové a emplitudové chyby jak¥ohkoliv
pYevodniki napiti a proudid,

pEEDMET VYELALEZU

Zapojeni na mé¥en{ dhlové a emplitudové chyby prevodniki napdt{ a proudu vyznaiené
t{m, %e vastupy (11, 12) normélového pFevodniku, zatiZeného jmenovitym bi‘emenem,a vstupy
(21, 22) zkouseného pfevodniku, zatiZeného jmenovitym biemenem, jsou p¥ipojeny ne spolednf
idroj'napéti (0) , pFidem¥ prvni vystup (012) normélového pF¥evodniku je pFipojen na zem
a -Jeho druhy iystup (011) Je p¥ipojen na'vstup (51) prvaiho tvarovale (!Nl), p¥es posouva¥
féze (PF) na vstup (71) druhého tvarovale (Tvz) a p¥imo nebo pies 48118 ‘nap$t{ (R1, Rz)
na prvni vystup (021) zkouﬁoného prevodniku. jehoi drubhy vystup (022) Jje p¥ipojen pres ge~
giloved (2) na prvni vetup (41) prvanfho spinaciho detektorn (SDl) e ne prvad vetup (81)
druhéhio spinactho detektoru (SD2), pFifemZ oba vystupy (O21,>022) zkoufeného piovodhiku
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jsou viSi ob¥ma vystupim (Oll, 012) normélového pievodniku zapojeny v protiféei, vistup

{051) prvniho tvarovale (§71) je piFipojen na ${d10f vatup (42) prvniho spinaciho detektorn
(SD1) s vystupem (041) pio pfipojeni indikdtoru amplitudov‘ chyby zkouSeného pievodnfkn

a vystup (0O71) druhého tvaroveSe (TV2) je p¥ipojen na ¥{diof vetup (82) aruhého spinacihe
dotoktoru' (8D2) & vyatupem(081) pio p¥ipojeni indikétoru thlové chyi)y gkoueného prevodni-

ku.

2 vykresy
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Obr. 2



	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

