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La présente invention a pour objet des per-
fectionnements 3 un systéme de distribution de rations alimentai-
res aux animaux, systéme décrit dans une précédente demande de
brevet des mémes demandeurs enregistrée en France sous le .
n°® 78 32691.

On pourra avantageusement se référer a la
description de la demande de brevet précitée pouf mieux compren-
dre les présents perfectionnements ; on rappelle toutefois que
le systéme de distribution décrit dans cette demande associe un
&coulement fragmenté des granules 3 la pesée jusqu'a un poids de
consigne de la quantité écoulée. On s'est aperg¢u au cours d'es-
sais ultérieurs que la précision ainsi obtenue du dosage des ra-
tions, &tait superflue dans bien des cas de nourrissemént ; or
cette précision était obtenue au prix d'une sensiblé complication
du dispositif.

Un premier but de la présente invention est
de proposer un dispositif plus simple, plus fiable et légérement
moins coliteux que le dispositif du systéme sus visé.

Un second but de la présente invention est
de proposer d'autres applications d'ure distribution dosée d'ali-
ments aux animaux, soit avec un dispositif tel que celui qui va
étre décrit, soit avec un dispositif décrit dans la demande sus
visée.

Selon la présente invention, un distribu-
teur-doseur de ratiors alimentairesaux animaux, les aliments &tant
sous forme granuleuse,est principalement caractérisé& en ce qu'il
comprend pour agir en combinaison une trémie dans laquelle sont
stockées lesdites granules, ladite trémie &tant pourvue a sa par-
tie inférieure d'un orifice formant si&ge de clapet, un clapet
manoeuvrable pour ouvrir ou fermer ledit orifice, ledit clapet
&tant maintenu normalement fermé en position haute par un ressort,
et des moyens pour produire un nombre déterminé d'impulsions brus-
ques d'ouverture dudit clapet. De préférence l'un au moins des
&léments du groupe d'éléments constitué par le clapet et le bord
de l'orifice formant si&ge, est i la fois soupie et segmenté.

Selon une premiére variante de réalisation,
le sigge ou bord d'orifice étant rigide, c'est le clapet qui est
souple et segmenté en une pluralité de "pétales" ; on notera gue
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cette premidre variante de réalisation met en oeuvre certains des
moyens décrits dans la demande de brevet précitée mais qu'elle
les met en oeuvre de fagon nouvelle.

Selon une seconde variante, le clapet
étant rigide, c'est le sig&ge ou'bord de 1'orifice qui est souple
et segmenté ; de préférence ledit siége souple et segmenté est
constitué par une,jupé cylihdrique fendue adaptée au-dessous de
1'orifice de la trémie, ladite jupe étant constituée d'un maté-
riau tel que du caoutchouc.

Dans 1l'une ou l'autre des variantes de ré-
alisation sus visées, lesdits moyens d'ouverture du clapet incor-
porent un électro-aimant comme moyen moteur d'ouverture du clapet
et un circuit'électronique comme moyens de commande pour fournir
3 partir d'une impulsion initiatrice délivrée par'une horloge un
nombre déterminé d'impulsions 8lectriques destindes & activer le
dit électro-aimant ; de préférence ledit circuit électronique
comporte des moyens de réglage discret du nombre desdites impul-
sions. '

On notera que, de fagon plus complexe, le
moyen moteur d'ouverture du clapet péurrait étre un vérin pneuma-
tique et gue les moyens de commande pourraiént gtre des moyens &
logique pneumatique. Ces moyens pourraient &tre encore hydrauli-
ques; ils pourraient aussi étre mécaniques, par exemple au moyen
d'une tringlerie ou d'un cable sous gaine actionnant directement
le clapet.
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La fig.l est une coupe schématique partiel-
le de la partie caractéristique d'un distributeur-doseur de 1'in-
vention selon une premiére variante,

La fig.2 est une vue en plan d'un &€lément
du précédent,

La fig.3 est une vue analogue 3 la fig.l
d'une seconde variante d'un distributeur-doseur de 1'invention,

La fig.4 est un diagramme schématique du
fonctionnement des distributeurs des figures précédentes,

La fig.5 est une illustration d'une utili-
sation suivant le mode suspendu,

La fig.6 est une illustration d'un cas
d'utilisation sur cable téléphérique, et

Les fig.7 et 7b sont des illustrations de

face et de profil d'une utilisation & l'é&table de distributeurs-
doseurs de 1l'invention.

Sur la fig.l un distributeur-doseur dé 1'in-
vention comprend dans ses parties caractéristiques une trémie 1,
de forme cOnique par exemple, dont la partie basse comporte un
orifice circulaire 3 dont les bords forment si&ge pour 1'appui
d'un clapet, un clapet 4 monté & 1l'extrémité d'une tigé 5 au—

dessous de l'orifice, des moyens de manoeuvre du clapet consti-

tués par un électro-aimant 6 solidaire de la trémie par 1'inter-
médiaire d'une traverse 7. _ '

En 1'absence de tension aux bornes dé
l'électro-aimant le clapet est dans la position haute représentée
par les pointillés 8 et il est maintenu dans cette position par
un ressort 9 de rappel de la tige 5 de 1l'électro-aimant. Lors-
qu'une tension suffisante est appliquée aux bornes de 1l'électro-
aimant le clapet prend la pqsition, dite d'ouverture ou basse,

gu'il occupe en trait plein sur la figure.
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Sur la fig.2 le clapet 4 est vu en plan et
il est visible que le disque qui le constitue est secmenté par
des découpes telles que 10 en une pluralité de "pétales™. On rap—
pelle que ce disque est faconné dans un matériau souple tel gu'un
élastomére de caoutchouc par exemple. ’

Sur la fig.3 un distributeur-doseur a ces
parties caractéristiques sensiblement analogues 3 celles de la
figure précédente & ceci prés que dans ce dernier cas le clapet
12 est un disque rigide, et que l'orifice 13 de la trémie est
prolongé par une jupe cylindrique 14 dont le rebord inférieur
forme si&ge pour l'appui d'un clapet constitué par un matériau
tel que du caoutchouc. La jupe 14 est fendue longitudinalement
par une pluralité de décodpes telles que 15. Dans ce éas de figu—
re comme dans le précédent, la position basse du clapet représen—
tée en trait plein résulte de l'application d'une tension aux
bornes de l'&lectro—aimant 16 ; & l'annulation de cette temnsion
le clapet 12 sera rappelé en position haute (pointillé 17).

Comme cela a &t& dit plus haut, ces deux
variantes de ré&alisation ont comme caracté&ristiques gé&nérales
communes qu'au moins l'un des &lé&ments du clapet ou du siége est
souple ¢ il résulte de cette souplesse, ainsi que de la segmen—
tation de 1'é&lément souple que si, lors de la remontée du clapet,
une granule s'interpose entre le clapet et le sigge, cette grama—
le interposée ne s'opposera pas & la fermeture de l'orifice, mais
ce sera le segment dﬁ clapet ou de la jupe qui se déformera et il
ne pourra y avoir ainsi &coulement de matiére.

Sur la fig.4 la ligne 20 figure la position
du clapet ; 1'&tat haut de cette ligne correspond & la fermeture
et 1'état bas 3 l'ouverture ; un nombre déterminé N 4q'états bas
tels que 21,22 etc... détermine la quantit® de granules &couléde
et de ce fait la ration. L'expé&rience montre que d&s l'instant
ol 1'on contrdle de fagon précise le nombre des impulsions et
que ce nombre est par exemple supérieur'é une dizaine, la ration
est déterminée de faéon précise.

Comme on a dit plus haut, la mise en oeu-
vre la plus fiable et la plus &conomique consiste 3 manceuvrer le
clapet par un &lectro-aimant commandé lui-m&éme de fagon &lectro—
nique. Les moyens de commande peuvent &tre congus de fagon trés
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diverse en fonctions de buts ou de conditions donnés, . par exem
ple 1l'autonomie du dispositif, l1'humidité du milieu ambiant, les
gquantités débitées, etc... Il n'est pas du propos des présents
perfectionnements de décrire dans le détail ces moyens de comman-
de dont la réalisation est &8 la portée de tout électronicien qua-
1ifié, lequel saura choisir le mode d'exé&cution qui convient a
chaque cas. On rappelle toutefois qu'une excellente horloge natu-
relle est fournie par la luminosité diurne détectée au moyen d'un
photo-transistor par exemple, on indique aussi que le nombre des
impulsions peut &tre déterminé, soit en contrdlant la durée pen-

dant laquelle elles vont avoir lieu &tant entendu qu'elles ont

.lieu & intervalles réguliers, soit en comptant & 1l'aide d'un comp-

teur leur nombre exact, cette dernidre fagon d'opérer &tant bien
entendu la plus précise. ]

Sur la fig.5 un conteneur conique compo-
sé d'une trémie 30 et d'un couvercle 31 est suspendu au moyén d'un
harnais 32 3 une branche maitresse d'un arbre 33. La trémie com-—
porte 3 sa base protégée par une enveloppe cylindrique 34, un dis-
positif tel que celui des figures 1 et 3, non visible sur la figu-
re. La capacité 30 contient &galement le circuit &lectronique de
commande ainsi que des piles d'alimentation ; une base de témps
est constitu&e par la luminosit& diurne détectée par un photo-
transistor placé sous cette enveloppe.

Sur la fig.6 un dispositif 35 analogue &
celui de la figure précédente est suspendu au cable 36 d'un télé-
phérique. La capacité& 35 est destinée & déposer des graines'sur
le trajet d'un téléphérique. Le déplacement dans un sens ou dans
l'autre, sous l'action d'un moteur 37, est commandé par une hor-
loge 38 analogue & celle sus décrite ; l'arrét en fin de trajét
est commandé par des contacts de fin de course 39 et 40. Le débit
des granules a lieu tant que des butées 41 et 42 incorporant des
micro-rupteurs ne font pas pression sur les fins de course 39 et
40.Les installations des figures 5 et 6 conviennent pour le nour-
rissement du gibier ou du poisson.

Sur les fig.7 et 7b une pluralité de tré-
mies 50 & 55 sont disposées 3 la base d'une goulotte 56. Chacune
des trémies 50 3 55 comporte un dispositif tel que celui des fi-~
gures 1 et 3 ; de plus chaque trémie se prolonge vers le bas par
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un tuyau tel que 57 qui débouche dans une mangeoire d'étable 58.
Une telle installation sert 3 distribuer des aliments sous forme
de granules aux animaux présents dans chacune des stalles de 1'é-
tableq la ration peut &tre ainsi réglée pour chaque animal. L'or-
gane de commande et de réglage peut &tre juxtaposé a la trémie
dont il commande le distributeur ; il peut &tre aussi centralisé
en un poste de commande comportant autant de boutons de réglage
qu'il y a de trémiesdistributricesdans 1'étable ; plus simplement
aussi, dans le cas oli on ne désire pas différencier les rations,
le générateur d'impulsions peut &tre commun & tous les distribu-

" teurs.

Il doit &tre compris que la pré&sente in-
vention n'est pas limit&e aux formes de réalisations ci-dessus dé-
crites, ni & leur application, mais qu'elle s'entend de tout dis-
positif tel que défini par les revendications qui suivént, desti-
né 3 la distribution des granules aux animaux.
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REVENDICATIONS

Distributeur-doseur de ratiomsalimentairesaux animaux, les
aliments &tant sous forme granuleuse, caract&risé :

en ce qu'il comprend pour agir en combi-
naison :
- une trémie dans laquelle sont stocké&es lesdites granules, la
dite trémie étant pourvue 3 sa partie inférieure d'un orifice
formant si&ge de clapet, '
= un clapet manoeuvrable pour ouvrir ou fermer ledit orifice,
ledit clapet &tant maintenu normalement fermé en position
haute par un ressort, et
-~ des moyens pour produire un nombre déterminé 4'impulsions
brusques d'ouverture dudit clapet ;

Distributeur~doseur selon la revéndication 1, caractérisé :

en ce que l'un au moins des &lé&ments du
groupe d'éléments constitué par le clapet et le bord de l'ori-
fice formant siége, est 3 la fois souple et segmenté ;

Distributeur-doseur selon la revendication 2, caractérisé :

en ce que, le siége ou bord d'orifice
étant rigide, c'estrle clapet qui est souple et segmenté en
une pluralité& de "pé&tales" ;

Distributeur~doseur selon la revendication 2, caractérisé :
en ce que, le clapet étant rigide, c'est
le sig&ge ou bord de l'orifice qui est souple et segmenté ;

Distributeur-doseur selon la revendication 4, caractérisé :

en ce que ledit siége souple et segmenté
est constitué& par une jupe cylindrique fendue adaptée au-
dessous de l'orifice de la trémie, ladite jupe &tant consti-
tuée d'un matériau tel que du caoutchouc ;

Distributeur-doseur selon la revendication 1, caractérisé :

en ce que lesdits moyens d'ouverture du
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du clapet incorporent un &lectro-aimant conme moyen moteur 4'ou-
verture du clapet et un circuit électronique comme moyens de
commande pour fournir 3 partir d'une impulsion initiatrice
délivrée par une horloge un nombre déterminé d'impulsions
électriques destinées 3 activer ledit é&lectro-aimant ;

Distributeur-doseur selon la revendication 6, caractérisé :
en ce que ledit circuit &lectronique com-
porte des moyens de réglage discret du nombre desdites impul-

sions ; : -

Distributeur-doseur selon la revendication 1, caractérisé :

- en ce que ladite trémie constitue le fond d'une-capacité& de
stockage destinée & étre suspendue, et

- en ce que les moyens moteur et de commande sont disposés a
1'intérieur de ladite capacité&, ces moyens &tant alimentés

par une source autonome d'électricité ;

Distributeur-doseur selon la revendication 1, caractérisé :
en ce qu'il est disposé& & c6té de disposi-

tifs semblables, au voisinage d'une mangeoire d'étable.
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