ES 2341031T3

@ Numero de publicacién: 2 341 031

OFICINA ESPANOLA DE

PATENTES Y MARCAS GD int. Cl.:
B61L 5/10 (2006.01)
ESPANA B61L 5/04 (2006.01)
@ TRADUCCION DE PATENTE EUROPEA T3

Numero de solicitud europea: 06763085 .5
Fecha de presentacién : 03.05.2006

Numero de publicacion de la solicitud: 1883568
Fecha de publicacion de la solicitud: 06.02.2008

Titulo: Sistema de accionamiento y bloqueo para una aguja de cambio de via.

Prioridad: 27.05.2005 AT A 910/2005 @ Titular/es: FOM FZC
P.O. Box 10559, Rak Free Trade Zone
Ras Al Kahiamh, AE

Fecha de publicacién de la mencion BOPI: @ Inventor/es: Granner, Robert
14.06.2010

Fecha de la publicacion del folleto de la patente: Agente: Aznarez Urbieta, Pablo
14.06.2010

Aviso: En el plazo de nueve meses a contar desde la fecha de publicacién en el Boletin europeo de patentes, de
la mencién de concesién de la patente europea, cualquier persona podra oponerse ante la Oficina Europea
de Patentes a la patente concedida. La oposicién debera formularse por escrito y estar motivada; sélo se
considerara como formulada una vez que se haya realizado el pago de la tasa de oposicién (art. 99.1 del
Convenio sobre concesion de Patentes Europeas).

Venta de fasciculos: Oficina Espafiola de Patentes y Marcas. P° de la Castellana, 75 — 28071 Madrid



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2341031 T3

DESCRIPCION

Sistema de accionamiento y bloqueo para una aguja de cambio de via.
Campo técnico

La invencion se refiere a un sistema de accionamiento para una aguja de cambio de via segun el predambulo de la
reivindicacion 1.

Con un sistema de accionamiento de este tipo se puede cambiar un rail de aguja de una seccion de via para ferro-
carriles de una posicién a otra. Actualmente se conocen diversos sistemas de accionamiento, como accionamientos
mecdnicos a través de un servomotor y diferentes discos de levas o accionamientos electrohidraulicos.

En este contexto también se sabe (véase, por ejemplo, el documento DE 3227203 A) que en un accionamiento
electrohidrdulico se puede prever un bloqueo de tirante de ajuste simple que se desbloquea en caso de un desplaza-
miento del tirante de ajuste a través de diversos elementos mecdnicos, como levas de distribucion o levas de maniobra
adelantadas. Sin embargo, esto tiene la desventaja de que en caso de aparicién de vibraciones se puede producir un
movimiento involuntario del accionamiento del tirante de ajuste que, si continda, también puede conducir a un movi-
miento del tirante de ajuste conectado a través de un sistema de acoplamiento. Dado que los dispositivos de desbloqueo
estan controlados a través del desarrollo de movimiento, el tirante de ajuste ya no estd asegurado en su posicion final,
con lo que la aguja unida con el tirante de ajuste también se puede mover. Por consiguiente, el bloqueo conocido
sdlo funciona con fiabilidad cuando el accionamiento permanece en la posiciéon prevista y solo actiian fuerzas sobre la
aguja. Si actian fuerzas sobre el accionamiento, este tipo de bloqueo puede fallar.

Descripcion de la invencion
Problema técnico

El objetivo de la invencidn consiste en evitar estas desventajas y proponer un sistema de accionamiento del tipo
mencionado en la introduccién, con el que esté garantizado un bloqueo seguro.

Solucion técnica
Esto se logra de acuerdo con la invencion mediante las caracteristicas indicadas en la reivindicacién 1.

A través de las medidas propuestas se logra la ventaja de que el bloqueo sélo se puede mover desde su posicion de
bloqueo cuando el cerrojo ha sido sacado de su posicion de enclavamiento por el accionamiento asignado al mismo.
Por consiguiente, las eventuales vibraciones no pueden producir un desbloqueo del bloqueo, de modo que una aguja
provista de un sistema de accionamiento segtn la invencién tampoco se puede sacar de su posicién correspondiente
en un caso de este tipo.

Mediante las caracteristicas indicadas en la reivindicacién 2 se logra la ventaja de que el cerrojo s6lo puede ser
operativo en una posicion final del tirante de ajuste. En cuanto el tirante de ajuste se mueve un tramo, el resalte de
retencién ha salido de la escotadura de retencién, con lo que el cerrojo ya no puede volver a la posicién de encla-
vamiento. Por ello no es necesario poner en funcionamiento el accionamiento del cerrojo durante todo el proceso de
ajuste, basta con hacerlo al comienzo de dicho proceso de ajuste. Unicamente cuando el tirante de ajuste se encuentra
en una de sus posiciones finales, el cerrojo se puede enganchar en la escotadura de retencion del tirante de ajuste,
evitando con su pieza suplementaria el movimiento del bloqueo en direccién hacia su posicién de desbloqueo.

Para controlar el bloqueo resulta ventajoso prever las caracteristicas indicadas en la reivindicacién 3. Estas posi-
bilitan un control sencillo del movimiento del bloqueo y también de su enclavamiento en las posiciones finales del
tirante de ajuste.

Mediante las caracteristicas indicadas en la reivindicacién 4 se logra una construccion muy sencilla para el accio-
namiento del tirante de ajuste y el bloqueo. Mediante la holgura entre la disposicién de arrastre y el accionamiento del
tirante de ajuste se asegura que, cuando el cerrojo se encuentra en la posicion de liberacion, el bloqueo se puede soltar
mediante un movimiento del accionamiento antes de que se mueva el tirante de ajuste. La holgura entre la escotadura
de retencién del cuerpo de bloqueo y el cuerpo de fiador sirve para compensar tolerancias, es decir, el tirante de ajuste
se puede mover todavia un poco después de que el cerrojo esté operativo. Con las medidas propuestas se asigna un
cerrojo independiente para cada posicion final del tirante de ajuste. De este modo se logra una seguridad especialmente
alta.

En este contexto resulta conveniente prever las caracteristicas de la reivindicacién 5.
Mediante las caracteristicas indicadas en la reivindicacion 6 se logra la ventaja de que el suministro de energia al

accionamiento del tirante de ajuste sélo se puede producir cuando los dos cerrojos se encuentran en sus posiciones de
desbloqueo, con lo que se evita el deterioro de los cerrojos.
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Para posibilitar una informacién continua sobre el estado correspondiente de la aguja y su situacién de bloqueo
resulta ventajoso prever las caracteristicas indicadas en la reivindicacién 7. Por ejemplo, de este modo se puede hacer
que el ajuste de la sefial en la posicién “libre” dependa de que todas las agujas estén bloqueadas.

Mediante las caracteristicas indicadas en la reivindicacion 8 se obtiene un cierre hidraulico. Tal como se explica
mas detalladamente en la descripcion de la figura, en este caso el accionamiento s6lo se puede mover si previamente la
disposicién de cilindro-émbolo ha llegado a su tope. Las eventuales fluctuaciones de presion en el sistema hidraulico
no tienen ningun efecto.

Breve descripcion del dibujo

La invencién se explica mas detalladamente a continuacién con referencia a la figura 1, que muestra esquematica-
mente un sistema de accionamiento segin la invencidn para una aguja.

El sistema de accionamiento segin la invencién presenta un accionamiento 1 en forma de una disposicién de
cilindro-émbolo que se puede cargar con un fluido a presién. El vastago de émbolo 1.1 estd sujeto de forma estacionaria
y el cilindro 1.4 se puede deslizar sobre el mismo. El cilindro 1.4 estd provisto de un talén de arrastre 1.2 que entra
con holgura en una escotadura 2.3 de un cuerpo de bloqueo 2.1.

Este cuerpo de bloqueo 2.1 estd dispuesto de forma fija en un tirante de ajuste 2 y presenta ademds dos escotaduras
de retencion 2.2 que cooperan con fiadores 3.1 (por ejemplo en forma de espigas) de bloqueos 3, que en su posicién de
bloqueo entran con holgura en las escotaduras de retencidn 2.2. Los fiadores 3.1 estdn sometidos a una tensién previa
hacia abajo mediante un resorte.

El cilindro 1.4 del accionamiento 1 también estd unido de forma fija con una pieza suplementaria 1.5 provista de
una leva de distribucién 1.3. En ésta estd apoyado un dispositivo palpador 3.3 del bloqueo 3, estando dispuesto este
dispositivo palpador 3.3, configurado en forma de rodillo, en un brazo 3.4 del bloqueo 3. El otro lado 3.2 del brazo
3.4 coopera con una pieza suplementaria 4.1 de un cerrojo. El bloqueo 3 se puede mover en direccién perpendicular
al tirante de ajuste.

El cerrojo 4 presenta esencialmente una barra 4.6 provista de un resalte de retencién 4.5 que, cuando el tirante de
ajuste 2 se encuentra en la posicién final asignada, entra en una escotadura de retencién 4.7 del tirante de ajuste 2. Con
este fin estd sometido a una carga de muelle descendente o lateral, o su peso es suficientemente alto. La barra 4.6 se
puede levantar (o desplazar lateralmente) mediante una disposicién de cilindro-émbolo 6 (por ejemplo neumética).

Resulta especialmente ventajoso accionar la disposicion de cilindro-émbolo 6 también hidraulicamente (al igual
que el accionamiento 1) y conectar el accionamiento 1 en paralelo a la disposicion de cilindro-émbolo 6 a través de un
reductor de presion. Si se carga el conducto, en primer lugar sélo recibe presion la disposicion de cilindro-émbolo 6, y
ésta se desplaza. Mientras la barra 4.6 se pueda mover, s6lo se produce una presion reducida que el reductor de presién
no transmite al accionamiento 1. S6lo cuando la barra 4.6 llega al tope se forma una contrapresion. Tan pronto como se
supera el valor limite del reductor de presion (por ejemplo 6 u 8 bar), éste transmite la presion (correspondientemente
reducida) al accionamiento 1, que a continuacién se mueve correspondientemente. De este modo, a través de medios
puramente hidrdulicos se asegura que el accionamiento 1 s6lo se pueda mover cuando la barra 4.6 ha llegado a su tope.
Ademas, el reductor de presion excluye la posibilidad de que el accionamiento 1 se mueva a causa de fluctuaciones
de presién involuntarias en el sistema hidraulico. (Estas fluctuaciones de presién nunca son mayores de por ejemplo 6
bar.)

De la barra 4.6 sobresale una pieza suplementaria 4.1 que coopera con el brazo 3.2, 3.4 del bloqueo 3 y que, en
la posicién de enclavamiento representada, impide el movimiento del bloqueo izquierdo 3 a su posicién de liberacion,
en la que el fiador 3.1 se sale de la escotadura de retencion 2.2.

La barra 4.6 controla unos conmutadores eléctricos 5.1 y 5.2 a través de piezas suplementarias 4.2 y 4.3. El
conmutador 5.2 controla, a través de 6rganos de mando no representados, el suministro de energia o el suministro
de fluido a presion; el accionamiento 1 s6lo se puede activar cuando los dos conmutadores 5.2 estdn activados. El
conmutador 5.2 esta conectado con un dispositivo indicador no representado o con dispositivos de seguridad, y sefiala
“aguja bloqueada y enclavada”.

Para llevar el tirante de ajuste 2 de la posicién bloqueada representada a la segunda posicidn, en el caso representado
la posicién de la derecha, es necesario cargar la disposicién de cilindro-émbolo 6 izquierda con medio a presién, con
lo que la barra 4.6 del cerrojo 4 se levanta (y su resalte de retencién 4.5 se sale de la escotadura de retencién 4.7 del
tirante de ajuste 2) y la pieza suplementaria 4.1 se mueve hacia arriba, lo que posibilita un movimiento del bloqueo 3
hacia arriba.

Al mismo tiempo, el conmutador 5.2 emite una sefal y permite el suministro de fluido a presidn al accionamiento
1. De este modo, el cilindro 1.4 comienza a moverse hacia la derecha. Esto provoca también el movimiento de la pieza
suplementaria 1.5 que porta la leva de distribucién 1.3, con lo que el dispositivo palpador 3.3 se levanta y el fiador 3.1
se sale de la escotadura de retencién 2.2 del cuerpo de bloqueo 2.1. De este modo se suelta el bloqueo del tirante de
ajuste 2 y el cuerpo de bloqueo 2.1 es arrastrado por el talén de arrastre 1.2 del cilindro 1.4 en cuanto éste ha recorrido

3



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2341031 T3

la holgura entre el talén de arrastre 1.2 y el limite de la escotadura 2.3. Esto también provoca el movimiento del tirante
de ajuste 2, ya que el cuerpo de bloqueo 2.1 estd unido de forma fija con el mismo.

Una vez que el cuerpo de bloqueo 2.1 ha llegado al fiador 3.1 del bloqueo derecho 3, éste se desplaza sobre la
superficie inclinada 2.4 y en consecuencia se levanta, lo que puede ocurrir sin mds porque el resalte de retencién 4.5
del cerrojo derecho 4 estd apoyado sobre el tirante de ajuste 2 y por consiguiente estd levantado. En cuanto llega a
la escotadura de retencion derecha 2.2 del cuerpo de bloqueo 2.1, el fiador 3.1 baja y entra en la misma. Entonces
el tirante de ajuste 2 ha llegado a su posicién final derecha y el resalte de retencién 4.5 baja y entra en la escotadura
de retencion 4.7 del tirante de ajuste 2, con lo que la pieza suplementaria 4.1 del cerrojo derecho 4 se apoya sobre el
brazo 3.2, 3.4 del bloqueo derecho 3 de modo que dicho brazo 3.2, 3.4 no se puede mover hacia arriba y el tirante de
ajuste 2 queda bloqueado con seguridad.

En este contexto también se produce el accionamiento de los conmutadores 5.1 y 5.2 del cerrojo derecho 4, que de
este modo notifican el bloqueo seguro al control de agujas.
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REIVINDICACIONES

1. Sistema de accionamiento para una aguja de cambio de via, accionamiento que incluye un tirante de ajuste (2)
conectado con los espadines de aguja que se puede mover entre dos posiciones finales mediante un accionamiento
(1), por ejemplo una disposicion de cilindro-émbolo, estando previsto un bloqueo mecénico (3) que actia en las
posiciones finales del tirante de ajuste (2), caracterizado porque el bloqueo mecanico (3) actia directamente sobre el
tirante de ajuste (2) y para este bloqueo (3) estd previsto un cerrojo (4) provisto de un accionamiento (6) que se puede
controlar individualmente, cerrojo (4) que, cuando el tirante de ajuste (2) se encuentra en una posicién final, impide el
movimiento del bloqueo (3) hacia la posicién de desbloqueo.

2. Sistema de accionamiento segtn la reivindicacidn 1, caracterizado porque el cerrojo (4) incluye una barra (4.6)
que estd provista de una pieza suplementaria (4.1) y que, en una posicién final del tirante de ajuste (2), se engancha
con un resalte de retencién (4.5) en una escotadura de retencién (4.7) del tirante de ajuste (2), cooperando la pieza
suplementaria (4.1) con el bloqueo (3).

3. Sistema de accionamiento segun la reivindicacion 2, caracterizado porque para controlar el bloqueo (3) esta
prevista una leva de distribucién (1.3) conectada con el accionamiento (1) del tirante de ajuste (2), sobre la que se
apoya un brazo (3.4) del bloqueo (3) provisto de un dispositivo palpador (3.3), cooperando este brazo (3.4) también
con la pieza suplementaria (4.1) de la barra (4.6).

4. Sistema de accionamiento segtin una de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque en el tirante de ajuste
(2) estd fijado un cuerpo de bloqueo (2.1) que presenta escotaduras de retencion (2.2) para cada una de las dos posicio-
nes finales, escotaduras de retencion (2.2) en las que puede entrar con holgura en cada caso un fiador (3.1) asignado a
una posicion final del tirante de ajuste (2), y el cuerpo de bloqueo (2.1) estd acoplado con holgura con el accionamiento
(1) del tirante de ajuste (2) a través de una disposicion de arrastre (1.2, 2.3).

5. Sistema de accionamiento segtn la reivindicacion 4, caracterizado porque el cuerpo de bloqueo (2.1) estd
provisto de superficies inclinadas (2.4) en sus dos extremos para los fiadores (3.1).

6. Sistema de accionamiento segtin una de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque el suministro de energia
al accionamiento (1) del tirante de ajuste (2) estd controlado a través de un conmutador (5.2) controlado a su vez por
guiado forzado por el cerrojo (4), y dicho suministro s6lo puede ser liberado cuando el cerrojo (4) se encuentra en la
posicién de liberacion.

7. Sistema de accionamiento segtin una de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizado porque el cerrojo (4) controla
por guiado forzado un conmutador (5.1) que estd conectado con un dispositivo indicador y que estd activado en la
posicion de enclavamiento.

8. Sistema de accionamiento segtin una de las reivindicaciones 1 a 7, caracterizado porque la disposicion de
cilindro-émbolo (6) y el accionamiento (1) se pueden activar hidrdulicamente y porque el accionamiento 1 estd conec-
tado en paralelo a la disposicién de cilindro-émbolo (6) a través de un reductor de presion.
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[Fig. 0001]
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