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DESCRIPCION

Dispositivo para la poda de vegetacion.

La presente invencidn se refiere a un dispositivo
para la poda de vegetacion y es relevante, si bien no
en exclusiva, a un dispositivo utilizado en jardineria.

Existe un conjunto considerable de herramientas a
disposicién del jardinero moderno a efectos de mante-
ner bajo control la vegetacion de crecimiento. El tér-
mino “jardinero” estd destinado a comprender no so-
lamente pequefias aplicaciones domésticas, sino tam-
bién objetivos agricolas mds amplios. No obstante,
cualquiera que sea la naturaleza de las actividades de
jardineria, se tendra la necesidad de controlar el cre-
cimiento de vegetacion a efectos estéticos o de otro
tipo, tales como mejorar el rendimiento de cosechas,
etc.

Entre las multiples herramientas disponibles para
mantener bajo control el crecimiento de la vegetacion
se conocen, por ejemplo, tijeras para la poda o cor-
te de vegetacion “ligera”, tal como hierba u hojas o
pequefios arbustos, etc. Las tijeras funcionan por pi-
votamiento de un par de cuchillas situadas en planos
paralelos una con respecto a otra, de manera que se
aplican fuerzas de cizalladura a la vegetacién que que-
da colocada en el dngulo entre las cuchillas, siendo
generada la fuerza de corte por la fuerza manual del
usuario, aplicada a las asas acopladas a las cuchillas.
Las dimensiones o grosor de la vegetacion que se pue-
de cortar por medio de tijeras se limita a la magnitud
de la fuerza manual que se puede aplicar razonable-
mente a las asas por un usuario promedio. Las tijeras
de tipo conocido sufren también la desventaja de que
el acto de pivotamiento de los brazos de las cuchillas,
una con respecto a otra, para realizar el corte, tiende
a empujar la vegetacion que estd siendo cortada ale-
jandola del intersticio entre las cuchillas de las tijeras,
lo que hace mas dificil la realizacién del corte de la
vegetacion.

En el otro extremo de esta escala, se tienen dis-
positivos de corte de setos y las llamadas sierras de
cadena utilizadas para corte de vegetacion “pesada”,
tales como drboles (tanto si son pequefias ramas o el
arbol en su totalidad).

Ademéds, se dispone de herramientas de pequeia
entidad, tales como tijeras de podar o tijeras utiliza-
das para poda o corte mas delicado.

En cualquier caso, se observard que el jardinero
moderno escogerd més habitualmente una herramien-
ta especifica para el tipo de operacién de poda reque-
rido. Por ejemplo, y haciendo referencia a lo anterior,
cuando es necesaria la poda ligera, por ejemplo, de
plantas de flor domésticas, se utilizaran las tijeras de
poda o similares. De manera alternativa, si se tienen
que podar arbustos o hierba, se escogerd frecuente-
mente las tijeras.

No obstante, existe un intervalo en el conjunto de
herramientas cuando se pasa de arbustos “ligeros” a
arboles “pesados”. Muy frecuentemente, la vegeta-
cidén es de dimensiones y naturaleza tal (tales como ar-
bustos mds grandes o drboles mds pequefios) que son
o bien de una densidad o didmetro de ramas demasia-
do grande para las tijeras o herramientas de recorte de
setos, pero para la que serd excesiva la utilizacion de
sierras de cadena.

Por lo tanto, es un objetivo de la presente inven-
cién dar a conocer un dispositivo para la poda de ve-
getacion que, como minimo reduzca los inconvenien-
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tes antes mencionados al dar a conocer una nueva for-
ma de herramienta que entra claramente en este hueco
o intersticio. La disposicién de una herramienta de es-
te tipo proporciona un dispositivo compacto y seguro,
de manera que resulta posible la poda de la vegetacion
“mds pesada” sin necesidad de acudir a herramientas
agresivas y especialmente peligrosas, tales como una
sierra de cadena.

Un tipo conocido de sierra de cadena se da a co-
nocer en el documento USA 4294012 y tiene una pro-
teccion pivotante con respecto a la cuchilla de la sierra
de cadena y estd situada en un plano paralelo al plano
de la sierra de cadena, para posibilitar que la cuchi-
1la sea insertada por debajo de un tronco a serrar, para
reducir la tendencia del tronco aserrado a pinzar la cu-
chilla de la sierra de cadena, o sujetar pequefias ramas
a serrar, forzandolas dentro de la sierra de cadena. La
sierra de cadena tiene una primera asa dispuesta sobre
el cuerpo de la sierra de cadena y una segunda asa co-
nectada a la proteccidn, de manera que la proteccién
puede pivotar con respecto a la cuchilla de 1a sierra de
cadena al pivotar las asas una con respecto a la otra.

No obstante, esta disposicion presenta una serie de
inconvenientes. En primer lugar, las asas de la sierra
de cadena del documento USA 4294012 estan dis-
puestas a lo largo de ejes que, de modo general, son
perpendiculares entre si y perpendiculares al eje, al-
rededor del cual pivota la proteccién con respecto a
la cuchilla de la sierra de cadena. Como resultado de
ello, cuando se utiliza una sierra de cadena, las mu-
fiecas del usuario estdn dirigidas en direcciones que
en general son perpendiculares entre si, lo cual tie-
ne como resultado un par de fuerzas de torsién hacia
los lados, aplicado a la sierra de cadena. Esto redu-
ce la magnitud de control que el usuario tiene sobre
la sierra de cadena, lo cual hace significativamente
mads dificil cortar de manera precisa y segura mediante
la sierra de cadena. Este inconveniente se incrementa
cuando se aplica una fuerza de sujecion a la protec-
cién para sujetar una rama que estd siendo aserrada
entre la proteccién y la cuchilla de la sierra de ca-
dena. Ademds, la primera asa de la disposicién del
documento USA 4294012 se encuentra en general en
el tnico plano que la proteccidén de la sierra de cinta,
mientras que la segunda asa estd serrada con respec-
to al plano de la proteccién en la direccién del eje de
pivotamiento. Esto también aumenta la magnitud en
la que se aplica el par de torsion lateral a la sierra
de cadena, cuando se encuentra en utilizacién, lo que
provoca una reduccién poco deseable en el control de
la sierra de cadena. Ademds, la disposicién del docu-
mento USA 4294012 adolece de la desventaja de que
la proteccién es relativamente larga en comparacién
con la distancia de las asas desde el eje alrededor del
que éstas pivotan una con respecto a la otra. Como re-
sultado es dificil de aplicar una presién significativa a
la vegetacion situada entre la proteccion y la cuchilla
en posiciones situadas a considerable distancia desde
el eje de pivotacion.

También se conocen dispositivos para ajustar el
tensado de una sierra de cadena cuando la cadena se
afloja por desgaste. Por ejemplo, el documento USA
6560879 da a conocer una sierra de cadena, en la que
una cadena de corte queda soportado sobre una barra
de guia, siendo impulsada alrededor de dicha barra de
guia por medio de un pifién de accionamiento situa-
do en el cuerpo envolvente de la sierra de cadena, y es
impulsada alrededor de un pifién libre situado sobre la
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barra de guia. La barra de guia es retenida en posicién
de forma desmontable con respecto al cuerpo envol-
vente por medio de superficies de friccién asociadas
sobre una placa de bloqueo montada sobre la barra de
gufa y una placa de cubricién situada entre la barra
de guia y un conjunto de tapa, de manera que, cuando
las superficies de rozamiento asociadas se encuentran
en disposicion liberada, una clavija tensora es obliga-
da por una leva forzada por medio de un resorte de
torsién a forzar la barra de guia en alejamiento del
cuerpo envolvente, de manera que los pifiones de im-
pulsién y de guiado son forzados en separacién entre
si manteniendo tensada la cadena.

Esta disposicién presenta el inconveniente de que
la utilizacién de una leva y un resorte de torsién ha-
ce la sierra de cadena mds complicada y, por lo tanto,
mads cara en su construccion.

De acuerdo con un aspecto de la presente inven-
cién, se da a conocer un dispositivo para la poda de
vegetacion, que comprende: un par de brazos adap-
tados para pivotar uno con respecto a otro alrededor
de un eje para ajustar el dngulo entre dichos brazos, y
consiguiendo, como minimo, una parte de asa adapta-
da para su sujecion por el usuario; un motor que tiene
un accionamiento de salida rotativo; y un elemento de
corte flexible, sin fin, montado a un primer brazo de
dichos brazos y adaptado para su impulsién con res-
pecto a dicho brazo por medio de la mencionada sa-
lida rotativa para cortar la vegetacion que se presenta
al mismo; de manera que dichos brazos estdn adap-
tados para su sujeccién por el usuario en un par de
dichas asas, situadas con respecto al eje mencionado,
mas alld que la parte de dicho elemento de corte situa-
do de forma maés alejada con respecto a dicho eje y el
motor estd montado en el primer brazo mencionado.

Al disponer brazos que tienen asas situadas con
respecto al eje mds alld que la parte del elemento de
corte situada de forma mds alejada con respecto al eje,
esto proporciona la ventaja de que se puede ejercer
una presion significativa, por medio de los brazos, so-
bre la vegetacion situada en cualquier posicién a lo
largo del elemento de corte, entre dicho elemento de
corte y el brazo adyacente, lo que a su vez facilita el
proceso de corte.

Los brazos estdn preferentemente adaptados para
su sujecion por el usuario en un par de dichas zonas
de asa dispuestas en un plano sustancialmente perpen-
dicular a dicho eje.

Esto facilita la ventaja de minimizar adicional-
mente la extension a la que un par de fuerzas de tor-
sién poco deseable, dirigido lateralmente, es aplicado
al dispositivo de poda cuando es utilizado para suje-
tar vegetacion entre el elemento de corte y el segundo
brazo.

El dispositivo de poda puede comprender, ademads,
como minimo, un suministro de potencia para activar
dicho motor, de manera que, como minimo, dicho su-
ministro de potencia estd montado en el primer brazo
en un lado del mismo, dispuesto en oposicién a dicho
motor.

Al efectuar el montaje, como minimo, de un su-
ministro de potencia sobre dicho primer brazo en un
lado del mismo opuesto a dicho motor, se consigue la
ventaja de distribuir el peso del dispositivo de poda lo
mds regularmente posible.

Preferentemente, los brazos son pivotantes entre
una primera posicién que permite el acceso a dicho
elemento de corte y una segunda posicién en la que el
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elemento de corte es sustancialmente inaccesible.

Esta caracteristica aumenta la seguridad del dis-
positivo cuando la disposicién de las tijeras es corres-
pondiente a la posicién cerrada. Impide que el usuario
ponga accidentalmente los dedos o manos en contacto
con el elemento de corte, algo que se debe evitar de
manera deseable.

El dispositivo de poda puede comprender, ademads,
unos primeros medios antagonistas para obligar a di-
chos brazos hacia dicha segunda posicion.

El dispositivo de poda puede comprender, ademas,
un primer elemento de proteccién dispuesto sobre di-
cho primer brazo y un segundo elemento de protec-
cién dispuesto sobre dicho segundo brazo.

El segundo elemento de proteccion puede ser des-
plazable entre una primera posicién que permite acce-
so a dicho elemento de corte y una segunda posicién
que impide el acceso a dicho elemento de corte.

Esto posibilita el acceso al elemento de corte, por
ejemplo, para sustituirlo cuando se ha desgastado.

El dispositivo de poda puede comprender ademas,
segundos medios antagonistas para forzar dicho se-
gundo elemento de proteccién hacia dicha segunda
posicion.

El segundo elemento de proteccién puede ser des-
plazable a dicha primera posicién solamente cuando
dichos brazos se encuentran en la mencionada segun-
da posicion.

El primer y/o segundo dispositivos de proteccion
pueden ser obligados de manera eldstica hacia el ele-
mento de corte, separdndose del mismo cuando se
aplica una fuerza.

Esto es también una caracteristica de seguridad
que evita la necesidad de que el usuario pueda esta-
blecer contacto con el elemento de corte o la vegeta-
cién en la zona del elemento de corte, pero permite
todavia que el elemento de corte, que tiene solamente
la vegetacidn, la atraviese.

El primer y/o segundo elementos de proteccién
pueden comprender primeros medios de limitacién de
la vegetacién que tienen una serie de indentaciones
y/o salientes dispuestos hacia dicho elemento de cor-
te para proporcionar puntos de limitacion o retencién
de dicha vegetacion contra aquél.

Esto permite que la vegetacién a cortar sea rete-
nida a tope con el elemento de corte por utilizacién
de las tijeras, reduciendo, por lo tanto, la posibilidad
de producir dafios en las manos del usuario o en los
dedos al establecer contacto con el elemento de cor-
te. Dado que el elemento de corte es motorizado, se
asociard frecuentemente con el mismo un movimien-
to considerable del elemento de corte que, por otra
parte, tenderd a separar y desplazar la vegetacion que
estd siendo cortada y, por lo tanto, es deseable limitar
dicho movimiento contra la fuerza de corte aplicada
por el elemento de corte.

El primer y/o segundo elementos de proteccién se
pueden asociar con dicho elemento de corte, a efectos
de que sea desplazable alejandolo de dicho elemento
de corte por la accién de la vegetacién a través de la
cual ha efectuado el corte dicho elemento de corte.

El primer y segundo elementos de proteccion pue-
den estar adaptados para acoplarse entre si, como mi-
nimo, de forma adyacente a sus extremos respectivos
alejados de dicho eje, cuando los mencionados brazos
se encuentran en la segunda posicién mencionada.

El dispositivo de poda puede comprender, ademas,
un tercer elemento de proteccién para impedir el ac-
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ceso a dicho elemento de corte situado en un extremo
alejado de dicho eje.

El tercer elemento de proteccion puede estar adap-
tado para bloquear dichos primer y segundo elemen-
tos de proteccion entre si, cuando dichos brazos se
encuentran en la segunda posicién mencionada.

El dispositivo de poda puede comprender ademas
unos primeros elementos de bloqueo para bloquear de
forma desmontable dichos brazos en dicha segunda
posicion.

Un segundo de dichos brazos puede comprender
segundos medios de limitacién de la vegetacién para
retener dicha vegetacion insertada entre el menciona-
do par de brazos contra desplazamientos, una vez que
establezca contacto con dicho elemento de corte.

Los segundos medios de retencién de la vegeta-
cién pueden comprender una serie de indentaciones
y/o salientes dispuestos hacia dicho elemento de cor-
te para proporcionar puntos de tope o de retencién de
dicha vegetacion contra aquéllos.

La serie de salientes puede comprender una serie
de dientes inclinados y dirigidos hacia dicho elemento
de corte.

El segundo brazo puede comprender un par sus-
tancialmente paralelo de paredes laterales que definen
un canal entre ellos, para recibir, por lo menos parcial-
mente, dicho elemento de corte al ser desplazado en
pivotamiento dicho elemento de corte hacia el segun-
do brazo.

El dispositivo de poda puede comprender, ademads,
uno o varios elementos de tope para limitar el despla-
zamiento de pivotamiento de dichos brazos, uno hacia
otro, para limitar dicho elemento de corte en una po-
sicidn de pivotamiento predeterminada con respecto a
dicho segundo brazo, a efectos de permanecer alojado
dentro de dicho canal.

Esto permite especificamente que el otro de di-
chos brazos retenga la vegetacién al establecer con-
tacto con el elemento de corte, pero dado que dicha
vegetacion objeto de corte estd dispuesta transversal-
mente con respecto a estos dos brazos, al pasar el ele-
mento de corte hacia adentro de dicho canal, realizara
un corte completo de cualquier vegetacion soportada
sobre dicho par de paredes laterales.

El canal puede comprender una superficie inter-
na que se extiende entre dichas paredes laterales sus-
tancialmente paralelas definiendo una trayectoria de
transporte de polvo/desperdicios, que comunica con
una abertura de extraccion de polvo/desperdicios.

El par de paredes laterales sustancialmente para-
lelas puede estar conformado para permitir que, por
lo menos una parte de dicho elemento de corte pase
por completo por dicho canal, al ser desplazado dicho
elemento de corte por pivotamiento hacia el otro de
dicho par de brazos.

Las paredes laterales pueden tener un perfil en for-
ma de V para recibir y soportar en su vértice interno
la vegetacion a cortar.

La utilizacién especifica de un perfil en forma de
V permite la retencidn precisa de la vegetacion de di-
ferentes didmetros, en una posicién predeterminada,
usualmente central, con respecto al elemento de cor-
te.

La salida de impulsién del motor rotativo puede
incluir una rueda de impulsién dentada.

El motor puede tener un conjunto de engranajes de
salida adaptado para girar alrededor de un eje, de for-
ma sustancialmente paralela o sustancialmente per-
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pendicular al eje de rotacién de dicha salida de po-
tencia rotativa.

El elemento de corte puede estar montado sobre
un elemento de soporte y dispuesto para la rotacién
alrededor del mismo, bajo la influencia de la salida de
potencia rotativa.

El elemento de soporte puede incluir una rueda
impulsada y una rueda de impulsién alrededor de las
cuales se desplaza el elemento de corte al girar la rue-
da de impulsion.

El elemento de corte puede girar dentro de un pri-
mer plano, y cada uno de los brazos de dicho par in-
cluye una superficie que se prolonga a cada lado de
este primer plano.

El elemento de corte puede comprender una cade-
na.

Los dientes de la rueda dentada pueden encajar
entre los eslabones de la cadena que se utiliza, para
proporcionar una fuerza motriz para la cadena.

La cadena puede incluir ademds una serie de pun-
tas salientes para ayudar a la poda de la vegetacion.

El dispositivo para la poda puede comprender ade-
mads un accionador para controlar el funcionamiento
del motor.

El accionador puede ser un controlador de veloci-
dad variable para controlar la velocidad de salida del
motor.

El accionador puede comprender, como minimo,
un elemento conmutador con medios antagonistas fle-
xibles, montado en cada uno de los dos brazos, de ma-
nera que dicho accionador no puede poner en marcha
dicho motor excepto que esté accionado, como mi-
nimo, uno de los elementos de conmutaciéon de cada
brazo.

Esto asegura que el dispositivo de poda puede fun-
cionar solamente cuando el usuario sujeta ambos bra-
zos y utiliza, por lo tanto, la herramienta correctamen-
te. En el caso de que el usuario tuviera un accidente,
resultando ello en pérdida de sujecién de uno u otro
de los brazos, el elemento o elementos conmutadores
montados en los mismos no funcionardn, provocando
el paro del motor y, por lo tanto, facilitando una carac-
teristica de seguridad adicional. Este conmutador con
medios antagonistas flexibles puede proporcionar li-
mitacién mecdnica o eléctrica del accionador cuando
se encuentra en posicién no activa.

El dispositivo de poda puede comprender un dis-
positivo de tensado autoajustable para permitir el
ajuste automadtico del elemento de soporte.

El ajuste de dicho elemento de soporte puede pro-
ducir el tensado de dicho elemento de corte.

El dispositivo de tensado autoajustable puede
comprender medios de tope ajustables para fijar de
manera desmontable dicho elemento de soporte con
respecto a un dispositivo de poda, junto con un blo-
que de soporte rigido, fijado rigidamente a uno de di-
cho par de brazos acoplados de forma pivotante, so-
bre los que se ha montado dicho elemento de sopor-
te, teniendo dicho bloque un elemento de ajuste con
medios antagonistas flexibles, dispuesto entre dicho
bloque de soporte y dicho elemento de soporte para
ejercer una fuerza de desplazamiento sobre dicho ele-
mento de soporte alejandolo del mencionado bloque
de soporte cuando el elemento de limitacion o tope se
encuentra en posicion liberada.

El elemento antagonista puede comprender un
vastago accionado por resorte, que tiene un primer
elemento de trinquete, y teniendo dicho bloque de so-
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porte un segundo elemento de trinquete, de manera
que el acoplamiento entre dichos primer y segundo
elementos de trinquete impide el desplazamiento del
mencionado vastago hacia el bloque de soporte.

El dispositivo de poda puede comprender, ademas,
un dispositivo de lubrificacién para depositar un ma-
terial lubrificante sobre el mencionado elemento de
corte.

El dispositivo lubrificante puede incluir un conte-
nedor para el material de lubrificacién situado dentro
de dicho segundo brazo.

El dispositivo de lubrificacién puede estar adap-
tado para depositar una cantidad predeterminada de
material lubrificante sobre dicho elemento de corte
como respuesta a la apertura de los mencionados bra-
Z0s, uno con respecto a otro, y/o en la apertura y cierre
de dichos brazos entre si.

El motor puede ser un motor eléctrico adaptado de
forma que se pueda conmutar para efectuar el frenado
de dicho elemento de corte.

De acuerdo con otro aspecto de la presente inven-
cidn, se da a conocer un dispositivo de tensado autoa-
justable para tensar una cadena sin fin, que se extien-
de entre dos ruedas dentadas, comprendiendo un ele-
mento de soporte sobre el que estd montada una de las
dos ruedas mencionadas y un bloque de soporte limi-
tado con respecto al desplazamiento en relacién con
la otra de dichas dos ruedas dentadas, de manera que
dicho bloque de soporte tiene medios de tope ajus-
tables, asociados operativamente con el mismo, para
fijar de manera liberable dicho elemento de soporte
con respecto al mencionado bloque de soporte, y cu-
yo dispositivo comprende, ademds, como minimo, un
elemento de ajuste dispuesto entre dicho bloque de
soporte y el elemento de soporte, y recibiendo la ac-
cion antagonista elastica de, como minimo, un resorte
de compresion para ejercer una fuerza de desplaza-
miento sobre dicho elemento de soporte en direccién
de alejamiento con respecto a dicho bloque de soporte
cuando el elemento de retencién o de tope se encuen-
tra en posicion liberada.

Al disponer un dispositivo tensor en el que, co-
mo minimo, un elemento de ajuste, dispuesto entre
un bloque de soporte y un elemento de soporte, reci-
be la accion antagonista eldstica por medio de, como
minimo, un resorte de compresién para ejercer una
fuerza de desplazamiento sobre el elemento de sopor-
te en direccién de alejamiento con respecto al bloque
de soporte, cuando un elemento de tope se encuentra
en posicién liberada, se consigue la ventaja de hacer
que el dispositivo tensor tenga una construccién mas
simple y mayor facilidad de montaje que los disposi-
tivos tensores conocidos, reduciendo de esta manera
el coste de fabricacidn del dispositivo tensor.

El dispositivo tensor puede comprender ademas
un sistema de bloqueo entre dicho elemento de ajuste
por medios antagonistas eldsticos y dicho bloque de
soporte destinado a limitar al elemento de ajuste con
respecto a su desplazamiento hacia dicho bloque de
soporte.

El sistema de bloqueo puede comprender uno de
una serie de dientes de trinquete o brazo de trinquete
dispuestos sobre dicho bloque de soporte, y la otra de
dicha serie de dientes de trinquete o brazo de trinquete
dispuestos sobre dicho elemento de ajuste, de manera
que el brazo de trinquete se acopla con dichos dientes
de trinquete para limitar el desplazamiento de dicho
elemento de ajuste hacia dicho bloque de soporte.
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De acuerdo con otro aspecto adicional de la pre-
sente invencion, se da a conocer un sistema de cadena
que comprende una cadena sin fin, dos ruedas den-
tadas sobre las que estd soportada dicha cadena y un
dispositivo tensor autoajustable, tal como se ha defi-
nido anteriormente.

De acuerdo con otro aspecto adicional de la pre-
sente invencion, se da a conocer un dispositivo de lu-
brificacién para un aparato de corte motorizado que
tiene un par de brazos adaptados para pivotar, uno con
respecto a otro, alrededor de un eje para ajustar el 4n-
gulo entre dichos brazos, y teniendo, como minimo,
un asa correspondiente adaptada para su sujecién por
el usuario; un motor que tiene una salida rotativa de
accionamiento; y un elemento de corte montado en
dicho primer brazo y adaptado para su impulsién con
respecto a dicho brazo por medio de dicha salida de
potencia rotativa para cortar la vegetacion que se pre-
senta al mismo, comprendiendo el dispositivo medios
de aplicacién o depoésito para depositar una cantidad
predeterminada de material lubrificante sobre dicho
elemento de corte como respuesta a la apertura de di-
chos brazos uno con respecto a otro y/o a la accién de
apertura y cierre de los brazos entre si.

El dispositivo de lubrificacién puede comprender,
ademads, un contenedor para el material lubrificante,
adaptado para su colocacién dentro de uno de dichos
brazos.

Los medios de aplicacion o depdsito pueden estar
adaptados para ajustar dicha cantidad predeterminada
en correspondencia a la velocidad a la que es impul-
sado dicho elemento de corte.

A continuacion, se describiran varias realizacio-
nes preferentes de la presente invencion, solamente a
titulo de ejemplo, y con referencia a los dibujos ad-
juntos, en los cuales:

la figura 1 muestra una vista lateral de una realiza-
cion de la invencion, con el par de brazos en posicién
“cerrada”;

la figura la es una vista esquematica, invertida, de
los brazos de la realizacion de la figura 1, mostrando
en lineas de trazos el mecanismo interno de funciona-
miento del mismo;

la figura 1b es una vista en seccién de uno de los
brazos de la realizacion de la figura 1a, segin la linea
de corte (I-I);

la figura 1c es una vista lateral, en oposicidn, de la
realizacién de la figura 1;

la figura 2 muestra la vista lateral de la figura 1,
pero con los brazos en posicion “abierta”;

la figura 3 es una vista en perspectiva, frontal, de
la realizacion de la figura 1, con los brazos en posi-
cion abierta;

la figura 4 es muestra una vista lateral de la reali-
zacién de la figura 1, con una muestra de vegetacion
representativa que ha sido cortada parcialmente;

la figura 5 muestra la accién de corte continuado
de la vegetacion de la figura 4, pero en una fase méas
avanzada;

la figura 6 muestra esquemdticamente un mecanis-
mo interno del aparato de la figura 2, segtin la linea de
corte (X-X);

la figura 7 muestra una vista en seccién de una
parte del elemento de corte de cadena;

la figura 8 es una vista a mayor escala, en seccion,
de una realizacién alternativa de la presente inven-
cién, mostrando un dispositivo tensor mejorado para
el autoajuste de la cuchilla;
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la figura 9 es una vista, en perspectiva, desde un
lado del dispositivo tensor de autoajuste de la cuchi-
1la, segun la figura 8; y

la figura 10 es una vista frontal del dispositivo ten-
sor de la cuchilla autoajustable de la figura 9.

Haciendo referencia particularmente a la figura 1
de los dibujos, se ha mostrado un dispositivo de poda
designado, en general, con el numeral (2). En el ejem-
plo mostrado en la figura 1, se puede apreciar que el
dispositivo de poda comprende un par de brazos aco-
plados de forma pivotante (4) y (6). En este ejemplo,
el brazo superior (6) de dicho par de brazos (4), (6)
comprende una estructura combinada formada por un
elemento de corte (8) y una parte externa (10) forzada
de forma antagonista hacia el elemento de corte (8).
Un punto de pivotamiento (12), que en esta realiza-
cidn estd constituido por un perno pasante apropiado,
articula el primer brazo (4) del par de brazos al se-
gundo brazo (6) de dicho par de brazos, de manera
que los brazos (4), (6) pueden ser “abiertos” y “cerra-
dos” por el movimiento apropiado correspondiente de
las asas respectivas (14) y (16) de los brazos. Las asas
(14), (16) estan situadas con respecto al punto de pi-
votamiento (12), mds all4 que la parte mds alejada del
elemento de corte (8), por las razones que se explica-
rdn de manera m4s detallada a continuacion.

Haciendo referencia, a continuacién, en particular
a la figura 2, se puede apreciar que el usuario puede
desplazar las asas (14), (16) separdndolas entre sf (tal
como se ha indicado por la flecha -A-), de manera que
los brazos (4), (6) se desplazan también uno con res-
pecto a otro a la posicidn “abierta” con intermedio del
punto de pivotamiento (12). Se puede apreciar de esta
figura que la abertura de los brazos (4), (6) expone el
elemento de corte (8), de manera que se puede intro-
ducir vegetacion para su poda en el espacio entre el
brazo (4) y el elemento de corte (8). La consecuen-
cia de ello es, desde luego, que en la figura 1, en la
que los brazos (4), (6) se han mostrado en posicién
“cerrada”, el elemento de corte (8) estd protegido de
forma general, de manera que no es sustancialmente
accesible. Esto serd mds comprensible a partir de la
siguiente descripcidn y, en particular, con referencia a
la figura 6.

Haciendo referencia, en particular, a la figura 3, se
puede apreciar que el elemento de corte (8), que en es-
te ejemplo estd formado por una cadena de eslabones,
pasa sobre un elemento de soporte, que en este ejem-
plo es un soporte alargado longitudinalmente (20) o
“barra” para la cadena. Una seccién longitudinal de
la cadena (8) se ha mostrado en la figura 7. Se puede
apreciar que la cadena (8) comprende una serie de es-
labones (22) que sirven para interconectar conjuntos
de pares de elementos de cadena (24). La construc-
cién de la cadena de eslabones (8) de la forma indi-
cada es, por lo tanto, convencional. Este tipo de ca-
denas es utilizado, por ejemplo, en sierras de cadena
para cortar drboles y, también en bicicletas y motoci-
cletas para transmitir la fuerza motriz. También se ha
mostrado, en la figura 3, si bien no es esencial para el
funcionamiento de la invencién, una serie de salien-
tes apuntados (26) acoplados a la cadena (8), utiliza-
dos para ayudar en la operacién de corte de la cadena
(8). Sera evidente para los técnicos en la materia que
una sierra de cadena convencional utiliza una cadena
de eslabones con estos salientes apuntados fijados a
la misma. El objetivo de los salientes apuntados (26)
consiste en proporcionar la accién de corte o rebanado
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de la cadena en la vegetacién a la que se aplica. Esta
cadena (8) y el soporte o “barra” (20) son similares
a los utilizados en una sierra de cadena convencional,
pero a efectos de comprension de la presente inven-
cién, representan simplemente un elemento de corte
motorizado.

Se puede apreciar de la figura 3 que la cadena (8),
que estd montada sobre el soporte de cadena (20), al
cual rodea, se extiende dentro de un plano que se ha
mostrado como (ABCD) en el dibujo. Se puede apre-
ciar de la figura 3 y también de la figura 6 que el brazo
(4) y la parte externa (10) del brazo (6) comprenden
tapas laterales (indicadas respectivamente con los nu-
merales -4a-, -6a- y -4b-, -6b-) que sirven, cuando los
brazos (4), (6) se encuentran en posicién “cerrada”
(figura 1), para encapsular o rodear, por lo menos par-
cialmente, la cadena (8). Haciendo referencia a la fi-
gura la, se observa que la parte de tapa (6) comprende
dos placas laterales sustancialmente paralelas (-6a- y
-6b-) que tienen una separacion entre si ligeramente
mayor que la anchura maxima de la cadena y/o so-
porte o barra de la cadena (20). Los bordes externos
(6¢) de cada una de las placas (6a) y (6b) estan in-
terconectados por una placa externa sustancialmente
perpendicular (no mostrada), de manera tal que es-
ta parte de brazo (6), en seccion transversal, presenta
un perfil sustancialmente en forma de U, dentro del
que se puede alojar, por lo menos parcialmente la ca-
dena (o elemento de corte motorizado). El extremo
frontal de este brazo (6) estd curvado adicionalmente
a efectos de encerrar parcialmente el extremo frontal
del extremo curvado del elemento de corte, tal como
se muestra en la figura 1a. También es posible que los
brazos (4), (6) establezcan tope entre si en sus extre-
mos frontales, en la posicién cerrada, para restringir
por completo el exceso al extremo frontal del elemen-
to de corte (8). Esto mejora significativamente la se-
guridad del aparato, dado que se pueden producir ac-
cidentes por el contacto inadvertido entre el extremo
frontal del elemento de corte (8) y una pieza a trabajar
o el suelo, provocando pérdida de control del apara-
to, o bien el elemento flexible de suministro eléctrico
a motor (36) puede ser cortado inadvertidamente al
pasar por el intersticio entre los brazos (4), (6).

De manera alternativa, o adicionalmente, se pue-
de disponer una llamada proteccién frontal (no mos-
trada) que reduce el acceso al extremo frontal del ele-
mento de corte (8). Este puede hacer tope o puede
encerrar los extremos frontales de los brazos (4), (6)
cuando se encuentran en su posicion cerrada para im-
pedir también la apertura de los brazos (4), (6) entre
si.

Con respecto a las figuras lay 1b, el elemento de
brazo mencionado (4) estd dispuesto también con for-
ma en seccion transversal sustancialmente en U (figu-
ra 1b) dentro de la que se puede alojar, por lo menos,
una parte de la cadena (8) (tal como se ha indicado
en lineas de trazos en la figura 1b). De este modo,
en la configuracién cerrada, los brazos (4), (6) sirven
para recibir, por lo menos parcialmente, el elemento
de corte motorizado (cadena -8-). Ambos brazos (4),
(6) estdn dotados de partes extremas frontales curva-
das para encerrar también de forma parcial el extremo
frontal curvado del elemento de corte.

Se puede apreciar a partir de la figura 1, por lo
tanto, que, cuando los brazos (4), (6) se encuentran en
posicién cerrada, no es posible el acceso directo a la
cadena (8) (y, en particular, a los salientes apuntados
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(26) fijados a la misma). Esto proporciona una carac-
teristica significativa de seguridad para el usuario del
dispositivo de poda de vegetacién (2), de acuerdo con
la presente invencién. Al prever que cada una de las
partes de tapa (4a), (4b) y (6a), (6b) de sus respectivos
brazos (4), (6) se extienden en direccion paralela al
plano (ABCD), pero que cada una de estas extensio-
nes estan dispuestas para su desplazamiento lateral,
tanto con respecto al plano en el que gira la cadena
(8) como fisicamente de la propia cadena (8), enton-
ces el acceso a la cadena (8) por el usuario desde una
direccién perpendicular a este plano (ABCD) no es
posible cuando los brazos (4), (6) se encuentran en
posicion cerrada. Los brazos (14) y (16) estan disefia-
dos de manera que, cuando se llevan a la configura-
cion cerrada, tal como se ha mostrado en la figura 1,
las partes del asa se acoplardn entre s para definir un
tope extremo limitado a la posicién cerrada después
de pivotamiento (figura 1). En esta realizacion, el bra-
7o (16) esta dotado de un cuerpo envolvente (17) del
motor (que se describird mds adelante) contra el que
una parte interna (19) del asa superior (14) se aco-
pla definiendo esta posicién de tope extremo (figura
1) (el término “interno” utilizado para indicar proxi-
midad al eje de pivotamiento -12-). Esta posicién de
tope extrema que se ha definido provoca que las par-
tes laterales de tapa (4a) y (4b) del brazo (4) encierren
parcialmente la cuchilla, pero mantengan al brazo (4)
en una posicion en la que su cara interna (4c) (figura
1b) no puede acoplarse a la cuchilla (8), tal como se
ha mostrado. Por esta razon, el brazo (4), si bien es ca-
paz de encerrar parcialmente el elemento de corte, se
ve impedido de acoplamiento con el mismo cuando se
encuentra en configuracion cerrada. De manera simi-
lar, tal como se describira a continuacién de manera
mas detallada, el brazo superior (6) es forzado por pi-
votamiento a la posicion mostrada sustancialmente en
las figuras 1, 1a 'y 2, de manera que envolvera parcial-
mente el elemento de corte o cadena (8) pero tiene una
posicion de tope tal como se ha mostrado, que impi-
de que se pueda desplazar estableciendo contacto con
dicho elemento de corte permitiendo nuevamente que
el elemento de corte, quede encerrado parcialmente,
pero que no pueda llegar a interferencia con el fun-
cionamiento de dicho elemento de corte.

Se puede apreciar a partir de las figuras que, en
esta realizacion, el brazo (4) tiene una serie de inden-
taciones o salientes en el mismo, en este caso, dien-
tes salientes (28), que se utilizan en la utilizacién del
dispositivo de poda, para retener la vegetacion que se
esta cortando por la cadena (8) en una posicién fun-
damentalmente inmévil con respecto a los brazos (4),
(6) y el elemento de corte (8). Quedara evidente que,
a efectos de conseguir una poda eficaz de la vegeta-
cion, la vegetacion que se debe podar tiene que ser
retenida de manera firme con respecto al elemento de
corte, de manera que se pueda obtener un corte pre-
ciso. El objetivo de los dientes (28) es, por lo tanto,
conseguir esta funcién. En caso deseado, los dientes
(28) podrian también quedar constituidos en los bra-
zos (6) adicionalmente o alternativamente a los del
brazo (4). Asimismo, serd igualmente eficaz cualquier
forma o perfil adecuado de dichas indentaciones o sa-
lientes que consiguen la retencion de la vegetacion de
manera firme con respecto al elemento de corte. Tal
como se observa en las Figuras 1 y 2, la direccién de
rotacién de la cadena (8) estd indicada por las flechas
sobre el soporte o barra de cadena (20). La utilizacién
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especifica de los dientes (28) de la sierra es tal que la
rotacion de la cadena (8) hard que ésta se acople con
cualquier pieza a trabajar colocada entre la misma y
los brazos (4), de manera que la accién de corte inten-
tard desplazar la rama o pieza a trabajar en direccién
hacia el eje de pivotamiento (12), lo que servird en la
practica para impulsar dicha pieza a trabajar o rama a
establecer acoplamiento positivo con los dientes (28),
mejorando por lo tanto el efecto de sujecion resultan-
te por la utilizacién de dichos dientes (28). Si se utili-
zan dientes en el brazo (6), entonces es preferible que
los dientes de la sierra sean inclinados en direccién
opuesta a la del brazo (4), a efectos de provocar nue-
vamente que cualquier pieza a trabajar que es cortada
se vea forzada a retencién o acoplamiento positivo de
manera similar a la utilizacion de los dientes (28).

Ademas la distancia de las asas (14), (16) desde el
punto de pivotamiento (12) (es decir, mds alld de lo
que la parte més alejada de la cadena -8- esta situada
con respecto al punto de pivotamiento -12-) asegura
que se tendrd una ventaja mecédnica conseguida al ata-
car la vegetacion entre el brazo (4) y la cadena (12) en
cualquier posicién entre el brazo (4) y la cadena (8).
Esto asegura a su vez que la vegetacion queda maés
efectivamente retenida en su lugar durante la opera-
cién de corte.

A efectos de conseguir una fuerza de acciona-
miento motriz de la cadena (8), el extremo préximo
(es decir, el extremo alejado del plano -ABCD- en la
figura 3) de la barra o soporte de cadena (20) com-
prende una rueda dentada de impulsién o pifién (30)
(mostrado en la figura la y en la figura 6, pero no vi-
sible en las otras figuras) que se acopla e impulsa la
cadena (8) de manera convencional.

Asimismo, serd evidente que el extremo distal de
la barra o soporte de la cadena (20) incluye una rue-
da dentada o pifién (32) (mostrado nuevamente en la
figura la y en la figura 6, pero no visible en las otras
figuras) para permitir la rotacién de la cadena (8) alre-
dedor del soporte de cadena (20). La cadena (8) gira,
cuando es impulsada por el pifién de impulsion (30),
por lo tanto, formando un bucle continuo alrededor de
la periferia externa del soporte o barra de cadena (20).
Se podra observar de la figura 6 que el pifién de im-
pulsion (30) estd acoplado a un eje de salida (34) de
un motor eléctrico (36). En el ejemplo que se ha mos-
trado, el motor (36) proporciona una salida directa ro-
tativa para el eje de salida (34), si bien los técnicos
en la materia apreciardn que, dependiendo de las con-
diciones de utilizacion del dispositivo de poda, puede
ser ttil una caja de engranajes (no mostrada) entre el
motor (36) y el pifién de impulsién (30), a efectos de
ajustar la magnitud del par y/o la velocidad de rota-
cién de la cadena (8), al ser ésta impulsada. De esta
manera, el elemento de corte funciona como elemento
de corte convencional de una sierra de cadena.

El suministro de corriente al motor (36) es pro-
porcionado de manera convencional por un cable de
corriente (38) que serd acoplado a una fuente de su-
ministro eléctrico principal o similar. (De manera al-
ternativa, si bien no se ha mostrado, la potencia puede
ser suministrada por una bateria o un motor de ga-
solina). En una implementacién especialmente ven-
tajosa de la invencién, el motor (36) estd accionado
por una bateria recargable, que estd dispuesta en el
cuerpo envolvente del aparato en el lado opuesto al
motor (36). Esto permite una disposicién particular-
mente ergondmica en la que el peso de la bateria re-
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cargable equilibra el del motor (36), de manera que
el centro de gravedad del aparato se encuentra lo mas
cerca posible al plano central del aparato. El funciona-
miento del motor (36) depende del accionamiento del
interruptor (40) por el usuario del dispositivo (2). El
interruptor de accionamiento (40) estd montado con-
venientemente sobre una de las asas, en este ejemplo,
el asa (14). Al montar el interruptor (40) en el asa,
es fécil para el usuario del dispositivo no solamente
retener y hacer funcionar el dispositivo, sino también
disponer de medios de activacidn o desactivacién del
motor (36). Ademds, es factible (si bien de modo op-
cional) que exista un dispositivo operativo secunda-
rio montado en la otra asa (16). Este funcionaria co-
mo mecanismo de “seguridad ante fallos”, de manera
que excepto en el caso de que ambos accionadores
estuvieran presionados o activados por el usuario, el
dispositivo no podria funcionar. Esto es util en situa-
ciones tales como las que puede encontrar el usuario
situado en posicidn elevada en una escalera o similar,
y elevdandose posiblemente para cortar la vegetacion.
Es sabido que estas situaciones son potencialmente
peligrosas y es deseable asegurar que el usuario deba
tener ambas manos en el dispositivo de poda (2) para
el funcionamiento. Un ejemplo de este mecanismo de
seguridad secundario se ha mostrado por un elemen-
to conmutador desplazable secundario (41), que tam-
bién es facilmente accesible con los dedos del usuario
cuando sujeta el asa (16). La utilizacién de mecanis-
mos de conmutacién dobles es convencional dentro
de muchas formas de herramientas motorizadas, y su
funcionamiento especifico no debe ser descrito de ma-
nera detallada. No obstante, su funcionamiento puede
ser eléctrico o una combinacién de mecanismos eléc-
trico y mecénico. Por ejemplo, el funcionamiento del
motor no podré tener lugar excepto en el caso de que
ambos elementos conmutadores (41) sean desplaza-
dos de una posicién sin accionamiento a una posicién
en la que han sido accionados. De esta manera, el me-
canismo de seguridad contra fallos puede comprender
simplemente una conexién eléctrica al motor, requi-
riendo una entrada eléctrica doble o puede proporcio-
nar una cierta forma de mecanismo de tope mecéni-
co impidiendo conexidn eléctrica entre el conmutador
(41) y el motor. Una ventaja especifica de esta inven-
cion estard determinada por el hecho de que, en caso
de que el usuario soltara una u otra de las asas, el fun-
cionamiento del motor se pararia inmediatamente.

El interruptor (40) de esta realizacién no solamen-
te controla el funcionamiento del motor (36) sino que,
dependiendo de la presién aplicada al mismo por el
usuario, determina la velocidad de salida del motor
(36). Estos interruptores son facilmente disponibles
en la prictica.

La seguridad del dispositivo de poda puede ser
aumentada adicionalmente al disponer un mecanismo
de freno para parar la cadena (8) lo mas rdpidamen-
te posible cuando se interrumpe la potencia al motor
(36). Una forma de conseguir este efecto consiste en
hacer que el motor (36) quede dispuesto en cortocir-
cuito cuando se libera el interruptor (40), de manera
que el motor (36) actiia como freno electromagnético.

Se apreciard de lo anterior que los dientes tanto
del pifién de impulsién (30) como del pifién arrastra-
do o impulsado (32) funcionan acopldndose a la ca-
dena (8) de manera convencional. Evidentemente, el
contacto por friccién que tiene lugar en virtud de este
acoplamiento y también el desgaste de la cadena (8)

8

10

20

25

30

35

40

45

50

60

65

alrededor de la periferia del soporte o barra de cadena
(20) pueden provocar la generacion de una cantidad
significativa de calor. Por lo tanto, es aconsejable no
solamente la aplicacién de una cierta lubrificacion al
conjunto del elemento de corte, incluyendo el dispo-
sitivo de impulsidn, sino también un mecanismo dis-
puesto para variar el tensado de la cadena (8), si tiene
lugar desgaste durante la utilizacién.

A efectos de proporcionar lubrificacién para la ca-
dena (8) y su mecanismo de impulsién (30), (32),
(34), se dispone, por lo tanto, un recipiente de acei-
te (42) montado de forma adyacente al pifién de im-
pulsién (30) y capaz de provocar el goteo de aceite
lubrificante sobre el pifién motriz (30) durante la utili-
zacion del motor (36). El mecanismo de lubrificacion
puede tener un recepticulo de lubrificacién (no mos-
trado) dispuesto dentro del asa més ligera (14), como
resultado de la cual el aparato tiene una construccién
compacta, y el peso del aparato estd 1o mds equilibra-
do posible. El mecanismo de lubrificacién puede ser
dispuesto para facilitar una cantidad fija de lubrifican-
te como respuesta a la apertura de las asas (14), (16)
una con respecto a la otra, o como respuesta a la aper-
tura y cierre posterior de las asas (14) y (16) una con
respecto a la otra. También es posible que el mecanis-
mo de lubrificacién tenga en cuenta niveles de calen-
tamiento mas elevados de la cadena (8), al controlar
la cantidad de lubrificante facilitado dependiendo de
la velocidad a la que es impulsado el motor (36), de
manera que se facilita una mayor cantidad lubrificante
a velocidades operativas mayores del motor (36).

El mecanismo de tensado de la cadena que se utili-
za en esta realizacidn especifica es un mecanismo del
tipo utilizado convencionalmente en la técnica de las
sierras de cadena. La barra o soporte de cadena (20)
(tal como se ha mostrado en la figura 1a) estd monta-
do de manera firme al brazo (16) en la zona del cuer-
po envolvente (17) del motor, por un perno roscado
apropiado (no mostrado). Dicho perno roscado ten-
dra una primera cara de acoplamiento contra la cual
queda en contacto una cara del soporte o barra de ca-
dena (20), y un segundo elemento de tuerca roscada
queda colocado con capacidad de rotacién sobre di-
cho perno, a efectos de comprimir la barra o soporte
de cadena (20) entre ambos elementos. El funciona-
miento de esta tuerca o perno se puede conseguir en
una serie de maneras distintas, pero habitualmente se
utilizard un elemento de pifién externo que puede ser
obligado a girar manualmente de la forma apropiada.
En el caso de que la utilizacién del elemento de corte
provoque el aflojamiento de la cadena (por ejemplo,
por el aumento de la distancia entre eslabones de ca-
dena adyacentes), el soporte o barra de cadena (20)
puede ser desplazado de forma deslizante alrededor
de este perno en direccién de alejamiento del eje de
pivotamiento (12) del dispositivo de poda, al liberar,
en primer lugar, la tuerca del mecanismo de perno y
tuerca que limitan el mecanismo y desplazando ma-
nualmente la cuchilla en direccién de alejamiento con
respecto a dicho eje de pivotamiento (12), incremen-
tando de manera efectiva la distancia entre el pifién
(32) y el pinén (30), provocando el tensado de la ca-
dena sobre los mismos. Una vez se ha conseguido el
tensado apropiado, el soporte o barra de cadena (20)
es fijado en la nueva posicién por el nuevo tensado
apropiado de la tuerca y perno. Este dispositivo tensor
de cadena es convencional para las sierras de cadena.

Haciendo referencia a continuacién a las figuras
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4y 5, por este orden, se describird el funcionamien-
to del dispositivo (2). El objeto cilindrico grande (44)
de los dibujos representa la vegetacioén a podar y, en
este ejemplo, estd destinado a representar una seccion
de una rama o un arbusto o similar. Suponiendo, en
primer lugar, que los brazos (4), (6) se encuentran en
posicién “abierta” (figura 2) y que la rama (44) esta
colocada entre la superficie inferior de la cadena (8)
adyacente a los dientes (28) del brazo (4), entonces
el usuario cerrard las asas (14), (16) del dispositivo
hasta el momento en que la rama (44) establece con-
tacto con la superficie inferior de la cadena (8) con
su parte superior (44a) y los dientes (28) del brazo
(4) con su parte inferior (44b). Al presionar el usuario
el interruptor (40), la cadena (8) girard y los salien-
tes apuntados (26) formados en la misma cortardn la
rama (44) de manera conocida. Mientras se produce
esta accion, el usuario continuard cerrando las asas
(14), (16) para efectuar una fuerza antagonista sobre
la rama (44) para que se encuentre en contacto con
dicho elemento de corte. Al desplazarse las asas (14),
(16) entre si, la fuerza aplicada a las mismas, que ac-
tda con intermedio de la punta de pivotamiento (12),
provoca que los brazos (4) y (6) también se desplacen
acercdndose entre si. De esta manera, por lo tanto, la
rama (44) es abrazada de manera efectiva entre el bra-
zo inferior (4) y la cadena (8) y su soporte o barra de
cadena (20) provocando el corte de la rama (44). La
posicion de la figura 4, por lo tanto, es la que corres-
ponde a que la rama (44) ha sido cortada aproximada-
mente a la mitad de su didmetro.

La fuerza continuada aplicada a las asas (14), (16),
a efectos de acercarlas, tiene como resultado la posi-
cién mostrada en la figura 5. Es este caso, se puede
apreciar que el brazo (4) ha sido llevado a su posi-
cién completamente cerrada, de manera que las par-
tes de tapa lateral (4a) y (4b) del brazo (4) protegen
efectivamente la parte inferior de la cadena (8) con-
tra cualquier contacto por el usuario, si bien los dien-
tes (28) se acoplardn todavia reteniendo la rama desde
uno u otro lado del elemento de corte (tal como se ha
mostrado). Se observarda, no obstante, que la parte ex-
terna (10) del brazo superior (6) ha sido desplazada
por pivotamiento desde su posicién, tal como se ha
mostrado en cualquiera de las otras figuras. En esta
realizacion especifica, la parte superior (10) del bra-
zo superior (6) estd conectada con pivotamiento a los
elementos de brazos (6) y es forzada hacia la posicién
extrema de tope mostrada en las figuras 1 y 2, a efec-
tos de hacer tope intimamente y envolver parcialmen-
te el elemento de corte o cadena (8). Esto funciona co-
mo mecanismo de proteccion de cadena. No obstante,
esta proteccién de cadena, si no es pivotante, limitaria
la profundidad de las ramas que se podrian cortar a
la profundidad del soporte o barra de cadena (20). No
obstante, al hacer la parte externa (10) pivotante, en-
tonces al pasar la rama (44) sobre el soporte de cade-
na (20) durante la operacién de corte, y tal como se ha
mostrado en la figura 5, la parte superior (44a) se vera
eventualmente forzada a tope con esta parte externa
(10), de manera que el desplazamiento continuado de
la rama mads alld de la barra o soporte de corte rea-
lizard un desplazamiento de pivotamiento de la parte
externa (10), tal como se ha mostrado en la figura 5,
permitiendo que la rama continde desplazandose mas
alld de la cadena (8) y del soporte o barra de cade-
na (20) a efectos de completar el corte de cualquier
rama que tenga una profundidad mayor que la del so-
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porte o barra de cadena (20). Una vez que las ramas
cortadas han sido retiradas del dispositivo de poda, el
resorte antagonista de esta parte externa (10) provo-
ca que dicha parte (10) recupere la posicién mostra-
da en la figura 1, proporcionando de manera efectiva
su funcién de proteccién de cadena. Tal como se ha
mencionado, esta proteccion de cadena estd limitada
en su desplazamiento de pivotamiento de manera que
no sea llevada a acoplamiento con la cadena sino a
abrazarla parcialmente, tal como se ha mostrado en la
figura la. Esto proporciona una profundidad de cor-
te variable con independencia de la profundidad del
soporte o barra de cadena (20).

Es necesario, en este ejemplo, tener una parte mé-
vil del brazo (6) dado que las partes (6a), (6b) de
los brazos que estdn dispuestos en uno u otro lado
de la cadena (8) en direccién perpendicular al plano
(ABCD), de otro modo simplemente harfan tope con
la superficie superior de la rama (44) e impedirian el
cierre adicional del brazo (4) hacia la cadena (8) y so-
porte o barra de cadena (20). Tal como se ha mostrado
en la figura 5, el resorte que proporciona la fuerza de
resorte de la parte externa (10) del brazo (6) se ha
mostrado con el numeral (46).

Haciendo referencia a continuacién a la figura lc
que muestra el lado opuesto del dispositivo de poda
de la figura 1, el dispositivo estd dotado de una aber-
tura apropiada (100) para la extraccién del polvo o
virutas. Tal como se observard en las figuras 4 y 5, la
operacién de corte de la cadena (8) provoca que pasen
virutas de madera y serrin al cuerpo envolvente (17)
del motor y al pifién (30). Este desplazamiento queda
favorecido, ademads, por la formacién del canal con
seccion en U en el brazo (4). De este modo, la par-
te inferior del cuerpo (17) envolvente del motor esta
dotada de un canal interno apropiado y una abertu-
ra externa (100), de manera que el serrin o virutas de
madera que hayan pasado al interior del cuerpo envol-
vente del motor son simplemente extraidos de manera
que caen por dicha abertura, de manera que la velo-
cidad de rotacién de la cadena creard un flujo de aire
apropiado que sirve para impulsar las virutas de ma-
dera hacia afuera de la herramienta.

Una de las ventajas principales de la presente in-
vencion es la capacidad en conseguir medios de fijar
rigidamente la rama o pieza a trabajar (44), en pro-
ximidad intima de la cuchilla, durante la operacién
de corte. En esta realizacion especifica, otra mejora
prevé que el elemento de corte queda abrazado par-
cialmente, a efectos de impedir el acceso inadvertido
al mismo, proporcionando una caracteristica de se-
guridad adicional para el operador. En otra variante
adicional (no mostrada), la invencién puede ser mo-
dificada adicionalmente, de manera que el funciona-
miento del elemento de corte de la realizacién de las
figuras 1 a 5 no es posible en ausencia de un articulo
a cortar, colocado entre el elemento de corte y el bra-
70 (4). Esto se podia conseguir al disponer un meca-
nismo sensor apropiado para registrar la presencia de
una rama entre dicho elemento de corte (8). Un ejem-
plo seria la disposicién de una accién de pivotamiento
con mayor limitacién del brazo inferior (4), que fue-
ra obligado a la posicién, mostrada convencionalmen-
te en las figuras 1 a 5. El grado de desplazamiento
por pivotamiento de dicho brazo (4) alrededor de este
punto de pivotamiento adicional quedaria limitado so-
lamente a unos pocos grados, de manera que, cuando
se coloca una rama entre dicho brazo (4) y el elemento
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de corte (8), y se cierran dichos brazos, la resistencia
de la rama (44) provocaria un ligero desplazamiento
por pivotamiento del brazo (4), venciendo la accién
antagonista asociada al mismo. La deteccién de este
desplazamiento por pivotamiento seria indicativa en-
tonces de la presencia de una rama a cortar y un dis-
positivo adecuado utilizado dentro del dispositivo de
corte para permitir el funcionamiento del motor por
activacion de los interruptores, tal como se ha descri-
to anteriormente. También en este caso, la caracteris-
tica mencionada podria ser mecénica o eléctrica. En
el caso de funcionamiento eléctrico, un ejemplo po-
dria ser que, cuando el brazo (4) se encuentra en posi-
cion de pivotamiento cerrada, tal como se ha mostra-
do en las figuras 1 a 3, entonces un contacto eléctrico
apropiado activa un elemento de conmutacién apro-
piado, impidiendo el funcionamiento del motor. Una
vez interrumpido dicho contacto eléctrico (por el des-
plazamiento de pivotamiento efectuado por deteccidén
de una rama), el funcionamiento del motor puede ser
iniciado. Otra mejora de este tipo de sistema de de-
teccion de pivotamiento serd que, una vez que la rama
ha sido cortada por completo y cae separandose de
la herramienta, la fuerza antagonista sobre el brazo
(4) desaparecerd, provocando su regreso a la posicion
normal por la accién antagonista de elasticidad que
provoca el cierre del contacto eléctrico antes mencio-
nado y, por lo tanto, la interrupcién de funcionamien-
to del motor, parando la herramienta. De este modo,
esta accién no solamente permitiria el funcionamien-
to de la herramienta solamente en presencia de una
rama, sino que el funcionamiento de la herramienta
cesarfa automdticamente una vez que la rama haya si-
do cortada por completo.

Si bien, en el ejemplo mostrado en las figuras 1
a 5, el elemento de corte (8) y la parte externa (10)
del brazo (6), obligado hacia el elemento de corte (8),
comprenden conjuntamente un brazo (6) del par de
brazos (4), (6), se apreciard que éstos pueden quedar
constituidos como elementos separados. Por ejemplo,
podria ser igualmente el caso de que mientras un bra-
zo (4) del par de brazos es tal como se ha mostrado
en los dibujos, el otro brazo podria comprender igual-
mente el soporte o barra de cadena (20) y su cadena
asociada (8). Por lo tanto, en este ejemplo, la carac-
teristica indicada con el numeral (10) en los dibujos
no estaria constituida realmente como parte del otro
brazo del par de brazos, sino que seria una parte obli-
gada al pivotamiento por un resorte, constituida como
elemento separado. Esta distincion, no obstante, no es
determinante de la presente invencion.

Se comprenderd, por los técnicos en la materia,
que el sentido de rotacién de la cadena (8), alrededor
del soporte o barra de cadena (20), determina la orien-
tacion de los dientes (28). Asimismo, este sentido de
rotacién determinara entre cual de los brazos (4) 6 (6),
mostrados en los dibujos, y la cadena (8), se encuen-
tra larama (44) a cortar. Evidentemente, no es ttil que
la cadena gire en el sentido que provoca que la rama
(44) sea empujada en alejamiento del dispositivo de
poda, sino que sea arrastrada hacia el dispositivo de
poda (2) y, incluso en este caso, que quede acoplada
con la menor capacidad de movimiento posible por
los dientes (28).

En otro desarrollo de la presente invencién, mos-
trado en las figuras 8 a 10, se dispone una cuchilla
autoajustable o dispositivo tensor de cadena para sus-
tituir el dispositivo tensor de cadena ajustable manual-
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mente, que se ha mostrado con referencia a la figura
la.

Haciendo referencia a continuacién a la figura 8,
se ha mostrado un dispositivo alternativo de poda (2”)
(idéntico al dispositivo de poda -2- de la figura 1, a
excepcion del dispositivo de tensado de la cadena),
que tiene un dispositivo de tensado de cuchilla modi-
ficado, tal como se ha mostrado, en general, por las
flechas (450). Tal como se ha explicado anteriormen-
te, en el caso en que el elemento de corte comprende
una cadena (458) montada en un elemento de sopor-
te apropiado (o barra de cadena) (460) para que di-
cha cadena (458) se extienda entre una primera rue-
da impulsada o pifién (462) y un elemento de rueda
impulsada (o pifién) (464), entonces la utilizacién de
la cadena de corte (458) sufrira una vibracién consi-
derable, provocando frecuentemente el desplazamien-
to del elemento de soporte (460), provocando de este
modo el aflojamiento de la cadena. Es necesario que
el elemento de soporte (460) sea ajustable, a efectos
de permitir que la cadena sea retensada de la forma
apropiada.

Haciendo referencia a continuacién a la figura 9,
el dispositivo autoajustable (450) se ha mostrado de
manera més detallada.

Este dispositivo (450) comprende un bloque de
montaje primario (466), montado de manera firme en
el cuerpo envolvente (417) del motor y, por lo tanto,
al asa (416), de manera efectivamente integral con la
misma. Una placa de compresion de acero (468) es-
td montada de forma ajustable sobre este bloque de
montaje (466), cuya placa es ajustable con respecto al
elemento de montaje (466) en acercamiento y aleja-
miento (tal como se ha indicado por la flecha -500-),
a efectos de comprimir, de manera efectiva, o libe-
rar una parte extrema interna (470) del elemento de
soporte (460), tal como se ha mostrado esquemati-
camente a la figura 8. En este caso, se puede apre-
ciar que la parte interna (470) del elemento de sopor-
te (460) tiene una escotadura sustancialmente rectan-
gular (461), permitiendo su paso sobre un elemento
apropiado, dotado de rosca (no mostrado), sobre el
que estd montada la placa de compresion (468), de
manera que una tuerca de aletas convencional (471) u
otro elemento rotativo (por ejemplo, un botén rotati-
vo) pueden ser utilizados entonces para ajustar la pla-
ca de compresion hacia el elemento de montaje (466)
o en alejamiento del mismo, a efectos de comprimir
y retener o, alternativamente, liberar el elemento de
soporte (460) dispuesto entre dicha placa (468) y el
bloque (466). De acuerdo con ello, esta placa de com-
presion (468) tiene dimensiones mayores que la esco-
tadura (461) para permitir un acoplamiento positivo
de la placa (468) con el elemento de soporte (460). El
dispositivo (450) estd dotado ademas de un canal alar-
gado interno (472), que recibe, con capacidad de des-
lizamiento, un elemento mévil o vastago (474), que
recibe la carga de un resorte con intermedio de un re-
sorte helicoidal apropiado (476), dispuesto entre un
extremo interno del canal (472) y el elemento (474),
tal como se ha mostrado. El canal (472) es sustancial-
mente cuadrado en seccidn transversal, a efectos de
retener el elemento desplazable o véastago desplaza-
ble en una disposicién desplazable deseada con res-
pecto al elemento de soporte (460), tal como se des-
cribird mas adelante. El véstago estd dotado ademas
de una serie de dientes de trinquete (476), inclinados
en direccién de alejamiento con respecto al bloque de
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montaje (466), tal como se ha mostrado. Un brazo de
trinquete antirretorno apropiado (478) estd rigidamen-
te conectado al elemento de montaje (466), a efectos
de acoplarse con los dientes de trinquete (476) pa-
ra impedir el retorno del elemento de trinquete (476)
nuevamente al elemento de montaje (466), una vez
desplazado por el elemento de resorte (476). En la
practica, este brazo de trinquete antirretorno quedara
dotado de un medio de ajuste apropiado que permite
su desplazamiento, dejando de estar acoplado con los
dientes de trinquete cuando el dispositivo autoajusta-
ble tiene que se liberado para permitir el desmontaje
de la cadena y la reduccién necesaria de la tensién de
la misma para permitir dicho desmontaje.

En la préctica, el elemento de soporte (460) y el
dispositivo autoajustable (450) serdn constituidos, tal
como se ha mostrado en la figura §, con una superfi-
cie extrema exterior (480) del elemento movil (474)
a tope con la superficie interna (482) de la escotadura
(461) del elemento de soporte (460), tal como se ha
mostrado en la figura 8. Cuando la placa de compre-
sién (468) se encuentra en disposicion liberada, dis-
puesta en alejamiento del bloque (466), el elemento
de soporte (460) no queda ya limitado por friccién
contra el bloque de montaje (466), de manera que la
accion antagonista eldstica propia del resorte helicoi-
dal (476) (que esté ajustada entre 2,2 kg (5 Ibs) y 4,4
kg (10 1bs) en una realizacion normal, pero que podria
encontrarse en cualquier valor entre 2,2 kg (5 lbs) y
13,6 kg (30 1bs) de presién ejerce una fuerza antago-
nista sobre el elemento mévil (480) que se ejerce con-
tra la superficie interna (482) de la escotadura (461),
a efectos de realizar el ajuste alejandolo del bloque de
soporte en la direccién mostrada por la flecha (490)
de la figura 8. La magnitud de desplazamiento reali-
zada en el elemento de soporte (460) por dicha fuerza
antagonista estd limitada por las dimensiones del ele-
mento de cadena (458), pero, en esta configuracién
de liberacion, el dispositivo de autoajuste (450) sirve
para aplicar suficiente fuerza al elemento de soporte
(460) para efectuar el tensado apropiado de la cade-
na (458) segun necesidades. La placa de compresion
(468) puede ser ajustada de manera que sujete el ele-
mento de soporte (460) contra el elemento de montaje
(460) para retenerlo en configuracién tensada y auto-
ajustada. En la prictica, el brazo de trinquete antirre-
torno (478) ayudard a mantener el elemento moévil en
esta posicién apropiada. En el caso de que se haya
producido un aflojamiento subsiguiente de la cadena
que requiere el nuevo tensado del dispositivo, esto se
consigue simplemente liberando nuevamente la placa
de compresion (468) por ajuste del mecanismo de li-
beracién rotativo apropiado (tuerca de aletas -471-),
de manera que la fuerza antagonista del resorte heli-
coidal (476) produce entonces el desplazamiento su-
ficiente del elemento de soporte (460) para volver a
tensar automdaticamente la cadena. Este nuevo tensa-
do de la cadena puede ser fijado en posicion al volver
a tensar la placa de compresién (468) de la tuerca de
aletas (471), tal como se ha descrito anteriormente.

En el caso de que el usuario desee desmontar o
sustituir el elemento de cadena (458), esto se consigue
simplemente liberando el brazo de trinquete antirre-
torno y aplicando fuerza suficiente al extremo libre
del elemento de soporte (460) para superar la fuerza
antagonista del resorte (476) para realizar el suficiente
desplazamiento del elemento de soporte (460) hacia la
rueda de impulsién (462) para permitir que la cadena
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sea desmontada de dicho elemento de soporte (460).

No obstante, esta realizacion especifica proporcio-
na un medio simplificado y mejorado de tensado de
autoajuste de una cadena alrededor del elemento de
soporte, lo que permite simplemente la liberacion de
la tuerca de aletas apropiada sobre la placa de com-
presion (468), para realizar el autoajuste apropiado de
la tension de la cadena.

Basicamente, este dispositivo de tasado (450) de
autoajuste de la cuchilla realiza un desplazamiento re-
lativo entre las dos ruedas de soporte (464) y (462), tal
como se ha mostrado. Esto se consigue montando la
rueda de soporte motriz (464) sobre el elemento de so-
porte (460) y fijando el dispositivo tensor (450) para
que sea desplazado con inmovilizacién con respecto
a la rueda de soporte arrastrada (462).

Se observard que esta caracteristica especifica del
dispositivo de autoajuste del tensado de la cuchilla no
estd limitada a su utilizacién con un dispositivo de ci-
zalladura, segin las realizaciones de las figuras 1 a 7,
sino que es igualmente aplicable a cualquier dispositi-
vo que utilice una cadena rotativa en la que se requiera
un tensado minimo de la cadena para su mantenimien-
to y ajuste regular, por ejemplo, sierras convenciona-
les de cadena o incluso bicicletas. Ademas, si bien la
utilizacién de una tuerca de aleta se prevé con monta-
je sobre un elemento de rosca convencional para efec-
tuar el ajuste de la placa de compresion (468), se pre-
vén facilmente medios alternativos de ajuste de esta
placa de compresién (468), en acercamiento y aleja-
miento con respecto al bloque de montaje (466), y po-
dian consistir simplemente en una tuerca convencio-
nal montada sobre un elemento roscado o incluso un
dispositivo de compresion hidraulico.

Se apreciard, por lo técnicos en la materia, que las
realizaciones anteriores han sido descritas a titulo de
ejemplo solamente y no en sentido limitativo, y que
son posibles diferentes alteraciones y modificaciones
sin salir del ambito de la invencion, tal como se define
en las reivindicaciones adjuntas.

Por ejemplo, los brazos (4), (6) pueden ser dis-
puestos para controlar el acceso a la cadena (8) para
incrementar la seguridad de aparato, por ejemplo, al
obligar a los brazos (4), (6) a su posicion cerrada, por
medio de uno o varios resortes, y/o al disponer una
proteccion con capacidad de apertura en uno de los
brazos (4), (6) para permitir el acceso a la cadena (8),
para posibilitar que la cadena (8) sea sustituida cuan-
do se ha desgastado. Un dispositivo de interconexion
puede impedir que la proteccion sea abierta cuando el
motor (36) es accionado y/o cuando los brazos (4), (6)
se encuentran en su posicion abierta uno con respecto
al otro, permitiendo el acceso al elemento de corte (8),
y pudiendo impedir que el motor sea accionado cuan-
do se abre la proteccién. Asimismo, se observara que
el elemento de corte puede ser accionado en una se-
rie de formas, por ejemplo, por medio del motor (36),
que tiene un eje de salida situado de forma general-
mente paralela al eje de rotacién de los pifiones que
accionan el elemento de corte, o en disposicién ge-
neral perpendicular a dichos ejes, de manera que la
rotacion del eje de salida del motor (36) impulsa uno
de los pifiones por medio de una de varias ruedas c6-
nicas, o una placa dentada que gira alrededor de un
eje perpendicular al eje geométrico del eje de salida
y que tiene dientes en su cara extrema. Uno o varios
de los brazos (4), (6) pueden ser dispuestos también
de manera que tienen bordes de corte en la cara de los
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mismos, alejada del elemento de corte (8), de mane-
ra que los bordes de corte pueden ser utilizados para
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realizar un corte manual de vegetacidn por la apertura
de los brazos (4), (6) entre si.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo (2) para la poda de vegetacion, que
comprende:

un par de brazos (4, 6) adaptados para pi-
votar, uno con respecto a otro, alrededor de
un eje para ajustar el dngulo entre dichos
brazos y teniendo, como minimo, una par-
te de asa correspondiente (14, 16) adapta-
da para su sujecion por el usuario;

un motor (36) que tiene una salida de po-
tencia rotativa (34);

un elemento de corte flexible sin fin (8)
montado en dicho primer brazo (6) y adap-
tado para su impulsién con respecto a di-
cho brazo por medio de dicha salida de
potencia rotativa para cortar la vegetacién
(44) aplicada al mismo;

caracterizado porqué dichos brazos (4, 6) estin
adaptados para su sujeccion por el usuario en un par
de zonas de dichas asas (14, 16) situadas mds alejadas
con respecto a dicho eje que la parte de dicho ele-
mento de corte (8) situada mds alejada con respecto
a dicho eje y que dicho motor (36) estd montado en
dicho primer brazo (6).

2. Dispositivo para la poda de vegetacidn, seglin
la reivindicacién 1, en el que los brazos (4, 6) estin
adaptados para su sujecién por un usuario en un par
de asas (14, 16) dispuestas en un plano (A, B, C, D)
circunstancialmente perpendicular a dicho eje.

3. Dispositivo para la poda de vegetacion, segliin
la reivindicacién 1 6 2, que comprende ademds, co-
mo minimo, un suministro de potencia para la activa-
cion de dicho motor (36), en el que, como minimo,
un suministro de potencia estd montado en dicho pri-
mer brazo (6) en un lado del mismo, opuesto a dicho
motor.

4. Dispositivo para la poda de vegetacién, segin
cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el
que los brazos (4, 6) son pivotantes entre una primera
posicién permitiendo acceso a dicho elemento (8) y
una segunda posicién en la que el elemento de corte
queda substancialmente sin acceso.

5. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin
la reivindicacion 4, que comprende ademds un primer
elemento antagonista para obligar a dichos brazos a
dicha segunda posicion.

6. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtin la
reivindicacion 4 6 5, que comprende ademas un pri-
mer elemento de proteccidon dispuesto en dicho pri-
mer brazo (6) y un segundo elemento de proteccién
dispuesto en dicho segundo brazo (4).

7. Dispositivo para la poda de vegetacién, segin
la reivindicacion 6, en el que dicho segundo elemento
de proteccién es desplazable entre una primera posi-
cién que permite acceso a dicho elemento de corte (8)
y una segunda posicién que impide el acceso a dicho
elemento de corte.

8. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin
la reivindicacién 7, que comprende ademds segundos
medios antagonistas para obligar a dicho segundo ele-
mento de proteccion hacia dicha segunda posicion.

9. Dispositivo para la poda de vegetacion, seglin
la reivindicacion 7 6 8, en el que dicho segundo ele-
mento de proteccioén es desplazable a dicha primera
posicion solamente cuando dichos brazos (4, 6) se en-
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cuentran en dicha segunda posicién.

10. Dispositivo para la poda de vegetacidn, segin
cualquiera de las reivindicaciones 6 a 9, en el que di-
chos primer y/o segundo elementos de proteccion son
obligados elasticamente hacia el elemento de corte (8)
y son desplazables en alejamiento del mismo bajo la
aplicacién de una fuerza.

11. Dispositivo para la poda de vegetacidn, segin
la reivindicacién 10, en el que dicho primer y/o se-
gundo elementos de proteccién comprende primeros
medios (28) de retencidn de vegetacion que tienen una
serie de indentaciones y/o salientes dispuestos hacia
dicho elemento de corte (8) para proporcionar puntos
de retencién de dicha vegetacion contra aquéllos.

12. Dispositivo para la poda de vegetacidn, segin
la reivindicacién 10 u 11, en el que dichos primer y/o
segundo elementos de proteccidn estdn asociados con
dicho elemento de corte (8) de manera que sea des-
plazable alejandolo de dicho elemento de corte por la
accion de la vegetacion (44) que ha sido cortada por
dicho elemento de corte.

13. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin
cualquiera de las reivindicaciones 6 a 12, en el que
dichos primer y segundo elementos de proteccién es-
tan adaptados para establecer contacto entre si, como
minimo, en extremos correspondientes adyacentes de
los mismos, alejados de dicho eje cuando los men-
cionados brazos se encuentran en la segunda posicién
mencionada.

14. Dispositivo para la poda de vegetacidn, segin
cualquiera de las reivindicaciones 6 a 13, que com-
prende ademds un tercer elemento de proteccidn para
impedir el acceso a dicho elemento de corte en un ex-
tremo del mismo, alejado de dicho eje.

15. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin
la reivindicacién 14, en el que dicho tercer elemen-
to de proteccién estd adaptado para bloquear dichos
primer y segundo elementos de proteccidn entre si,
cuando dichos brazos se encuentran en dicha segunda
posicion.

16. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin
cualquiera de las reivindicaciones 4 a 15, que com-
prende ademds unos primeros elementos de bloqueo
para el bloqueo liberable de dichos brazos en dicha
segunda posicion.

17. Dispositivo para la poda de vegetacion, se-
glin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en
el que un segundo brazo (4) comprende segundos me-
dios de retencion de vegetacion para retener la vege-
tacion insertada entre dicho par de brazos (4, 6) pa-
ra evitar su desplazamiento cuando establece contacto
con dicho elemento de corte (8).

18. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin
la reivindicacién 17, en el que dichos segundos me-
dios de retencién de vegetacién comprenden una serie
de indentaciones y/o salientes dispuestos hacia dicho
elemento de corte para proporcionar puntos de reten-
cién de la vegetacion contra aquél.

19. Dispositivo para la poda de vegetacidn, segin
la reivindicacién 18, en el que dicha serie de salien-
tes comprende una serie de dientes (28) inclinados y
dirigidos hacia dicho elemento de corte (8).

20. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtin
cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el
que dicho segundo brazo comprende un par, substan-
cialmente paralelo, de paredes laterales (4a, 4b) que
definen un canal entre los mismos para recibir, por lo
menos parcialmente, dicho elemento de corte (8), al
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ser desplazado dicho elemento de corte de forma pi-
votante hacia dicho segundo brazo (4).

21. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtiin
la reivindicacién 20, que comprende, como minimo,
un elemento de tope (42) para limitar el desplaza-
miento de pivotamiento de dichos brazos uno hacia el
otro, para limitar dicho elemento de corte (8) en una
posicién de pivotamiento predeterminada con respec-
to a dicho segundo brazo (4) para permanecer alojado
dentro de dicho canal.

22. Dispositivo para la poda de vegetacion, seglin
la reivindicacién 20 6 21, en el que dicho canal com-
prende una superficie interna (4c) que se extiende en-
tre dichas paredes laterales substancialmente parale-
las (4a, 4b), definiendo una trayectoria de trasporte de
polvo/desperdicios que comunica con una abertura de
extraccién de dichos polvo/desperdicios.

23. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtiin
cualquiera de las reivindicaciones de 20 a 22, en el
que dicho par de paredes laterales substancialmen-
te paralelas (4a, 4b) estdan conformadas para permi-
tir que, por lo menos, una parte de dicho elemento de
corte (8) pase por completo por dicho canal al ser des-
plazado dicho elemento de corte de forma pivotante
hacia el otro par de brazos.

24. Dispositivo para la poda de vegetacion, seglin
la reivindicacion 23, en el que dichas paredes latera-
les tienen forma de V para recibir y soportar, en un
vértice interno del mismo, la vegetacién a cortar.

25. Dispositivo para la poda de vegetacion, se-
gln cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en
el que la salida de potencia rotativa (34) del motor
comprende una rueda de impulsién dentada (30).

26. Dispositivo para la poda de vegetacion, se-
gln cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en
el que dicho motor (36) tiene una rueda dentada de sa-
lida adaptada para girar alrededor de un eje substan-
cialmente paralelo o substancialmente perpendicular
al eje de rotacién de dicha salida de potencia rotativa.

27. Dispositivo para la poda de vegetacién, se-
glin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en
el que el elemento de corte (8) estd montado sobre un
elemento de soporte (20) y estd dispuesto, a efectos
de rotacién, alrededor del mismo, bajo la influencia
de la salida de potencia rotativa (34).

28. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin
la reivindicacion 27, en el que el elemento de soporte
(20) comprende una rueda arrastrada (32, 464) y una
rueda de impulsion (30, 462), alrededor de las cuales
se desplaza el elemento de corte (8, 458) al girar la
rueda dentada de impulsion.

29. Dispositivo para la poda de vegetacion, seglin
la reivindicacién 27 6 28, en el que el elemento de
corte (8) gira dentro de un primer plano (A, B, C, D)
y cada uno de los brazos del par de brazos (4, 6) in-
cluye una superficie que se extiende a cualquier lado
de este primer plano.

30. Dispositivo para la poda de vegetacion, se-
gln cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en
el que el elemento de corte (8) comprende una cade-
na.

31. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtiin
la reivindicacion 30 en lo que depende de la reivindi-
cacion 25, en el que los dientes de la rueda dentrada
(462) se acoplan entre los eslabones (22) de la cadena
(458) en su utilizacion para proporcionar fuerza mo-
triz a la cadena.

32. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtiin
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la reivindicacién 30 6 31, en el que la cadena com-
prende ademds una serie de elementos salientes (26)
para ayudar a la poda de la vegetacion.

33. Dispositivo para la poda de vegetacion, se-
gln cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que
comprende ademds un accionador (40) para controlar
el funcionamiento del motor (36).

34. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtiin
la reivindicacién 33, en el que el accionador (40) es
un controlador de velocidad variable para gobernar la
velocidad de salida del motor.

35. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin
la reivindicacién 33 6 34, en el que dicho acciona-
dor (40) comprende, como minimo, un elemento de
interruptor con medios antagonistas eldsticos, mon-
tado en cada uno de los dos brazos, de manera que
dicho accionador no puede accionar dicho motor ex-
cepto que el conmutador de cada brazo sea accionado.

36. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtiin
la reivindicacion 27 6 cualquiera de las reivindicacio-
nes 28 a 35 en lo que dependen de la reivindicacién
27, que comprende un dispositivo tensor autoajusta-
ble (450) para permitir el ajuste automatico del ele-
mento de soporte (20).

37. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtiin
la reivindicacién 36, en el que el ajuste de dicho ele-
mento de soporte (20) realiza el tensado de dicho ele-
mento de corte (8).

38. Dispositivo para la poda de vegetacion, segin
la reivindicacién 36 6 37, en el que dicho dispositi-
vo tensor autoajustable (450) comprende medios de
retencion ajustables (468) para la fijacién liberable de
dicho elemento de soporte con respecto a dicho dispo-
sitivo de poda, junto con un bloque de soporte rigido
(466) fijado rigidamente a uno de dicho par de bra-
zos acoplados de forma pivotante, sobre los que esta
montado dicho elemento de soporte, teniendo dicho
bloque un elemento de ajuste (480) que recibe la ac-
cién de medios antagonistas elasticos, dispuesto entre
dicho bloque de soporte y dicho elemento de soporte
para ejercer una fuerza de desplazamiento sobre di-
cho elemento de soporte (20) en alejamiento (490) de
dicho bloque de soporte, cuando dicho elemento de
retencién (468) se encuentra en posicién liberada.

39. Dispositivo para la poda de vegetacion, segtiin
la reivindicacion 38, en el que dicho elemento antago-
nista (480) comprende un elemento desplazable (474)
que recibe la accién de un resorte, poseyendo un pri-
mer el elemento de trinquete (476) y poseyendo di-
cho bloque de soporte (466) un segundo elemento de
trinquete (478), de manera que el acoplamiento entre
dichos primer y segundo elementos de trinquete impi-
de el desplazamiento de dicho elemento movil hacia
dicho bloque de soporte.

40. Dispositivo para la poda de vegetacion, se-
glin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que
comprende ademads un dispositivo de lubrificacién pa-
ra depositar material lubrificante sobre dicho elemen-
to de corte.

41. Dispositivo para la poda de vegetacion, seglin
la reivindicacién 40, en el que dicho dispositivo lu-
brificante comprende un recipiente para material de
lubrificacién situado dentro de dicho segundo brazo.

42. Dispositivo para la poda de vegetacion, seglin
la reivindicacién 40 6 41, en el que dicho dispositi-
vo de lubrificacion estd adaptado para depositar una
cantidad predeterminada de material lubrificante so-
bre dicho elemento de corte como respuesta a la aper-
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tura de dichos brazos entre si y/o a la apertura y cierre
de dichos brazos entre si.

43. Dispositivo para la poda de vegetacion, se-
glin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en
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el que dicho motor (36) es un motor eléctrico adapta-
do para su conmutacién a efectos de producir el fre-

nado de dicho elemento de corte.
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