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{54) Za¥izeni pro ochranu okruZnich nastrejii, zejména okru¥nich pil pro

fezani kovovych materialii

1

Zafizeni je ureno pro ochranu okruZnich
‘ndstrojii pfed zni¢enim, zejména okruZnich
‘pil pro Fezdni kovovych materidld s ndgho-
nem néstroje nezdvislymn na pracovnim po-
suvu do Tezu, ovlddanyin pneumaticky po-
pfipadé hydraulicky. Zafizeni sestdvd z cob-
vodu zasouvani a obvodu vysouvani, v nichZ
jsou upraveny Soupdtkové ventily s jedno-
strannym elektromagnetickym ovlddanim.
Vinuti elektromagnetického oviadani obou
ventild jsou piipojena na elektronicky jisti-
ci cbvod. ‘

2139208




219208

3

Vynédlez se tyka zatfizeni pro ochranu o-
kruZnich néstrojdi pfed znifenim, zejména
okruZnich pil pro Fezani kovovych materiéa-
i s ndahonem néastroje nezdvislym na pra-
covnim posuvu do Fezu ovladanym pneuma-
ticky popfipadé& hydraulicky.

U strojit pracujicich s okruZnimi néstroji,
zvlasté u pil pro Ffezdni kovovych materia-
1%, dochézi k poruchdm p¥i sevieni pily v Fe-
zaném materidlu nebo narazi-li ndstroj na
obzvlast tvrdé misto v materidlu, kdy otadi-
vy pohyb néstroje se zpomali, ale podédvani
do Fezu pokracuje, aZ se ndstroj plisobenim
velkého tlaku znici.

Porucha tohoto Jdruhu se vyskytuie
zv148t pri vicestrojové obsluze, kdy ob-
sluha nemiiZze okamZité zasdhnout. Tim vzni-
kaji znacné Skody, ponévadZ okruzZni néstro-
je jsou zpravidla velmi nékladné, zv1a5ts
jsou-li opatfFeny b¥ity z uSlechtilych mate-
riald.

Jako primarni pojistky byvaji u stroji
pracujicich s okruZnimi néstroji pouZivdny
stfiZzné koliky. Prostiednictvim téchto koli-
kil je okruZni néstroj, napiiklad pila unésen.
PouZiti stfiZnych kolikit jako pojistky m4 tu
nevyhodu, Ze jejich spravné a v€asnd funkce
je znalné& zdvisld na jakosti a zpracovani
materidlu z n&hoZ jsou zhotoveny. Kromé
toho i v p¥ipad&, kdy nastane v&asné pie-
st¥iZeni pojistnych kolik{i, p¥festane se sice
kotoug pily otdcfet, nicménd je ale déle tla-
¢en do PFezu proti materidlu a timto tlakem
miiZe nasat jeho zniceni.

Jind ochrana kotouCovych pil pfed znide-
nim spofivd v tom, ¥e v okruhu elektrické-
ho obvodu nahonu pilového kotoude je za-

pojeno nadproudové jistici relé, které dava .

povely elekitromagnetickému rozvadéci tla-
kového média. P¥i zvySeni Fezného odporu
zvySi se elektricky odb&r ndhonu a jistici
relé ma dat povel elektromagnetickému roz-
vad&ei, ktery md presunout privod tlakového
média na opadnou stranu tlakového vélce
podévajiciho do Ffezu, takZe kotoufovd pila
se ma zacit vysouvat z Fezu. Nevyhodou to-
hoto FeSeni je, Ze doba odezvy vSech nad-
proudovych relé je znacné dlouhd a mtZe
trvat aZ nékolik sekund neZ ochrana zasdh-
ne. V této dobé jiZ dochazi k poruse Fezného
néstroje plisobenim tlaku mezi néstrojem
a obrobkem.

MoZnost zni¢eni okruZniho néstroje v dit-
sledku popsané poruchy zcela odstraiiuje
zalizeni podle vyndlezu, jehoZ podstata spo-
¢ivd v tom, Ze v obvodu zasouvdni do fezu
je upraven prvnl Zoupdtkovy ventil a v ob-
vodu vysouvdni v lezu je upraven druhy
Soupdtkovy ventil, oba s jednostrannym
elektromagnetickym ovlddanim, pfifemZ vi-
nut{ elektromagnetického ovlddani obou ven-
till jsou spojena vedle sebe a spoletnd pfFi-
pojena na elektronicky obvod.

Podstata elektronického jisticitho obvodu
spofivd v tom, Ze vedle sebe spojend vinuti
elektromagnetického ovladani obou Zoupéit-
kovych ventild jsou zapojena v sérii s dru-

4

hymi spinacimi kontakty druhého spinade,
jeho# ovladdaci vinuti je pFipojené jednou
stranou ke kladnému p6lu napédjeciho obvo-
du a druhou stranou ke kolektoru druhého
tranzistoru a pres sedmy odpor k béazi treti-
ho tranzistoru, spojené pres osmy odpor s
jednim poélem tlafitka, jehoZ druhy poél je
spojen s kladnym pdlem napdjeciho obvodu,
ke kterému je rovnéZ pfipojen pFes devéty
odpor kolektor tretiho tranzistoru, spojeny
dale pres jedenédcty odpor a sedmou diodu
s bdzi druhého tranzistoru, pfifemZ emitor
tfettho tranzistoru je spojen s emitorem
druhého tranzistoru a spoletn&-s nim pfPes
sériové spojeni pédté a 3Zesté diody se zé-
pornym poélem napdjeciho obvodu a pfes de-
saty odpor s kladnym pélem napédjeciho ob-
vodu a baze druhého tranzistoru je spojena
pies tfeti diodu a &tvrty odpor s kolektorem
prvého tranzistoru, jehoZ emitor je spojen
se zdpornym pblem napdjectho obvodu a
jehoZ baze je spojend pifes druhy odpor s
kladnym vystupem druhého usmériiovale
pfipojeného na st¥idavy vystup generétoruy,
spfaZeného s nahonovou htideli okruZniho
nastroje a kolektor prvého tranzistoru je
dédle spojen ples tfeti odpor s kladnym po-
lem napédjeciho obvodu.

Plisobeni zafizeni podle vynélezu bude
podrobné vysvétleno za pouZiti vykresové
pfilohy cobr. 1 aZ 3 na pfikladu s pneuma-
tickym zasouvaAnim okruZniho néstroje do
fezu. , :
Na obr. 1 je naznatena pneumatickd &ast
pfikladu zafizeni podle vynélezu se Soupét-
ky ventilll v poloze, jakou zaujima pf¥i bez-
poruchové préaci okruZniho néstroje, na obr.

s N

‘2 je naznatena pneumatickd ¢dst téhoZ pii-

‘kladu zaFizeni- podle vyndlezu-se Soupédtky

ventild v poloze  jakou zaujmou, jestliZe .se
otdc¢ivy pohyb Fezného ndéstroje  zastavi-na-
p¥iklad v diisledku velkého fezného odporu
nebo v disledku sevieni néstroje v materis-
lu a na obr. 3 je naznafeno zapojeni elek-
tronického jisticiho obvodu, tvoficiho elek-
trickou Cdst zaFizeni podle vyndlezu.

Na obr. 1 je prvni vstupni potrubi A p¥i-
pojené svym vstupem na nezndzornény hlav-
ni rozvodny ventil tlakového vzduchu .a
svym vystupem na hlavni vstupni otvor =1
prvniho 3Soupatkového ventilu Bi. Druhé
vstupni potrubi Az je pfipojené svym vstu-
pem opé&t na neznazorné&ny hlavni rozvodny
ventil tlakového vzduchu a svym vystupem
na hlavni vstupni otvor z2 druhého Soupét-
kového ventilu Bz. Pomocné p¥ivodni potru-
bi F tlakového vzduchu je pfipojené svym
vystupem na pomocny vstupni otvor 73 dru-
hého 3oupatkového ventilu Ba.

H, je Soupatko prvého Scupatkového ven-
tilu B1, Hz je Soupdtko druhého Soupatkové-
ho ventilu Bz, M1 je vinutil elektromagnetic-
kého ovlddani prvého Soupétkového ventilu
B1, M2 je vinuti elektromagnetického ovlada-
ni druhého Soupidtkového ventilu Bz, J1 je
jadro elektromagnetu a soufasné& uzaviraci



219208

5

kuZelka prvého Soupidtkového ventilu Bi, J2
je jadro elekromagnetu a soucasné kuZelka
druhého Soupatkového ventilu By, ¢ je tru-
bice prvého Soupéatkového ventilu By spojujici
hlavni vstupni otvor =1 prvého Soupdtkového
ventilu B1 a otvorem v sedle elektromagne-
tu a soudasné kuZelky J1, 11 je vrtani v pr-
vém 3Zoupdatkovém ventilu Bi, spojujiciho
prostor jadra elektromagnetu J1 s prostorem
za v8t8im Selem (1 Soupatka Hi. 110 je otvor
spojujici prostor jadra elektromagnetu Ji s
vngj§im prostorem, {1 je men3i &elo Soupait-
ka Hi, It je prvé vystupni potrubi spojujici
vystupni otvor =11 prvého Soupatkového ven-
tilu Bi1 s hlavnim pneumatickym véilcem O
a to s jeho prostorem za pistem T ze strany
pistnice pistu T. 710 je vypou$téci otvor pr-
vého 3oupéatkového ventilu Bi, »1 je vrtani
v Soupéatku Hip prvého Soupdtkového ventilu
B1, které spojuje prostor za men3im Celem
{1 3oupatka Hi s prvnim vstupnim potrubim
Ai. Trubice e2 druhého Soupéatkového venti-
lu Bz spojuje pomocny vstupni otvor 73 dru-
hého Soupédtkového ventilu Bz s otvorem v
sedle jadra elektromagnetu a soulasné ku-
Zelky [z, 720 je vypou$téci otvor druhého
Joupédtkového ventilu Bz, e22 je vrtani v dru-
hém 3Soupatkovém ventilu Bz, spojujici pro-
stor jddra elektromagnetu a soucasné Kku-
Zelky J2 s prostorem za vE8tSim Celem {22
Soupatka Hz, vz je vrtdni v Soupédtku Hz dru-
hého Soupdtkového ventilu Bz, které spoju-
je prostor za menSim celem {2 Soupdtka Hz
s pomocnym vstupnim otvorem 13 a S po-
mocnym piivodnim potrubim F. Iz je druhé
vystupni potrubi spojujici vystupni otvor
r23 druhého Soupatkového ventilu Bz s hlav-
nim pneumatickym valcem 0, a to s jeho
prostorem pPed Celem pistu T. Pohyb pistu
T ve sméru vyznafené Sipky je spfaZen s po-
souvanim okruZniho nastroje do Fezu.
Pneumaticka ¢ast pfikladu zarizeni podle
vynédlezu zabezpefuje ovladani posunu na-
stroje do Pezu a z¥ezu podle nastaveni ne-
zndzornéného hlavniho rozvodného ventily,
pritemZ prvy a druhy Soupdtkovy ventil Bi,
B2 zabezpeduji ochranu okruZniho néstrojie
pied znidenim tak, Ze jakmile se sniZi otac-
ky okruZniho néstroje, vybudi se plisobenim
elekironické C¢éasti zafizeni naznaCené na
obr. 3, ob& vinuti elektromagnetického o-
vlddani M1, Mz a plisobenim pneumagnetic-
kych tlakdl v prvém a druhém 3cupédtkovém
ventilu Bi, Bz se pfesunou Soupéatka Hi, Hz
téchto ventild ze své zdkladni polohy nazna-
¢ené na obr. 1 do své druhé krajni polohy
naznac¢ené na obr. 2. V diisledku pFesunuti
obou Soupatek Hi, Hz je tlakovy vzduch pfi-
vddén do hlavniho pneumatického vélce v
opatném sméru a pist T, s jehoZ pohybem ve
sméru Sipky je spFaZen posuv do Fezu, se
nucen& musi pohybovat ve sméru proti Sip-
ce, tj. ve sméru vysouvani nastroje k Fezu.
Je-1i stroj v chodu a okruZni néastroj je za-
souvan do Fezu, je nezndzornény hlavni roz-
vodny ventil nastaven tak, Ze tlakovy vzduch
je privéddén do prvého vstupniho potrubi Ai,

B

prochdzi kolem Soupétka Hi prvého Soupéit-
kového ventilu Bi, které je v poloze podle
obr. 1 a v této poloze je udrZovédno samo-
ginn& pflisobenim tlaku vzduchu prochazeji-
ciho vrténim Soupdtka vi od hlavniho vstup-
niho otvoru 1 za mens{ ¢elo {1 Soupatka Hiy,
dale prochdzi prvym vystupnim potrubim It
a prichadzi do hlavniho pneumatického valce
0, kde tladi pist T ze strany jeho cela. Pi-
sobenim tlaku vzduchu se pohybuje pist T
ve sméru $ipky a posouva nastroj do fezu.
Vzduch z druhé strany pistu volné odchézi
pres druhé vystupni potrubi I» kolem Sou-
patka Hz druhého Zoupdtkového ventilu Bz
pres hlavni vstupni otvor r2 do druhého
vstupniho potrubi A:, které je v tomto pFi-
padé otevieno do volného prostoru.

Po ukontené pracovini operaci vrati se
okruZni nastroj do své vychozi polohy po
piestaveni nezndzornéného hlavniho rozvod-
ného ventilu tak, 7e tlakovy vzduch je pfFi-
vadén do druhého vstupniho potrubi Asg,
prochédzi kolem Soupdtka Hz druhého Sou-
pétkového ventilu Bz a pfechdzi do druhého
vystupniho potrubi I2 a odtud do hlavniho
pneumatického vélce O, kde pisobi na pist
T tak, Ze pist T se pohybuje proti Sipce a tim
vysouva okruZni nastroj z fezu aZ do vychozi
polohy. Vzduch z druhé strany pistu volné
odchazi cestou prvého vystupniho potrubi
I vystupnim otvorem 11 kolem Zoupatka
Hi a pies hlavni vystupni otvor r1 prvého
Soupatkového ventilu By do prvého vstupni-

" ho potrubi A1, které je v tomto pripadé otev-

feno do prostoru.

Je-li tlakovy vzduch pfivdd&n do vstupni-
ho potrubi Ai, je néstroj posouvan do fezu
do té doby, pokud neni okruZni nastroj ma-
teridlem sevien nehbo se jeho rotacni pohyb
nezpomali v diisledku nadmérného zvy3eni
PFezného odporu. JestliZe se rotatni pohyb
okruZniho néastroje zpomali v diisledku zvy-
Seni Fezného odporu, vybud{ se pisobenim
elektronického jisticiho obvodu, jehoZ sché-
ma je uvedeno na obr. 3 a jehoZ funkce bu-
de popsana pozdé&ji, vinuti elektromagnetic-
kého ovladani obou Soupéatkovych ventill
B1, Bz a obé Soupdtka Hi, Hz se pfesunou do
polohy naznacené na obr. 2. Pfesunuti Sou-
pétek nastdva plsobenim tlakového vzdu-
chu, ktery po pfitaZeni jadra elektromag-
netu a soutasné kuZelky J1 prvého Soupatko-
vého ventilu Bi zane prochdzet trubici e1
do prostoru jadra elektromagnetu a soudas-
n& kuZelky J1 a odtud p¥es vrtdni e11 v pr-
vém Soupdtkovém ventilu Bi za vEt3i felo
{11 Soupétka Hi.

PonévadZ pneumaticky tlak na vet3f Celo
{11 je ve&t3i neZ pneumaticky tlak na mensi
¢elo {1, pfesune se Soupdtko Hy prvého Sou-
patkového ventilu Bi ze své polohy dle obr.
2. Soutiasné se presune do polohy dle obr. 2
i Soupatko Hz druhého 3ocupédtkového venti-
lu Bz op&t v disledku rozdilu tlakt na v&tsi
telo {2z a mensi delo {2 Soupétka Hz druhé-
ho Soupatkového wentilu Bz, Po presunuti
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obou Soupédtek vystupuje tlakovy vzduch z
pomocného piivodniho potrubi F, prochéazi
kolem S3Soupédtka Hz druhého Soupitkového
ventilu Bz a vstupuje do druhého vystupniho
potrubi Iz a pfes né&j do hlavniho pneumatic-
kého vélce O pied pist T, na ktery zadne
plsobit tak, Ze pist se zaéne pohybovat proti
Sipce, takZe nastroj se zadne uvoliiovat z
Fezu a nem0Ze nastat jeho znieni phsobe-
nim tlaku proti materidlu. Vzduch z druhé
strany pistu T voln& odchézi pfes prvé vy-
stupni potrubi I+ kolem 3Soupédtka Hi prvého
Soupdtkového ventilu By vypoustécim otvo-
rem 710 do volného prostoru.

Obé& 3oupdtka Hi, H2 se vrati do své pi-
vodni polohy podle obr. 1 jakmile pfestanou
byt buzena vinutim elektromagnetického o-
vladani M1, M. V pripadé prvého Soupdtko-
vého ventilu By pFesune se Soupdtko Hi zpst
do polohy podle obr. 1 pisobenim tlakového
vzduchu z prvého vstupniho potrubi Ai, kte-
ry prochazi hlavnim vstupnim otvorem =i,
vrtdnim v1 a prichazi za men%i ¢elo {1 Zou-
péatka Hi prvého Soupéatkového ventilu Bi.
JelikoZ na vét3i Celo {11 Soupdtka Hi Z4dny
tlak- nepiisobi, pifesune =se 3oupatko Hi
do polohy podle obr. 1. Vzduch, ktery byl
za vBtSim Celem {11 unikd p¥es vrtadni e11

A s

a déale ples olvor ¢, do vn&jsfho prostoru.:

Obdobné& nastane presunuti Soupédtka Hgz
druhého Zoupdtkového ventilu B2 pisobenim
tlakového vzduchu, ktery p¥ichdzi z pomoc-
ného pfivodniho potrubi F pfes pomocny
vstupni otvor 73, vrtdni vz za men3i selo {2
Soupatka Hz a plesune jej do polohy po-
dle obr. 2.

Po pfesunuti Soupétek zp&t do polohy po-
dle obr. 1 je stroj pFipraven pro préci jako
pfed poruchou, kterd zptsobila zastaveni
nebo zpomaleni rotatniho pohybu okruZni-
ho néstroje.

Zapojenim elektronického jistictho obvo-
du, tvoficiho elektrickou ¢4st za¥izeni podle
vyndlezu, kterd v p¥ipadé& poruchy vybuzuje
vinuti elektromagnetického ovladani Mi M3
obou Soupédtkovych ventildt Bi, Bz, je nazna-
Cen na obr. 3, kde Tr je transformétor, pii-
pojeny primarni stranou pies prvni pojistku
P1 a prvni styka¢ S1 na sit. Sekundédrni stra-
na transforméatoru Tr je pfipojena na vstup
prvniho usmériiovace Ui pies prvé kKontakty
K1 druhého stykade Sza prvni kontrolku Li.
Druhy stykal 8z nese dale druhé kontakty
K2, v klidové poloze rozepnuté, které v pFi-
padé&, Ze ovladaci vinuti druhého stykate Sz
je vybuzeno, sepnou proud do obou vinuti
Mi, M2 elektromagnetického ovlddédni Zou-
patkovgch ventili Bi, Bz. Stejnosmé&rny vy-
stup prvého usmériiovade Ui je filtrovan
prvnim kondenzdtorem Ci a prvnim odpo-
rem Ry a kromé toho je stabilizovdn prvni
a druhou Zenerovou diodou Di, Dz. Napédjeci
obvod Z je pripojen k vlastni ovlddaci Casti,
kteri obsahuje generdator G s rotorem tvo-
fenym permanentnim magnetem a se sta-
torovym vinutim, jeho# vystup je pfipojenna
druhy usmériiovaé Uz Stejnosmé&rny vystup

druhého usmériiovate Uz je filtrovdan dru-
hym kondenzitorem Cz a kladny p6l druhé-
‘ho usmériiovade Uz je pfipojen p¥es druhy
odpor Rz na bézi prvého tranzistoru Ti, jehoZ
emitor je spojen se zapornym pédlem stejno-
smérného vystupu druhého usmériiovade Ug,
ktery je propojen se zdpornym pélem prvé-
ho usmériiovade Ui1.

Kolektor prvého tranzistoru Ti je spojen
jednak pres treti odpor R3 ke kladnému po6-
lu napajeciho obvodu Z, jednak pies Ctvrty
odpor R4 a tfeti diodu D3 -s bézi druhého
tranzistoru Tz, pificemZ spoj mezi &Etvrtym
odporem R4 a tfeti diodou D3 je pojen pfres
tfet! kondenzdator Cs se spoleénym zdpornym
poélem prvého a druhého usmériiovade Ui,
Uz a spoj mezi tfeti diodou D3 a b4zl druhé-
ho tranzistoru T2 je spojen se spolednym
zdpornym polem prvého a druhého usmér-
fiovacge Ui, Uz pfes paralelni spoijeni patého
odporu Rs a c&tvrtého kondezdtoru C4. Ko-
lektor druhého tranzistoru Tz je spojen s
jednim koncem ovlddaciho vinuti druhého
stykacCe 82, jehoZ druhy konec je spojen s
kladnym pélem napdjeciho obvodu Z.

Paralelné k ovlddacimu vinuti druhého
stykace 82 je zapojena ¢tvrtd dioda D4 a Ses-
ty odpor Rs. Kolektor druhého tranzistoru T2
je dédle spojen pres sedmy odpor Rz s bé&zi
tfetiho tranzistoru T3, ktera je kromé& toho
spojena pfes osmy odpor Rs s jednim pélem
tlacitka Tl, jehoZ druhy pél je spojen s klad-
nym poélem napdjeciho obvodu Z. Emitor
tfetiho tranzistoru T3 je spojen s emitorem
druhého tranzistoru Tz a spole¢n& s nim je
pfipojen pfes desdty odpor Rio ke kladné-
mu pOlu napdjeciho obvodu Z a soufasng
jsou oba emitory spojeny pies sériové spo-
jeni paté a Sesté diody Ds, Ds se spoleénym
zdpornym poOlem prvého a druhého usmér-
novacde Ui, Uz Kolektor t¥etiho tranzistoru
T5 je spojen pres devdty odpor Re s kladnym
polem napdjeciho obvodu Z a pres sériové
spojeni jedendctého odporu Ri1 a sedmé dio-
dy D7 s bdzi druhého tranzistoru Tz.

Elektronickd ¢é&st zatizeni podle vynédlezu
plisobi tak, Ze rotor generdtoru G se otd&i
soudasnd s okruZnim néastrojem. Vystupni
napéti generatoru G je usmé&riiovdno druhym
usmériiovatem Uz a po usmérnéni a filtraci
druhym kondenzatorem Cz a druhym odpo-
rem Rz, vytvari proud do baze prvnitho tran-
zistoru Ti. Pldsobenim proudu do bédze stane
se draha emitor-kolektor prvniho tranzis-
toru Ti1 vodivou, tj. tranzistor T1 je otevien
a do baze druhého tranzistoru T2 nepfitékéa

' Z&dny proud, takZe druhy tranzistor Tz je

zcela uzavien. PFi sniZeni otdfek okruiniho
néstroje sniZi se napéti generdtoru G a v z4a-
vislosti na tomto poklesu sniZi se proud do
béaze prvého tranzistoru Ti. Tranzistor Ti je
méné otevien a v disledku toho zatne se
nabijet kondenz4tor C3 pfes odpory R3 Ri.
Doséhne-1i nap&ti na t¥etim kondenzatoru
C3 drovné oteviraciho napé&ti druhého tran-

zistoru T2, nastane okamZité otevieni druhé-



2192048

.93

ho tranzistoru Tz, ovladaci vinuti druhého
stykate Sz dostdva piné buzeni a druhé kon-
takty Kz se sepnou pii soutasném rozepnuti
prvych kontaktl Ki.

P¥i sepnutych druhych kontaktech Kz tece
plny budici proud do obou vinuti elektromag-
netického ovl&déani M1, Mz prvého a druhého
Soupatkového ventilu Bi, B2 jejichZ Soupat-
ka se piresunou do polohy podle obr. 2.
V disledku opacéného piivodu tlakového
vzduchu do hlavniho pneumatického valce
0, zactne se pist T pohybovat proti Sipce a
néstroj je, jak jiZ bylo dfive popsdno, vysou-
van z tezu. Vysouvdani z Fezu pokrafuje aZ
do vychozi polohy néstroje. Je tomu tak pro-
to, pon&vad? druhy tranzistor Tz zdstdva
stale otevieny, nebot jeho béze dostéva
proud od Kkladného polu napdjeciho obvodu
Z a pres devaty odpor Re, jedenacty odpor
Ri; a sedmou diodu D7. Obvod podle vyna-
lezu spind ve zlomku sekundy. Vysouvéani o-
kruzniho néstroje z Fezu nastdvd v prabg&hu
jeho otddeni, pon&vadZ nahon nastroje se
preklopenim druhého tranzistoru Tz nevy-
pinad. K novému uvedeni do Cinnosti posou-
vani do Pezu, je t¥eba stlacit tlacitko TI,
kterym se pfivede proud do béaze tretihe
tranzistoru T3 Ptsobenim proudu do béaze
se tieti tranzistor T3 otevie a odejme proud
do bhéze druhého tranzistoru Tz, ktery se u-
zavie. I po uvolnéni tlagitka Tl zfstava tietl
tranzistor T3 otevieny, pon&vadZ do jeho
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béaze pritéka proud pres Sesty odpor Re a
sedmy odpor R7. Pon&vadZ vinuti elektro-
magnetického ovldddni M1, Mz Soupatkovych
ventilt Bi, Bz nejsou buzena, vrati se 3ou-
patka Hi, Hz do polohy podle obr. 1 a né-
stroj se pohybuje do Fezu nebo z fezu podle
polohy neznazornéného hlavniho rozvodné-
ho ventilu. Pokud se okruZni néstroj neoté-
¢i, nelze uvést do ¢&innosti posuv do Fezu.
Je to zabezpefeno tim, Ze druhy tranzistor
T2 je udrZovan v otevieném stavu proudem
do baze, ktery pritéka pres tfeti odpor Rs,
gtvrty odpor Re a tieti diodu Ds. Tento proud
do béaze nelze zruit otevPenim tranzistoru
T3 stisknutim tlacitka TL

Zda jsou vinuti elektromagnetického ovla-
dani Mi, M2 pod proudem nebo jsou-li vyp-
nuta, signalizuji kontrolni Z&rovky. Prvni
kontrolni Zdarovka L1 sviti, jsou-li vinuti e-
lektromagnetického ovlddani Mi, Mz bez
proudu a okruZni nastroj se posouvd do Fezu
nebo vysouva z Fezu podle polohy neznd-
zornného hlavniho rozvodného wentilu.
Jsou-li vinuti elektromagnetického ovlada-
ni M1, M2 pod proudem, sviti druhd kontrol-
ni Zarovka L2, kterg je zapojena k ob&ma
vinutim paralelng.

Obvod naznateny na obr. 1 aZ 3 nevyjad-
fuje vSechny alternativy reSeni podle vyna-
lezu. Lze napiiklad pneumatické medium
nahradit hydraulickym a jsou moZné i jiné
ekvivalentni dpravy PeSeni podle vynéalezu.

PREDMET VYNALEZU

1. Za¥izeni pro ochranu okruZnich nastro-
jfi, zejména okruZnich pil pro fezéni kovo-
vych materidltt se zasouvanim do Fezu po-
moci tlakového prostfedi, nezdvisiém na
rotadnim ndhonu nastroje, vyznatené tim,
?e v obvodu zasouvani do Fezu je upraven
prvni Soupatkovy ventil (Bt1) a v obvodu
vysouvani z Fezu je upraven druhy Soupét-
kovy ventil (Bz), oba s jednostrannym elek-
tromagnetickym ovladdanim, pfi¢emZ vinuti
elektromagnetického ovladédni (M1, Mz2) obou
Soupatkovych ventiltt (B1, B2) jsou spojena
vedle sebe a spoletn& pripojena na elektro-
nicky jistici obvod.

2. Zaiizeni podle bodu 1, vyznacené tim,
¥e v elektronickém jisticim obvodu jsou
vedle sebe spojend vinuti elektromagnetic-
kého ovlddéni (M1, Mz) obou Soupédtkovych
ventild (Bi, BZ)) zapojena v sérii s druhy-
mi spinacimi kontakty (Kz2) druheho styka-
&e (Sz2), jehoZ ovlédaci vinuti je pfipojené
jednou stranou ke kladnému po6lu napéjeci-
ho obvodu (Z) a druhou stranou ke kolek-
toru druhého tranzistoru (T2} a pies sedmy
odpor (R7) k bazi tfetiho tranzistoru (T3)
spojené pres osmy odpor (Rs) s jednim po-
lem tladitka (T1), jehoZ druhy poél je spojen
s kladnym polem napéjeciho obvodu (Z),
ke kterému je rovndZ p¥ipojen pFes devatly

odpor (R¢g) kolektor tfetiho tranzistoru (T3},

spojeny ddle pfes jedendcty odpor (Ry) a

sedmou diodu (D7) s bazi druhého tranzis-
toru (Tz), pfifemZ emitor tfetiho tranzisto-
ru (T3) je spojen s emitorem druhého tran-
zistoru (T2) a spoletn& s nim pies sériové
spojeni paté a 3esté diody (Ds, D) se za-
pornym p6lem napdjeciho obvodu (Z) a pfes
desaty odpor (Ri0) s kladnym pélem napd-
jeciho obvodu (Z) a bédze druhého tranzis-
toru (T2) je spojena pfes tF¥eti diodu (D3] a
&tvrty odpor (R4) s kolektorem prvého tran-
zistoru (T1), jehoZ emitor je spojen se za-
pornym polem napdjeciho obvodu (Z) a je-
ho? béaze je spojena pies druhy odpor (Rz)
s kladnym vystupem druhého usmériiovade
(U2} pfipojeného na st¥idavy vystup gene-
rdtoru (G), spfaZeného s ndhonovou hfideii
okruZniho néstroje a kolektor prvého tran-
zistoru (T1) je ddle spojen pfes tfetl odpcr
(R3) s kladnym pélem napédjeciho obvodu
(Z). :
3. Zatizeni podle bodit 1 a 2, vyznadené
tim, Ze baze druhého tranzistoru (T2) je
spojena pies &tvrty kondenzdtor (C4) a s
nim paraleln& zapojeny paty odpor (Rs) se
zgpornym po6lem napéjeciho obvodu (Z).

4. Zatizeni podle bodil 1 a 2, vyznalené
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tim, Ze mezi spojem &tvrtého odporu (R4) s
anodou tret! diody (D3) a zdpornym p6lem
napéjeciho obvodu (Z) je zapojen t¥eti kon-
denzéator (C3).
5. Zafizeni podle bod@t 1 a 2, vyzna&ené

12

tim, Ze strana ovlddaciho vinuti druhého
stykade [Sz), pfipojend ke kolektoru dru-
hého tranzistoru (Tz) je spojend pFes para-
lelni zapojeni &tvrté diody (D,) a ¥estého
odporu (Re) s kladnym pdlem napéjeciho
obvodu (Z).

3 listy v§krest
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