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柔性触摸屏及其制作方法、触摸装置

(57)摘要

本发明揭露一种柔性触摸屏，包括：柔性基

板，所述柔性基板上设有主外引脚接合区以及触

控引脚接合区，所述主外引脚接合区以及所述触

控引脚接合区均设有柔性线路板绑定焊垫；触控

面板，所述触控面板与所述柔性基板通过粘胶层

连接，所述触控面板上与所述柔性基板相对的一

面设有触控柔性线路板，所述触控柔性线路板的

位置与所述触控引脚接合区的位置相对应；在柔

性线路板绑定时，所述触控面板的所述触控柔性

线路板与所述柔性基板的所述触控引脚接合区

上设置的柔性线路板绑定焊垫绑定连接，所述柔

性基板通过所述主外引脚接合区上设置的柔性

线路板绑定焊垫与主柔性线路板绑定连接。本发

明简化了柔性触摸屏FPC绑定制程且，减少了FPC

的数量。
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1.一种柔性触摸屏，其特征在于，包括：

柔性基板，所述柔性基板上设有主外引脚接合区以及触控引脚接合区，所述主外引脚

接合区以及所述触控引脚接合区均设有柔性线路板绑定焊垫；

触控面板，所述触控面板上与所述柔性基板相对的一面设有触控柔性线路板，所述触

控柔性线路板的位置与所述触控引脚接合区的位置相对应，所述触控面板还包括玻璃盖

板、触摸感应膜层，所述触控柔性线路板嵌入所述触摸感应膜层，所述触摸感应膜层通过粘

胶层与所述柔性基板连接；

在柔性线路板绑定时，所述触控面板的所述触控柔性线路板与所述柔性基板的所述触

控引脚接合区上设置的柔性线路板绑定焊垫绑定连接，所述柔性基板通过所述主外引脚接

合区上设置的柔性线路板绑定焊垫与主柔性线路板绑定连接。

2.如权利要求1所述的柔性触摸屏，其特征在于，所述柔性基板为柔性的TFT阵列基板。

3.如权利要求1所述的柔性触摸屏，其特征在于，所述柔性基板上设有薄膜封装层。

4.如权利要求1所述的柔性触摸屏，其特征在于，所述粘胶层为光学透明胶层。

5.一种触摸装置，其特征在于，包括权利要求1～4任意一项所述的柔性触摸屏。

6.一种柔性触摸屏的制作方法，其特征在于，包括：

提供一柔性基板，并在所述柔性基板上沉积一层粘胶层，所述柔性基板上设有主外引

脚接合区以及触控引脚接合区；

提供一触控面板，所述触控面板上与所述柔性基板相对的一面设有触控柔性线路板，

所述触控柔性线路板的位置与所述触控引脚接合区的位置相对应，所述触控面板还包括玻

璃盖板、触摸感应膜层，所述触控柔性线路板嵌入所述触摸感应膜层，所述触摸感应膜层通

过所述粘胶层与所述柔性基板连接；

在所述触控引脚接合区，将所述触控柔性线路板与所述触控引脚接合区上设置的柔性

线路板绑定焊垫绑定连接，以及，

在所述主外引脚接合区，将所述柔性基板通过所述主外引脚接合区上设置的柔性线路

板绑定焊垫与主柔性线路板绑定连接。
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柔性触摸屏及其制作方法、触摸装置

技术领域

[0001] 本发明涉及显示技术领域，尤其是涉及一种提高柔性基板和触摸屏OLB整合技术

的柔性触摸屏及其制作方法、触摸装置。

背景技术

[0002] 触摸技术作为目前一种最简单、方便、自然的人机交互方式已受到全球的普遍重

视，并被广泛应用于各个行业中。随着科技发展以及人们对产品要求的提高，柔性触摸屏开

始逐渐应用于手机和掌上电脑等的移动电子设备。柔性触摸屏是采用柔性材料制成的可以

任意弯曲变形的触控显示面板，具有轻、薄、可折叠和便携等的突出优点。

[0003] 参考图1-3，其中，图1为现有柔性触摸屏的叠成结构，图2为现有柔性触摸屏的柔

性线路板绑定结构，图3为现有柔性触摸屏的柔性线路板绑定位置示意图。柔性触摸屏包括

TFT阵列基板11、触控面板12；TFT阵列基板11与触控面板12通过粘胶层13连接；TFT阵列基

板11上设有薄膜封装层(TFE)14。触控面板12的长度小于TFT阵列基板11的长度，以暴露出

设于TFT阵列基板11上的第一外引脚接合区(OLB)111，触控面板12的上表面设有第二外引

脚接合区121。TFT阵列基板11在第一外引脚接合区111设有第一绑定焊垫112，触控面板12

在第二外引脚接合区121设有第二绑定焊垫122。TFT阵列基板11通过第一绑定焊垫112与主

柔性线路板21绑定连接；触控面板12通过第二绑定焊垫122与触控柔性线路板22绑定连接。

现有的柔性触摸屏在柔性线路板(Flexible  Printed  Circuit，简称FPC))绑定时，需要先

将触控面板的触控FPC绑定后，再将触控面板的触控FPC和TFT阵列基板的主FPC绑定在一起

(如图3中标号31所示位置)。FPC绑定制程工序较复杂，且需要的FPC的数量较多。

[0004] 因此，现有柔性触摸屏的结构有待改进和发展，以提高柔性触摸屏的整合特性，简

化柔性触摸屏FPC绑定制程的工序，以及减少FPC的数量。

发明内容

[0005] 本发明的目的在于，提供一种柔性触摸屏及其制作方法、触摸装置，可以提高柔性

触摸屏的整合特性，简化柔性触摸屏FPC绑定制程的工序，以及减少FPC的数量。

[0006] 为实现上述目的，本发明提供了一种柔性触摸屏，包括：柔性基板，所述柔性基板

上设有主外引脚接合区以及触控引脚接合区，所述主外引脚接合区以及所述触控引脚接合

区均设有柔性线路板绑定焊垫；触控面板，所述触控面板与所述柔性基板通过粘胶层连接，

所述触控面板上与所述柔性基板相对的一面设有触控柔性线路板，所述触控柔性线路板的

位置与所述触控引脚接合区的位置相对应；在柔性线路板绑定时，所述触控面板的所述触

控柔性线路板与所述柔性基板的所述触控引脚接合区上设置的柔性线路板绑定焊垫绑定

连接，所述柔性基板通过所述主外引脚接合区上设置的柔性线路板绑定焊垫与主柔性线路

板绑定连接。

[0007] 为实现上述目的，本发明还提供了一种触摸装置，包括本发明所述的柔性触摸屏。

[0008] 为实现上述目的，本发明还提供了一种柔性触摸屏的制作方法，包括：提供一柔性
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基板，并在所述柔性基板上沉积一层粘胶层，所述柔性基板上设有主外引脚接合区以及触

控引脚接合区；提供一触控面板，所述触控面板与所述柔性基板通过所述粘胶层连接，所述

触控面板上与所述柔性基板相对的一面设有触控柔性线路板，所述触控柔性线路板的位置

与所述触控引脚接合区的位置相对应；在所述触控引脚接合区，将所述触控柔性线路板与

所述触控引脚接合区上设置的柔性线路板绑定焊垫绑定连接，以及，在所述主外引脚接合

区，将所述柔性基板通过所述主外引脚接合区上设置的柔性线路板绑定焊垫与主柔性线路

板绑定连接。

[0009] 本发明的优点在于，通过将柔性触摸屏中触控柔性线路板整合到触控面板上，将

触控面板的OLB制作在柔性基板上，实现触控面板的触控柔性线路板和柔性基板上相应的

OLB区域可以直接进行绑定，从而减少一道FPC绑定制程，简化了柔性触摸屏FPC绑定制程

且，减少了FPC的数量。

附图说明

[0010] 图1，现有柔性触摸屏的叠成结构；

[0011] 图2，现有柔性触摸屏的柔性线路板绑定结构

[0012] 图3，现有柔性触摸屏的柔性线路板绑定位置示意图；

[0013] 图4，本发明所述的柔性触摸屏的叠成结构；

[0014] 图5，本发明所述的柔性触摸屏的柔性线路板绑定结构

[0015] 图6，本发明所述的柔性触摸屏的柔性线路板绑定位置示意图；

[0016] 图7，本发明一实施例所述的柔性触摸屏的制作方法的流程图。

具体实施方式

[0017] 下面结合附图以及实施例，对本发明提供的柔性触摸屏及其制作方法、触摸装置

作详细说明。显然，所描述的实施例仅是本发明一部分实施例，而不是全部的实施例。基于

本发明中的实施例，本领域普通技术人员在没有做出创造性劳动前提下所获得的所有其他

实施例，都属于本发明保护的范围。

[0018] 参考图4-6，其中，图4为本发明所述的柔性触摸屏的叠成结构，图5为本发明所述

的柔性触摸屏的柔性线路板绑定结构，图6为本发明所述的柔性触摸屏的柔性线路板绑定

位置示意图。所述的柔性触摸屏包括：柔性基板41以及触控面板42。

[0019] 所述柔性基板41上设有主外引脚接合区61以及触控引脚接合区62；所述主外引脚

接合区61以及所述触控引脚接合区62均设有柔性线路板绑定焊垫(FPC  Banding  Pad)。如

图6所示，所述主外引脚接合区61设有主柔性线路板绑定焊垫(Main  FPC  Banding  Pad)

611，所述触控引脚接合区62设有触控柔性线路板绑定焊垫(TP  FPC  Banding  Pad)621。也

即，本发明将触控柔性线路板的绑定焊垫嵌入到柔性基板上。

[0020] 所述触控面板42与所述柔性基板41通过粘胶层43连接。所述触控面板42上与所述

柔性基板41相对的一面设有触控柔性线路板421，所述触控柔性线路板421的位置与所述触

控引脚接合区62的位置相对应。如图4所示，所述触控柔性线路板421设于所述触控面板42

的下表面，且正对所述柔性基板41上的所述触控引脚接合区62。所述粘胶层43具体为光学

透明胶层(Optical  Clear  Adhesive，简称OCA)。粘胶层43的长度小于柔性基板41的长度，
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以及触控面板42的长度，以暴露出触控面板42下表面的触控柔性线路板421以及柔性基板

41上的主外引脚接合区61以及触控引脚接合区62；触控面板42与柔性基板41的长度可以相

等。

[0021] 在柔性线路板绑定时，所述触控面板42的所述触控柔性线路板421与所述柔性基

板41的所述触控引脚接合区62上设置的触控柔性线路板绑定焊垫621绑定连接，所述柔性

基板42通过所述主外引脚接合区61上设置的主柔性线路板绑定焊垫611与主柔性线路板51

绑定连接。

[0022] 本发明通过将柔性触摸屏中触控柔性线路板整合到触控面板上，将触控面板的

OLB制作在柔性基板上，实现触控面板的触控柔性线路板和柔性基板上相应的OLB区域可以

直接进行绑定，从而减少一道FPC绑定制程，简化了柔性触摸屏FPC绑定制程且，减少了FPC

的数量。

[0023] 可选的，所述柔性基板41为柔性的TFT(Thin  Film  Transistor，薄膜晶体管)阵列

基板。

[0024] 优选的，所述柔性基板41上设有薄膜封装层44。薄膜封装(Thi n  f i l m 

encapsulation，简称TFE)，采用薄膜封装技术的柔性面板，在具有良好伸缩性能的同时，更

轻、更薄。

[0025] 可选的，所述触控面板42包括玻璃盖板、触摸感应膜层以及触控柔性线路板；所述

触控柔性线路板嵌入所述触摸感应膜层，所述触摸感应膜层通过所述粘胶层43与所述柔性

基板41连接。所述触摸感应膜层的结构可以为单层膜结构或双层膜结构。单层膜结构或双

层膜结构为导电材料在绝缘膜层载体或者玻璃载体上生成的导电图案。导电图案通过激光

镭射、蚀刻或曝光显影来实现。

[0026] 本发明还提供了一种触摸装置，所述的触摸装置包括本发明所述的柔性触摸屏。

采用本发明所述的柔性触摸屏的触摸装置，通过将触控柔性线路板整合到触控面板上，将

触控面板的OLB制作在柔性基板上，实现触控面板的触控柔性线路板和柔性基板上相应的

OLB区域可以直接进行绑定，从而减少一道FPC绑定制程，简化了柔性触摸屏FPC绑定制程

且，减少了FPC的数量。

[0027] 参考图7，本发明一实施例所述的柔性触摸屏的制作方法的流程图；所述方法包括

如下步骤：S71：提供一柔性基板，并在所述柔性基板上沉积一层粘胶层；其中，所述柔性基

板上设有主外引脚接合区以及触控引脚接合区。S72：提供一触控面板，所述触控面板与所

述柔性基板通过所述粘胶层连接；其中，所述触控面板上与所述柔性基板相对的一面设有

触控柔性线路板，所述触控柔性线路板的位置与所述触控引脚接合区的位置相对应。S73：

在所述触控引脚接合区，将所述触控柔性线路板与所述触控引脚接合区上设置的柔性线路

板绑定焊垫绑定连接，以及，在所述主外引脚接合区，将所述柔性基板通过所述主外引脚接

合区上设置的柔性线路板绑定焊垫与主柔性线路板绑定连接。

[0028] 以上所述仅是本发明的优选实施方式，应当指出，对于本技术领域的普通技术人

员，在不脱离本发明原理的前提下，还可以做出若干改进和润饰，这些改进和润饰也应视为

本发明的保护范围。
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