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Fig. 1

(57) Abstract: The invention relates to a camera system, in particular a stereo camera system, for a driver assistance system, comprising
a first camera having a first aperture angle and a second camera having a second aperture angle, the first camera producing a wide-
angle camera image and the second camera producing a telephoto camera image, the two camera images having an area of overlap.
The first camera is a rolling shutter camera and the second camera is a global shutter camera, the camera system being designed in
such a way that the two cameras are synchronized.

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betritft ein Kamerasystem, insbesondere ein Stereokamerasystem, fiir ein Fahrerassistenzsys-
tem umfassend eine erste Kamera mit einem ersten Offnungswinkel sowie eine zweite Kamera mit einem zweiten Offnungswinkel,
wobei die erste Kamera ein Weitwinkelkamerabild und die zweite Kamera ein Telekamerabild erzeugt, wobei beide Kamerabilder einen
Uberlappungsbereich aufweisen. Hierbei ist die erste Kamera eine Rolling Shutter Kamera und die zweite Kamera eine Global Shutter
Kamera, wobei das Kamerasystem dazu ausgebildet ist, dass eine Synchronisierung der beiden Kameras erfolgt.

[Fortsetzung auf der ndichsten Seite]
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Kamerasystem mit unterschiedlichen Shuttermodi

Beschreibung

Die Erfindung betrifft ein Kamerasystem, insbesondere ein
Stereokamerasystem, flir ein Fahrerassistenzsystem umfassend
eine Kamera mit einem Rolling Shutter und eine Kamera mit einem

Global Shutter.

Ubliche aus dem Stand der Technik bekannte Stereokameras bestehen
aus zwel identischen Kameras, die sowohl den gleichen Off-
nungswinkel und gleiche Imager mit gleichen Shuttermodi be-
sitzen. Bei den Shuttermodi unterscheidet man zwischen Rolling
Shutter (alle Pixel werden sukzessive belichtet und ausgelesen)
und Global Shutter(alle Pixel werden gleichzeitig belichtet und

anschlieBlend sukzessive ausgelesen).

Stereockameras werden bevorzugt mit Global Shutter Imagern
betrieben, da hier eine Synchronisierung aller Pixel der Imager
selbst bei unterschiedlichem Offungswinkel einfach realisierbar
ist. Auch bei Stereokameras mit Rolling Shutter Imagern und
gleichem Offnungswinkel der Kameras ist eine gute Synchronitéat
der Belichtung der Pixel realisierbar, so dass noch Tiefenbilder

mit hoher Pré&zision erstellbar sind.

In der Druckschrift WO 2014/111814 A2 wird beschrieben, wie
Imager mit Rolling Shutter zu synchronisieren sind, wenn sie in
einem Stereokamerasystem benutzt werden, deren Kameras einen
unterschiedlichen Offnungswinkel besitzen, um auch mit solchen
Kamerasystemen Tiefenbilder mit akzeptabler Prazision zu er-

zeugen.
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Es ist demnach eine Aufgabe der Erfindung, ein neuartiges
Kamerasystem bereitzustellen, welches dazu ausgebildet ist

Tiefenbilder mit einer hohen Pradzision aufzunehmen..

Diese Aufgabe wird durch eine erfindungsgemialie Vorrichtung nach
Anspruch 1 sowie durch ein Verfahren nach Anspruch 11 geldst.
Vorteilhafte Ausgestaltungen und Ausfihrungsformen sind Ge-

genstand der Unteranspriche.

Erste Uberlegungen waren dahingehend, dass bei Stereokame-
rasystemen nicht nur Kameras mit unterschiedlichen Offnungs-
winkeln verwendet werden konnen, sondern auch Kameras mit
unterschiedlichen Imagern und insbesondere mit unterschied-
lichen Shuttermodi. Hierbei war es wichtig eine ausreichend hohe
Genauigkeit bei der Entfernungsbestimmung bereitzustellen, da
bei unterschiedlichen Shuttermodi die Pixel beider Kameras zu

unterschiedlichen Zeiten belichtet werden.

Die Erfindung betrifft ein Kamerasystem, insbesondere ein
Stereokamerasystem, flir ein Fahrerassistenzsystem, welches eine
erste Kamera mit einem ersten Offnungswinkel sowie eine zweite
Kamera mit einem zweiten Offnungswinkel umfasst, wobei die erste
Kamera ein Weitwinkelkamerabild und die zweite Kamera ein
Telekamerabild erzeugt, wobei beide Kamerabilder einen Uber-
lappungsbereich aufweisen. Hierbei ist die erste Kamera eine
Rolling Shutter Kamera und die zweite Kamera eine Global Shutter
Kamera, wobei das Kamerasystem dazu ausgebildet ist, dass eine
Synchronisierung der beiden Kameras erfolgt. Die optischen
Achsen von der ersten und der zweiten Kamera kdnnen parallel

zueinander sein.

Durch eine geeignete Synchronisierung der Rolling Shutter Kamera
und der Global Shutter Kamera ist es mdglich, Objekte in groRlen

Entfernungen zu detektieren und eine Entfernungsbestimmung
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durchzufithren. Insbesondere im Hinblick auf Fahrerassistenz-
systeme ist dies vorteilhaft, da hierbei eine frithzeitige und
préazise Erkennung von potentiellen Gefahren, Umgebungsdetails
bzw. weiterer Verkehrsteilnehmer notwendig ist, um die ent-
sprechenden MaBnahmen durch das Fahrerassistenzsystem zu
veranlassen. Vorzugsweise ist der Uberlappungsbereich zentral in
dem aufgenommenen Weitwinkelkamerabild angeordnet. Der Uber-
lappungsbereich kann allerdings auch in einem anderen beliebigen

Bildbereich des Weitwinkelbildes angeordnet sein.

In einer bevorzugten Ausfihrungsform ist die Rolling Shutter

Kamera dazu ausgebildet, die Synchronisierung auszuldsen. Das
bedeutet, dass die Synchronisierung derart erfolgt, dass bei

Belichtung eines bestimmten Pixels durch die Rolling Shutter

Kamera der der Global Shutter der zweiten Kamera gedffnet wird.
Zu einem Zeitpunkt erfolgt also die Belichtung des bestimmten
Pixels der Rolling Shutter Kamera und des gesamten Bildsensors
der Global Shutter Kamera. Das ausgewahlte Pixel legt somit den
Synchronisationspunkt fest. Der Synchronisationspunkt kann je
nach Situation beliebig in dem Uberlappungsbereich angeordnet

sein.

In einer weiteren bevorzugten Ausfihrungsform ist das Kame-
rasystem dazu ausgebildet, dass der Global Shutter des Tele-
kamerabilds auf das Zentrum des Uberlappungsbereichs syn-
chronisiert ist. In dieser speziellen Ausfihrungsform wird
demnach der Global Shutter dann ausgeldst, wenn ein zentrales
Pixel im Uberlappungsbereich durch der Rolling Shutter belichtet
wird. Auf diese Weise kann ein zentraler Bereich des aufge-
nommenen Bildes mit einer hohen Entfernungsgenauigkeit auf-
genommen werden. Dies kann vorteilhaft sein, um beispielsweise

Objekte wie beispielsweise verlorene Ladung auf Fahrbahnen
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(Autobahnen, LandstraBen) in groBen Entfernungen erkennen zu

kdnnen.

Bevorzugt ist das Kamerasystem dazu ausgebildet, bei Erkennung
eines bezliglich der Fahrsituation relevanten Objekts, den Global
Shutter des Telekamerabilds so zu synchronisieren, dass er
ausgeldst wird, wenn das erkannte Objekt im Weitwinkelkamerabild
belichtet wird. In dieser Ausfithrungsformwird der Global Shutter
ausgeldst, wenn in der Weitwinkelkamera durch den Rolling Shutter
das relevante Objekt belichtet wird. Das heiRt die Synchro-
nisierung der beiden Kameras wird bei Erfassen eines relevanten
Objekts angepasst, sodass eine alternative Synchronisierung
moéglich ist. Nachdem das relevante Objekt den Aufnahmebereich des
Kamerasystems verlassen hat, findet wieder eine reguléare
Synchronisierung der Kameras statt. Auf diese Weise ist es
moéglich, eine genaue GroBen- und Entfernungsbestimmung des
erkannten Objekts durchzufilhren. Ein derartiges Objekt kann
beispielsweise ein anderer Verkehrsteilnehmer, wie ein Auto oder
FuBRganger oder aber auch ein Hindernis oder ein Verkehrszeichen

sein.

In einer weiteren bevorzugten Ausfihrungsform weist die Rolling
Shutter Kamera einen Offnungswinkel zwischen 100° und 140°,
bevorzugt zwischen 110° und 130° und besonders bevorzugt von 120°

auf.

Weiterhin ist vorteilhaft, dass die Global Shutter Kamera einen
Offnungswinkel zwischen 15° und 35°, bevorzugt zwischen 20° und

30° und besonders bevorzugt von 25° aufweist.

Besonders bevorzugt weist die Global Shutter Kamera eine 2"-fach

hohere Aufloéosung in Pixel/Grad auf als die Rolling Shutter
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Kamera. Der Exponent n ist dabei ausgewdhlt aus der Menge der

natirlichen Zahlen und O.

In einer weiteren bevorzugten Ausfihrungsform ist das Kame-
rasystem dazu ausgebildet, dass ein Triggersignal an eine gepulst
betreibbare Beleuchtungsguelle derart ausgegeben wird, dass die
Beleuchtungsquelle synchron mit der Global Shutter Kamera
betrieben wird. Die gepulste Beleuchtung bei der Global Shutter
Kamera zu verwenden ist vorteilhaft, da die Beleuchtung genau zum
Shutter synchronisiert werden kann. Durch die gepulste Be-
leuchtung wird die Detektionsleistung fir die Global Shutter

Kamera insbesondere nachts oder bei schlechter Sicht verbessert.

Besonders bevorzugt umfasst das Kamerasystem die gepulst betreibbare
Beleuchtungsquelle und die Beleuchtungsquelle ist dazu ausgebildet,
eine Beleuchtung im nicht sichtbaren Wellenladngenbereich bereitzu-
stellen. Eine nicht sichtbare gepulste Beleuchtung ist vor-
teilhaft, um andere Verkehrsteilnehmer nicht zu blenden. Bei der
gepulsten Beleuchtung handelt es sich bevorzugt um eine Inf-
rarotbeleuchtung. Es waren allerdings auch andere, fir den

Menschen nicht sichtbare Lichtspektren denkbar.

Bevorzugt ist das Kamerasystem dazu ausgebildet, dass die
Aufldsung im Uberlappungsbereich der Kameras durch Interpolation
der Aufldsung des Weitwinkelkamerabildes hochskaliert wird.
Durch die Interpolation kann somit in dem Uberlappungsbereich

eine gleiche Auflosung der Kameras simuliert werden.

Die Erfindung betrifft weiterhin ein Verfahren zum Synchro-
nisieren eines Kamerasystems, insbesondere eines Stereokame-
rasystem, flr ein Fahrerassistenzsystem umfassend eine erste
Kamera mit einem ersten Offnungswinkel sowie eine zweite Kamera
mit einem zweiten Offnungswinkel,

wobel die erste Kamera ein Weitwinkelkamerabild und die zweite



10

15

20

25

30

WO 2018/233733 PCT/DE2017/200125

Kamera ein Telekamerabild erzeugt,

wobel beide Kamerabilder einen Uberlappungsbereich aufweisen,
wobei die erste Kamera eine Rolling Shutter Kamera und die zweite
Kamera eine Global Shutter Kamera ist,

wobei die Global Shutter Kamera auf einen Zeitpunkt synchro-

nisiert wird, zu dem ein bestimmtes Pixel der Rolling Shutter

Kamera im Uberlappungsbereich belichtet wird.

Weitere Merkmale, Wirkungen und Vorteile der Erfindung ergeben
sich aus der Beschreibung bevorzugter Ausfihrungsbeispiele der

Erfindung. Dabei zeigen:

Figur 1: eine beispielhafte Darstellung eines durch das Ka-
merasystem aufgenommenen Bildes gemdlB einer bevor-

zugten Ausfihrungsform;

Figur 2: eine weitere beispielhafte Darstellung eines durch das
Kamerasystem aufgenommenen Bildes gemall einer be-

vorzugten Ausfihrungsform;

Figur 3: ein schematisches Ablaufdiagramm fir ein erfin-

dungsgemales Verfahren;

Figur 4: eine schematische Ansicht eines erfindungsgemalBen

Kamerasystems.

Figur 1 zeigt eine beispielhafte Darstellung eines durch das
Kamerasystem 10 aufgenommenen Bildes 1 gemal einer bevorzugten
Ausfihrungsform. In dieser Darstellung sind ein Weitwinkel-
kamerabild 2 sowie ein Telekamerabild 3 gezeigt. Weiterhin ist

ein Uberlappungsbereich 6 der beiden Kamerabilder 2, 3 er-
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sichtlich. Innerhalb dieses Uberlappungsbereichs 6 befindet sich
der Synchronisationspunkt 4. Dieser Synchronisationspunkt 4 wird
durch ein Pixel festgelegt, welches sich zentral innerhalb des
Uberlappungsbereichs 6 befindet. Die Synchronisierung findet
demnach dann statt, wenn das zentrale Pixel bzw. der Syn-
chronisationspunkt 4 durch den Rolling Shutter belichtet wird.

Weiterhin ist in dieser Darstellung eine Fahrbahn 5 gezeigt.

Figur 2 zeigt eine weitere beispielhafte Darstellung eines durch
das Kamerasystem 10 aufgenommenen Bildes 1 gemdB einer be-
vorzugten Ausfiihrungsform. Wie in Figur 1 sind hier die einzelnen
Kamerabilder 2, 3 sowie der Uberlappungsbereich 6 gezeigt.
Weiterhin ist ebenfalls die Fahrbahn 5 erkennbar. In dieser
Darstellung wird jedoch ein relevantes Objekt 7 erfasst. In
diesem Fall ist das relevante Objekt 7 ein weiteres, sich auf der
Fahrbahn 5 befindliches Fahrzeug. Aufgrund der Erfassung dieses
Objekts 7, wird der Synchronisationspunkt 4 aus dem Zentrum des
Kamerabildes 1 verschoben, so dass sich dieser nun mittig auf dem
Objekt 7 befindet. Somit wird der Global Shutter erst dann
ausgeldst, wenn das Pixel des verschobenen Synchronisations-

punktes 4 durch den Rolling Shutter belichtet wird.

Figur 3 zeigt ein schematisches Ablaufdiagramm fir ein er-
findungsgemalies Verfahren. In dem Schritt S1 wird ein Weit-
winkelkamerabild 2 aufgenommen. Parallel hierzu wird ein Te-
lekamerabild 3 in Schritt S2 aufgenommen, das zundchst so
synchronisiert ist, dass es in einem Schritt S3 ausgeldst wird,
wenn das Zentrum des Uberlappungsbereiches in S1 belichtet wird.
Der Uberlappungsbereich ist zuvor in einem Kalibrierschritt
ermittelt worden. Dieser kann beispielsweise werksseitig bereits
durchgefithrt werden. Der Uberlappungsbereich 6 der beiden Bilder
kann allerdings maBig kontinuierlich online nachkalibriert

werden. In Schritt S4 findet eine Anpassung der Synchronisierung
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der Global Shutter Kamera statt, wenn ein Objekt im Uberlap-

pungsbereich detektiert wird.

Figur 4 zeigt eine schematische Ansicht eines erfindungsgemalien
Kamerasystems 10. Hierbei sind zwei Kameras 11 und 12 gezeigt.
Diese Kameras 11, 12 weisen jeweils einen unterschiedlichen
Offnungswinkel auf. Weiterhin ist eine Kamera als Rolling Shutter
Kamera und die andere Kamera als Global Shutter Kamera aus-
gebildet. Die beiden Kameras 11, 12 sind wiederum mit einem

Bildverarbeitungsmodul 13 verbunden.
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Bezugszeichenliste
1 Kamerabild
2 Weitwinkelkamerabild
3 Telekamerabild
4 Synchronisationspunkt
5 Fahrbahn
6 Uberlappungsbereich
7 Fahrzeug
10 Kamerasystem
11 Erste Kamera
12 Zweite Kamera
13 Bildverarbeitungsmodul
o erster Offnungswinkel
B zweiter Offnungswinkel

S1 - 84 Verfahrensschritte

PCT/DE2017/200125
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Patentanspriiche

1. Kamerasystem (10), insbesondere ein Stereockamerasystem,

flir ein Fahrerassistenzsystem umfassend eine erste Kamera
(11) mit einem ersten Offnungswinkel (a) sowie eine zweite
Kamera (12) mit einem zweiten Offnungswinkel (R), wobei die
erste Kamera (11) ein Weitwinkelkamerabild (2) und die
zweite Kamera (12) ein Telekamerabild (3) erzeugt, wobei
beide Kamerabilder (2,3) einen Uberlappungsbereich (6)
aufweisen,

wobei

die erste Kamera (11) eine Rolling Shutter Kamera und die
zwelte Kamera (12) eine Global Shutter Kamera ist, wobei das
Kamerasystem (10) dazu ausgebildet ist, dass eine Syn-

chronisierung der beiden Kameras (11, 12) erfolgt.

. Kamerasystem (10) nach Anspruch 1,

wobei
die Rolling Shutter Kamera dazu ausgebildet ist, die

Synchronisierung auszuldsen.

. Kamerasystem (10) nach einem der Anspriche 1 bis 2,

wobei
das Kamerasystem (10) dazu ausgebildet ist, dass der Global
Shutter des Telekamerabilds (3) auf das Zentrum des

Uberlappungsbereichs (6) synchronisiert ist.

. Kamerasystem (10) nach einem der Anspriche 1 bis 2,

wobei

das Kamerasystem (10) dazu ausgebildet ist, dass bei
Erkennung eines bezliglich der Fahrsituation relevanten
Objekts (7) im Uberlappungsbereich (6), den Global Shutter

des Telekamerabilds (3) so zu synchronisieren, dass er
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11

ausgeldst wird, wenn das erkannte Objekt (7) im Weit-

winkelkamerabild (2) belichtet wird.

. Kamerasystem (10) nach einem der vorangegangenen Anspriiche,

wobel
die Rolling Shutter Kamera einen Offnungswinkel zwischen
100° und 140°, bevorzugt zwischen 110° und 130° und be-

sonders bevorzugt von 120° aufweist.

. Kamerasystem (10) nach einem der vorangegangenen Anspriiche,

wobei
die Global Shutter Kamera einen Offnungswinkel zwischen 15°
und 35°, bevorzugt zwischen 20° und 30° und besonders

bevorzugt von 25° aufweist.

. Kamerasystem (10) nach einem der vorangegangenen Anspriiche,

wobei
die Global Shutter Kamera eine 2"°-fach hdéhere Aufldsung in

Pixel/° aufweist als die Rolling Shutter Kamera.

. Kamerasystem (10) nach einem der vorangegangenen Anspriiche,

wobei

das Kamerasystem (10) dazu ausgebildet ist, dass ein
Triggersignal an eine gepulst betreibbare Beleuchtungs-
quelle derart ausgegeben wird, dass Beleuchtungsquelle

synchron mit der Global Shutter Kamera betrieben wird.

. Kamerasystem nach Anspruch 8,

wobei das Kamerasystem (10) die gepulst betreibbare Be-
leuchtungsquelle umfasst und die Beleuchtungsquelle dazu
ausgebildet ist, eine Beleuchtung im nicht sichtbaren

Wellenldngenbereich bereitzustellen.

.Kamerasystem (10) nach einem der vorangegangenen Anspriiche,
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11.

12

wobei

das Kamerasystem (10) dazu ausgebildet ist, dass die
Auflésung im Uberlappungsbereich (6) der Kameras (11, 12)
durch Interpolation der Aufldsung des Weitwinkelkamera-

bildes (2) hochskaliert wird.

Verfahren zum Synchronisieren eines Kamerasystems
(10), insbesondere eines Stereokamerasystem, fir ein
Fahrerassistenzsystem umfassend eine erste Kamera (11) mit
einem ersten Offnungswinkel sowie eine zweite Kamera (12)
mit einem zweiten Offnungswinkel,
wobei die erste Kamera (11) ein Weitwinkelkamerabild (2) und
die zweite Kamera (12) ein Telekamerabild (3) erzeugt,
wobel beide Kamerabilder (2,3) einen Uberlappungsbereich
(6) aufweisen,
wobei die erste Kamera eine Rolling Shutter Kamera und die
zwelite Kamera eine Global Shutter Kamera ist,
wobei die Global Shutter Kamera auf einen Zeitpunkt
synchronigsiert wird, zu demein bestimmtes Pixel der Rolling

Shutter Kamera im Uberlappungsbereich (6) belichtet wird.
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A. KLASSIFIZIERUNG DES ANMELDUNGSGEGENSTANDE!

S
INV. HO4N5/353 HO4N5/235 HO4N5/225 HO4N5/262
ADD.

Nach der Internationalen Patentklassifikation (IPC) oder nach der nationalen Klassifikation und der IPC

B. RECHERCHIERTE GEBIETE

Recherchierter Mindestprufstoff (Klassifikationssystem und Klassifikationssymbole )

HO4N

Recherchierte, aber nicht zum Mindestprifstoff gehérende Veréffentlichungen, soweit diese unter die recherchierten Gebiete fallen

Waéhrend der internationalen Recherche konsultierte elektronische Datenbank (Name der Datenbank und evtl. verwendete Suchbegriffe)

EPO-Internal, WPI Data

C. ALS WESENTLICH ANGESEHENE UNTERLAGEN

Kategorie* | Bezeichnung der Veréffentlichung, soweit erforderlich unter Angabe der in Betracht kommenden Teile Betr. Anspruch Nr.

Y WO 20147111814 A2 (MOBILEYE TECHNOLOGIES 1-11
LTD [CY]) 24. Juli 2014 (2014-07-24)
in der Anmeldung erwdhnt

Absatz [0002]

Absatz [0036]

Absatz [0064] - Absatz [0069]

Absatz [0141]

Absatz [0053]

Y KR 101 610 512 B1 (HYUNDAI MOTOR CO LTD 1-11
[KR]) 7. April 2016 (2016-04-07)
Absatz [0013] - Absatz [0017]
Absatz [0033]

Absatz [0044]

Absatz [0003]

Absatz [0027]

Weitere Verdffentlichungen sind der Fortsetzung von Feld C zu entnehmen Siehe Anhang Patentfamilie

* Besondere Kategorien von angegebenen Veréffentlichungen "T" Spétere Veréffept__lichung, die r_1_ach dem internationalen Anmeldedatum
"A" Verdffentlichung, die den allgemeinen Stand der Technik definiert, oder dem Prioritatsdatum verdffentlicht worden ist und mit der

aber nicht als besonders bedeutsam anzusehen ist Anmeldung nicht kollidiert, sondern nur zum Verstéandnis des der

. . Erfindung zugrundeliegenden Prinzips oder der ihr zugrundeliegenden

"E" fruhere Anmeldung oder Patent, die bzw.__das jedoch erst am oder nach Theorie angegeben ist

dem internationalen Anmeldedatum versffentlicht worden ist "X" Veréffentlichung von besonderer Bedeutung; die beanspruchte Erfindung
"L" Veréffentlichung, die geeignet ist, einen Prioritatsanspruch zweifelhaft er- kann allein aufgrund dieser Veroéffentlichung nicht als neu oder auf

scheinen zu lassen, oder durch die das Veréffentlichungsdatum einer erfinderischer Tatigkeit beruhend betrachtet werden

anderen im Recherchenbericht genannten Veréffentlichung belegt werden

soll oder die aus einem anderen besonderen Grund angegeben ist (wie Y" Veréffentlichung von besonderer Bedeutung; die beanspruchte Erfindung

kann nicht als auf erfinderischer Tatigkeit beruhend betrachtet

o~ au§gefuh_rt) o . o werden, wenn die Veréffentlichung mit einer oder mehreren

O" Veréffentlichung, die sich auf eine miindliche Offenbarung, . Versffentlichungen dieser Kategorie in Verbindung gebracht wird und
eine Benutzung, eine Ausstellung oder andere MaBnahmen bezieht diese Verbindung fiir einen Fachmann naheliegend ist

"P" Veréffentlichung, die vor dem internationalen Anmeldedatum, aber nach von N . o o
dem beanspruchten Prioritatsdatum versffentlicht worden ist &" Verdffentlichung, die Mitglied derselben Patentfamilie ist

Datum des Abschlusses der internationalen Recherche Absendedatum des internationalen Recherchenberichts

13. Marz 2018 22/03/2018

Name und Postanschrift der Internationalen Recherchenbehérde Bevoliméchtigter Bediensteter

Europaisches Patentamt, P.B. 5818 Patentlaan 2
NL - 2280 HV Rijswijk

Tel. (+31-70) 340-2040
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SYSTEMS LTD [JP])

18. Dezember 2014 (2014-12-18)
Zusammenfassung
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