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Sposéb przemieszczania hydraulicznej obudowy kasztowej przy
wybieraniu filarow podtrzymujacych strop w komorowo-filaro-
wym systemie eksploatacji zloza
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Wynalazek dotyczy sposobu przemieszczania hy-
draulicznej obudowy kasztowej przy wybieraniu
filaré6w podtrzymujacych strop w komorowo-fila-
Towym systemie eksploatacji zloza.

Eksploatacja systemem komorowo-filarowym jest
prowadzona w ten sposéb, ze przygotowany front
pomiedzy chodnikami rozcina sie komorami sze-
rokosci 5 — 6 m pozostawiajgc filary podtrzy-
mujgce strop o wymiarach 4X4 m.

Dwa rzedy filar6w od czola eksploatacji pod-
trzymujg strop nad przestrzenig roboczg oraz dro-
gami przejazdowymi dla sprzetu mechanicznego.

W miare przesuwania sie czola frontu eksploa-
tacyjnego ostatni, trzeci rzad filar6w podtrzymu-
jacych strop jest «czeSciowo likwidowany przez
rozstrzeliwanie wraz 2z wywolywaniem zawalu.
Urobek z tych filar6w nie jest wybierany i po-
zostlaje w zawale dajgc znaczne straty zloza.

W goérnictwie znane sg sposoby zabezpieczenia
stropu wyrobisk eksploatacyjnych na linii zawalu
przez stosowanie hydraulicznej obudowy zmecha-
nizowanej. Obudowa ustawiona jest na calej dtu-
gosdci linii frontu i jest przesuwana tylko do przo-
du za postepem czota frontu eksploatacyjnego.
Wymaga to stosowania znacznych ilo$ci kosztow-
nych obudéw hydraulicznych.

W znanych rozwigzaniach hydraulicznej obudo-
wy zmechanizowanej z czlonami kilku podporowy-
mi, przemieszczanie odbywa si¢ ma tej zasadzie, ze
czlony sa wypychane lub podciggane przy jedno-
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czesnym wystgpowaniu w czlonach zwigzanych z
nimi rozpierania pomiedzy stropem i spagiem. Z
tym wigZze sie cykliczne obcigzenie i wodcigzanie
stropu bezpoSredniego, co moze przyczynié sie¢ do
naruszenia jego réwnowagi i spowodowania za-
walu. Z powyzsza niedogodnoscig, prawdopodobng
szczegblnie przy duzych odlegloSciach przemiesz-
czenia, wigZe sie inma, a mianowicie dlugi c¢zas
przemieszczania.

Obudowy zespolowe z duza ilo§cig podpér po-
siadajgce uklady przemieszczania gasienicowe, kro-
czaco-jezdne lub kroczace wymagaja posiadania
wlasnych ukladéw zasilajacych, wzglednie wurzg-
dzenn zdolnych przyjmowaé energie z zasilania
zewnetrznego i wykorzystywaé jg do rozpierania
i przemieszczania obudowy. Obudowy te o stosun-
kowo prostych ukladach zasilania podpér hydrau-
licznych majg do§é skomplikowane i kosztowne
mechanizmy przemieszczania wyposazone w hy-
drauliczne uklady. Skomplikowane mechanizmy
przemieszczania obniZajg niezawodno§é tych obu-
déw, co z kolei prowadzi do powstawania za-
grozen w kopalni. -

Celem wynalazku jest opracowanie bezpieczne-
go sposobu przemieszczania kasztéw hydraulicz-
nych umozliwiajagcych wybranie filar6w podtrzy-
mujgcych strop na linii zawalu na calej dlugosci
frontu w komorowo-filarowym systemie eksploa-
tacji przy uzyeiu kilku zespoléw podpér hydrau-
licznych.
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Zgodnie z wynalazkiem kaszty obudowy po wy-
braniu filar6w podporowych podtrzymujacych strop
na linii zawalu wycofuje sie samodzielnie przy
pomocy - znanych - hydraulicznyeh -mechanizmoéow
posuwu do .nastepnego rzedu filaré6w utrzymujac
caly czas czeSciowg podporno§é stropu a nastep-
nie przewozi sie je przy pomocy podwozia cig-
gnionego lub samojezdnego kolejno miedzy naste-
‘'pne mierozstrzelone filary podporowe podtrzymu-
jace strop na linii zawalu. Dla przemieszczenia,
podnosi sie " calg obudowe lub jej czlony przy
pomocy stép pomocniczych zwigzanych na stale z
obudowg, badZ przy pomocy hydraulicznych pod-
no$nikéw lub wysiegniké6w utwierdzonych na sta-
e na podwoziu ciggnionym lub samojezdnym.

Spos6b wedlug wynalazku jest w dalszej cze$-
ci opisany w oparciu o rysunek, na ktérym fig. 1
przedstawia przyklad wyrobiska w widoku z gé-
ty, fig. 2 przedstawia obudowe w widoku z bo-
ku, fig. 3 — w widoku z géry, fig. 4 przedsta-
wia inne rozwigzanie obudowy w widoku z géry
fig. 5 — te samg obudowe w widoku z czola,
a fig. 6 przedstawia urzadzenie z wysiggnikiem
do przewozenia obudowy.

Jak pokazano ma fig. 1 pomiedzy rozstrzeliwa-
ne filary 1 podstrzymujgce strop ma linii zawalu
2 ustawione sg trzy lub cztery hydrauliczne obu-
dowy kasztowe 3 umozliwiajace bezpieczne wy-
branie filaré6w 1. Obudowy te ustawia sie w 1li-

. nii filar6w podtrzymujacych strop i rozpiera hy-
draulicznie. - Nastepnie filary podporowe znajdu-
* jace sie pomiedzy obudowami hydraulicznymi zo-

stajag urobione przy uzyciu materialéw wybucho-

wych a wurobek =z nich jest wybrany. Po tej
czynnosci obudowy sg przesuwane tylko do przo-
du przy pomocy hydraulicznych mechanizméw
posuwu utrzymujgc caly czas czeSciowg podpor-
nos$é stropu, do miejsca 4, gdzie strop jest pod-
trzymywany przez nastepny rzad filaré6w 5 a na-
stepnie sa zwalniane i przewozone przy . uzyciu
ciggnika i podwozia na dalszy odcinek linii fila-
ré6w podporowych utrzymujacych strop na linii
zawialu, umozliwiajgc ich wybranie.

Pokazang na fig. 2 i 3 obudowe kasztowg, we-
dlug wynalazku w rozwigzaniu pierwszym, stano-
wi zesp6t! skladajacy sie z gléwnych elementéw
pracujgcych obudowy, a mianowicie ze stropnic 6,
podpér hydraulicznych %, stép gléwnych 8, oraz
ramy wigzgcej 9. Do ramy 9 zamocowane sg wy-
suwne badZz stale stropy pomocnicze 10, umozli-
wiajgce podnoszenie i opuszczanie calego kasztu
obudowy wraz ze stopami 8, podczas osadzania
g0 na podwoziu jezdnym 11, lub zdejmowania te-
go podwozia i osadzania ma spagu. Z rama 9,
wzglednie z podwoziem 11 zaczepem przegubowym
12 "‘zlqczony jest ciagnik 13. '

Polazang na fig. 4, 5 obudowe kasztows, we-
dlug wynalazku w rozwigzaniu drugim, stanowi
zesp6l skladajgcy sie z glé6wnych elementéw pra-
quacych — jak stropnice 6, podpory hydraulicz-
ne -5, “stopy gléwne 8, omaz rama 9, ktéra jest
tak uksztaltowiana, aby byla mozliwo§é latwego
wprowadzenia 'w obreb obudowy podwozia kolo-
wego 11. Na podwoziu kolowym 11 zamocowane
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s3 elementy podno$nikowe np. cylindry hydrau-
liczne 14, do podnoszenia kasztu i jego utrzyma-
nia ponad spagiem podczas przemieszczania jezd-
nego.. Wymienione podwozie posiada zaczep 12 do
polgczenia go z ciagnikiem 13.

Jeszcze dogodniejszym rozwigzaniem jest takie,
gdy podwozie kolowe posiada wlasny naped. W
rozwigzaniu takim korzystne jest na samojezd-
nym podwoziu 11 umiesci¢ wysiegnik 15 do pod-
noszenia obudowy bagdZz jej czlonéw, utrzymuja-

‘cych je réwniez podczas przewozenia. Rozwigzanie

takie przedstawiono na fig. 6.

Naped i sterowanie obudowy na stanowiskach
jej pracy odbywa sie Zz ruchomej stacji zasila-
jacej, obstugujacej kolejno kilka kasztéw obudo-
Obudowa kasztowa wedlug wynalazku cechuje
sie prosta budowag konstrukcyjng, malym cieza-
rem, duzg podpornoScig kaszbtu i mozliwoscig szyb-
kiego przemieszczania na znaczne odleghoSci. Dzie-
ki temu obudowa moze byé zastosowana do pod-
pierania stropu komoér przy urabianiu filaréw pod-
porowych w komorowo-filarowym systemie eksplo-
atacji, przez co zmniejszajg sie straty bezpowrot-
ne i wuzyskuje sie duze efekty ekonomiczne.
Szczegblnie jest przydatna, gdy w wymienionym
systemie eksploatacji wybieranie kostek nastepu-
je szeregowo w kierunku poprzecznym do poste-
pu frontu robét, przy zastosowaniu niewielkiej
iloSci zespoléw obudowy kasztowej, na przyklad .
3 sztuk. Spos6b wedlug wynalazku eliminuje ko-
nieczno$é wyposazenia frontu eksploatacyjnego ma
calej dlugosci w kasztowg obudowe hydrauliczng,
umozliwia jednak prowadzenie eksploatacji calym
frontem, zmniejszajac przy tym znacznie straty
ekploatacyjne zloza, ktére sg nie do wunikniecia
hez zastosowania obudowy hydrauliczne].

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6éb przemieszezania hydraulicznej obudo-
wy kasztowej przy wybieraniu filar6w podporo-
wych podtrzymujgcych strop na linii zawalu w
komorowo-filarowym systemie eksploatacji zloza,
przy uzyciu kilku tylko zestaw6w obudowy kasz-
towej na znacznej dlugoéci frontu, znamienny tym,
ze kaszty obudowy (3) po wybrnaniu filar6w mpod-
porowych podtrzymujgcych strop na linii zawalu
wycofujg sie tylko na wprost samodzielnie przy
pomocy znanych hydraulicznych mechanizméw
posuwu utrzymujgc caly czas czeSciowg podpor-
no$é stropu a mastepnie przewozi sie je przy po-
mocy podwozia ciggnionego lub samojezdnego ko-
lejno miedzy nastepne nierozstrzelone filary pod-
porowe podtrzymujgce strop na linii zawalu.

2. Sposéb przemieszczania hydraulicznej obudo-
wy  kasztowej wedlug w@astrz. 1, znamienny tym,
ze do przewozenia podnosi sie cala obudowe (3)
lub jej czlony przy pomocy stép pomocniczych
(10) zwigzanych ma stale z obudowg badZz przy
pomocy hydraulicznych podno$nikéw (14) lub wy-
siegniké6w (15) utwierdzonych na stale na 'podeo-
ziu (11) ciggnionym lub samojezdnym.
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