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(54) Sledovaci zafizeni grafické pfedlohy

Vynédlez Fedf sutomatické sledovéni
kFivky p¥i peuZiiti dvou snimscich prvii.
Sledovaci zafizeni je epatieno dvima sni-
mac{mi prvky, z nich¥ jeden pfedb&in¥ zJis-
tuje smir g zakfiveni sledevané k¥ivky a
druhy zjistuje seuradnice oksm¥itého {edu
na krivce.

Re¥enf miZe byt pou%ite ve vypoletni
technjce, kartografii, geodesii, lékal-
stvi, energetice a v3ude tam, kde je tfe-
ba graficky zéznem prevést na &fselné -
daje soufradnic bedd.
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Vyndlez se tyké sledovectho zeffzeni grafické pFedlohy pro sutematické sledovénf po-
moe{ dvou prvkid

Dosud peufivend sledovaci zarfzenf ru¥n{ nebe automatické vyhodnecujil sledovanou kiiv-
ku jednim snimacim prvkem. Pravidelnym vyhednocovénim se zjidtuje odchylke sledovaného zaif-
zeni od sledevené kiivky a podle nf ge koriguje nebe ¥fdf dels{ pehyb sledevacthe zarfzenf.

Nevyjhodeu tehoto za¥{zeni je nutnest Zastéhe vyhednocovéni sejmutych ddejd i na rov-
nych dsecich k¥ivky sby ¥fzenf pohybu mohle vias resgovat ne p¥fpedné zak¥ivenf sledované
k¥ivky.

Del¥f{ nevyhodou je meld rychlost pehybu sledoviénf, kterd je nutnd preto, sby pfi néh-
1ém zlomu sledované k¥ivky zeffzenf stedilo svij pohyb zabrzdit d¥{ve, ne¥ bude sledovang
k¥ivke mimo ektivni pele e stedile zmEnit pohyb v novém sméru.

Uvedené nevyhody jsou edstran¥ny sledovacim za¥fzenfm grafické predlehy podle vynélezu,
JehoZ podstete spolivé v tem, %e mé prvy snimec{ prvek presného odedtenf sledované ktivky
umistény ve svislé ese sledovacthe zaffzen{ s druhy snimac{ prvek predb&%néhe edeltenf sle-
dovené kiivky predifazeny prvému sn{mscfmu prvku, ve sméru pohybu sledevénf, pri¥em# jsou
obe prvky vzdjemn¥ revnebdiné a msjf spoleinou osu symetrie.

Sledovac! zaibfzen! miZe byt teké upraveno tak, %e prvy snimec{ prvek piesného odelte-
ni sledované kiivky a druhy snimaci prvek piedb&Zného odeSten{ sledovené Zéry jsou otod-
mé podle svislé osy sledovaciho zarizeni, kterdito osa prochdz{ stiedem prvého snimaciho
prvku presného odesteni ¥dry, piilem% spolené osa symetrie obou prvki sldduje okam¥ity
smér sledované &dry.

Sledevac! zaXfzen{ miZe byt s vyhedou také provedene tsk, %e snimac{ prvky jscu svétle-
¢itlivé linedrn¥ peleZené elementy pro p¥evod svitelnfch hodnot na elektrické signély.

~ Ddle miZe byt sledovaci ze¥fzenf provedene tak, fe pro sledovén{ jedneduché k¥ivky mdé
autometické Fizeni pehybu e pro sledevénf slofit2jsf grafické predlohy, kde doohdézi ke kfi-
Zeni k¥ivek je ddle vybavene evlddacim panelem pro rozhodevdn! dal¥fho smsru pehybu v mistech
k¥{Zenf{ nebo pro rudnf{ ¥{zeni,

Vyhedy zeFfizenf prevedenéhe pedle vyndlezu jseu zejména v tem, Ze ¥fdic{ obvedy peohybu
z{skévejl s predstihem piedbdZneu infermsci o smdru sledevené kiivky, e je mo¥no provédst
lépe a dokonaleji sutomatizaeci ¥fzen{ pohybu po sledevené kiivce a ¥e ze¥fzenf mi%e dosaho-
vat vyZ3ich prescovnich rychlost{ bez sni¥enf po3adavkl na pfesnest.

Jedno z meinych proveden{ sledovecfho zarfzen{ pedle vyndlezu Jje znézorn¥no na pFipe-
Jenén schematickdm vykresu. Vikres predstavuje pddorys uspordéddni sledovaciho zsifzen{,
které je opat¥eno dvima vzdjemn¥ rovnob¥ing umfstEnymi snimacf{mi prvky. Svisld osa, kolem
které se oba prvky natddejil, je vyznalena priseiikem osy x a y. Tyto osy tvoF{ soudasnd osy
snimecihe prvku pre presné odeltenf pri¥em# ose x je sou¥ssn¥ speleinou eseu symetrie prvki.

Obrdzek predstevuje sledovacf ze¥fzenf § se dvima snimacimi prvky 2, 3, které jsou
unf{stdny na spolené zdékladn¥ 1. Prvnf snimacf prvek 2 presnéhe odeftenf je umfstdn tak,
eby jeho st¥ed 5 urleny prisedfkem os x & y se nachdzel na svislé ese sledovacihe zar{zen{
S, kolem které jsou snimscf{ prvky natédeny. Pfed timto prvkeam ve smiru pehybu zaf{zen{ po
sledované ¥éfe 4 je umfstdn snfmecf! druhy prvek 3 piedb&inéhe edeXtenf. Sair pohybu je
znézorndn Zipkeu.

Funkce sledovecthe zaifzenf je ndsledujfef: Sledevec{ zaffzenf §, které je zpravidla
um{s t&no ne presném souradnicevém streji diglgref a pod. se nastavi v polétefni peleze na
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sledovanou &éru 4 tek, aby st¥ed 5 snfmeciho prvku 2 pfesnéhe ode¥ten{ se nechdzel p¥ibliZ- -
n& na ¥ére 4 a podélné ozy snimacich prvkd 2 a 3 k ni byly kelmé.

Snimacim prvkem 2 presného odedtenf se vyhodnocuje okam¥itd vzdélenest st¥edové osy
sledované Zéry 4 od jejthe st¥edu 5 a soudtem s pelohou soufsdnicevého streje se zjistf
soutadnice bodu sledované féry. Seulasn® snimacim prvkem 3 pledb&Znéhe odeften{ se predbdi-
n& zjistuje sm&r a zek¥ivenf sledovené Zdry 4. Ha zdklad¥ velikesti zak¥iveni sledované &d-
ry 4 & jejfho sm¥ru se pek ¥{df smér e rychlost pehybu sledevacihe za¥fzenl § pe sledovené
k¥ivee, priZemZ se ebs snimec! prvky 2, 3 nstddejf tapk, eby jejich pedélné esy byly ns
sledovanou k¥ivku pokud meZne kolmé. Pr¥i sledovédni jedneduché éry 4 se z/vihndnocenjch
Gdajd ¥1d1 pohyb sutematicky. PFi sleZit&j3{ grafické predloze, kde dochdzi ke kifZeni
gar se pro rezhodovéni ndsledujfcthe smdru pohybu peuZivéd rudnfhe rizeni pomeci ovlddacthe
panelu.

Sledovaci zaPfzeni § grafické predlehy pedle vyndlezu Je urlene predeviim pro sledové~
nf a vyhodnecevéni grefickych zéznemi ve vypoletin{ technice, sle samez¥ejmé& je moZno je
pou?it i v jinych oborech jake Je geodesie, ksrtografie, lékas¥stvi, strojirenstvi, ener-
getice a poedebn¥. -

PREDMET VYNALEZU

1. Sledovasci zatfzeni grafické predlohy vyznatujicf se tim, Ze eobsshuje prvy snimeci
prvek (2) presného ededtenf sledovené Zéry (4) umist¥ny v ose aledovacfho za¥izeni (6) a dru-
hy snimect prvek (3) predb¥néhe edelteni sledované Zdry (4) prediezeny prvému snimacimu
prvku (2) presnéhe edeiten{ ve sm¥ru pohybu sledovéni, p¥iZemZ jseu oba prvky (2, 3) vzdjem-
n& rovnob&ind.

2. Sledovac{ zaifzen{ grafické predlehy pedle bodu 1, vyznadujic{ se tim, Ze prvy sni-
mact prvek (2) pPesnéhe odeitenf sledovené &déry (4) a druhy snimaci prvek (3) predbZZného
odetten! sledovené &éry (4) jsou eteiné pedle svislé esy sledevacfho zsffzeni (6), kterdi-
to o0ss prochéz{ stiedem (5) snimaciho prvku (2) presného odelten{ &éry (4), pritem¥ jsou
oba snfmaci- prvky (2, 3) vidy kelmé na ekemZity sm¥r sledevané &dry (4).

3. Sledovaci zaiizen{ grafickéhe zdznemu podle bedu 1. a 2. vyznaujl se tim, Ze sni-
meci prvky (2, 3) jseu svitlecitlivé linedrn¥ rezloZené elementy pre preved svEtelnych hod-
not na elektrické signdly. R

4, Sledovaci zeffzenf grafického zéznemu pedle bodu 1. e¥ 3. vyznefujic{ se tim, Ze
pro sledovéni Jedneduché éry (4) obsshuje sutomstické ¥{dfc{ ze¥fzeni pohybu.

5. Sledovaci zerfzen{ grafickéhe zdznemu podle bedu 1. aZ 4. vyznelujicl se tim, Ze
sledovaci zarfzenf (6) je vybavene ovlddacfm panelem pre ru¥ni ¥{zen{ pohybu.

1 vikres
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