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Wynalazek niniejszy dotyczy zurawi o zmien-
nym wysiegu, a gléwnym jego celem jest wpro-
wadzenie ulepszonej konstrukeji, ktéra w ogél-
nym zarysie jest podobna do konstrukeji zna-
nych zurawi.

Tymi wspomnianymi ogélnie znanymi cecha-
mi s3 poziomy ruch haka diwigu w czasie wy-
chylania wysiegnika i zréwnowazony wahliwy
wysiegnik. Pozadang dodatkowa cecha, niespoty-
kang w. zadnych Zzurawiach wypado'wych, lecz
mozliwag do wprowadzenia we wszystkich typach,
jest dokladnie stala predko§é pozioma haka nos-
nego w czasie wychylania wysiggnika. Pozadana
jest rzecza, by poziomy ruch haka.wystepowat
tylko woéwczas, gdy pracuje mechanizm wychy-
lajacy wysiegnik, niezaleinie od urzadzenia wy-
ciagowego, tak, by wychylanie wysiggnika i pod-
noszenie ladunku mogto odbywaé si¢ réwnoczes-
nie, o ile zajdzie tego potrzeba. Wedlug dawniej-
szych rozwiazan zurawie wypadowe skladaly sie
z wahliwego wysiegnika, podpieranego z ramy
zurawia przez lacznik przegubowy, polaczony
jednym koncem z gérna czeScia ramy, drugim
za§ — z wysiegnikiem w punkcie potozonym
poérodku jego dlugoéei, nastepnie z pionowych
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prowadnic, zbudowanych na ramie
obejmowanych preez tylny koniec wysiegnika,
oraz z znajdujacego si¢ na tym koncu bloku,
przez ktory lina wyciagowa -przechodzila do dru-
giego bloku, polozonego pionowo pod blokiem
pierwszym. Umieszczenie i wymiary lacznika
przegubowego byly tego rodzaju, ze w czasie wy- -
chylania wysiegnika jego :$§rodek -ciezkoSci po-
suwal sie po torze poziomym, prowadzony za$
przez prowadnice koniec — po torze pion'owym.
Konstrukeja taka obejmcwala urzadzemnie wy-
chylajace wysiegnik, a sktadajace sie z przeklad-
ni §limakowej, ktére nadawato Srodkowi ciezkos-
ci wysiegnika ruch dokladnie jednostajny.

zZurawia i

Rozwiazanie wedlug wynalazku podaje for-
my zurawi, ktére jakkolwiek sa podobne pod
niektérymi wzgledami .do tych znanych kon-
strukeyj, to jednak maja znacznie szersze zasto-
sowanie. Dotyczy ono gléwnie zuwawia o zmien-
nym wysiegu, skladajacego sie z ramy stalej,
wahliwego wysiegnika o swobodnych koncach
oraz sworznia, znajdujacego si¢ .poSrodku diu-
goSei wysiegnika, z acznikéw miedzy wysiegni-
kiem a rama, zmuszajacych 6w sworzen do po-
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" — liniami podwéjnymi.

ruszania si¢ po torze lukowym, i z
miedzy rama a wysiegnikiem,
pewien punkt nie lezacy w jego osi podluznej
do poruszania sie po torze dokladnie promie-
niowym w odniesieniu do toru tukowego, przy

- czym tory te sa tak dobrane, ze przy wychy-

laniu wysiégnika jego S$rodek ‘ciezkos$ci. poruszi
sie dokladnie po linii poziomej, tylny za$§ jego
konieec — "po linii dokladnmie' pionowej. Urza,dze-\
nia dopelniaja bloki, jeden umieszczony na
wspomnianym wyzej tylnym kohcu wysiegnika,
drugi za§ umieszczony na ramie dokladnie pio-
nowo pod blokiem pierwszym, oraz lina nosna,
wychodzaca z .bgbna obrotowego, umieszezonego

~w ramie, ktéra jest przerzucona przez te bloki

i przez blok, znajdujacy sie¢ na unoszacym cie--

“zar koficu wysiegnika.

* Celem dokladnego zrozumienia wynalazku,

opisano ponlz‘e_] kilka praktycznych przykladow '

ulepszonych konstrukeji zurawia, wraz z dro-
ga, ktora doprowadzita do teoretycznego rozwig-
zania. Na rysunku fig. 1 do 4 wlacznie®a sche-
matycznymi szkicami, przedstawiajacymi -stop-
nie rozwoju urzadzenia przegubowego, stanowia-
eegq gléwnag ceche\ rozwiazania wedlug wynalaz-
ku, fig. 5 jest schematycznym*widokiem z boku
jednej z form zurawia, przedstawiajacej pra-

ktyczny przyklad takiego ukladu przegubowego, '

przy czym $rodek eiezkosci wysigegnika zbiega sie
ze §rodkiem jego dlugosci; fig. 6 jest. podobnym

‘widokiem innego. zurawia, rozwiazanego w ten !

sposéb, ze inne um1e3scow1en1e §rodka - clezkoscl ’
wysiegnika poclggnelor za .soba Kkonieczno$§é od-

. miennego przewiniecia lin, wreszcie fig. 7 jest

podobnym widokiem trzeciej odmiany zurawia,
zaopatrzonego w dwa oddzielne: haki, ktére ma-

" ja rbéing nosnosé i sa\ umieszczone w réznych od-

legtosciach od Srodka cigzkoSci wysiegnika.

Na rysunku zaznaczono tylko te' czesei, ktore
s3 konieczne do jasnego zrozumienia wynalazku,
‘przy czym .gléwne czlony wysiegnika sa nary-
sowane liniami pelnymi, gléwne za$§ czésci ramy
Pominig¢to liczne czlony
laczace i inne znane szczegély konstrukeyjne,
acznie z urzadzeniami, ktére pozwalaja na obra-
canie Zurawia lub przesuwanie go wzdluz szyn
zaleznie od potrzeby, gdyz urzadzenia te, jak
réwniez ich konstrukcja, sa kazdemu fachowco-~
-wi znane. Spos¢b pracy zurawi wedlug wyna-

- lazku mozna na]lepleJ wyjaénié, rozpatrujac fig.

1— 4.

Na fig. 1 przedstawiono osadzony na sworz-
‘niu wysiegnik A, B, ustawiony na ramie. zu-
- rawia (na rysunku nie przedstawionej); jest on

w punkcie C, w ktérym. znajduje .sl¢ sworzen,
polaczony sztywno z ‘gérnym qu’nqem wystajace-
go w d6l ramienia D; ramie to ma dlugosé réw-

'
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" lacznikéw -
zmuszajacych .

. koficem lgcznika wspierajacego 'F,

ng dlugosci tylmej czesci B wysiegnika, wysta- -

jacej poza sworzen C, a dolny jego koniec jest
potaczony przegubowo w' punkcie E z przednim
polozonego
réwnolegle do wysiegnika. 4, B. Je$li tylny ko-
niec wspierajacego lacznika F jest umieszczony
(jak to widaé na rysunku) pionowo pod korficem
tylnej czeSci .B wysiegnika 1 polgezony przegu-
bowo w punkcie & z gérnym konficem promienio-
. wego lacznika H, ktérego dlugosé jest rowna
dlugosei zwiazanego z wysiggnikiem ramienia D,
a ktéry jest skierowany ku przodowi w dét do
stalego przegubu I na ramie zurawia (nie przed-
stawionej) i znajdujacego si¢ pionowo pod pun-
ktem przegubowym C wysigegnika, wéwezas przy
obrocie ktéregokolwiek z czlonéw ukladu (patrz

linie kropkowane) obracaja sie réwniez wszyst- -

kie pozostale czlony z wyjatkiem Ilacznika
wspornikowego F', ktéry bedzie si¢ poruszal w

" przyblizeniu wzdluz swej osi podtuznej. Zmniej-

szenie " odleglosci miedzy tylnymi koficami pro-
mieniowego tacznika H i tylnej czeSci B’ wy-
siggnika bedzie pozostawalo w okreS§ionym sto-’
sunku do wzniesienia sie gérnego kornoa przedniej
czeSci- A wysiegnika. Co wiécej, wspomniane
tylne konce beda SIQ za/wsze znajdowaé¢ w jed-
nej plaszezyZnie plonoweJ

. Na fig.”2 jest usunigty promieniowy lacznik .

H cd Yacznika wspornikewego F, a polaczenie
przegubowe G tylnego kofica, . tego
mieSci si¢ na ramie zurawia. Lacznik promienio-
wy H laczy sie przegubowo z wysiegnikiem A4,
B w jego bunkcie przegubowym C .(ktéry obec-
‘ nie nie jest osadzony na ramie zutawia,
moze sie swobodnie poruszaé), a jego gérny ko-
niec laczy- sie przegubowo w stalym punkecie J
‘na ramie (nie przedstawionej) i znajduje sie
pionowo nad tylnymi kotficami lacznika wsporni-

kowego F i tyln;aj czeSci B wysiegnika. Obrét.
¢ promieniowego lacznika H dookota punktu J spo- _

woduje teraz, ze gérny koniec ramienia D poru-
szy sie do tylu, gdy przedtem wywolanoby ruch
do przodu jego dolnego konca .(patrz _linie prze-
rywane na fig. 2). Mimo to jednék zmniejsze-
nie odlegltosei mledzy tylnymi koncami lacznika

) wspormkowegb F i tylnej czeSci B wymégmka

-

dalej pozostaje w okre§lonym stosunku do wznie-

sienia si¢ gérMego kofica przedniej czesci A wy-

siegnika, przy czym‘wartoéé liczbowa tego sto-
sunku zalezy od odpowiedniego . stosunku diu-

gosci A i B przedni¢j 1 tylnej czeSci wysiegni- -

ka. Nalezy Jednak zauwazyc, ze tylny  koniec
czeSci B nie zawsze znaJduJe su; w tej sanieJ\
plaszczyznie pionowej.

Jezeli w ostatnim ukladzie przedluzyc lacz-
niki wspornikowy F' i promieniowy H odpowied-

. nio poza przeguby (sworznie) EicC (fig, 3),
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ostatniego. '

lecz
< J



woéwezas spotkaja si¢ one w punkcie K, ktgry
znajduje si¢ pionowo pod punktem L, lezgeym

" w przedniej | czeSci A wysiegnika i w tym sa-

mym poziomie, co i staly. przegub J promlemo-
wego tacznika H..Punkt K Jest umieszczony réw-
niez 'w jednym poziomie z dolnym konicem tylnej,
czeSei B wysiegnika (patrz odmienne polozenie
czesci, oznaczone na fig. 8 liniami przerywany-
mi), co powoduje, ze punkt L, lezacy w przed-
niej czeSci A wysiegnika, przesuwa sie po torze
poziemym. Gdyby umieécié §rodek ciezkoSci wy-
siggnika w punkcie L, lezacym w’' jego "przed-
niej ezeSci A, wysiegnik w czasie przesuwania
tego punktu po torze pozidmym, bedzie w kaz-
dym polozeniu w réwnowadze, co wiecej, gdy
naciski liny no$nej, dzialajace pionmowo na wy-
siegnik w jego przednim i -tylnym koficu, jak to

- wskazujg strzatki M i N, beda takie, ze ich mo-

menty - wzgledem wspomnianego punkti beda
réwne, woéwezas i one beda znajdowaé sie w
réwnowadze. Gdy $rodek ciezkosci- L bedzie po-
lozony w potowie dlugosei wysiegnika -4, B, to
jedna cze§é liny nosnej, znajdujaca sie przy tyl-

.nym koficu wysiegnika, zréwnowazy Jedna czesé

teJ same]j liny, znajdujacej sie u konca przednie-"
go. Podobnie gdy dlugo$é czeSci wysiegnika, wy-
chodzacej w przéd przed Srodek.-ciezkosci L, jest
trzykrotnie wieksza od dlugosm pozostatej- czesci,
woéowcezas dla zrownowazema jednej czeSei liny,
znajdujacej sie u gornego koneca wysiegnika, po-

trzeba bedzie trzech czé¢Sci liny u jego konca ty1—4
nego. Mozna to osiagnaé przez odpowiednie prze-’

winigeie lin. Zrozumiala jest rzecza, ze stosu-
nek dlugosci czeSci- wysiegnika, lezgcej przed
Srodkiem ciezkoSei do dlugo$ci pozostalej czesci,
bedzie réwny stosunkowi dlugo$ci liny, znajdu-
jacej sie¢ u tylnego konca' wysiegnika, do diu-
gosci liny u jego kofica przedniego. Podane tu
plzyklady sa tylko pogladowe.

Jakkolwiek zuraw o wysiegniku pomys$lanym
i zbudowanym tak, jik to opisano w odniesieniu
do fig. 2 i 3, pracowalby zadowalajaco, to jednak:
mlaIHy on pewne praktyczne medogodnoscl Np.
gdy promieniowy lacznik H jest zamocowany na’
ramie zurawia w punkecie J, to rama (nie przed-
stawiona) musi przechodzié * przez wysiegnik,
ktéry woéwcezas w swym. dolnym, tylnym koficu
musi byé rozwidlony lub tez musi obejmowaé
wysiegnik, co znéw wymagaloby rozwidlenia ra-
my. W celu umkmema tych medogodnoscl lacz-
nik promieniowy H jest zastapiony réwnowaz-
nym mu lacznikiem O, ktérego polozenie i wy-
miary .sa ponizej podane (fig. 3). Jego 'gérny
koniec jest polaczony przegubowo z ramg -zura-
wia w punkcie P, lezagcym na linii E — J, la-
czacej dolny koniec ramienia D,

sztywno z.  wysiegnikiem A4, B, z  teoretycznie

ztgczonega

. I
. '

wlasciwym polozeniem J gérnego konca promie-
niowego lacznika H. Dolny koniec lacznika O

jest polaczony przegubowo w punkcie @ z gor-
nym kohcem ramienia- D, a jego kierunek jest -
taki, ze gdyby go przedluzy¢ poza sworzehn @,

to przeszediby on przez punkt K, w ktérym. prze-

cinaja si¢ przediluzenia lacznikéw promieniowe-.

i go i wspornikowego (patrz linia kropkowana Q

nowoduje nieznaczne odchylenie toru

— K). Jakkolwiek na fig. .8 sa przedstawmne
oba taczniki H i O, rozumie sie¢ jednak, ze lacz-
nik H zostaje usuniety po zatozeniu laczmka\O
Taka modyfikacja pozwala skrécié rame zura-
wia, ktéra teraz 'w ogéle nie przechodzi przez
wysiegnik, a jej gérna cze§é moze byé Scisle
zwigzana celem zwigkszenia jej wytrzymaloSci.
Jest tez zrozumialte, ze cze$é” AB . przedstawia
wysiegnik, ktéry w praktyce posiada do$é znacz-
ne wymiary poprzecgne. '

Uzycie krétszego réwnowaznego laczmka O
Srodka
ciezkosei L wysiegnika od toru . doktadnie. pozio-
mego, ale poniewaz lacznik wspornikowy F nie
pozostaje w.praktyce stale W tym samym polo-
zeniu katowym, gdyz nie jest on nieskonczenie
dtugi, wige wuzycie wspomnianego
wspornikowego wprowadza drugie odchylenie od
teoretycznej doktadnosci, przeciwne odchyleniu

pierwszemu tak, ze oba te odchylenia znosza sie

prawie calkowicie. Bacznik wspornikowy mozna
zastapi¢ prosta szyna prowadnicza, lacznik zas
réwnowainy — prowadnica tukowa o promieniu
réwnym dtugo$ei lacznika, jakkolwiek chetniej
stosowane sa laczniki przegubowe.
nadmienié, ze dokladnie poziomy ruch,
c1ezkosF1 mozna zapewnié przez zastosowanie
{zyny prowadniczej i prowadnicy.

Na fig. 4 przedstawiono konstrukcje, odpo-
wiadajaca rozwiazaniu wedlug fig. 3, w ktérej

© §rodek ciezkosci wysiegnika AB znajduje sie w

/
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§rodku jego dtugoSci. Wyéjggnik ten jest przed--

stawiony ' w trzech roéznych. polozeniach, ozna-
czonych odpowiednio, linia pelna, przerywana i
linig kreska-kropka. Gdy wysiegnik AB jest wy-
chylany z pozycji oznaczonej linia pelng.do po-
zycji oznaczonej liniag przeyywana, Jego gorny
koniec R przesuwa sie¢ po torze krzywym i pod-
nosi sie¢ o pionowy odcinek %, jego srodek cigz-
kosci L porusza sie poziomo, koniec za§ dolny S’
pionowo w dél, rowniez na odleglo§é k. Podobnie
gdy wysiegnik jest” wychylany z pozycji ozna-
czontj linia pelna do- pozycji ozraczonej linig
kreskowano - kropkowana, gérny jego koniec
wznosi si¢ o wysoko$§é hl, dolny za$§ jego koniec
opada pionowo w dét o t¢' samg odleglosé.
Poniewaz $rodek ciezkosci L jest ‘réwnoczes-
nie Srodkiem dlugosei wysiegnika AB, przeto

tacznika.

Nalezy tez.
§rodka’

jedna cze§é M liny nosnej, zwisajaca z jego gér-v ’

——
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nego ,kofica, bedzie zréwnowazona przez jedng

cze§é tej samej liny, zwisajaca z jego konca dol-

"nego. Bloki, prowadzace ling (na fig. 4 nie przed-

stawione), znajduja si¢ w punktach B i S. Lina
na koncu swej czesci M jest zaopatrzona w uno-
szacy ciezar hak T, jej za$§ cze§é N jest prowa-
dzona przez blok (nie przedstawiony), umiesz-
czony doklad'me pionowo ‘pod tylnym koncem S
wysiegnika, a jeszcze lepiej w punkcie G (jak
to przyjeto na fig. 4) i biegnie wzdtuz odcinka
U do nawijajacego bebna V, osadzonego w ra-
mie” zurawia (nie przedstawionej).

Widoczne jest, ze podczas wychylania wy-

siegnika z pozycji zaznaczonej lil\lia; pelna do

pozycji, odpowiadajacej linii przerywanej, od
cinek o dlugosci h czeSci liny nosnej N przesu-
nie si¢ po bloku S ku gérze pod naciskiem . zw1
sajacego elezaru i wskute® tego hak. nosny T
pozostaje w czasie ruchu wy51egn1ka na tym sa-
mym poziomie pomimo wzniesienia ‘si¢' bloku R
na wysoko§é h. Podobnie hak pozostanie na tym
samym poziomie pogczas wznoszenia sie wysieg-
nika do pozycji- zaznaczonej linia- kreskowano-
kropkowana, gdyz dlugos¢ h' z czgsci N liny zo-
Staje zwolniona przy opadnigciu bloku S dla
wy10wnama wzniesienia si¢ bloku R o Wysokosc

. Niepotrzebne jest w1ec w czasie wychylania

/wysu;g'mka posluvlwame sie . bebnem nawijaja-

cym line, by utrzymaé przez caly czas ciezar za-
wieszohy na haku-na tym samym poziomie. Nie-
mniej- jedhak mozna, o ile jest to potrzebne, po-
stugiwaé -si¢ bebnem w czasie wychylanla wy-

. siegnika -bez ‘wplywu na samoczynne wyréwny-

wanie si¢ pozycji haka, chociaz hak bedzie wow-
czas wznosié¢ sie i opadaé odpowiednio do obro-
téw bebna. .

Dokladnie stala predko§é pozioma haka no$-
nego T, ktéra moze byé pozadana w czasig wy-
chylania wysiegnika, uzyskuje si¢ w prosty spo-
s6b przez zastosowanie urzadzenia do wychyila-
nia wysiegnika, np. przekladni §limakowej (na
fig. 4 nie przedstawionej), ktéra tak wychyla
wysiegnik, ze Srodek ciezkodei L - przesuwa sie
ze stala predkoécia pozioma. By rama zurawia

- nie musiata -byé zbyt wysoka, unika sie¢ takiegd

urzadzenia wychylajacego wysiegnik, ktére by
dzialalo na jego S§rodek ciezkosci L, i umieszcza
si¢ je zwykle na poziomie nizszym, odpowiednio
tak, by Sruba pchajaca byla polaczona z wy?
siegnikiem w punkcie lezacym na linii, ktéra la-
czy $rodek ciezkosci L, jezeli to jest dopuszezal-
ne ze ‘wzgledéw praktycznych, gdyz woéwezas od-

" chylenie od pozadanej statej predkosci jest bar-

dzo nieznaczne. Moga byé zastosowane réwniez
i-inne urzadzenia wychylajace, chociaz moze sig

© .wbéwezas okazaé niemozliwym zapewnienie sta-
. / : . .

tej poziomej predkosm dla haka unoszacego c1e-

~zar. RN

Rozumie sie, ze laczniki. O i F' oraz wyzej .

wymienione ramie¢ D sa normalnie podwojone
tak, ze z kazdej strony ramy zurawia znajduje
si¢ jeéden ich uklad. Opisane rozwiazanie nie
zajmuje si¢ urzgdzeniem windujacym ani obro-

towym itd., ale rozumie sie, Ze zZuraw wysiggo-*

wy wedlug wynalazku moze byé ‘Zbudowany jako

zuraw przewozny i obrotowy, jezeli jest to po-"

trzebne. . .
Przykladem praktycznego wykonania

nemu na fig. 4, jest dzwig przedstawiony na fig.

5. Tutaj rama W zurawia jest zbudowana na .
.obrotowej platformie X, ktéra moze byé obra-

cana w jakikolwiek odpowiedni sposéb, a przy
tym moze byé umieszczona na szynach, by u-
mozllww przesuwanie calego diwigu. CzeSeci te-
go zurawia, ktére odpowizdaja elementom sche-
matu wedlug fig. 4, posiadaja te same oznacze-
nia, jakich. uzyto na fig. 4. Dodatkowo oznaczo-
no blok S!, prowadzacy line no$na (co jest ko-
nieczne ze wzgledu na ksztalt wysiegnika 4B),

‘oraz urzadzenie do wychylania wysiegnika, za-
polaczong z_

wierajace . Srube Y, przegubowo
tacznikiem O w punkeie Y* i zazebionej z na-
pedzanym przez silnik nagrubkiem Z, ktéry w
punkcie Z! jest zwiazany przegubowo z ramg W
wysiegnika. Zuraw . ten pracuje dokladnie tak
samo, jak to juz opisanc w zwiazku z fig. 4.

Fig. 6 i 7 przedstawiaja schematycznie dwie
inne konstrukeje zurawia wedlug wynalazku,
przy czym w miarg mozliwosci, odpowiednie
czeSci oznaczono réwniez tymi samymi oznacz-
nikami. Zuraw, przedstawiony na fig. 6, jest
tego rodza;]u, ze Srodek cigzko§ci L jest odleg-
1y od bloku S o jedna czwarta dlugosei wysiegni-
ka AB, przy zastosowaniu odpowiedniego zré-
wnowazenia lub obciazenia,' co , zreszta latwo
zrozumieé. Z tego tez powodu jedna czesé M li-
ny nos$nej, znajdujaca si¢ u gérnego kofica R
wysiegnika, wymaga trzech czeSci tej samej li-
ny u jego konca dolnego S <0 uzyskuje sie przez
odpowiednie przewiniecie N1 liny, zanim poprzez
U ddjdzie ona do bebna V. :

Co wiegcej, w przykladzie tym mechanizm
wychylajacy wysiegnik jest nieco odmienny w
rozmieszczeniu tzgéci przez przegubowe przymo-
cowanie §ruby ¥ ldo ramy diwigu w punkcie Y2

‘i przegubowe zamocowanie napedzanego ' przez

silnik nasrubka Z na wysiegniku,AB w punkcie
Z% lezacym na linii -laczacej $rodek ciezkosei L
z punktem E, w ktérym gérny koniec tgcznika F'

. jest przegubowo polaczony z ramieniem D. .

zura-
.wia, odpowiadajacego rozwiazaniu przedstawio-

Dzialanie tego zurawia jest w_ zasadzie takie -
/o - '

..

A



samo jak wyze] opisano, z tym wyjatkiem, ze
blok B w czasie wychylania wysiegnika podno-
si sie pionowo ‘trzy razy wyzej, niz opada blok
S. Wynika to z proporcyj wybranych dla wy-
siegnika i daje ‘hakowi no$nemu konieczna kom-

. pensacje, gdyz sa tu trzy czeSei N1 liny, z kté-

rych kazda zwalnia jedpa trzecia z dlugoseci li-

. ny potrzebnej do tej kompensacji.

.

Fig. 7 przedstawia réwniez zuraw, w. ktérym .
Srodek c1eqkosc1 L jest oddalony od bloku S 0

dlugo§é réwnag jednej czwartej calkowitej dlu-
goSci wysiggnika AB. W tym przypadku jednak
diwig jest zaopatrzony w drugi hak no$ny T,
‘zwisajacy pod blokiem T2, a podtrzymywany
-dwoma czeSciami' M' i M? liny no$nej, oddziel-

nymi od lin podtrzymujacych hak mno§ny 7.

‘Cze§é M!' tej liny jest przymocowana swym
gérnym koficem ,do konstrukeji wysiegnika i
przeszedlszy ®poprzez blok T2, jako czesé M:?
‘biegnie przez blok E!, znajdujacy gsie poérodku
miedzy §érodkiem ciezko$ci L i blokiem R. Lina
noéna zwigzana z Ifakiem noénym T, biegnie od
bloku R poprzez bloki S! i S tak, gZe trzy jej
czgSci N' sa przewinidte przez blok S i blok,
umieszczony w punkc1e G, zanim poprzez odci-
rek U doidzie do bebna nawijajacego V.\Z dru-
giej strony lina noéna, zwigzana z hakiem no$§-
nym T1!, biegnie od bloku R! do bloku ¢(nie
‘przedstawionego), umieszczonego obok bloku S,
wokét ktgrego i wokét  jeszeze -drugiego bloku

" (réwniez nie przedstawionego), a znajdujacego sie

obok bloku 'G, i jest potrdjnie’ przewinieta, by
poprzez U1 dOJSC do druglego bebna nawijaja-
.cego V1, -

W zurawiu tym jedna cze§¢ M liny noénej,
na ktérej zwisa hak T, réwnowazy trzy czesci
M* tej samej liny, jak to mialo miejsce w ‘Zu-

-rawiu przedstawionym na fig. 6. Poniewaz przy

‘tym tylko jedna M? % czeSci M!, M? liny no$nej,
unoszacej hak T4, jest zwijana, wiec trzy czeSci
tej liny, znajdujace si¢ u dolmego kofica wy-

siegnika, réwnowaza dwie czesei M! 1 M2, kto-

re 53 oddalone od $rodka cigzkosei L o odleglosc
T6Wng poéttorakrotnej odlegloscl bloku S od srod-
‘ka ciezkoSci.

Rozumie sig, ze taki sposéb przewinigcia lin
pozwala na to, Zze w czasie wychylania wysiegni-
‘ka zachodzi konieczna kompensacja zaréwno dla
haka T, jak i dla haka T!. Mozna zastosowaé
jeszeze wiele innych urzadzen zaleznie od potrze-
by, lecz przytoczone przyktady wystarczaja do

N dostatecznego zZobrazowania 1st0fy wynalazku.

Zastrzezen1a patentowe

1. Zuraw o zmiennym Wwysiggu, zawierajacy ra-
me stala, wahliwy wysiggnik o swobodnych

koficach, umocowany na sworzniu, znajduja-

cym si¢ pomiedzy tymi koficami, Iaczniki’
miedzy wysiegnikiem a ramg, zmuszajace 6w
sworzenn do poruszania si¢ po torze lukowym,
laczniki miedzy rama a wysiegnikiem, zmu-
szajace pewien- punkt, nie lezacy w jego- osi
podluzneJ, do poruszania sie po torze doktad-
nie promieniowym w odniesieniu do -toru u-
kowego, znamienny tym, Ze wymienione lacz-
niki, a wiee i okre§lone nimi wymienione to-
ry sa tak dobrane, iz Srodek ciezkos$ci wysie-
gnika porusza sie dokladnie po linii pozio-
mej, jego, za§ tylny koniec po linii dokladnie
pionowej, przy czym na tym .tylnym  koncu
jest umieszczony blok, a dokladnie pionowo
pod nim na ramie umieszczony jest drugi
blok, lina za§ noéna wychodzaca z bebna obro-
towego, osadzonego w ramie, Jjest przerzuco-
na przez te ‘bloki i przez blok, um:eszezony
na unoszacym ciezar koficu wysiegnika.

Zuraw wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze

bloki na wysiegniku sa tak rozmieszczone, iz

naciski liny no$nej sprowadzaja réwne mo-

menty wzgledem §rodka ciezkosci wysiegnika.

Zuraw wedlug zastrz. 1 i 2; znamienny tym, -
ze_stosunek dlugosei ‘ézgéci‘ wysiegnika, wy-

stajacej przed jego Srodek ciezko$ci, do dtu-

gosci pozostalej czeSci wysiegnika jest réw-

ny stosunkowi dlugosci czesci liny no$nej,

zwisajgcej z tylnego konca wysiegnika, do-
dlugosei czesSci tej samej liny, zvmsa,]ace] z'
jego konica przedmego

Zuraw wedlug zastrz. 1 — 3, znamienny tym,

ze wysiegnik jest osadzony na ramie przy

pomocy lacznikéw, jednym! koficami przy-

ltWierdzonych przegubami do ramy, a swy-

mi drugimi koficami — do wysiegnika i tak

-umieszezonych, iz gdyby je przedluzyé poza

ich przeguby, lezace na wysiegniku, to spo-
tkalyby si¢ one na przecigciu poprzecznej
plaszczyzny poziomej, w ktorej lezy tylny ko-
niec wysiegnika. P

zZuraw wedlug zastrz. 4, znamienny tym, Ze
jeden 'z tacznikéw: jest polozony ponad dru-
gim laeznikiem, przy czym facznik - gérny

" jest przegubowo polgczony z rama w punkcie,

ktéry lezy w plaszczyznie, zawierajacej §ro-
dek ciezkoéci wysiegnika, do samego za§ Wy-
siegnika jest przytwierdzony przegubowo w
punkcie oddalonym ‘od tylnego kofica Wwy-~
siegnika o odleglosé réownag dtugosci lacznika
goérnego, a lezacym w Srodku miedzy wspom-
nianym tylnym koficem -a ‘$rodkiem -cigzko$-
ci wysiegnika. * :

Zuraw wedlug zastrz. 5, znamienny tym, Ze’
lacznik dolny jest polaczony przegubowo 2°
ramg Zurawia w punkcie lezacym w piono-



wej poprzecznej plaszezyznie, zawierajacej
tylny koniec wysiegnika, z wysiegnikiem za$
jest polaczony przegubowo w punkeie, ktéry
jest oddalony od punktu przytwierdzenia
goérnego lacznika do wysiegnika o odleglosé,
rowng dlugosei goérnego tacznika.

Zuraw wedlug zastrz. 6, znamienny tym, ze
lacznik gorny jest zastapiony tacznikiem mu
réwnowaznym, przy czym jeden Kkoniec lacz-
nika rownowaznego jest przegubowo zwigza-
ny z rama zurawia w punkcie lezacym W
plaszczyZnie poprzecznej, ktéra zawiera réw-
niez tak punkt przytwierdzenia dolnego lacz-
nika do wysiegnika, jak i krawedZ przecie-
cia sie plaszczyzny poziomej, poprowadzonej
przez $rodek cigzkosei wysiegnika 1 plaszezyz-
ny poprzecznej pionowej, zawierajacej tylny
koniec tego ostatniego, drugim za$§ koncemt
jest lacznik-réwnowazny potaczony przegubo=
wo z wysiegnikiem w punkecie lezacym w
plaszczyznie poprzecznej, w ktérej lezy za-

P.O.Z.G./13 Oddz.

w B-stoku

10.

" ze laczniki sg podwojone tak, iz z

réwno punkt przytwierdzenia lacznika dol-
nego do wysiegnika, jak i punkt, w ktérym
bylby przytwierdzony do niego lacznik gérny,
o ile bylby zastosowany.
Zuraw wedlug zastrz. 4 — 7, znamienny tym,
kazdej
strony ramy dZwigu. znajduje sie jeden ich
uktad.
zZuraw wedlug zastrz. 1 — 8, znamienny tym,
ze posiada urzadzenie do wychylania wy-
siegnika, ktére jest tak dobrane, iz $rodek
ciezkosci wysiegnika porusza sie w plaszezy-
znie poziomej z dokladnie stata predkosScia,
Zuraw wedlug zactrz. 9, znamienny tym, ze
urzadzenie, wychylajace wysiegnik stanowi
przektadnia Slimakowa.
‘ The Wellman Smith
Owen Engineering Corp. Ltd.

Zastepca: Dr. S. Bolland
adwokat
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