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(54) Elektrické zapojenie regulovaného pohonu zataZovacieho zariadenia

’

Vyndlez riedi elektrické zapojenie re-
guloveného pohonu zetaZovacieho zariadenia,
napr. zatafovacieho gzariasdenia kruhove
skiSobnej drdhy na testovanie vozovkovych
kon¥trukcif, zabezpefujice zhodnost otdZok
regulovenfch hnacich jednosmerngch motorov
vietkych vozidiel zariadenia v kaZfdom oka-
mihu prevéddgzky s zvld3t vysoké ndroky ne
dynemiku., -

Podstatou vyndlegzu Je, Ze hnacie jedno-
smerné motory vietkych vozidiel zerisdenia
maji paralelne zng:gené kotvy elekgricky
napojené na spolo riadeny usmernovad
kotiev a v sérii znpogené budiage vinutia
ne jeden spolo¥ny risdeny usmernoval bude-
nia, pri%om je tymto cudzobudenym Jedno-
smernym motorom regulainymi obvodmi mode-
lovend sstafovacis cherakteristika sério-
vého motora.

Usporiadenie elektrického zapojenia re-
gulovaného pxhonu podla vyndlezu ge mo¥né
vyuZit aj v dal¥ich pripamdoch, ked sa po-
faduje reguldcia viacerjch jednosmernych
motorov so zabezpelenfm ich trvale zhod-
njc&kotéﬁok pri vysokych ndrokoch na dy-
namiku.
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Vyndlez rie¥i elektrické zapojenie regulovaného pohonu zataZovacieho zeriadenia,
nepr. zatafovacieho zarisdenia kruhovej skiXobnej dréhy ne testovanie vozovkovych kon-
gtrukecif, s jednym riadenym usmernoveXom kotiev a s Jednym risdenym usmernovasom budenia,
ktoré riadené usmernovale su spolod¥né pre jednosmerné hnacie motory vietkjch zatafova-
cich vozidiel sistavy, s reguldciou otd¥ok spliujucou zvlddt vysoké ndroky dynamiky.

Z doposial zndmych zatafovacich zariadenf kruhovych skd¥obnych dréh majd niektoré
centrdlny pohon zataZovecfch vozidiel v strede rulice ramien vozidiel. Nevyhodou takto
riedeného pohonu je, Ze zatafovacie vozidld bez vlastnych pohonov ndprav nenahradzuju
verne zé¥a% skutodnymi vozidlami hlavne pri rozbehu e brzdenf. Zndéme s tie% kruhové
ski¥obné dréhy so zatafovacim zariadenim s neregulovatelnym pohonom.

. -

Tieto uf pre moderné cestné skuSobnictvo neprichédzajd do dvehy, lebo sa nimi ne-
daJy vykondvat akcelera¥né e decelerané skiXky, ani optimalizovat rychlost s ohTadom
na druh ski¥ok a mieru opotrebenia skisenej vozovky. Dalej sd zndme reguldcie rychlosti
zataZovacich vozidiel mechanickym prevodom. Nevyhodou tohto sp8sobu s obmedzené re-
guladné mo¥nosti a nizka d¥innost. SU znéme tie% dalZie rieenia pohonov zataZovacich
zariadent kruhovgch skdSobnych dréh s men¥fmi ndrokmi ne kvaelitu reguldcie. Tieto men¥ie
néroky vypl¥vaji z men¥ieho podtu zataZovacich vozidiel, z malého polomeru skd¥obnej
drdhy pod 10 m, 2z melych ndrokov na vaeriabilitu skdSok.

Tieto si riefené jednoduchifm a technicky menej ndrodnym zapojenim regulovaného
pohonu, napr. releovou automatikou so stykeZovym spinanim silnopridovy¥ch obvodov, so
spidtenim a brzdenfm elektrickymi odpormi, s energeticky ndro¥nej¥ou prevddzkou a s vyX3fmi
nérokmi na obsluhu.

Vy88ie uvedené nedostatky s odstrénené elddrickym zapojenim regulovaného pohonu
zatafovacieho zariadenia podYa vyndélezu, ktorého podstatou je, Ze Jednosmerné motory vSetkych
zatafovacich vozidiel majd paralelne zapojené kotvy elektricky napojené na risdeny usmer-
nova® kotiev a v sérii zapojené budiace vinutia elektricky napojené na riadeny usmernovad
budenia, prifem obvod reguldcie otd¥ok s podradenou slukou régulécie'prddu kotiev a
reguladny obvod napatia kotiev s podradenou sluZkou reguldcie budiaceho pridu sd prepojend
technologickym reguldtorom, zabezpedujicim modelovanie sériovej charskteristiky cudzobudenych
Jednosmerngch motorov.

Elektrickym zepojenim regulovaného pohonu zateZovacieho zariadenia podTa tohto vyndlezu
sa dosiahne reguldcia oté&ok sustavy viacerych cudzobudenych Jednosmernych motorov jednym
riadenym usmernovadom kotiev a jednym ri adenym usmerfioveZom budenia, spliujica podmienku
zhodnosti otd¥ok vietkych regulovanych jednosmernych motorov v kaZfdom okemihu prevédzky.
Vazbami regula¥nych-slu¥iek podla tohto vyndlezu sa dosiahne namodelovanie sériovej
charakteristiky cudzobudenyeh 3ednosmernych motorov zniZovanim budiaceho prédu motorov,
po dosishnutf{ zhody %iadenfch s skutodnych otd&ok, aby nedoZlo k pretafeniu budiacich
vinuti{ zvldEt pri prevddzke s nizkymi otéd&kami.

Na vfkrese je zndzorneny prikled elektrického zapojenia podla vyndlezu, ktory pred-
stnvuje schématické elektrické zapojenie regulovaného pohonu zataZovacieho zariadenia
kruhovej ski¥obnej drdhy s tromi zataZovacimi vozidlami a tedy s tromi hnacimi Jjedno-
smernymi motormi.

Hnacie Jednosmerné motory zatafovacfch vozidiel majé paralelne zapojené kotvy 1
elektricky napojené na riadeny usmernovai 3 a v sérii zapojené budiace vinutia 2 elek-
tricky napojené na riadeny usmernoves 4, ktory je reverza¥ny. Obvod otd¥kového reguld-
tera § s podradenou regulanou sludkou regildtora 1 kotvovych pridov 11 e obvod reguld-
tora 16 kotvového nepatia 14 s podradenou regulanou slufkou reguldtora 8 budimceho
pridu 13 sd prepojené technologickym reguldtorom 10. Slufka reguldcie pridov kotiev
obsahuje Zidlo pridu § reguldtor 7 kotvovych pridov 11, riadeny usmerniova® 3 a paralelne
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zapojené tri kotvy | jednosmernych motorov ako zdtas¥. Obvod reguldcie otéddok jednosmerngch
motorov obsahuje tachodynamo 5 ako ¥idlo ot4¥ok, otd¥kovy reguldtor 6 a podradent sludku
regulécie kotvovych pridov. Reguladnd sludka budiaceho pridu Je vytvorend reguldtorom 8§
budisceho pridu 13, &idlom 17 budiaceho pridu, reverzainym riadenym usmarnovadom 4 a
v sérii zapojenymi vinutiami 2 jednosmernjch motorov sko zdtaz. Obvod reguldcie napatia
kotiev zahriiuje sludku reguldcie budiaceho prudu, &idlo 18 kotvového napatia 14
@ reguldtor 16 kotvového napatia 14.

Reguldcia oté¥ok 12 jednosmernfch motorov a tym aj rychlosti zatafovacich vozidiel
Je regulécieﬁ napatia 14 kotiev 1 pri kon3tantnom budimcom pride 13 a¥ do dosishnutis
menovitého nepatia, Jalej sa potom szvySuju otd¥ky s do dosishnutia Zisdanfch otd&ok 15
odbudzovenim tek, aby v kaZdom okamihu boli otd¥ky vietkych motorov zhodné. Bridenie
"motorov Je rezervéciou budiaceho pridu 13 v riadenom usmernovadi 4 s rekuperovanim do
nepdjacej siete kotiev motorov. Modelovanie sériove] charéktefiﬁiii; cudzebudenych jedno-
smernych motorev sa vykondva technologickym regulétorom 10 znifovenim budiaceho prddu ]3
po dosiehnutf zhody %iadangch otd¥ok 15 so skutodnymi otd&kami 12,

' Usporiadanie elektrickéheo zspodenia regulovaného pohong podTa vyndlezu je mo¥né vyuZit
aj v dalsfch pripadech, v ktorych sa vyskytuje sustava Jednosmernych cudzobudengch motorov,
od ktorych sa vyfaduJd zhodné otddky v kefdom okesmihu prevédzky a ich dynamickd reguldcia.

PREDMET VYINALEZU

Elektrické zapojenie regulovaného pohonu zataZovacieho zariadenia, vyznaujdce
88’ tym, %e jednosmerné motory vietkych zatafovecich vozidiel maji paralelne zapojené
kotvy (1) elektricky napojené na risdeny usmernovad (3) a v sérii zgapojené budiace
vinutia (2) elektricky napojené na riadeny usmerniova¥ (4), priZom obvod otéikového
regulétora (6) a podradencu slu¥kou reguldtora (7) kotvovjch prdidov a obvod reguldtora
(16) kotvového napatia s podradénou sludkou reguldtora (8) budiaceho pridu si prepojend
technologickym regulétorom (10).
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