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Wynalazek dotyczy maszyny do szy-
cia, wytwarzajacej grupy Sciegéw fastry-
gujacych, a szczegdlnie do napednego
mechanizmu dzierzaka obrabianego przed-
miotu przy maszynach do szycia o jedno-
nitkowym S$ciegu lancuszkowym.

Przy maszynach do przyszywania gu-
zikow nadaje sie zwykle dzierzakowi ob-
rabianego przedmiotu ruchy przenos$ne
tam i zpowrotem przez niezalezne czlony,
dzialajace na dzierzak w poprzecznym
do siebie kierunku. Przy dzialaniu tych
czlonow przenos$nych zostaja dzierzakowi
nadawane ruchy sko$ne tam i zpowrotem
przez odpowiednio uksztaltowane krzywe
7tobki dla przesuniecia guzika o czterech
dziurkach do przyjecia znanych przeka-
tnych grup fastrygujdcych Sciegow.

Znane maszyny do szycia o $ciegu steb-
nowym posiadaja dzierzak obrabianego

przedmiotu, na ktéry jest wywierane
dziatanie w znany sposob. Przy takich
maszynach ruchy dzierzaka materjalu
mogq by¢ przerywane w kierunku podluz-
nym do podstawowej plyty maszyny, t. j.
réwnolegle - do osi walu chwytacza, przez
co dzierzak przedmiotu otrzymuje ruchy
tam i zpowrotem poprzecznie do wspo-

.mnianej osi dla przyjecia pojedyniczej gru-

py S$ciegdw przymocowywujacych, skie-
rowanych poprzecznie do podstawowej
plyty maszyny.

Przy maszynie do szycia o $ciegu steb-
no.vym jest dla przebiegu wytwarzania
$ciegéw bez znaczenia, w jakim kierunku
obrabiany przedmiot porusza si¢ tam i
zpowrotem, a zatem rowniez bez znacze-
nia jest, jaki z obu ruchow dzierzake
przedmiotu zostaje wylaczony. Inacze;
przedstawia si¢ sprawa przy maszynie d¢



szycia o $ciegu lancuszkowym. Wiadome
jest, ze, gdy przy rodzaju pracy maszyny
do szycia o $ciegu tancuszkowym guzik i
materjal zostaja przesumniete poprzecznie
do osi walu chwytacza, wtedy wystepuje
dazno$¢ do odksztalcenia, wyciagniete;j
przez chwytacz petlicy, przez co jedna
jej galeZ zostaje wprowadzona w poloze-
nie, w ktérem jest uchwycona przez ko-
niec chwytacza i moze,byé rozerwana.
Maszyny do szycia o $ciegu lancuszko-
wym sa przeto zwykle zaopatrzone w u-
rzadzenie dla takiego ukladania wycia-
gnietej petlicy, by igla szla prawidlowo
w stosunku do petlicy ku dotowi i tworzy-
Ia nowa petlice, chwytana przez koniec
chwytacza i prowadzona przez poprzed-
nio wyciagnietq petlice.

Przy maszynach do szycia o jednonitko-
wym S$ciegu tancuszkowym, przy ktérych
chwytacz obiega okolo osi, przebiegajace]j
w kierunku podluznym podstawowej ply-
ty maszyny i ktore sa zaopatrzone w me-
chanizm napedny dla dzierzaka obrabia-
nego przedmiotu powyzej podanego rodza-
ju w chwili, gdy mechanizm jest nastawio-
ny, jak wyzej podano, do przyszycia dwu-
dziurkowych guzikéw, a zatem gdy sa za-
trzymane ruchy dzierzaka obrabianego
przedmiotu w kierunku podtuznym podsta-
wowej plyty maszyny, zdarzaja si¢ wypad-
ki, Zze ruchy tam i zpowrotem obrabianego
przedmiotu odbywaja sie w linji ruchéw
chwytania petlicy przez koniec chwyta-
cza. To wywoluje znowu taki skutek, ze
przy kazdym drugim $ciegu oba ramiona
wyciagnietej petlicy leza bezpo$rednio na
torze opuszczajacej sie igly i jedno albo
drugie ramie zostaje uchwycone przez. o-
strze igly i moze by¢ rozerwane.

Zasadniczym celem niniejszego wyna-
lazku jest zbudowanie maszyny do przy-
szywania guzikow podlug typu jednonit-
kowego $ciegu lancuszkowego, zapomoca
ktéorej moga by¢ z réwna pewnoscia
przyszywane dwa albo - czterodziurkowe

guziki przez to, ze przy przyszywaniu
dwudziurkowych: guzikéw z obu udziela-
nych dzierzakowi obrabianego przedmio-
tu  ruchow zostaje usuniety nie ruch po-
dluzny w' kierunku do podstawowej plyty
maszyny, ale ruch poprzeczny do watu
chwytacza. Dla wylaczenia ruchéw tam i
zpowrotem dzierzaka obrabianego przed-
miotu w kierunku poprzecznym do osi wa-
lu chwytacza zostaje jedna z czesci ruch
przenoszacych, jak to znane jest przy
innych wylaczalnych napedach, np. przy
napedzie urzadzenia do odcinania nici, w
ten sposéb uksztattowana, ze moze by¢
wyprowadzona z zetkniecia sie z czlonem
napednym. Wskazane jest uzycie w tym
celu dZzwigni wahadlowej z dwiema prze-
gubowo ze soba polaczonemi czesciami,
z ktérych jedna jest polaczona z dzier-
zakiem obrabianego przedmiotu, druga
za$§ posiada krazek, lezacy zwykle we-
wnatrz dwuéciennego krzywego zlobka
dla kotysania tam i zpowrotem dzwigni.
Wal, na ktérym mozna dziala¢ reka, po-
siadajacy mimos$rdd, jest ulozyskowany
w jednej czedci dZwigni, a wodzik, obej-
mujacy wspomniany mimo$rdd jest pola-
czony z druga czescia dZwigni. Przez cze-
$ciowy obroét mimo$rodu zostaje krazek
wyciagniety z krzywego zlobka i cze$¢
dzwigni, posiadajaca krazek, zostaje wpro-
wadzona w uchwyt z nieruchomym opor-
kiem, zaopatrzonym w urzadzenie, zapo-
moca ktorego dZwignia zostaje przepro-
wadzona w poprzednio okre$lone poloze-
nie, a mianowicie najlepiej, w polozenie
pomiedzy kraficami jej ruchow tam i zpo-
wrotem, przez co, gdy dwudziurkowy gu-
zik zostaje umieszczony w dzierzaku,
wowczas dziurki tego guzika leza odpo-
wiednio do ruchow igly.

Na zalaczonym rysunku na fig. 1 —8
przedstawiona jest maszyna do przyszy-
wania guzikéw podiug niniejszego wyna-
lazku, przyczem fig. 1 jest widokiem
bocznym tej maszyny, fig. 2 jest per-



spektywicznym widokiem dzierzaka ob-
rabianego przedmiotu i jego urzadzenia
napednego, fig. 3 jest widokiem koficowym
spoldziatajacych czlonéw do wytwarzania
Sciegdw z dzierzakiem obrabianego przed-

miotu i roboczej plyty maszyny w prze- .

kroju poprzecznym, fig. 4 i 5 przedstawia-
ja w widokach gérnych, czeSciowo w prze-
krojach, urzadzenie odlaczajace dla me-
chanizmu napednego dla dzierzaka obra-

bianego przedmiotu, fig. 6 jest widokiem -

bocznym tego urzadzenia rozlaczajacego,
a fig. 7 i 8 przedstawiajgq urzadzenie w ro-
boczem i bezczynnem polozeniu.

Maszyna podlug niniejszego wynalaz-
ku sklada si¢ z plyty roboczej 1, z ktorej
rozciaga sie prozny stojak 2 ze zwisajaca
rurowq czescia 3, ktora koriczy sie w glo-
wicy 4 ramienia no$nego, w ktérem ulo-
zyskowany jest poruszajacy sie wgore i
naprzdéd drazek igielny 5, niosacy igle 6,
spoldzialajaca ze zwyklym chwytaczem
obiegowym 7, umieszczonym na wale 9,
rozciagajacym sie w kierunku podluznym
ramienia 10, niosacego obrabiany przed-
miot.

Stosowany tutaj mechanizm chwyta-
kowy jest znanej konstrukc;ji.

Dzierzak obrabianego przedmiotu jest
rOwniez znanej konstrukcji © sklada sie
z poruszajacego sie tam i zpowrotem draz-
ka 12, na ktorego przednim kofncu jest u-
mocowana, niosaca materjal, plyta 13, na
ktorej spoczywa guzikowy zacisk, skla-
dajacy sie ze szczek 14, 14, zaciskajacvch
guzik,
cem ramieniu 15, ktére ze swej strony jest
umocowane przy klocu 16, ulozyskowa-
nym przy tylnym Koricu drazka 12.

Dla udzielenia dzierzakowi ruchéw po-
dluznych sa przewidziane czlony napedne,
sktadajace sie z pionowej podpory 17, u-
mocowanej przy tylnym koncu drazka 12
i otoczonej ramieniem 18 wahadlowej
dzwigni, ulozyskowanej przez 19, ktorej

umieszczonych przy sprezyiuja-

drugie rami¢ 20 posiada krazek 21, wcho-
dzacy w krzywy zlobek przy wewnetrz-
nej stronie zwyklej wyrowkowanej tarczy
22, napedzanej w znany sposéb z glownego
walu maszyny.

Sruba nastawnicza 23 jest mniesiona
przez zwykly nieprzedstawiony kloc $liz-
gowy, ktory moze byé ulozony w roz-
maitych nastawialnych polozeniach przy
podporze 17 dla zmiany wielkosci ruchow
podluznych tam i zpowrotem dzierzaka
przedmiotu.

Na dzierzak dziata w kierunku. po-
przecznym do drazka 12, grupa czlonow,
obejmujacych plyte $lizgowa 24, umoco-
wang przy drazku 12 czopami 25 i $ruba
26, i niosaca spuszczajacy sie ku dolowi
sworzen 27, palaczony wodzikiem 27% z
jednem ramieniem 28 dZwigni katowej,
ulozyskowanej przy czopie 29, niesionym
przez ramie dZzwigarowe 10. Drugie ramie
dzwigni katowej jest wyciete dla przyjecia
zaopatrzonego w glowice czopa 31, pola-
czonego z jednym koricem nastawialnego
wodzika 32, ktérego drugi koniec jest po-
faczony z dolnym korficem dZzwigni 33, .
utozyskowanej przy poprzecznym czo-
pie 34, utrzymywanym nieruchomo w
wydrazeniu nasadki 35 stojaka 2.

Dla od!aczenia dZzwigni 33 od Zlobka 36,
dzwignia 33 posiada czlon po$redni 38,
ulozyskowany wahadlowo przy czopie 38,
umieszczonym przy dzwigni 33 i przebie-
gajacym poprzecznie do czopa lozysko-
wego 34. Czlon po$redni 38 posiada dwie
szczeki 387, stykajace sie z przeciwlegle-
mi stronami jezyczka 33 X ktory tworzy
ze swej strony gorna cze$é¢ dzwigni 33.
Posredni czlon 38 posiada procz tego,

" boczny czop 39, przy ktorym ulozysko-

wany jest krazek 40, mogacy wchodzi¢
w krzywy zlobek 36.

Przy jezyczku 33 *jest umocowany za-
pomoca $ruby 41 koniec krotkiego wodzi-
ka 42, ktorego przeciwlegly koniec obej-



muje mimo$réd 43, umieszczony
jednym koficu walu 44, ulozyskowane-
g0 w czlonie  38. Umocowany »rzy
przeciwleglym korficu walu 44 uchwyt 45
~ umozliwia obrét mimos$rodu 43, przez co
krazek 40 moze by¢ wprowadzony w ze-
tkniecie, albo wyprowadzony z zetkniecia
ze zlobkiem 36. Sprezyna 46 naciska na
rozszerzony koniec wodzika 42 w ten spo-
sOb, ze mimos$réd zostaje naci$niety w
jedno z jego dwoch zewnetrznych poto-
- zefi, w ktérem moze sie obracs?.

Gdy krazek 40 jest wyprowadzony z ze-
tknigcia z krzywym Zztobkiem 36, pozada-
ne jest utrzymanie dZwigni 33 w potozeniu
nieruchomem pomiedzy kraficowemi gra-
nicami jego ruchu wahadlowego. W tym
celu wskazane jest zastosowanie pionowe-
g0 czopa prowadniczego 41X przy goérnej
czesci czlona 38, ktory przy swoim prze-
stawieniu naprzéd wprowadza czop 41 do
ztobka 47, zwisajacego kofica nieruchome-
go drazka oporowego 48, ktorego dolny
koniec jest nieruchomo umieszczony przy
tozyskowym czopie 34. Przy goérnej cze-
§ci drazka 48 jest zapomoca S$rubowego
- sworznia 49 ulozony koniec drazka 50,
ktorego drugi koniec jest przeborowany
dla przyjecia zwezonego konica 51 walu
obiegowego, posiadajacego wyrowkowana
tarcze 22.

Otwarty koniec zlobka 47 lezy, jak wi-
da¢ z fig. 4, na jednej linji z czopem 4I1%,
gdy gorny koniec dZwigni 33 znajduje sie
przy koficu swego ruchu wahadlowego.
Gdy czop 41 zostaje wprowadzony w
krzywy zlobek 47, to uderza on o sko$na
cze$é 52 i zostaje przesuniety, jak to widac

przy

z fig. 5, na prawo. DiZwignia 33 zostaje
w ten sposéb dostatecznie przestawiona i
dzierzak obrabianego przedmiotu zostaje
wprowadzony w. poloZenie mniej wiecej
w Srodku pomiedzy kraricami jego ruchu
tam i zpowrotem. Sruba nastawnicza 53
z nakretka 54 stuzy do ograniczenia ze-
wnetrznego ruchu czlona® 38 pod wply-
wem mimosrodu 43.

Zastrzezenia patentowe.

1. Maszyna do szycia o jednonitkowym
$ciegu tancuszkowym, przy ktorej przy
przyszywaniu czterodziurkowych guzi-
kéw dzierzak obrabianego przedmiotu o-
trzymuje ruch tam i zpowrotem w kierun-
kach rownaleglym i poprzecznym do osi
walu chwytacza, tem znamienna, Ze przy
przyszywaniu dwudziurkowych guzikéw
zniesiony zostaje ruch dzierzaka obrabia-
nego przedmiotu, poprzeczny do walu
chwytacza przez td, Ze posredni czlon
(38, 40, 41 *) zostaje w szeregu przeno-
$nych cztonéw dla przenoszenia ruchow,
poprzecznych do walu chwytacza, wypro-
wadzony z zetkniecia z czlonem naped-
nym (napedng tarcza 22) i wprowadzony
w zetkniecie z nieruchomym oporkiem
(47, 48).

2. Maszyna do szycia podlug zastrz. 1,
tem znamienna, zZe oporek posiada krzywy
7lobek (47) ze sko$na czescia (52), z kto-
ra styka sie czton posredni.

3. Maszyna do szycia podlug zastrz.
1 i 2, tem znamienna, ze $ruba nastawni-
cza (53) ogranicza ruch czlona posrednie-
20 przy jego przestawieniu w skosnej cze-
$ci (52) zlobka (47).
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The Singer Manufacturing Company.

Zastepca: M. Brokman,
rzecznik patentowy.
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