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(54) Regula¥ni mechanismus zvedactho hydraulického zafizeni, zejména pro zemdd¥lské traktary

Vynélez se tyké regulainiho mechanismu zvedaciho hydraulického zatfizeni, zejména
pro zem&d&lské traktory, ovlédajiciho funkei napf. t¥ibodového zév&su néFadl, ktery jako
regulainiho impulsu vstupujiciho do tohoto mechanismu vyuzivé tahové sily mezi traktorem
a néradfm, nebo vertikédlni polohy 2évésu néradi vi¥i traktoru, nebo tlaku kapaliny v pro-
voznich vélcfch vlastntho zvedactiho zatizend, pripadné vhodné kombinace t&chto vstupnich

impulst.

Dosud znémé systémy reguladnich mechanismd zvedacfho hydraulického za¥fzeni trak-
tord vyu¥ivajf jako vstupniho jmpulsu jednak zm&ny 8ily mezi traktorem a pracovnim né-
¥adim, je to tak zvanéd silové regulace, jednak zmén vertikdlni polohy mezi traktorem a
pracovnim néfadim - polohové regﬁlace - a jednak vhodné kombinace t&chto dvou systémd -
smiSend regulace., Rovn&%f Je znémo provedeni, vyuZivajici jako vetupntho impulsu tlaku
kapaliny v pracovnim vélei zvedacfho hydraulického zarizeni traktoru - tlakové regulace.
Pri préci s ndkterym néradim, nap¥{klad u polonesenych strojd pro zpracovéni pidy je u-
Zelné udrZovat konstantni dotfZeni traktoru. K tomuto je vhodné mpracovat v systému tla-
kové regulace. Nevjhodou je soulasné vyloufeni spolupr éce se silovou regulaci, &im% se
traktor s né&radim mi¥e pri néhlém zvySeni pidniho odporu dostat do oblasti maximélniho
prokluzu a bez pohotového zésahu Fidile se zastavi, P¥i préci se silovou regulaci se

naopak nepodai#i zajistit trvalé stélé doti¥eni zadni népravy traktoru, ani pot¥ebné
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dotifeni opdrnfch kol poloneseného stroje. Pri préci se silovou regulaci se vydka advéau

nérad{ méni automaticky s ménici se silou mezi néradim a traktorem. Napfiklad p¥i orbd

v nehomogenni pdd& dochézi vlivem néniciho se ptdniho odporu k nadmérnému koliséni pra-
covni hloubky. P¥i pouZiti smiZené regulace dojde ke zmenseni tohoto koliséni. Zévés né-~ .
¥adf, kterg vlivem vstupniho silového impulau za¥ne ménit svou vertikélni polohn, se
zastavi, dfive neZ nastene vyrovnéni sily a to vlivem impulsu od ménici se vertikélni
" polohy zév&su kombinaci silové a polohové regulace. Vzhledem k tomu, ¥e impuls od m&nici
se polohy za¥ne plaobit a¥ dojde ke skuteéné urdité zméné, mé omezujici Y¥inek polohového
jmpulsu v nékterych p¥ipadech zna¥né zpotdéni. Tato smiéené reguluce potom ztréci na |
u¥innosti.

Z principu silové regulace vyplyvéd rovnéi znémy nedostatek, kterjm je uplny pokles aily
mezi traktorem a néFadim v okam¥fiku dosaZeni absolutniho ﬁroklﬁzu hnacich kol traktoru.

V tomto piipadd d4 toti} silové regulace impuls k dalsimu zahlubovéni néradi a bez zdsa-

hu ¥idi%e nastane uvéznuti traktoru.

vyse uvedené nedostatky odstranuje regulaéni mechanismus zvedaciho hydraulického
zatizeni podle vynélezu, umoZnujict vyuziti daldi smiené regulace ke stévajici polohové,
silové, tlakové a polohov&silové regulaci, sestévajici z polohového volile, vykyvn& uloZe-
ného na vodici kladce, vedené v drd¥ce kyvadla, ptipevnéném na enimad sily silovym téhlem,
jeho% podstatou je klogbowé pfipoaeni ve svislé poloze tlakového voli¥e na vodici kladku.
Tlakovy voli¥ jednak je pripevnén na volici téhlo a jednak je vézén svou spodni gésti na
pohyb snimaciho pistku tlakovym téhlem, na ném# je uloZena prulina, opfend o predpétim o
pevnou op&rku, pripadné& pohyblivy doraz nebo stupnovity pohyblivy doraz. Dotykové kladka
je oprena p¥i silovitlakové regulaci o stredni ¥ést a pti tlakové regulaci o dolnf Zédst
tlakového volile. l ‘ ‘

Vyhody reguladniho mechanismu zvedactho hydraulického za¥izeni podle vynélezu spo-
givajl v mo¥nosti vyu¥itl daldd smidené regulace, vytvolené 2 kémbinace silové a tlakové
regulace. Tento zdokonaleny systém umoZnuje regulaci v p¥ti polohéch: polohovou, silovou,
tlakovou a dvé smiSené regulace, t.j. polohovésilovou a silovétlakovou. Pri préci s polo-
nesenymi stroji, které vy%aduj{ konstantni pfenos hinotnosti na pldu prostfednictvim svého
opérného kola, zvyduje vyuziti smidené silovéflakové regulace podstatné pracovni mo¥nosti.
Pokud se neméni pddni odpor, pracuje regulace obdobné jako pouhd regulace tlakové. P¥i zmd=
n& pddntho odporu dojde potom i x %éste¥nému upraveni pracovni hloubky, Eim¥ se vylouti
mo¥nost kritického prokluzu hnacich kol.traktoru. ' |
PPi préci s regulaini hydraulikou dochézi vZdy na zafdtku zvedéni ke krétkodobému stoupnuti
tlaku v pracovnich védlcich. Této skutelnosti je zde vyuZito pro vytvoreni zpétné vazby,
kterd ve smiSené silovétlakové regulaci na rogd{l od pouzité smiSené polohovE&silové re-
gulace pUsobf ihned bez prodlevy, tim%¥ je omezeno ne%hodné\koliséni pracovni hloubky, .
napt. pfi orbé v urdityeh nepfiznivfch podminkdch. Rovnéi p¥i dosaZeni absolutnfho pro-
klugu hnacich kol trektoru a zruSenf sfly mezi traktorem a néfadim dojde obvykle k poklesu
tlaku v. pracovnich vélcich. Tlakové sloZka smifené silové&tlakové regulace zareaguje okam-
%ité pozvednutim néfadi, zmenSenim pracovni hloubky a tedy i zmen¥enim zéb&ru néfadi,
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co% prispivé ke zvySeni prdjezdnosti agregétu traktor-né¥adf., Vhodnou volbou geometrickgeh

pomért v mechanismu lze doséhnout sou¥asné se zafazenim popisované smi3ené silovétlakové
regulace zm¥ny citlivosti jednotlivych sloZek regulace, co¥ umoZni optimalizovat préci v

extrémnich podminkdch, napf. v kamenitych pidéch s rychle se st¥idajicim pldnim odporem.

Pffklad regulainfho mechanismu zvedaciho hydraulického zarizeni podle vynédlezu je
znézorndn na pripojenych vykresech, kde je na obr. 1 schéma traktoru s polonesenym néfa-
dim s vazbou silové a tlakové regulace, na obr. 2 schéma regula¥nfho mechanismu se zata-
zenou 8ilovou regulacf, na obr. 3 2ést schématu se zarazenou tlakovou regulaci, na obr. 4
%4st schématu se za¥azenou smifenou silovétiakovou regulaci, na obr. 5 alternativni pro-

vedeni mechanismu s pohyblivym dorazem a na obr. 6 je pouZit stupnovity pohyblivy doraz.

Reguladni mechenismus je pfipojen na hlavni ovlédaci péku 1 hlavni pékou 2, opatfe-
nou dotykovou kladkou 3. Dotykové kladka 3 dosedé na funk¥ni plochu polohového volife 3
a tlakového voli¥e 18. Polohovy volid 9 a tlakovy voliZ 18 je kloubové spojen ve stiedni
g4sti vodiei kladkou 17, uloZenou v dréice kyvadla 22. Kyvadlo 22 je vyky#né pFipevnéno
na zévés 4.Vodic{ kladka 17 je déle pripevnéna k volicimu téhlu 3. Konec polohového vo-
li%e 9 je opat¥en polohovou kladkou §, kteréd dosedé na vaZku 10 pevné& uloZenou na h¥f-
deli J, na jeho¥ koncich jsou pFipevnény zvedaci ramena 8. Konec tlakového voliZe 18
je napojen na tlakové tshlo 21, které je druhym koncem napojeno na voditko 14, o né% je
opfena jednim koncem pru%ina 15 které Jje d}uhym koncem oprena o pevnou opérku lé. Ve
vybréni voditka 14 je uloZen snimaci pistek 13. Nezav&3eny konec kyvadla 22 je napojen
silovym téhlem 23 na silovy snimad 19, uloZeny svym volnym koncem mezi tlalné pruZiny 24.
Hlavni péka 2 je déle pripojena k jednomu konci téhla 20, jehoZ druhy konec je pripojen
k péce 11 hlavniho Soupétka 13, priZemZ na tomto spoji je jednim koncem navlefena vratné
pruZina 35. Polonesené néradi 27 je opatfeﬁo op&rnym koleZkem 28 a k traktoru je p¥ipojeno
pomoc{ t¥fbodového zévE&su, jeho¥ soudsdstf je hornd téhlo 26. Zvedaci hydrau lické za¥izent,
umisténé v traktoru, je ovl4déno pracovnim vélcem 25, ¥izenym regulaénfm systémem 29.

Alternativni provedeni je vytvoreno s pohyblivym dorazem 3O nebo stupnovitym pohyblivym
dorazem 37, které jsou vyklopné a% k opérnému koliku 38 a o jejich spodni &dst je jednim
koncem opfena pruZina 15. U tohoto alternativniho provedeni je volici téhlo 5 spojeno 8
dorazovou pékou 32, vyklopnou na opérném Zepu 33 a na svém konci opatfenou opérnou klad-
kou 31, iteré dosedd na opé&rnou plochu 34 pdhyblivého dorazu 30 nebo na stupnovitou opér-
nou plochu 36 stupnovitého pohyblivého dorazu 37.

Polonesené néradf 27 je k traktoru pifipevnéno pomoci t¥ibodového zévésu, ktery
szm hornim téhlem 26 zprost¥edkuje pfenos'sil mezi polonesenym néradim 27 a tladnymi
pruZinami 24 silové regulace. Vy#kové poloha t¥ibodového zévésu je udrZovéna pomoci zve-
dacfho mechanismu, jeho% hlavnimi ¥éstmi jsou zvedaci ramena 8, h¥idel 7 a pracovni vé-
lec 25. Velikost s{ly mezi traktorem a polonesenym néfadim 27, snimand prostiednictvim
n&kterého téhla, napt. horniho téhla 26, je vstupnim impulsem pro reguladni systém 29.
Tohoto vstupniho impulsu se vyuZivé pro silovou a smiSenou regulaci. Daldim vstupnim

impulsem je zde tlak v pracovnim vélci 25, ktery se vyuZfvé pro tlakovou



208 262
regulaci, pfipadn® smiSenou regulaci 8 tlakovou slo¥kou. P¥i zakazené tlakové regulaci

miZe obsluha zvolit urfity tlak v pracovnim véleci 25, ktery je potom reguladnim systé- )
mem automaticky ﬁdrzovén a tim i ¥4st hmotnosti poloneseného né¥adi 27 ae:pfenééi na pidu
prostfednictvim op&rného kolefka 28. PPi zatazené éisté 8ilové regulaci je vstupni impuls,
t.j. zm&na sily v hornim téhle 26 t¥ibodového zév&su registrovén prost¥ednictvim silového
snima¥e 19 8 tlainymi pruZinami 24. Pohyb silového snimale 19 se prenddf silovym téhlem
23 hu kyvadlo 22. V dré¥ce kyvadla 22 se pFesouvéd vodici kladka 17 a vyskové ji ustavuje
voliei téhlo 5 O vodici kladku 17 se opiré dotykovou kladkou 3 hlavni péka 2, kterd je
zavE¥end na kloub hlavni ovlédaci péky 1, jeji% polohu volf obsluha. Pro urditou zvolenou
sfla v hornim téhle 26 t¥ibodového zév&su je hlavni ovlddaci pdka 1 pevnd. Pohyb vodicl
kladky 17 pfi silové regulaci tak zplsobuje kyvéni hlavni péky 2, kterd je pgostfednict-
vim téhla 20 a péky 1l spojena s hlavnim Zoupédtkem 12, Vzéjemny styk viech funknich
soudést! je jiZtdn predepnutim vratné pruiny 35. P¥i zvyseni pldniho odporu se zv&ts1

i sila v hornim téhle 26 a tim i s{la, plsobici na silovy snima¥ 19 ve sméru A. Prostfed-
nictvim silového téhla 23 se vychylf i spédni konee kyvadla 22, tento pohyb se prends{
prost¥ednictvim soufédst{ 17, 3, 2, 20, 11 na hlavni Soupétko 12, jehoZ presunuti zpisobil
pln&ni pracovntho vélce 25, zmen3eni pracovni hloubky a tim shiZeni pracovniho odporu.
S{la, plsobici ve sm¥ru A na silovy snima& 19, se zmen3{ a hlavni Soupdtko 12 se presune
zpét do neutrdlni polohy. Dald3f sniZeni pracovniho odporu mé za nésledek sni¥eni sily,
pisobici na silovy snima¥ 19 a  déle presunuti hlavniho Soupétka 12, které zplsob! vy~
prazdnovéni pracovniho vélce 2%, pokles poloneseného néfadi 27, zv&tSeni jeho pracovni
hloubky a tudf} i zv&tSeni 8ily ve sm&ru A, ¥im%¥ se hlavni Soupétko 12 op¥t vrétl do ne-
utrélu. S vodicf kladkou 17 jesou kloubové& spojeny polohovy volid 9 a tlakovy volid 18 a
pri zaPazené silové regulaci nejsou prakticky ve styku s dotykovou kladkou 3 a nevZastni
se regulace. PFi zafazeni tlakové regulace volici téhlo 5 presune vodief kladku 1l do
horni ¥ésti dréZky kyvadla 22. Spodni konec tlakového volile 18 se postavi proti dotykové
kladece J hlavni péky 2. Na hlavni péku 2 se neprenddi ani pohydb vadky 10, ani pohyb ky-
‘vadla 22. Na dotykovou kladku ] hlavni péky 2 se prenéd8i pohyb spodniho konce tlakového
voliZe 18, ktery je prostfednictvim tlakového téhla 21 vézén na pohyb snimactho pistku
13 tlakové regulace., Snimaci pistek 13 je ze strany reguladntho systému 29 rozvéddle
trvale zatiZen okamZitym tlakem pracovniho vélece 25, Polohou hlavni ovlédaci péky 1 Je
dén tlak, ktery je udrZovén automaticky v pracovnim vélei 25. Dojde-li, napf. pfi prejez=
du nerovnosti, ke zvySeni tlaku v pracovnim vélci 25 tim, Ze op&rné koledko 28 ztratl
kontakt 8 pldou, snimacf pistek ;i se pohybuje proti tlaku pruZiny 15 a souhlasné s nim
se pohybuje i tlakové'tséhlo 21 se spodnim koncem tlakového volile 18, o n&j% se opiré
dotykové kladka 3 hlavni péky 2. Prostiednictvim téhla 20 a péky 11 se hlavni ¥oupdtko
12 presune do polohy vyprazdnovéni pracovniho védlce 25. Pripojené polonesené néradi gi
kleséd tak dlouho, a% se op&rné kole¥ko 28 dosteane do styku s pddou a pirenddf ur¥itou E4st
hmotnosti poloneseného néfadi 27. Tlak v pracovnim vélci 25 klesé a%¥ na predem nastavenou
hodnoth. Pohyb snimacine pistku 13 a celého mechaniemu ve smru pisobeni pruzin& 15 pii-
vede hlavnf Soupétko 12 zp&t do neutrdlu. P¥i dalsim poklesu tlaku, kdyZ opérné kole¥ko 28
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jede pFes vyvySeninu, nastane prosttednictvim vySe popsaného mechanismu p¥esunuti hlav-

niho Soupétka 12 do polohy pln&ni pracovniho vélce 25. Néradi je pozvednuto tak, aZ opérné
koledko 28 prend¥f jen hmotnost prisludnou predem zvolenému tlaku v pracovnim vélci 25
a v tom okamfiku je hlavni Boupétko 12 opé&t v neutrélnf poloze. Zarazenim emi3ené regu-
lace silovétlakové se tlakovy v61i6 18 presune do polohy podle obr. 4, Na pohyb dotykové
kladky 3 hlavni péky 2 mé vliv jednak pohyb horni Zésti tlakového voli¥e 18, kterd je
vodicf kladkou 17 vézéng na pohyb kyvadla 22 silové regulace, jednak pohyb doln{ Zésti
tlakového voliXe 18, kterd je vézéna tlakovym téhlem 21 na pohyb snimaciho pistku 13
tlakové regulace. Zm&na pracovniho odporu néradf zplsobi stejnd jako u silové regulace
pohyb kyvadla 22 silové regulace. PFi zvySeni pracovniho odporu se spodni konec kyvadla
22 pohybuje smérem doleva & unés1 s sebou i vodicf kladku 17 silové regulace a s ni i
horn{ ¥ést tlakového voli¥e 18. Prostrednictvim dotykové kladky 3 hlavni péky 2 a dal-
%{ho mechanismu nastene presunut{ hlavniho Boupétka 12 ve smyslu p¥ivodu oleje do pra-
covniho vélce 25 a v okamiiku po¥dtku zvedéni nastane zvySeni tlaku v pracovnim vélci 25.
. Tento tlak zptsobi presunuti snimaciho pistku 13 tlakové regulace proti sile pruZiny 15
a tfm i pFesunut! spodni &dsti tlakového voliZe 18 sm&rem doprava. Dotykovéd kladka 3,
hlavni péka 2 a dal¥i mechanismus ptesouvé hlavni 3oupétko 12 proti smyslu plvodniho
pohybu, tedy zp&t do neutrélu. Hlavni Soupdtko 12 doséhne neutrélni polohy dfive, ne%
odpovidé &isté silové regulaci. Analogicky obréceny postup nastane pfi zmenSeni pra=-
covniho odporu poloneseného néfadi 27. V obou pripadech mé tato zpépné vazba za nésle-
dek men3i kolfséni pracovni hloubky, neZ odpovidd &isté silové regulaci. V p¥ipadé, Ze
dojde k extrémnimu poklesu pracovniho odporu, napf. p¥i dosaZeni dplného prokluzu hna-
cich kol traktoru, dévé pokles sily impuls k poklesu nérad{. Soulasnd v8ak dojde ke
znadnému poklesu tlaku v pracovnim vélei 25. Snimaci pistek 13 tlakové regulace se U¥in-
kem pru%iny 15 presunuje smErem doleva, coZ prostfednictvim’daléiho mechanismu zpdsobi
presunut{ hlavnfho Soupdtka 12 ve smyslu zveddni néradi. PruZina 15 tlakové regulace se
opiréd o pevnou op¥rku 16, je tedy trvéie pigdepnuta i v dob&, kdy tlakové nebo smiBend
silovétiakové regulace neni gafazena., U alternativniho provedeni je pevné opérka 16
nahrazena pohyblivym dorazem 30. V dob&, kdy je zafazena polohové, smiSend, polohovési-
1ov4 nebo silové regulace, je dorazové péka }g'otoéné uloZena na op&rném Zepu 33 a opatie~
na opérnou kladkou 31 tlakov é regulace v poloze, ve které je opérné kladka 31 nad op&rnou -
plochou 34 a neni s ni ve styku. Polohovy voli¥ 9 a tlakovy voli¥ 18 vézeny vodic{ klad-
kou 17, zav&Senou na volicim téhle 5, je pfitom v poloze, Vv ni% je s dotykovou kladkou 3
ve styku polohovy voli¥ 9 polohové regulace nebo vodici kladka )7 silové regulace., Po-
hyblivy dorez 3O je preeunuf vpravo tak, Ze je opren o opérny kolfk 38 a pruzina 15
tlakové regulace neni predepnuta. P¥i zatazen! smifené regulace silovétlakové se dora-
gové péka 32 otodi proti smyslu hodinovych rudi¥ek. S dotykovou kladkou 3 hlavni péky 2
se dostane do styku st¥edni ¥ést tlakového volile ;gltlakové regulace. Opérné kladka 31
re jede na op&rnou plochu 34 do polohy vyznakené na obr. 5 ¥érkovang. Pohyblivy doraz 30
se oto#{ kolem svého zévésného bodu ve smyslu hodinovych ruifek a predepne pruZinu ;2'
tlakové regulace. Pri zaFazeni tlakové regﬁlace se dorazové péka 32 ddle oto¥i proti
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smyslu hodinov§ch ru¥iZek do polohy plnd vyznaSené v obr. 5. Ivar op¥rné plochy 34 je vo-

len tak, aby predpdti pruZiny 15 bylo stejné pro smiSenou silovétlakovou i pro tlakovou
regulaci. U alternativnfho provedeni midZe byt pou%ito stupnovitého pohyblivého dorazu 37,
opat¥eného stupfiovitou opérnou plochou 36. V dob&, kdy je gatazena polohovéd, smiSenéd po-
lohovésilové nebo silové regulace, umoZnuje natofeni dorazové pék& ;3 opfeni stupnovitého
pohyblivého dorazu 37 o opérny kolik 38. P*i zafazené smiZené ailovéflakové regulaci je
stuphiovity pohyblivy doraz 37 a dorazové péka 32 v &érkované poloze. Prulina 13 tlakové
regulace je méné& predepnuta, cof mé za nésledek gvySeni citlivosti slofky tlakové regula~-
ce, col miZe byt ve vazb® se zménou citlivosti prenosu pohybu z tlakového volile 18 tla~-
kové regulacé na dotykovou kladku 3 ulelné, P¥i zatazeni tlakové regulace Je dorazovéd '
péka 32 a stupnovity pohyblivy doraz 37 v pln¥ nukreslené poloze. Piedpéti pruZiny 15
tlakové regulace je vdtsf, citli&ost tlakové regulace ni¥¥i, rozsah tlakové regulace
v&tdi. Tvar stupnovité opdrné plochy 36 stupnovitého pohyblivého dorazu 3] miZe bft utvo-
¥en tak, Ze umo¥ni volit vice nef dva stupnd citlivosti, pfipadné rozsahu tlakové regu-

lace.

PREDMET VYNLLEZU

1. Regula¥ni mechanismus zvedacfho hydraulického za¥izeni, ze jnéna pro zem&d&lské trek-
tory, uﬁoﬁﬁujici vyusit! dals{ smifené regulace ke s tévajici polohové, silové, tlakové
a polohovdsilové regulaci, sestévajic! ze enimafe polohy zvedaciho mechanismu, snimale
8ily mezi traktorem a néfadfim, enfmale tlaku v pracovnim vélei, tvofenym vnit¥nim roz~-
véd&%em, priZemZ polohovy voli¥ je na jednom konci opat¥en: polohovou kladkou, dose~
dajici na vadku zvedacfho mechanismu, a svym druhjm koncem je vykyvn¥ ulofen na vodictl
kladce, vedené v dré¥ce kyvadla, pFipevnéném na snimal sily silovym téhlem, vyznaleny
tim, zo‘na vodic{ kladku (17) je kloubov® pripojen tlakovy voli¥ (18), jednak pripev-
n¥ny na volic{ téhlo (5) a jednak svou espodni ¥ésti je vézén na pohyd snimaciho pistku
(13) tlakovym téhlem (21), na n¥m# je uloZena pru%ina (15), opfenéd s predpétim o pevnou
opérku (16), pripadnd pohyblivy doraz (30) n?bo stupnovity pohyblivy doraz (37), priZemi
na tlakovém voliZi (18) je oprena dotykové kladka (3) jednak pii silov&tlakové regulaci
o strfedni ¥4st a jednak pFi tlakové regulaci o dolni ¥ést tlakového volile (18).

2. Regula¥ni mechanismus podle bodu 1 vyszna¥eny tim, %e pruZina (15) doseds s predpstim
na pohyblivy doraz (30) pfi zarazené silov&tlakové a tlakové regulaci, opatfeny opdr-
nou plochou (34), kterd se opiréd o op¥rnou kladku (31), pripevnénou ke konci dorazové
péky (32), vykyvné uloZené na opirném Zepu (33) a druh¥m koncem pFipojené k volicimu
téhlu (5), pritem# pfi regulaci neovlivievané tlakovou regulaci je pohyblivy doras

(30) opren o opérny kolik (38), nebol opérné kladka (31) je mimo op¥rmou plochu (34),.
&{mZ% pruZina (15) jo v odlehdeném stamu.
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Regula¥ni mechanismus podle bodu 2 vyznaleny tim, %e op&rné plocha (34) je tvofena

tésti kru¥nice, jeji% st¥ed leZ{ v ose opfrného Zepu (33), ktery je oto¥nym bodem
dorazové péky (32).

Regula&ni mechanismue podle bodu 1 vyznaZeny tim, Z¥e pruZina (15) dosedd 8 predps tim
na stupnovity pohyblivy doraz (37) pii zardzené silov&tlakové a tlakové regulaci,
opatreny stupnovitou op&rnou plochou (36), kterd se opird o op&rmou kladku (31),
pripevnénou ke konci dorazové péky (32), vykyvné uloZené na opérném Zepu (33) a
druhfm koncem pripojené k volicimu téhlu (5), pFi¥em? kaXdy stupen stupnovité opérné
plochy (36) odpovidé jinému predpdtf pruziny (15) a tim jiné citlivosti sniménf tla-
kové regulace, priemi pri regulaci neovlivnované tlakovou regulaci je stupnovity
pohyblivy doraz (37) opfen o opérny kolik (38), nebof op&rné kladka (31) je mimo

stupnovitou op&rnou plochu (36), &im% ﬁru!ina (15) je v odleh¥eném stavu.
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