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Wynalazek dotyczy ukladu polgczen elektronicz-
nej, lub czesciowo elektronicznej maszynki sygnato-
wej do wytwarzania akustycznych sygnatéw impul-
sowych powracajacych periodycznie, przy zastoso-
waniu znanego ukladu polgczen, skladajgcego sie
z multiwibratora i sterowanego przez ten multiwi-
brator dwustopniowego ukladu liczgcego wedlug
Libaw, Craig’a.

Znane sa elektroniczne maszynki sygnalowe.
Skladaja sie one z astabilnego (wolnodrgajgcego)
multiwibratora oraz z dwodch, sterowanych przez
niego, multiwibratoréw obnizajacych o potlowe cze-
stotliwosé, Kktorych wyjscia dolaczone sa przez
uklad koincydencyjny do wyj$¢ maszynki sygnalo-
wej.

Jeden z ukladéw koincydencyjnych jest wlaczony
" cd strony wejscia na wejscia obu multiwibratorow
obnizajacych czestotliwo$é, a swym wyjsciem wlg-
czony jest do sterujgcego wejscia drugiego ukladu
koincydencyjnego, ktéry swoim sterowanym wej-
Sciem jest dolgczony do astabilnego ‘multiwibrato-
ra. Wyjscie tego drugiego ukladu koincydencyjnego
oraz wyjécie pierwszego ze sterowanych multiwi-
bratoréw stuza jako wyjscia do odprowadzania im-
puls6w wzglednie grup impulséw. Do tych wyjsé
sg dolgczone pierwsze wejscia trzeciego i czwartego
ukladu koincydencyjnego, ktérych drugie wejscia
dolaczone sg do wspdélnego generatora wysylajgcego
skustyczne napiecia przemienne. Wyjscia trzeciego
i czwartego ukladu koincydencyjnego stuzg do od-
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prowadzania zadanych sygnaléw akustycznych na
przyklad w rytmie znakéw alfabetu Morse’a odpo-
wiadajacych literom ,s” wzglednie ,t”. Trzeci
i czwarty uklad koincydencyjny utworzone sg przez
uzwojenie wyjscia wspélnego transformatora wyj-
Sciowego oraz uzwojenia wejSciowe kazdego ze
specjalnych transformatoréw wyjsciowych, a takze
przez wlgczone miedzy te uzwojenia pary prostow-
nikéw, stosowane przez grupy impulséw wysylane
przez sterowane multiwibratory. Transformatory
wyjSciowe, za pomocg réwnolegle wlgczonych kon-
densatoréw, dostrojone sg na czestotliwo$§é wtasng
generatora wysylajgcego akustyczne napiecie prze-
mienne.

Jezeli w czesSciowo elektronicznych maszynkach
sygnalowych, rytm sygnaléw akustycznych jest z go-
ry ustalony na przyklad przez uklady przekazniko-
we, to trudno jest zachowaé $rodki lgczeniowe
ustalajgce rytm, w postaci ukladéw dzielgcych cze-
stotliwosé, gdyz wymaga to znacznego nakladu
srodkéw. Wadag jest rowniez to, ze w wielostop-
niowych ukladach obnizajgcych czestotliwosé o po- .
lowe, rézne stopnie w okre§lonym czasie musza
wykonywaé rézne iloSci zadzialan, co w odniesie-
niu do stopni, o stosunkowo duzZej ilosci urucho-
mien jest szkodliwym, ze wzgledu na ich trwalosé
i czestotliwo$é graniczng.

Problematyczne jest zastosowanie w praktyce
trzeciego i czwartego ukladu koincydencyjnego, sto-
sowanych w znanych ukladach maszynek.sygnalo-
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wych, gdyz wyjscia sluzace do odprowadzania grup
impulséw sg zwierane niecalkowicie podczas przerw
miedzy sygnatami. Wynika to z faktu, ze .konden-
satory wlaczoné réownolegle do transformatoréow
wyjs’éiowych, nie moga zewrzeé napieé¢ calego pas-
ma rozméwnego, lecz tylko te napiecia przemienne,
do ktérych sg one dostrojone. Zupelne zwarcie na
krétko jest jednak konieczne, gdyz w przeciwnym
razie abonenci dolaczeni w dowolnej chwili do ta-
kiego wyjscia mogliby sobie wzajemnie przeszka-
dzaé przez dajgce sie slyszeé¢ fragmenty rozmowy.
-+ Wynalazek ma na celu usuniecie multiwibrato-
r6w, obnizajgcych czestotliwo$é o polowe.

Stosujac znany-uklad skladajacy sie z multiwi-
bratora oraz sterowanego przez niego dwustopnio-
wego ukladu liczacego wedlug Libaw, Craig'a, wy-
nalazek stawia sobie za zadanie stworzenie ukladu
do elektronicznych maszynek sygnatowych, w kt4-
rym sterowane przez uklad. impulsatory tak sg
polaczone, Ze centrala ma do dyspozycji wszystkie
zwykle uzywane sygnaly akustyczne, a abonenci nie
zakl6cajg ‘sie nawzajem sygnatami akustycznymi.
W przypadku sygnaléw akustycznych chodzi o syg-
nal zajetosci, sygnal ostrzegawczy w rytmie znaku
»i’ alfabetu Morse’a, sygnal kontroli wywolania w
rytmie znaku ,s” alfabetu Morse’a, oraz o sygnal
zgloszenia w rytmie znaku ,a” alfabetu Morse’a.

Ze wzgledéw ekonomicznych nalezy dazyé ‘do
wielokrotnego wykorzystania impulsatoréw przy
wytwarzaniu réznych sygnaléw akustycznych.

Poza tym uklad wedlug wynalazku ma za zada-
nie umozliwienie szybkiego i latwego przelgczenia
maszynki sygnalowej na rezerwowg maszynke syg-
nalowa. Jako impulsatory zastosowane sg elementy,
posiadajgce stan przewodzenia i stan blokady (nie-
przewodzenia) pradu, na przyklad zestyki przekaz-
nika, lub przyrzady pélprzewodnikowe sterowane
przez multiwibrator i/lub stopnia ukladu liczacego.

Wedlug wynalazku zadanie to zostalo rozwigza-
ne w ten spos6b, ze w stanie roboczym przewodza-
cy impulsator sterowany przez multiwibrator, pola-
czony jest z kazdym z impulsatoré6w nieprzewodza-
cych, z ktérych kazdy jest sterowany przez oba
stopnie ukladu liczacego Libaw, Craig’a, a do kaz-
dego z nieprzewodzacych impulsatoréw jest dolg-
czone wyjscie maszynki sygnalowej. W punkcie 13-
czacym impulsator przewodzacy, sterowany przez
multiwibrator i impulsatory nieprzewodzace, stero-
wane przez oba uklady liczace wlaczony jest impul-
sator nieprzewodzacy. Do kazdego z dwéch impul-
sator6w sterowanych przez multiwibrator' dolaczone
jest jedno z wyj$é maszynki sygnalowej, przy czym
pierwsze z wej$é jest uziemione, a do drugiego
wejécia przykiadane jest napiecie z generatora aku-
stycznego.
. Wyjscie maszynki sygnalowej stanowig punkty

przylaczeniowe, z ktérych odprowadza sie zgdane
sygnaly akustyczne. Do wej$¢é maszynki sygnalowej
doiqcza sie wyjscie generatora akustycznego lub
ziemie. )

Wyjscia sq polaczone ze sobg przez nieprzewo-
dzacy impulsator, sterowany przez jeden z ukladow
liczgcych. Uziemione wejScie i pierwsze wyjscie
polaczone sg ze sobg przewodzacym impulsatorem,
sterowanym przez pierwszy uklad liczacy, nato-
miast drugie wejScie .polgczone jest przez impulsa-
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sterowanym przez drugi uklad liczacy. W przewéd
1aczacy przewodzacy impulsator,- sterowany przez
multiwibrator, z nieprzewodzacym impulsatorem
sterowanym przez drugi uklad liczacy wlaczony
jest przewodzacy impulsator, sterowany przez pier-
wszy uklad liczacy. Jako impulsatory posiadajgce

.stan nieprzewodzacy i przewodzacy (prad) - zastoso-

wane sg zestyki robocze przekaznikéw precikowych.
Uklad liczagcy wedlug Libaw, Craig’a jest obiego-

wym ukladem wiec wyrazenia ,,pierwszy” i ,drugi” -

uklad liczacy nalezy traktowaé, jako przymiotnik
do ,uklad liczacy” mie przywigzujgc do mnich zna-
czenia funkcjonalnego, to znaczy przyporzgdkowa-
nie impulsatoréw do ukladéw liczacych moze byé
dowolne.

Impulsatory tak sg dobrane, ze czas przejscia ze
stanu przewodzenia w stan nieprzewodzenia jest
kroétszy niz czas przejScia ze stanu nieprzewodzenia
w stan przewodzenia.

Poniewaz jako impulsatory stosuje sie najko-
rzystniej zestyki robocze przekaznikéw preciko-
wych, wiec jedno z wyj$é multiwibratora i jedno
z wyj$é kazdego z ukladéw liczacych jest sterowane
negatywnie. Tym samym impulsatory z tym zwig-
zane s3 przekaznikami precikowymi sterowanymi
negatywnie.

Wynalazek jest wyjasniony na przykladach wy-
konania przedstawionych na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia polgczenie multiwibratora i dwu-
czlonowego 'ukladu diczgcego wg Libaw, Craigla, z
wyjsSciami dolgczonymi do uzwojerr przekaznikéow
precikowych, fig. 2, 4, 6 i 9 przedstawiajag wykresy
impulsowe do fig. 1, 3, 5, 7 i 8, fig. 3 przedstawiaja
podstawowy uklad polaczen dla sygnalu zajetosci
i sygnalu ostrzegawczego, fig. 5 i 7 przedstawiajg
rozszerzony uklad podstawowy z fig. 3, wytwarza-
']'acy sygnaly zajetosci, ostrzegawczy i kontroli wy-
wolania dla centrali. abonenckiej, a fig. 8 przed-
stawia rozszerzony uklad wg fig. 7, wytwarzajacy
sygnaly zajetosci, ostrzegawczy i zgloszenia, w cen-
trali telefonicznej.

Na wszystkich figurach przedstawiony jest stan
roboczy, przy ktérym na drugich wyjsciach multi-
wibratora i ukladéw liczacych znajduje sie napie-
cie. Stan ten zostal wybrany dowolnie.

Na fig. 1 astabilny multiwibrator M steruje uklad
liezacy skladajacy sie z dwach bistabilnych stopni
A i B wg Libaw, Craig'a. Uklady logiczne L, do L,
sluzg w znany sposéb do sterowania ukladéw A
i B. Praca ukladu przehiega tak, jak to uwidocznio-
ne jest na fig. 2 tzn, ze przy kazdym okresie mul-
tiwibratora M jeden ze stopni liczagcych A lub B
zmienia swo6j stan réwnowagi. Multiwibrator M
oraz stopnie A i B maja po dwa wyijécia 1 i 2, z
ktdrych sterowane sg uklady logiczne L, do L, ora%
wzbudzone sg uzwaojenia przekaznikéw precikowych

M;, M,, A, A,, By, B, z zestykami hermetycznymi
dolgczonych do ujemnego bieguna Zrédla napiecia
zasilajacego.

Jako multiwibrator M i stopnie liczace A i B
stosowane sg znane tranzystorowe uklady.

W dalszym ciggu oznaczenia ze stykéw sterowa-
nych negatywnie zaznaczone sg umieszczong nad
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nimi pozioma kreskj. Odpowiednie dzialanie steru-
jace zaznaczone jest linig przerywang.

Na fig. 3 przedstawione sa dwa, sterowane przez
multiwibrator M, zestyki ml1 i m2, zestyk all, ste-
rowany przez stopien A, oraz zestyk bl, sterowany
przez stopiern B. WejScie D, polaczone jest z wyj-
$ciem nieuwidocznionego generatora akustycznego,
a drugie wejscie D,, polaczone jest z ziemig. Gdy

zwiera sie zestyk ml, to zestyk m1 jest juz otwar-
ty. Gdy po uplywie poélokresu multiwibratora M

zamknie sie zestyk ml to zestyk ml juz zostanie ot-

warty. W punkcie P1, lgczacym zestyki m1, ml i bl,
a wiec trzecim wyjsciu Cs; maszynki sygnalowej,
wystepuja w okreslonych odcinkach czasu impulso-
we sygnaly akustyczne w rytmie znaku ,e” alfa-
betu Morse’a jako sygnal zajetoSci, przy czym w
przerwach miedzy sygnalami wyjscie C; jest uzie-
mione. Zestyk all, podczas kazdego cyklu wyste-
powania czterech impulséw na wyjsciu C,, wigcza
dwa kolejne sygnaly impulsowe na wyjScie C,, a
nastepnie dwa kolejne sygnaly impulsowe blokuje
i nie dopuszczajac ich do wyjscia C;. To samo od-
bywa sie, tylko przy przesunigciu czasowym o je-
den okres impulséw, na drugim wyjsciu C, za
posrednictwem zestyku bl. Cia,g impulséw powsta-
igcy na wyjsciu C; posiada rytm znaku ,,i”’, to zna-
czy sygnalu ostrzegawczego. Na fig. 4 przedstawio-
ny jest wykres impulsowy ukladu z fig. 2 uzupel-
niony sygnalami impulsowymi dla trzech wyjs$é C,
do C;.

Na fig. 5, ktora jest nieco odmienna od fig. 3,
oba wyjscia C; i C; polgczone sg bezposrednio przez

zestyk ;l, sterowany przez stopien liczacy B. Nie
ma to wplywu na przebieg impulsowy na wyjsciu

C,, gdyz z dwéch zestykéw bl i bl polaczonych
szeregowo W stosunku do wyjscia C,;, zawsze jeden
jest nieprzewodzacy wzgl. otwarty. W stosunku do

wyjécia C; powstaje, przez zestyki all i 31, polg-
czenie réwnoleglte do zestyku bl. Wyjscie C; do-
laczone jest do wej§é Dy, D, nie tylko przez zestyk
bl, lecz réwniez przez zestyk all. Na drugim wyj-
Sciu C; powstaje cigg sygnaléw impulsowych w
rytmie znaku ,,s” alfabetu Morse’a.

Na fig. 6 jest przedstawiony wykres impulsowy
dla fig. 5 dotyczacy réwniez fig. 7.

Na fig. 7 wejscie pierwsze D, jest polaczone z

pierwszym wyjSciem C; przez zestyk all sterowany
ze stopnia liczacego A. Zestyk all uziemia w przer-
wach miedzy sygnalami impulsowymi wyjscie C,

a zestyk bl uziemia dodatkowo wyjscie C; uzie-
miane przez zestyk ml.

Na fig. 8 do zestyku bl jest dolgczony, sterowany
przez stopien A zestyk al?, polaczony z punktem
laczacym P,. Poza tym zestyk bl polaczony jest z
wejsciem D, przez zestyk al? sterowany przez sto-
pieh A. Na wyjsciu C; wystepuje wtedy w okreslo-
nych odcinkach czasu ciggi impulsowe w rytmie
znaku ,,a” alfabetu Morse’a.

Na fig. 9 jest przedstawiony wykres impulsowy
dla wyjscia C, z fig. 8.

Jak widaé z rysunku i opisu, wiekszos¢ impulsa-

toréw, mianowicie ml, ml, all, all, bl bl wyko-
rzystywana jest wielokrotnie.
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W czasie przerw miedzy poszczeg6lnymi sygnala-
mi impulsowymi wszystkie wyjScia sg uziemione
i tym samym zwarte zyla lacza abonenckiego co
uniemozliwia 'wzajemnie zakl6cenie sobie rozméw,
prowadzonych przez abonentéw.

Przez odpowiedni dobér czaséw przejScia dla
poszczegélnych stanéw impulsatoréw uzyskuje sie
to, ze generator akustyczny nie jest zawierany w
czasie zmiany stanéw impulsatoréw.

Wskutek zastosowania hermetycznych zestykéw
roboczych, przy odlaczaniu napiecia zasialajgcego
od uszkodzonej maszynki sygnatowej i dolgczeniu
napiecia do rezerwowej maszynki, nie ma potrzeby
oddzielania od siebie pod wzgledem elektrycznym
wyj$é obu maszynek.

Wszystkie impulsatory pierwszej maszynki sg w
stanie nieprzewodzgcym, to znaczy, ze zestyki ro-
bocze sg otwarte. Nie ma wiec mozliwosci oddzialy-
wania na siebie obu maszynek.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad poljczen maszynki sygnalowej do \iryt-
warzania akustycznych sygnaléw impulsowych po-
wracajacych periodycznie przy zastosowaniu gene-
ratora akustycznego oraz ukladu skladajgcego sig
z multiwibratora i sterowanego przez niego dwu-
stopniowego ukladu liczacego wedlug Libaw, Crai-
g’a, ktéry steruje impulsatorami o stanach prze-
wodzgcym i nieprzewodzacym zmnamienny tym, ze
w stanie roboczym sterowany przez multiwibrator

(M) przewodzacy impulsator (Ell) polaczony jest
z kazdym z nieprzewodzacych impulsatoréw (al,
bl) sterowanych przez oba stopnie (A, B) ukladu
liczagcego, a do kazdego z nieprzewodzacych impul-
satoré6w (al, bl) sterowanych przez oba stopnie (A,
B) przylaczone jest wyjscie (C; wzgl. C;) maszynki
sygnalowej.

-2. Uklad wedlug zastrz. 1 znamienny tym, ze w
punkcie laczacym (P1) przewodzacy impulsator

(ml1) sterowany przez multiwibrator (M) z nieprze-
wodzacymi impulsatorami (al, bl) sterowanymi
przez oba stopnie liczgce (A, B), wlgczony jest nie-
przewodzacy impulsator (ml) sterowany przez mul-
tiwibrator (M).

3. Uklad wedlug zastrz. 1 i 2, znamienny tym, ze

do kazdego z impulsatoréw (ml, ml) sterowanych
przez multiwibrator (M), jest dolgczone jedno wej-
$cie (D;, D;) maszynki sygnalowej, przy czym pier-
wsze wejScie (Dy) jest uziemione, a drugie wejscie
polaczone z generatorem akustycznym.

4. Uklad wedlug zastrz. 1-3, znamienny tym, ze
wyjscia (C,;, C;) polaczone sg ze sobg impulsatorem

(ﬁ) sterowanym przez jeden ze stopni liczg-
cych (B).- -

5. Uklad wedlug zastrz. 1—4, znamienny tym, ze
uziemione wejscie (B;) oraz pierwsze wyjscie (C,)
polaczone sg ze soba przez przewodzacy impulsa-

tor (all) sterowany przez pierwszy stopien liczg-
cy (A).

6. Uklad wedlug zastrz. 1-5, znamienny tym, Ze
drugie wejscie (ID;) polaczone jest nieprzewodzacym
impulsatorem (ad2), sterowanym przez pierwszy sto-
pief liczacy (A) z nieprzewodzacym impulsatorem
(bl), sterowanym przez drugi stopien liczacy (B).
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