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Wynalazek ma za zadanle hamowanie ruchu
powrotnego maszyn i przedmiotéw poruszajacych
sle wzdluz urzadzenia prowadzacego. Znane sg
mechanizmy hamujgce ruch powrotny pracujace
w ten spos6b, Ze urzadzenie prowadzace zakli-
nowuje sie przy ruchu powrotnym z dostateczng
silg 1 powstale dzieki temu tarcie nie dozwala
na ruch powrotny przedmiotu. Przy ruchu
w przeciwnym kierunku mechanizm zwalnia za-
cisk samoczynnie. Jezeli w takim urzadzeniu
wbudowane jest poza hamulcem réwniez i Zré-
dYo ruchu, wytwurzajace ruch wahadlowy w kie-
runku prowadzenla albo w kierunku przynaj-
mniej cze$ciowo jemu odpowiadajacym, to me-
chanizm hamujacy urzadzenia, ktéry pod wply-
wem sil reakeyjnych, wywolywanych przez Zré-
‘@0 ruchu wahadlowego, wykonywal réwniez
wahania w obies strony ' kierunku prowadzenia

i ttumi wahania w jednym kierunku, tak Ze po-
wstaje samoczynny posuw przedmiotu w drugim
kierunku. Tego rodzaju mechanizmy hamujgqce
wymagaly dotychczas stosowania réznych Srod-
kéw, za pomocg ktérych sily poosiowe zamie-
niane byly na sity prostopadie do kierunku pro-

- wadzenia, potrzebne do zacisniqcia urzadzenia -

prowadzacego. .

Na rysunku przedstawiono kilka przykladéw
wykonania mechanizmu hamujacego wediug wy-
nalazku oraz zastosowania takiego mechanizmu.

Fig. 1 przedstawia pojedynczy widok mecha-
nizmu hamujgcego zapobiegajacy ruchowi po-

.wrotnemu w jednym kierunku, fig. 2 — prze-

kréj poprzeczny mechanizmu, fig, 3 — widok
z gory, fig. 4 — przekréj podituzny mechanizmu,
dzialajacy w dowolnym kierunku, fig. 5 — prze-
kréj podiluiny urzadzenia pociggowego wraz
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z mechanizmem hamujacym wedlug wynalazku,
tig. 6 — schematyczne zastosowanie mechanizmu
do milota wiertniczego.

Przyklad wykonania mechanizmu hamujgcego
ruch powrotny przedstawiony na fig. 1 —3 skla-

da sie z oslony 1 mechanizmu przez ktéry prze-

chodzi cze§¢ prowadzaca 4, np. drag, lina, ian-
cuch itp. przejmujgca sily wywierane mecha-
nizmem hamujgcym. Ostona 1 zaopatrzona jest
w pokrywe 11 (fig. 1) i polaczona w znany sposéb
z urzadzeniem, ktérego ruch powrotny ma byé
hamowany za pomocg $rub albo w podobny
spos6b. Urzadzenie tworzy z oslong 1 { jej po-
krywg 11 jedna calo$é konstrukcyjna.

W oslonie 1 osadzone sg szczeki 2, 3 obejmu-
jace cze§é prowadzaca 4. Szezgki moga sig do
siebie zbliza¢ i zaciskaé dzieki temu, Ze s3 one
zaopatrzone w klinowe powierzchnie, ktérymi
opieraja sie za posrednictwem kulek albo rolek 5
o klinowe powierzchnie 1 réwnolegle do po-
wierzchni klinowych szczek 2, 3. Dzigki nacis-
kowi sprezyn 8 szczeki dociskane sg do klino-
wych powierzchni ostony 1, przy czym pod
wplywem poczatkowego nacisku zakleszczajq
one prowadzenie :! tak, ze szczeki nie mogg prze-
sungé sie ze wzgledu na powstale tarcie. )
- Juz przy nieznacznym ruchu powroinym ka-

diuba 1 w kierunku strzalki S, zwieksza si¢ za-
cisk czeSel prowadzacej 4 bardzo znacznie, za-

leznie od stopnia nachylenia powlerzchni klino-

wych, na ktérych tocza sie np. rolki; a kadlub
przytrzymywany jest dzieki powstalemu tarciu
niezawodnie na cze§cl 4. Rolki utrzymywane sg
w swym §rodkowym poloZeniu za pomoca odpo-
wiedniej ramki prowadzacej 6 i sprezyn 7.

Nachylenie powierzchni klinowych musi byé
obrane zgodnie z zasadami mechaniki w ten spo-
s6b, ze sila powodujaca zaci$niecie szezek, po-
wstala przez przesuniecie si¢ kadtuba 1 wzgle-
dem szczek 2, 3 pomnozona przez wspélczynnik
tarcia szczek o cze§é prowadzaca 4, jest wiek-
sza, niz sila dzialajgca na kadlub 1 przesuwa-
jaca go w kierunku ruchu powrotnego,

Przy ruchu kadluba 1 w przeciwnym kierun-
ku strzalki S; nalezy przezwyciezy¢ jedynie silg
dzialania sprezyn 8, albowiem powierzchnie kli-
nowe sle rozchodzg. Szczeki 2, 3 podazaja pod
dzialaniem sprezyn samoczynnie za kadlubem 1
podczas jego przesuwania sie¢ w kierunku strzal-
ki S; i-sq stale przygolowane do powstrzymania
ruchu powrotnego.

Azeby kadlub 1 mozna bylo latwo przesunaé
w kierunku strzalki S» znosi sig dzialanie po-
wierzehni klinowych w ten spos6b ze szezgkl

przezwyciezajg nacisk sprezyn 8 za pomocs:
dzwigni 9, obracajacej si¢ dokola sworznia 10
kadtuba 1.

Jezeli kierunek hamowania ma byé zmienio-
ny, mozna mechanizm hamujgcy ruch powrot-
ny wykonaé zgodnie z fig. 4, gdzie elementy
dla obu kierunkéw zilaczone sq w jednej obudo-
wie. Sprezyny 8, 8 umieszczone s3 w tym przy-
padku 'z obu stron i oddzialyvqaj’a na szczeki za
poSrednictwem sworzni 19, 19, zaopatrzonych
w kolnierze. Jezeli znie§é z prawej strony me-
chanizmu nacisk sprezyn w ten sposéb, ze spre-
zyny S$ciska sie przez przesuniecie sworzni 19
i zabezpiecza sie je w tym polozeniu za pomocy
kotkéw 20, to lewe szczeki 2, 3 zaciskaja pod
dziataniem sprezyn 8 w lewej czeicl kadiuba
cze$é 4, a szczeki 2/, 3’ z prawej strony przestaja
pracowaé. Dzieki temu ruch powrotny wzdhi
kierunku strzatki S; zostaje zahamowany. To

. samo mozna przeprowadzié, jezeli chodzi o od-

wrotny kierunek wzdluz strzalki Ss.

Nieznaczny ruch powrotny kadiuba 1, potrze-
bny do uzyskania nacisku szczek na cze§é 4 od-
powiada elastycznemu odksztalceniu prowadze-
nia‘i mechanizmu hamujacego. Na przyklad za-
ci$nigceiu liny przez szezeki 2, 3 odpowiada wigk-
szy ruch powrotny, ni2z przy zaci$nieciu masyw-
nego draga, przy ktérym ruch powrotny jest
bardzo matly.

Na fig. 6 przedstawiono schematycznie urza-

- dzenie z mechanizmem hamujgcym, do samo-

czynnego posuwu mlotka wiertniczego.

Na nieruchomym precie prowadniczym 24, kt6-
ry jest np. swoim haczykowatym zakoﬁczet.liem
2akotwiczony w uprzednio wywierconym otwo-
rze w skale, osadzony jest przesuwnie mecha-
nizm bamujacy wedtug fig. 3. Z mechanizmem
tym polaczony jest sztywno milotek wiertniczy
41, np. pneumatyczny, ktéry wierci w skale ot-
wér za pomocg $widra wiertniczego 42. Tlok
mlotka powoduje przy swym ruchu powstawa-
nie naciskéw na przednia pokrywe, przez ktérg
przechodzi §wider 42 oraz na tylng pokrywe cy-
lindra mlotka 41.

Ci$nienie na tylng pokrywe w kierunku strzal-
ki Sz przejmowane jest przez pret 44 za pomocg
mechanizmu hamujacego 43; ciénienie na prze-
dnig pokrywe powoduje posuw milotka 1 §widra
w kierunku ku wierconemu otworowi,

Na fig. 4 przedstawiono schematycznie przy-
klad zastosowania mechanizmu hamujgcego do
maszyny pociagowe]j, ktora posuwa sie wzdhi
urzadzenia prowadzacego, p.. liny, draga 'pel-
nego, albo sktadajacego sie z czlonéw 1 ciagna-



<ej za sobg inng maszyne np. w kopalni wre-
béwke. '

Czg$¢ prowadzgca posiada w danym przypad-
ku postaé¢ liny 22, napietej wzdiuz drogi prze-
suwu maszyny pociagowej 21. W maszynie osa-
dzone sg poprzednio opisane mechanizmy hamu-
jace 23 1 24 dla jednego kierunku hamowania
wykonane wedlug fig. 3, a dla obu kierunkéw
hamowania mechanizm wedlug fig. 4 Mecha-
nizm 23 osadzony jest nieruchomo w maszynie
21, a mechanizm 24 wykonuje podiuine ruchy
postepowo-zwrotne w obu kierunkach oznaczo-
nych strzalkami S;, Se. Ruch mechanizmu 24
przeksztalcany jest przez zamiane ruchu obro-
towego korby 25 na ruch posuwisty. Korba uzy-
skuje ruch obrotowy np. od silnika napedowe-
go M za pomocy przekladni zebatej 27 — 30, Aze-
by méc zmieniaé szybko§é posuwu maszyny kor-
ba jest polaczona z mechanizmem hamujgcym
za pomocg drazka korbowego 31 i sworzni 26, 32
za poSrednictwem diwigni 36, osadzonej wahli-
wie dokola csi 33, osadzonej przesuwnie w pro-
wadnicy dzwigni 36.

Przez zmiane poloZenia trzpienia 33 mozliwa
jest zmiana skoku mechanizmu hamujacego,
a tym samym szybko$é¢ posuwania sie maszyny

pociggowej. Polozenie trzpienia 33, osadzonego -

. np. na dzwigni 37 obracajacej sie na osi 38, moze

byé zmienione i ustalone. W jednym kierunku '

posuwu, np. w kierunku strzalki S; zaciska sie
mechanizm hamujgcy 24 na prowadzeniu 22
{ maszyna przesuwa si¢ w przeciwnym kierunku
wzdluz strzatki Se. Przy.drugim skoku mecha-
nizmu zacisk mechanizmu 24 zwalnia sie przy
ruchu powrotnym w kierunku strzatki Ss. Me-
chanizm hamujacy 23 zabezpiecza jedynie ma-

szyne przed niepozadanym przgsunieciem w kie- -

runku strzalki S;. Maszyne mozna przyczepié do
ciaggnionego przedmiotu za pomocg uszek 39,

Opisana maszyna pociggowa moze byé réw-
niez wykonana jako jedna konstrukcyjna cato§é
z ciggnionym przedmiotem.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm hamujscy ruch powrotny, zapo-
blegajacy ruchowi powrotnemu dowolnego
przedmiotu, poruszajacegn sie¢ wzdluz dowol-
nej czesci prowadniczej, ktéra zostaje na po-
czatku powrotnego ruchu zakleszczona me-
chanizmem zaciskowym przy ruchu w tyl

2]

i zwolniona przy ruchu naprzéd, znamienny
tym, ze cze$¢é prowadzgca (4) jest umieszezona
miedzy dwiema albo wiekszg liczbg szczek,
osadzonych przesuwnie w kadlubie (1) potg-
czonym z przesuwanym przedmiotem, przy
czym jeden bok szczek 1 $cianka kadtuba albo
wiecej] bok6w szczek i przylegajace odpo-
wiednie Scianki kadluba sg skosne, a pomie-
dzy nimi znajduje sie¢ wolna przestrzen,

‘umoiliwiajaca wzajemne przesuwanie sie az

do zetkniecia.

Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze przylegajgce do siebie ptaszczyzny prowa-
dzgce kadluba (1) 1 szczek s3 wzgledem siebie
réwnolegle.

Mechanizm wedtug zastrz. 1 i 2, znamienny
tym, Zze posiada walki lub kulki (5), umiesz-
czone pomiedzy przylegajacymi powierz-
chniami szczek i plaszczyznami prowadzacy-
mi kadtuba (1).

Mechanizm wedlug zastrz. 1—3, znamienny
tym, Ze umieszczone w nim elementy, jak
sprezyny (8) lub hydrauliczny mechanizin na-
ciskowy, stuzgq do dociskania szczek (3) za po-
moca dodatkowej sily do wspéipracujacych
plaszezyzn prowadzacych kadiuba (1).
Mechanizm wedlug zastrz. 1 —4, znamienny
tym, ze posiada elementy zabezpieczajgce
w postaci dZzwigni (9) i sworzni (19) do ryglo-
wania szczek. )

Mechanizm wedlug zastrz. 1—5, znamienny
tym, ze sklada sie z dwéch najlepiej zlgczo-
nych w jedng calo§é elementéw, z ktérych
kazdy dziala tylko w jednym kierunku ru-
chu, przy czym w kaidym elemencie prze-
widziane sg czeSci przytrzymujgce, za pomoca
ktérych mozna dowolnie wylaczaé jeden
z elementéw. .
Mechanizm wedlug Zzastrz. 1 —6, znamienny
tym, ze posiada jako element regulujacy prze-
suwng dzwignie (36), polaczong ze #rédlem
ruchu korbowodem (31), przy czym w dZwi-
gni tej osadzony jest przesuwnie sworzeh
obrotowy (33), stluzgcy do zmiany skoku me-
chanizmu hamujgcego ruch powrotny.

Vitkovickeé Zelezarny,
nidrodni podnik

Inz Miroslav Koun
Zastepca: Kolegium Rzecznikéw Patentowych

iy



Do opisu patentowego nr som

%
gllllll

. @ P
7

Vi
e, \\\3\\“&\\\*%[::

22 =
-—k&“\ \Mm;;/{ﬁ”-m
IIIIIII’Ilh CILTIIIISIIIISY. / | )

Prasa“ Stalinogréd, 4022 — 3. 9. 54 — R-5-17274 - B1 bezdrz. 100 g. — 150.



	PL36662B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


