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Przedmiotem wynalazku jest generator wolno-
zmiennych przebiegbw przypadkowych zbudowa-
ny na elementach pbéiprzewodnikqowych, ktory wy-
twarza kilka wzajemnie niezaleznych przebiegoéw.

Stosowane dotychczas generatory wolnozmien-
nych przebiegbw przypadkowych dzialaja na zasa-
dzie przeksztalcania sygnailu uzyskiwanego z pier-
wotnego zrédla szumu w przebieg pseudotelegra-
ficzny za pomocg ukladdéw impulsowych.

Generatory te skladajg si¢ z pierwotnego Zrédia
szumu polgczonego poprzez ukiad formujgcy z
licznikiem, ktéry jest sterowany z generatora ze-
garowego. Do wyjscia licznika dolgczony jest
uklad Dbistabilny. Przebieg przypadkowy uzy-
skany z pierwotnego Zrédia szumu podaje si¢ na
ukiad formujgcy, na wyjSciu ktorego otrzymuje
sie cigg impulséw pojawiajgcych sie w przypadko-
wych momentach czasu, Impulsy te zlicza sie za
pomocg licznika, Na wyj$ciu licznika pojawia sie
impuls jezeli w czasie okreS§lonym przez zegar
sterujgcy wzliczona zostala nieparzysta ‘ilo§é im-
pulséw oraz na wyjSciu brak impulsu, gdy ilo§é
zliczonych impulséw byla parzysta. Impulsy z
wyjscia licznika podaje sie na uklad bistabilny, na
wyjSciu ktérego otrzymuje sie sygnat pseudotele-
graficzny.

Ujemng cechg stosowanych dotychczas genera-
toré6w przebiegbw przypadkowych jest nieréwno-
mierny rozklad prawdopodobienstwa wyjéciowego
sygnatu pseudotelegraficznego spowodowany zli-
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czaniem ograniczonej ilo§ci impulséw oraz mozli-
wo$é uzyskania z jednego generatora tylko jedne-
go wolnozmiennego przebiegu przypadkowego.

Celem wynalazku jest skonstruowanie genera-
tora wolnozmiennych przebiegéw przypadkowych,
ktéry generuje kilka niezaleznych przebiegbw
przypadkowych o rozkladzie prawdopodobienstwa
bardzo zblizonym do réwnomiernego.

Cel ten zostat osiggniety przez zastosowanie
ukladu korekcji rozkiadu prawdopodobiefistwa
i uktadu rozdzielajgcego przy czym uklad korek-
cji rozkiadu prawdopodobienstwa zostal wigczony
miedzy wyjScie licznika a wejscie ukladu rozdzie-
lajacego, ponadto uklad rozdzielajgcy i uklad ko-
rekcji polgczone sg z dzielnikiem czestotliwos$ci
wyjsciowej generatora zegarowego, ktéry synchro-
nizuje prace urzadzenia. Uklad korekcji sktada
sie z czlonu opb6Zniajacego polgczonego poprzez
czion formujgcy impulsy kasowania i odczytu z
dwoma czlonami iloczynu Ulogicznego i czionem
bistabilnym, ktéry jest réwniez polgczony z czlo-
nami ijloczynu logicznego, natomiast ukiad roz-
dzielajacy sklada sie z szeregowo polgczonych
dzielnikéw czestotliwosci, ktérych wyjScia sg do-
Igczone do matrycy, a wyjScia matrycy sa pola-
czone z czitonami bistabilnymi.

‘Wynalazek zostanie blizej objasniony na przy-
ktadzie wykonania przedstawionym na rysunku,
na ktérym fig. 1 przedstawia schemat blokowy ge-
neratora przebiegbw przypadkowych a fig. 2 im-
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pulsy wystepujace na wyjsciach poszczegblnych
blokéw generatora. i

- W ukladzie polmz.a.nym na fig. 1 przebieg przy-
padkowy wysokiej czestotliwo$ci wzyskiwany z
pierwotnego Zrodia, szumu A podaje sie na uklad
formujgcy B, na wyjciu ktérego otrzymuje sie
cigg impulséw pojawiajacych sie w przypadko-
wych momentach czasu, Impulsy te zlicza sie w
licznikn C w czasie narzuconym przez okres drgan
generatora zegarowego D. Na wyjSciu licznika
C pojaw'ia sie impuls gdy ilo§é zliczonych impul-
'sﬁw byla nieparzysta natomiast na wyjsciu brak
‘ &4y, ilosé zlhczonych impulséw byla pa-
rzyqtd W .ten sposdp - wyjsciu licznika C otrzy-
y ciag pr. wych impulséw binarnych
pojawiajgcych sie¢ w; momentach czasu okreslo-
nychisnpraez. czesigiliwesé zegara D. Aby uzyskaé
‘ Zie * rowom! rozktad prawdopodobiefi-
stwa impulséw binarnych stosuje sie dolgczony do
wyjécia licznika uklad korekcji rozkladu prawdo-
podobiefistwa F, ktbrego praca - synchronizowana
jest za pomoca generatora zegarowego D poprzez
dzielnik czestotliwosci E.

Dziatanie ukladu korekcji rozkladu prawdopo-
dobiefistwa F polega na dodawaniu liczb binar-
nych wedlug zasady modulo dwa. Impulsy otrzy-
mywane na wyjsciu licznika C podaje sie na czion
bistabilny 3, ktéry dodaje je wedlug zasady modu-
lo dwa. W przypadku gdy wynik dodawania wy-
nosi ,,1” na wyjSciu czionu iloczynu logicznego 4
pojawia sie impuls, jezeli natomiast wynosi ,,0”
impuls pojawia sie¢ na wyjéciu czlonu iloczynu lo-
gicznego 5. W zwigzku z tym na wyjsciach czlo-
néw ijloczynu logicznego 4 i 5 otrzymuje sie dwa
ciggi przypadkowych impulséw bmarnych wza-
jemnie sie dopelniajgcych.

Czlon opéfniajgcy 1 i czlon formujgcy impulsy
kasowania i odczytu 2 zapewniajg prawidliowy
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odczyt a nastepnie skasowandie stanu czionu bista-

_bilnego 3. Ilo§¢ impulséw dodawanych wedlug za-
sady modulo dwa ustalona jest przez dzielnik
czgstotliwosci E. Rozklad prawdopodobiefstwa jest
bardziej réwnomierny gdy ilo§¢ przypadkowych
impuls6w binarnych dodawanych wedtug zasady
modulo dwa jest wieksze.

Jezeli zalozymy, ze prawdopodobiefistwo poja-
wiania sie zer i Jedynetk na wyjsciu licznika C

jest réwne P{0) =— + g P(1)= i
nieréwnomierny) gd.z1|e & jest odchylka prawdopo-
dobienistwa od_;'
wedlug zasady modulo dwa ‘czterech liczb, praw-

dopodobiefistwo zer i jedynek ma wyjsciu wkiadu
korekcji rozkladu prawdopodobiefistwa F jest row-

— & (rozklad

‘to w przypadku sumowania

1 1 )
ne P(0) = ? &t oraz P1) = ; + ¢4 Poniewaz

e<k1, wiec uzyskuje sie znaczng poprawe rozkladu
prawdopodobiefistwa tym lepszg im whiecej lLiczb
binarnych sumuje sie wedlug zasady modulo dwa.
- Dwa dopeiniajgce sie ciagi przypadkowych im-
pulséw binarnych, otrzymywane na wyjSciu ukla-
du korekcji rozkladu prawdopodobiefistwa F, po-
daje sie na wej§cie matrycy przelgczajgcej 8 ukla.
du rozdzielajacego G. Matryca 8 jest sterowana za
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pomocy dzielnikOw czestotliwodci 6 i 7 polgczonych
szeregowo. Na wyjscie dzielnika 6 ukladu rozdzie-
lajacego G podaje sie¢ sygnal z wyjscia dzielnika
E czesbothw:oém wyiéciowej gemeratora zegaro-
wego D

Matryca 8 dokonuje rozdzmku dwu ciggéw im-
pulséw wejSciowych na poszczegblne cziony bista-
bilne 9, 10, 11, 12. Jezeli stan dzielnikéw 6 i 7
jest ,,0”, ,0” to wyjécia cztonbébw iloczynu logicz-
nego 4 i 5 zostaja dolaczone poprzez odpowiednie
obwody matrycy 8 do wejsé czlonu bistabilnego 9,
jezeli stan dzielnikéw 6 i 7 jest ,17, ,,0” to impul-
sy binarne z wyjscia ukladu korekcji F przechodza
na wejscia czlonu bistabilnego 10, jezeli stan jest
»0”, ,,1” 10 przechodzg nawejéciaczionu bistabil-
nego 11 oraz jezeli ,1”, ,1” to na wejScia czlonu
bistabilnego 12.Zmiany stanéw dzielnikéw 6 i7 do-
konujg kolejne impulsy podawane z dzielnika czg-
stotliwo$ci E

W ten spos6b na wyjsciach czlondéw bistabiinych
9, 10, 11 i 12 otrzymuje sie cztery niezalezne sy-
gnaly pseudotelegraficzne., Na'fig. 2 diagram a
przedstawia cigg impulséw na wyjsciu ukladu
formujacego B, b. — cigg impulséw na wyjsciu
generatora zegarowego D, ¢ — cigg impulséw na
wyjsciu licznika C, d — impulsy na wyjSciu dziel-
nika czestotliwo$ci E, e, f — impulsy na wyjsciach
czlonéw iloczynu logicznego 4 i 5 oraz g, h, i, J,
k, L, m, n — ciagi impulséw odpowiednio na wej-
§diach czlonéw bistabilnych 9, 10, 11, 12.

Korzy§ci techniczne wynikajace ze stosowania
wynalazku polegaja glownie na znacznym popra-
wieniu réwnomierno$ci rozkladu prawdopodobien-
stwa sygnatu wyjSciowego oraz na mozliwosci sy-
mulowania kilku niezaleznych zaklbei wystepuja-
cych w ukladach  sterowania za pomocg jednego
generatora. ' '

&

Zastrzeienia patentowe

1. Generator wolnozmiennych przebiegébw przy-
padkowych, w ktérym sygnalt z pierwotnego #ré-
dla szumu przeksztajca sie za pomocg wukladéw
impulsowych w przebieg pseudotelegraficzny, za-
wierajacy Zr6dio szumu polgczone poprzez uklad
formujacy z jednym wejSciem licznika w drugim
za$§ torze generator zegarowy, ktbérego wyjScie po-
taczone jest z dzielnikiem czestotliwo$ci wyjscio-
wej generatora zegarowego i drugim wejSciem
licznika, znamienny t{ym, ze posiada wlaczone
miedzy wyjécie licznika (L), a dzielnik czestotli-
wio§ci (E), uklad rozdzielajacy (G) i ukiad korek-
cji rozktadu prawdopodobienstwa (F), ktérego
czitony iloczynu logicznego (4 i 5) potaczone s3 z
matrycg (8) ukladu rozdzielajacego (G), ~czion
opbzniajacy (1) z dzielnikiem czestotliwoéci (E)
a czlon bistabilny (3) z licznikiem (C), natomiast
dzielnik czestotliwosci (6) ukiadu rozdzielajgcego
(G) polaczony jest z -dzielnikiem (E) czestotliwo-
§ci wyjSciowej generatora zegarowego (D).

2, Generator wedlug zastrz, 1, znamienny tym,

"ze w ukladzie korekcji rozktadu prawdopodobiefi-

stwa (F) czlon opb6iniajacy (1) jest polgczony po-
przez czlon fomujacy impulsy kasowania i od-
czytu (2) z czionami iloczynu logicznego 4i?
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i czlonem bistabilnym (3), ktérego wyjscia sq do- gowo polgczonych dzielnikéw czestotliwosei (6 i 7)
1gczone do czlonéw iloczynu logicznego (4 i 5). sg dolaczone do matrycy (8) natomiast wyjscia
3. Generator wediug zastrz, 1, znamienny tym, matrycy (8) sg polaczone z ukladami bistabilny-
:2e w ukladzie rozdzielajgcym (G) wyjScia szere- mi (9), (10), (11), (12).. )
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