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Przedmiotem wynalazku jest spos6b zbierania
i przetwarzania danych, zwlaszcza danych finan-
sowo-ksiegowych.

Znany jest spos6b zbierania i przetwarzania da-
nych w ukladzie sterowanym przez jednostke cen-
tralng skladajacym sie z pamigci operacyjnej, asor-
tymentu, urzadzenn zewnetrznych i ukladu odmie-
rzania czasu oraz jednostek sterujgcych pamiecig
operacyjna, arytmometrem i urzadzeniami ze-
wnetrznymi polegajacy na tym, ze przy wspdipra-
cy rejestru buforowego pamieci informacja z pa-
mieci operacyjnej podawana jest na szyny danych
wspblne dla rozkazéw i operandéw. Informacja z
szyn danych jest dostepna dla jednostek steruja-
cych urzadzeniami zewnetrzymi za po$rednic-
twem rejestru wejscia-wyjécia.

Jezeli informacja na szynach danych jest roz-
kazem, zostaje on zapisany w rejestrze rozkazéw.
Operacyjna cze$¢ rozkazu zostaje zdekodowana
i wykorzystana w celu generowania sygnaléw
sterujacych dla rejestr6w. Natomiast cze$é adreso-
wa rozkazu jest uzywana do odczytywania operan-
du z pamieci lub innych funkcji podanych w de-
finicji rozkazu. W tym celu cze§¢ adresowa roz-
kazu jest podawana na rejestr adresu rozkazu lub
rejestr adresowy pamieci. Gdy z pamieci opera-
cyjnej odczytywany jest rozkaz, rejestr adresowy
pamieci otrzymuje informacje z rejestru adresu

- rozkazu, natomiast, gdy z pamieci operacyjnej od-

czytywany jest operand, rejestr adresowy pamigci
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otrzymuje informacje bezposrednio z cze$ci adre-
sowej rejestru rozkazéw. Informacja z szyn danych
jest dostepna réwniez dla akumulatora tworzacego
wraz z rejestrem buforowym pamieci arytmometr
ukladu, z ktérego dane wynikowe podawane s3 na
szyny danych. Informacja pobierana z szyn da-
nych jest przekodowywana z postaci znaku gra-
ficznego do przedstawienia wewnetrznego arytmo-
metru do postaci znaku graficznego.

Znany sposOb zbierania.i przetwarzania danych
w praktycznym stosowaniu wymaga ukladéw roz-
rézniajacych rézne rodzaje informacji przesylanych
na szyny danych oraz powoduje zlozono$§é takto-
wania oraz programowania ukladu zbierajgcego
i przetwarzajacego dane. Wymaga réwniez prowa-
dzenia operacji nad adresami. -

Spos6éb zbierania i przetwarzania danych w
ukladzie sterowanym przez jednostke centralng,
ktéry sklada sie z wspoélpracujacych z sobg pa-
mieci -operacyjnej, arytmometru, urzadzen zew-
netrznych i ukladu odmierzania czasu oraz z jedno-
stek sterujacych pamiecig operacyjng, arytmome-
trem i urzadzeniami zewnetrznymi wedlug wyna-
lazku polega na tym, ze sygnal operandéw z pa-
mieci operacyjnej, arytmometru, i jednostek ste-
rujgcych urzgdzeniami zewnetrznymi podaje sie
przy wspélpracy akumulatora jednostki centralnej
na szyny informacyjne. Informacja z szyn infor-
macyjnych jest bezpoSrednio dostepna dla wszy-
stkich jednostek sterujacych urzadzeniami ze-
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wnetrznymi lub dla urzadzeh zewnetrznych oraz
dla pamieci operacyjnej i arytmometru. Natomiast
sygnaly rozkazéw podaje sie¢ z pamieci operacyj-
nej za poSrednictwem rejestru rozkazéw jednostki
centralnej na szyny rozkazowe. Informacja ta jest
bezposrednio dostepna dla dekoder6w wszystkich
jednostek sterujacych.

Dzieki temu osiagnieto, ze w ukladzie stosuja--

cym sposéb wedlug wynalazku akumulator jed-
nostki centralnej jest uniwersalnym rejestrem bu-
forowym dla wszystkich blokéw ukladu. Zbedne
sg rébwniez uklady rozrdzniajace rdzne rodzaje in-
formacji na szynach danych.

.,_“Lkoxzystny.m pelnieniu wynalazku jednost-
k. sterujaca ‘pamiedi operacyjnej adresuje pamieé
bperacyjng za pomdca licznika adresowego pamie-
¢ i hczmﬂga adm‘es wego bufora, ktére sa nieza-
yezne i reallz Jt} gperacje zwigkszania lub zmniej-
i-od1.

Dzieki temu zbedne jest stosowanie specjalnego
urzgdzenia arytmetycznego do modyfikacji adresu
‘lub stosowanie ukladu, ktéry umozliwia modyfi-
kacje adresu w arytmometrze ukladu. Uzyskuje
sie réwniez oszczednos$ci czasowe w pracy ukitadu.

W dalszym korzystnym uzupelnieniu wynalazku
realizacje podprograméw prowadzi sie wykorzy-
stujgc licznik adresowy programu, ktérego stan
zapamigtywany jest w stosie adresowym podpro-
grambéw z dekoderem posiadajgcym bezposSredni
dostep do szyn rozkazowych. Ostatni z zapamigta-
nych w stosie programowych adreséw moze by¢
programowo modyfikowany.

Dzieki temu mozliwe jest modyfikowanie adresu
powrotu z podprogramu. Pozwala to realizowaé
podprogramy decyzyjne, gdyz mozliwe jest zakon-
czenie realizacji danego podprogramu z wyjSciem
na okreflong kolejng instrukcje za instrukcjag wy-
wolania podprogramu. Dzigki temu uzyskuje sie
uproszczenie programowania.

W innym korzystnym uzupelnieniu wynalazku do
obydwu rejestréw wejSciowych arytmometru po-
daje si¢ jedynie ta cze§¢ bajtu z szyn informacyj-
nych, ktéra stanowi kod binarny cyfry, za§ wy-
nik z arytmometru podaje sie na szyny informa-
cyjne uzupeitniajgc kod cyfry do peinego bajtu
i wprowadzajac korekte dziesietng w ukladzie pa-
mieci PROM.

Dzieki temu osiagnieto, ze zbedny jest rejestr re-
zultatu w arytmometrze. Zbedne jest réwniez
przekodowywanie cyfry z przedstawienia graficz-
nego do przedstawienia wewnetrznego arytmome-
tru oraz’ przekodowywanie wyniku z przedstawie-
nia wewnetrznego arytmometru do przedstawie-
nia graficznego.

Wynalazek zostal przedstawiony w przykladzie
wykonania ukladu realizujacego spos6b wedlug
wynalazku na rysunku, w ktérym fig. 1 i fig. 2
przedstawia schemat ideowy ukladu, a fig. 3
przedstawia przebiegi czasowe generatora jed-
nostki centralnej.

W opisie przykladu oznaczono dwa wystepujace
poziemy napieé: L odpowiadajaey niskiemu prze-
dziatowi napieé i poziom H odpowiadajacy wy-
sokiemu przedzialowi napigé. Sygnaly, ktére sg
traktowane jako wazine gdy. maja poziom L ozna-
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4
czone z kreska nad cdpowiednim symbolem, na
przyklad ZER.
Uklad ma stan poczatkowy w momencie wig-
czenia, poniewaz jednostka centralna JC generuje

. wtedy sygnal ZER o poziomie L. Mozliwe jest ze-

rowanie w kaidym momencie przez naci$nigcie
klawisza ZERKL zerowania w drukarce DRUK.
Praca ukladu jest synchronizowana generatorem
jednostki centralnej JC przez sygnaly tego genera-
tora GEN, zegarowymi ZEG i strobujacymi STB.
Sygnat zegarowy ZEG moze byé blokowany przez
pocdawanie przez jedna, z jednostek sterujgcych
poziomu L na linie blokady zegara BLOCZ. Sy-
gnal strobujacy STB jest blokowany podobnie jak
sygnal zegarowy ZEG.

Zalezno$ci czasowe tych sygnaléw przedstawmne
sa na fig. 3 rysunku. Sygnal strobujacy STB jed-
nostki centralnej JC po przejéciu przez jednostke
sterujacg pamieci operacyjnej JSPA wyslany zo-
staje do ukladu jako sygnal strobujgcy systemu
STROB.

Praca kazdej z jednostek sterujacych mozliwa

szyny rozkazowe SZR oznaczone cyframi od 0 do
7. Kazda jednostka sterujgca wyposazona jest w
dekoder DEK rozkazéw, ktbérego dzialanie jest mo-
zliwe jezeli indentyfikator blokada rozkazu BLOCR
ma poziom H. W ptzeciwnym przypadku rozkaz

“nie bedzie dekodowany.

Kombinacja sygnaléw szyn rozkazowych SZR
wysylana przez jednostke centralng JC odpowiada
odpowiedniemu rozkazowi, ktéry jest dekodowany
tylko przez jedna z jednostek sterujacych JSDK,
JSKL, JSLS, JSAT, JSPA, JSPK, albo uklad tran-
smisji danych ONLINE, uklad odmierzania czasu
I lub stos programowy LA. Jednostka sterujaca
pamieci operacyjnej JSPA po odebraniu odpo-
wiedniego sygnalu moze wystaé na lini¢ indentyfi-
katora BLOCR poziomu L, co powoduje, Ze stany
szyn rozkazowych SZR nie bedg dekodowane jako
rozkazy, .lecz potraktowane jako adresy strony
i komérki pamieci operacyjnej.

Na specjalny rozkaz z szyn SZR uklad powoduje

"wysterowanie linii blokady zegara BLOCZ pozio-

miem L na okre$lony czas, czyli zablokowanie ze-
gara systemu ZEG na ten czas. Czas ten moze by¢
w znacznym zakresie regulowany w zalezno$ci od
potrzeb. .

Obieg informacji w ukladzie odbywa sig¢ za po-
§rednictwem szyn informacyjnych SZI oznaczo-
nych cyframi od 0 do 7, ktére s3 dostepne dla
wszystkich jednostek sterujacyeh lub urzadzen
zewnetrznych. Kazda z jednostek sterujacych moze
wymuszaé na tych szynach swoje stany i sg one
woéwczas traktowane jako stany wyjsciowe danej
jednostki sterujgcej. Kazda wymiana informacji
miedzy poszczegblnymi - jednostkami sterujacymi
odbywa sie za posSrednictwem rejestru R1 w jed-
nostce centralnej JC. Wpisanie bajtu informacji
z szyn informacyjnych SZI do rejestru R1 odbywa
sie przez wysterowanie linii wejSciowej rejestru
WERI1 przy wspéldzialaniu sygnalu strobujacego
STROB. Wystawienie tej informacji na szyny .in-
formacyjne SZI nastepuje przez wysterowanie linii
wyjéciowej rejestru WYR1 poziomem L. Obie linie
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rejestru WER1 i WYR1 sg dostepne dla wszyst-
kich jednostek sterujacych jako linie typu otwarty
kolektor.

Jezeli jednostka sterujgca drukarki JSDK odbie-
rze odpowiedni sygnal z szyn rozkazowych SZR to
zablokuje zegar ZEG wysylajac sygnat blokady ze-
gara BLOCZ o poziomie L, otworzy rejestr Rl
przez sygnal WYR1 o poziomie L, co spowoduje
wystawienie jego warto$ci na szyny informacyjne
SZI i wysle sygnal akceptacji SE o pozomie L do
drukarki DRUK, Jezeli drukarka DRUK przyjmuje
informacje z szyn informacyjnych SZI do swego
bufora to wysle sygnat akceptacji ACK o pozio-
mie L co powoduje zdjecie sygnatu linii wyjscio-
wej rejestru WYRI1 oraz odblokowanie zegara ZEG
przez zdjecie z linii blokady zegara BLOCZ po-
ziomu L. Uklad moze wykonywaé dalsze rozkazy.

Jezeli jednostka sterujaca klawiatury JSKL od-
bierze odpowiednie sygnaly z szyn rozkazowych
SZR to zablokuje zegar ZEG system wysylajgc po-
ziom L na linie blokady zegara BLOCZ i wySle
sygnal zgdania kodu AC o poziomie L do klawia-
tury KLAW. Po naci$nieciu klawisza klawiatura
wystawia kod danego znaku na szyny informacyj-
ne SZI oraz wysyla sygnal potwierdzenia kodu —
znaku SC o poziomie L. Jednostka sferujaca kla-
wiatury JSKL wystawia ten kod na szyny infor-
macyjne SZI i przez podanie poziomu L na linie
wejSciowa rejestru WER1 spowoduje jej wpisanie
przez najblizszy sygnal strobujagcy STROB do re-
jestru R1. Odebranie sygnalu potwierdzenia kodu
znaku SC przez jednostke sterujgca klawiatury
JSKL powoduje zdjecie sygnalu L z linii blokady
zegara BLOCZ i odblokowanie zegara.

Sygnal blokady klawiatury AO zalezny jest od
sygnalu zerujacego ZER. Jezeli sygnal ZER na po-
ziom L to sygnal blokady klawiatury AO ma po-
ziom H i klawiatura KLAW jest zablokowana.
Stan pracy ukladu moze byé kontrolowany przez
zesp6t lampek sygnalizacyjnych ZLS, ktoérych za-
palenie i zgaszenie mozna uzyskaé przez podanie
na szyny rozkazowe SZR odpowiednich rozkazéw
dekodowanych przez jednostke sterujgca lampek
sygnalizacyjnych JSLS, Wszystkie lampki gaszone
sg podaniem na linie¢ zerowania ZER poziomu L.

Odebranie odpowiednich rozkazéw przez jednost-
ke sterujaca pamieci kasetowej JSPK umozliwia
wspélprace z pamiecig kasetowg PK. W zalezno$ci
od potrzeb jednostka sterujaca pamieci kasetowej
JSPK moze wymuszaé blokade zegara ZEG przez
podanie poziomu L na linie BLOCZ, wpisanie sta-
nu szyn informacyjnych SZI do rejestru R1 w jed-
nostce centralnej JC przez wysterowanie pozio-
mem L linii wejSciowej rejestru WERL, co ma
miejsce przy odczycie taémy lub tez wystawienie
zawartoSci rejestru R1 na szyny informacyjne
SZI przez wysterowanie linii wyj$ciowej rejestru
WYR1 poziomem L. Jednostka sterujgca pamieci
kasetowej JSPK zamienia informacje szeregowg
podang z pamieci kasetowej PK linig odczytu IO
na informacje réwnolegla i wystawia ja na szyny
informacyjne SZI na informacje szeregowa podana
do pamieci kasetowej PK linig zapisu IZ. Jed-
nostka sterujaca pamieci kasetowej JSPK umozli-
wia realizacje wszystkich koniecznych dla pracy
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pamieci kasetowej PK sygnaléw PR2, RE2, CZYT,.
RP, RW, PS2, PO, RS zwigzanych ze sterowaniem.
pamieci i ruchu ta$my.

Dzialanie arytmometru A przebiega nastepujaco::
odrebny rozkaz zakodowany przez jednostke ste-
rujacg arytmometru JSAT decyduje o tym, czy
zrealizowane bedzie dodawanie czy odejmowanie.
Kolejny rozkaz z szyn rozkazowych SZR powo-
duje wpisanie stanu szyn informacyjnych SZI do
pierwszego rejestru arytmometru RA. Stan czte-
rech najmlodszych bitbw na tych szynach jest
traktowany jako cyfra od 0 do 9. Kolejny rozkaz
wpisuje stan szyn informacyjnych SZI do drugiego
rejestru arytmometru RB. Wystawiona powinna
byé na nich druga cyfra, ktérg dodaje sie do pier-
wszej. Zawarto$¢ obu rejestréw arytmometru jest
poréwnywana i wynik poréwnania podawany jest
na wyjécia X <B; X =B; lub X > B. Ré6wnocze$-
nie wykonana zostaje odpowiednia operacja aryt--
metyczna.

Specjalnym rozkazem wynik zostaje wystawiony
na szyny informacyjne SZI, przy czym przez pcda-
wanie poziomu L na linie wejSciowa rejestru.
WERI1 stan tych szyn zostaje wpisany przez aryt-
mometr A do rejestru R1. Stan tych szyn SZI od-
powiada cyfrze wyniku operacji arytmetycznej
wykonanej -w systemie dziesietnym, przy czym
arytmometr A pamieta przeniesienie. Zmiana 4-bi-
towego kodu cyfry na 8-bitowy kod znaku dzie--
sigtnego wraz z korekta dziesietng jest przepro-
wadzona w ukladzie pamieci PROM stanowiacej
integralng cze$é arytmometru. Przez postuzenie sie-
pamigcia operacyjna PAO i zastosowanie odpo-
wiedniego ciggu rozkazéw mozliwe jest dodawanie
lub odejmowanie liczb o wielkoéci ograniczonej
tylko wielkoscia pamiegci. Operacja odbywa sie w
systemie dziesietnym i mozliwe jest wprowadzenie
liczb na przyklad z klawiatury KLAW i drukowa-
nie wyniku przez drukarke DRUK.

Jednostka sterujgca pamieci operacyjnej JSPA
umozliwia wspoOlprace z pamiecia operacyjng PAO
o maksymalnej pojemnos$ci 64 kilobajty. Jednostka
JSPA zawiera dwa liczniki: licznik adresowy pa-
migci i licznik adresowy bufora. Liczniki te moga
by¢ ladowane w spos6b nastepujacy: przyjecie
przez dekoder jednostki sterujacej pamieci opera-
cyjnej JSPA odpowiedniego rozkazu, okre$laja-
cego czy ladowany bedzie licznik adresowy pa-
migci czy licznik adresowy bufora, jednostka ste-
rujaca pamieci operacyjnej JSPA wysyla na linie
identyfikatora BLOCR poziom L i w dwu nastep-
nych tempach zegara ZEG stan szyn rozkazowych
SZR traktowany jest jako adres strony i komorki.
pamigci lub bufora. Po zaladowaniu licznikéw blo-
kada rozkazéw BLOCR zostaje zdjeta i system.
moze przej$é do nastepnych rozkazéw.

Jednostka sterujaca pamieci operacyjnej JSPA
umozliwia adresowanie pamieci PAO z szyn adre-
sowych programowanych SZAN i SZAA, przy
czym szyny adresowe SZAN okre$laja strone pa-
mieci, za§ szyny SZAA odpowiednia komérke. W~
tak’m stanie informacja z wyjécia pamieci opera- .
cyjnej PAO podawana jest na szyny promowe
SZPO. Realizowane jest to przez podanie poziomu
H na linie przelaczania IP do pamieci.
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Adresowanie pamigci z obydwu licznikéw adre-
-gowych odbywa sie na specjalny rozkaz z szyn
rozkazowych SZR zakodowany przez DEK jednosi-
ki sterujacej pam'eci cperacyjnej JSPA. Odebra-
nie przez te jednostke oscbnego rozkazu z szyn
rozkazowych SZR pcwoduje wystawienie komorki
pamieci PAO ckreSlenej stanem jednego z liczni-
k6w adresowych na szyny informacyjne SZI
i wpisanie stanu do rejestru Rl. W tym stanie
linia ,czytaj-pisz” — R/W pozostaje w stanie L,
réwniez linia przelgczania IP wystercwana jest
poziomem L.

Osobny rczkaz powecduje zaladowanie stanem z
szyn informacyjnych SZI komérki pamieci wybra-

nej stanem licznika adresowego pamiegci lub licz-

nika adresowego bufora przez wysterowanie linii
czytaj-pisz” — R/W poziomem H. Uprzednio zo-
staje wysterowana poziomem L linia wyjSciowa
rejiestru WYRI], czyli do pamieci PAD zostaje za-
pisana zawarteéé rejestru R1. Jednostka sterujaca
pamieci JSPA umozliwia zwiekszenie lub zmniej-
szenie zawarto$Sci licznika adresowego pamieci
i licznika adresowego bufora i 1 dowolng ilo§é
razy przez padanie cdpowiednich rozkazéw na szy-
ny rozkazowe SZR. Adresowanie pamieci PAO od-
bywa sie przez podanie na szyny adresowe pamie-
ci SAS adresu stron pamieci i na szyny adresowe
SPA adresu komérki pamieci. Pamie¢ PAO mozZe
byé organizowana w ten spos6b, Ze cze$§¢ moze
stanowi¢ pamie¢ typu stalego — tylko odczyt
ROM, za$§ reszta moze stanowi¢ pamieé typu od-
czyt-zapis (RAM). Sklad pamieci PAO zalezy od
potrzeb wymaganych od ukladu. W pamigci stalej
ROM zapisane sa stale powtarzalne programy.
Wybieralno$é stron pamieci moze byé blokowana
pcdaniem poziomu L na linie blokady proméw
BLOCP. ‘

W urzadzeniu mozliwa jest realizacja zlozonych
podprograméw, gdyz w stosie adresowym LA mo-
zliwe jest zapamietanie pieciu kolejnych stanéw
z szyn adresowych SZAN i SZAA na specjalny
rozkaz zdekodowany z szyn rozkazowych SZR. Na
inny specjalny rozkaz mozliwe jest wystawienie
tych zapamietanych stanéw na szyny promowe
SZP w dwu tempach zegara — najpierw strony a
potem komoérki. Przez ten czas na linie blokady
proméw BLOCP wysylany jest poziom L. W trak-
cie tych cperacji kazdorazowo stan zapamietany z
szyn adresowych SZAA moze byé zwiekszony o je-
den zadang ilo§¢ razy. Gdy stan szyn adresowych
‘komoérek SZAA przekroczy liczbe stanowigca po-
jemnoéé strony to zwiekszy sit o jeden stan szyn
adresowanych stron SZAN.

Uklad ma réwniez blok transmisji szeregowej w
liniec ON LINE. Transmisja odbywa sie na spe-
cjalne rozkazy zdekodowane z szyn rozkazowych
SZR. Blok ON LINE zamienia informacje szerego-
‘wg z linii na informacje réwnolegla wystawiong
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mna szyny informacyjne SZI i cdpowiednio przeko-

dowuje stan szyn informaeyjnychi SZI na szerego-
wg i wysyla ja na linie. Blok ON LINE zawiera
rowniez programowany interfejs fransmitujacy in-
formacje z rOznymi pré&dkosciami okreSlonymi ge-
neratorem wewnetrznym lub zewneglrznym.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b zbierania i przetwarzania danych w
ukladzie sterowanym przez jednostke centralng
skladajacym sie z wspélpracujgcych Z sobg pa-
mieci operacyjnej, arytmomefru, urzadzen ze-
wnetrznych i ukladu odmierzania ezasu oraz z
jedrostek sterujgcych pamiecig operacyjng, aryt-
mometrem i urzadzeniami zewnetrznymi, znamién-
ny tym, ze przy wspéipracy akumulatora (R1) jed-
nostki centralnej (JC) sygnaly operandéw z pa-
miegci cperacyjnej (PAO), arytmometru (A) i jed-
nostek sterujacych wurzgdzeniami zewnetrznymi
(JSKL, JSFK, ON LINE) podaje sie na szyny
informacyjne (SZI), z ktérych sygnaly te sa bez-
posSrednio dostepne dla wszystkich jednostek ste-
rujagcych urzadzeniami zewnetrznymi (JSPK) lub
urzadzen zewnetrznych (DRUK) oraz dla arytmo-
metru (A) pamieci operacyjnej (PA®), natomiast
sygnaly rozkazéw podaje sie z pamieci operacyj-
nej (PAG) za pofrednictwem rejestru rozkazdw
jednostki centralnej (JC) na szyny rozKazowe
(SZR), z ktérych sygnaly te sg bezposrednio do-
stepne dla dekoder6w (DEEK) wszystkich jednostek
sterujacych (JSDK, JSKI, JSLS, JSAT, JSPA,
JSPK, ON LINE).

2. Spos6b wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
jednostka sterujgca pamieci operacyjnej (JSPA)
adresuje sie pamieé operacyjna (PAO) za pomoca
licznika adresowego pamieci i licznika adresowego
bufora, ktére sa niezalezne i realizujg operacje
zwiekszania lub zmniejszania zawartosci o 1.

3. Spos6b wedilug zastrz. 1, znamiénny tym, ze
realizacje podprograméw prowadzi sie wykorzy-
stujac licznik adresowy programu jednostki cen-
tralnej (JC), ktérego stan zapamiétywany jest w
stosie adresowym podprograméw (LA) z dekode-
rem (DEK) posiadajacym bezposSredni dostep do
szyn rozkazowych (SZR), przy czym ostatni z ad-
resO6w zapamietanych w stosie adrescwym ped-
programéw {LA) moze byé programowo modyliko-
wany.

4. Sposéb wedlug zastrz. 1, znamiemiy tym, s’
do obydwu rejestrow wejSciowych (RA, RB) aryt-
mometru (A) podaje sie jedynie ta czesdé bajtu z
szyn informacyjnych (SZI), ktéra stanowi kod: bi-
narny cyfry, za$§ wynik z drytmometru (A) po-
daje sie na szyny informacyjne (SZI) uzupelniajge
kod cyfry do pelnego bajtu i wprowadzajgc korek-
te dziesietng w ukladzie pamigci PROM.
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