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(57) ZaFizeni je soucasti vyrobnt linkya fe-
81 dopravu a kratkodebé skladovani kruho- -
vych elementd, zejména svitkfi-dratu. Nava-
le€kovy dopravnik navazuje ‘deolni polohou -
své -desky, vykyva-uspofddane, sklopny-stil,
Jeji horni poloha zasahuje k ramenu otol--
ného zésobnikw v jeho horni poloze. Zved:-
nuti ramene na-strané stolu obstargvé obou-:

stranné seSikmend zvedaci narédZka. -
Svitek sklouzne na desku. Jejfm zvednu:

tim se navlékne na rameno a sklouznek je-

ho konci. To se opakuje aZ po naplnént:ce-

1é délky ramene. Pak se otoény zdsobmik
obriti, jeho rameno napnéné svitky-klesne -
do vodorovné polohy a je pfipravene k ode- -
biréni svitkdl. Prdzdné rameno se zvedme a -

je piipraveno k p¥Fijiméni svitkd.
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Vynédlez se tykd zafizeni pro vytvéreni
pFechodné zdsoby kruhovych elementd, ze-
jména svitki drdtu a pro manipulaci s ni-
mi.

P¥i manipulaci s kruhovymi elementy v
procesu vyroby, kup¥. pfi manipulaci se svit-
ky na linkdch pro jeho vyrobu je t¥eba se
vypofddat s problémem vyvolanym tim, Ze
jednotlivd nebo n&kterd diléi technologicka
zaFizeni linek pracuji po pfitrzich a tak ne-
ni zajistén poZadavek co moZné plynulého
toku svitki k dal$im technologickym za¥i-
zenim. Dil¢i FeSeni spolivd v tom, Ze mezi
jednotlivd zat'izeni se vé€leni otogny zésob-
nik s nékolika rameny, na kterd se svitky
ru¢né navlékaji a ze kterych se opét rutné
snimaji, pfi€emZ i otdéeni zdsobniku je rud-
ni. Neunosné& vysoky podil ruéni préce to-
hoto opatfeni sniZila mechanizace naklada-
ni svitkdl bud vysokozdviZnymi voziky, ne-
bo malymi jefdby za soufasné mechanizace
ot4leni a aretace zasobniku.

" Jinym zndmym za¥izenim je oto€ny stojan,
jehoZ kaZdé rameno je opatfeno Fetézovym
transportérem, ktery svitky, naloZené Kupf.
je¥dbem sesouvd pomoci tladky z ramene.
S mechanizovanym posuvem svitk@i po ra-
menu ke stfedu stojanu toto zafizeni nepo-
¢it4, coZ je jeho zédvaZny nedostatek. Dal¥i
nevyhodou je nutnost vybaveni kaZdého z
ramen samostatnym Fetézovym transporté-
rem. Zafizeni je pak zbytetné& sloZité a mé
vysoky nérok na poget pohonnych jednotek.
Jeho funkce neni zcela spolehlivd, coZ je za-
vinéto tim, Ze tlatka posouvd po ramenu
vZidy vSechny svitky, které jsou na ném na-
sunuty. Pokud se tlakem svitku jednoho na
druhy jejich boky zaklesnou, je Z&douci se-
souvéani jednotlivych svitki pferuSeno a z4-
sah obsluhy nutny. .

Spoletnym nedostatkem dosud popsanych
za¥izeni je jejich mald vhodnost k aplikaci
automatizovanych systémi ¥izeni.

Dalsi zndmé zafizeni je tvofeno manipu-
latorem a otoénym zdsobnikem, na jeho%
sloupu je ototné& uloZen vénec s rameny a
déle sklopnym pfedavadem, tvofenym sklcp-
nou deskou s nosnymi trny. K horni éésti o-
to¥ného zdsobniku je pfipevn&n konec dra-
hy, na které ie uloZen manipuldtor s hdkem.
Ve vé&nci oto&ného z&sobniku jsou prohlubné
o pottu shodném s rameny, do kterych jed-
notlivé zasahuje kladka. upevn&nd na pAce,
spojené s pohyblivou. &4sti silového vélce,
p¥ipevné&ného ke sloupu. Sklopné deska pie-
davafe mhZe mit pevnou ¢4st, do které je
zasunuta pohyblivd &4st, k niZ jsou p¥ipoje-
ny nosné trny. V takovém p¥ipadd je tato
pohyblivd &st sklopné desky spojena taz-
nym elementem se svym pohonem a jeji pev-
né ¢4st s pistnici dvoj&inného silového val-
ce. H6k manipuldtoru je opatfen nédrazovym
spinafem a &idly s roztefemi podle ife svit-
kd.

Toto zafizenf je v§robn& sloZité, m4 znad-
ny podet souddstek a jeho pofizovaci cena
je vysokd. V téZkém hutnim provozu, pro
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ktery je uréeno, neni vylou€ena jeho zvy3e-
né& poruchovost.

Uvedené nedostatky podstatng sniZuje za-
Fizeni pro prechodné vytvafeni zdsoby kru-
hovych elementl, zejména svitkd dratu a pro
manipulaci s nimi, obsahujici dopravnik,
sklopny stil a otodn§y zédsobnik, jehoZ pod-
stata spo€ivd v tom, Ze na dopravnik nava-
zuje sklopny stiil, proti kterému je uprave-
no jedno z ramen otoéného zdsobniku, usta-
venych vykyvné ve svislé roviné. Sklopny
stiil miZe b§t vybaven prizmatickym dora-
zem. Vyhodné je uspordddni stojanu otoéné-
ho z&sobniku jako vySkové prestavitelné.

Vyhodou za¥izeni podle wynélezu je jed-
noduché konstrukece a vyrobni nendro¢nost.
V provozu je spolehlivé, vyrazné sniZuje po-
tfebu manuélnich zédsahl@ obsiuhy a zv§3e-
nim technologické bezpetnosti omezuje

. vznik havarijnich situaci. Za¥izeni je vhod-

né k doplnéni prvky progresivni fidici tech-
niky, coZ zvy3uje jeho ekonomicky p¥inos.
Svoji robustnosti vyhovuje zafizeni t&Zké-
mu provozu. Jeho ndroky na udrZbu jsou
minimalni,

PFikladné provedeni zakFizeni podle wyné-
lezu je zndzornéno na piipojenych vykre-
sech. Na obr. 1 je zjednoduSeny pohled na
zalizeni, z n&hoZ je patrny postup swvitkd
sméremy vpravo, obr. 2 predstavuje stejné
zarizeni v plidorysu.

Zatizeni jako sou€ést vyrobni linky mé na
svém podcatku véletkovy dopravnik 1. K je-
ho konci zasahuje sklopny stil 2 dolni po-
lohou své desky 20, spojené vykyvné s jeho
ramem 23. Deska 20 sklopného stolu je opa-
tfena silovym vélcem 22 a doplnéna prizma-
tickym dorazem 21i. V horni poloze dosahu-
je deska 20 sklopného stolu svym vybranim
k ramenu 31, které je soudsti otoného z4-
sobniku 3. KaZdé z dvojice ramen 31 je spo-
jeno se stojanem 30 vykyvné& ve svislé rovi-
né. Na strané sklopného stolu 2 je wotofny
zdsobnik 3 opatfen zvedaci nardZkou 33, o-
boustranné seSikmenou. KaZdé z ramen 31
ma v. poloze proti zvedaci nardZce 33 vali-
vou opéru 32. Stejan 30 otoéného zdsobniku
3 je teleskopicky vy3kovd plestavitelny.

Svitky 4 prichdzeji k zafizeni védletkovym
dopravnikem 1, ktery vedle své transportni
funkce wmoZiiuje také jejich kratkodobé
skladovéni, tzv. akumulaci, a tim i jejich ply-
nulejSi pohyb k dalSimu  techuologickému
zafizeni vyrobni linky. Svitek 4 sklouzne z
dopravniku 1 na desku 20 sklopného stolu
2 a je zastaven a ustiedén prizmatickym do-
razem 21. Tlakem silového védlce 22 se des-
ka 20 se svitkem 4 pieklopi o 75° Deska 20
svym vybranim dosdhne aZ k ramenu 31 o-
togného zasobniku 3, zvednutému o 15° z
vodorovné polohy. Svitek 4 na rameno 31
navléknuty po ném sklouzne aZ k nezakres-
lené zardZce. Cyklus se opakuje aZ po napl-
néni celé délky ramene 31 svitky 4. Poté se
otofny zdsobnik 3 prestavi o 180°. P¥i ot4-
Ceni se op&ra 32 pod ramenem 31, zaplnd-
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nym svitky 4, odvali po seSikmeni zvedaci
nardZky 33, rameno 31 klesne do vodorovné
polohy a zastavi se v poloze, ve které z né&-
ho mohou byt svitky 4 odebirdny k dal$imu
zpracovdni, nebo k expedici. SouCasné se
prdzdné rameno 31 odvalenim opéry 32 po
seSikmeni zvedaci nardZky 33 zvedne z vo-
dorovné polohy o 15° a zastavi se v poloze,
ve které je pFipraveno prijimat dalsi svitky
4.
Praktickym opatFenim, které usnadiiuje
navlékdni rfiznych primérd na rameno 31
a reguluje jejich klouzdni k ose otofného
zésobniku 3 je vySkovéd prestavitelnost sto-
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janu 30. RovndZ zvedaci naréZka 33 a opé-
ra 32 mohou byt prestavitelné ve svislé ro-
viné.

Misto dvou ramen 31 popsaného otoného
zdsobniku 3 je moZno jej vybavit nap¥. &ty¥-
mi rameny ke zvySeni kapacity. Kroky oté4-
€eni jsou pak devadesatistupiiové.

Zafizeni podle vyndlezu najde pouZiti ve
v3ech provozech, kde pfi manipulaci s kru-
hovymi elementy dochédzi k potFeb® zvy3o-
vat plynulost jejich pohybu, pFedevsim ale
vi hutnich provozech pri vyrob& dratu, ze-
jména jako soudést vdzacich linek.

PREDMET VYNALEZU

1. Zatrizeni pro vytvaFeni prechodné z4-
soby kruhovych elementli, zejména svitkl
drati, a pro manipulaci s nimi, obsahujici
dopravnik, sklopny stlil a ototny z&sobnik,
vyznatené tim, Ze na dopravnik (1) nava-
zuje deska (20) sklopného stolu (2}, proti
kterému je upraveno jedno z ramen (31)
oto&ného z4sobniku (3), ustavenych vykyv-

né ve svislé rovin& na stojanu (30) z&sobnf-
ku (3).

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznaené tim,
Ze deska (20) sklopného stolu (2) je opa-
tfena prizmatickym dorazem (21).

3. ZafFizeni podle bodu 1, vyznadené tim,
Ze stojan (30) ototného zdsobniku (3] je
vy$kov¥ pirestavitelny.

2 listy vykrest
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