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MODULE CAMERA MULTIFONCTION

La présente invention concerne un module intégxant
une caméra susceptible de fournir des images suiwvant
plusieurs directions différentes.

L'invention trouve une application
particuliérement avantageuse, mais non exclusive, dans
le domaine automobile.

Il est connu d'employer une caméra pour faire de
la vision arriére sur un véhicule automobile, c'est-a-
dire pour contrdler la partie de la route qui se situe
derriére le véhicule lorsque celui-ci est en mouvement,
et notamment pour surveiller le comportement des autres
usagers. L'image produite est généralement projetée
dans 1'habitacle sur un écran positionné sensiblement
dans le champ de +vision du conducteur. Ce ~“type
d'application constitue bien plus qu'une alternative
aux rétroviseurs classiques. L'utilisation d'une caméra
permet en effet de maximiser le champ de rétrovision,
et la restitution de 1l'image dans le champ visuel du
conducteur procure un gain significatif en terme de
confort. Au final, c'est la sécurité qui se trouve
améliorée.

L'usage d'une caméra pour faire de l'assistance au
parking tend également & se développer de plus en plus
sur les véhicules automobiles de grandes séries. L'idée
consiste & projeter, toujours sur un écran placé
sensiblement dans le champ de vision du conducteur, une
image en provenance d'une caméra braquée sur l'espace
directement adjacent & la partie arriére du véhicule
automobile, notamment au niveau du pare-chocs. Il ne
s'agit pas ici d'une simple alternative, mais

véritablement d‘'une nouvelle fonction permettant
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d'aider l'automobiliste lors des manoceuvres de parking,
et notamment lors des marches arriéres.

On comprend bien qu'il peut s'avérer
particuliérement intéressant qu'un véhicule automobile
dispose de ses deux types de fonctionnalités, et dans
cette hypothé&se, qu'une méme caméra soit & méme de
réaliser alternativement chacune desdites
fonctionnalités. Les solutions, qui ont été développées
jusqu'd aujourd‘hui pour parvenir & un tel résultat,
reposent sensiblement toutes sur le méme principe.
Celui-ci consiste & utiliser une caméra montée mobile
en déplacement entre deux positions d'utilisation
correspondant respectivement & la fonction rétrovision
et & la fonction aide au parking.

Le probléme est que pour des raisons de distances
focales, un objectif de caméra adapté & la rétrovision
ne pourra jamais 1'étre parfaitement pour 1l'aide au
parking, et wvice versa. La fonction rétrovision
requiert en effet un objectif permettant une vision de
loin quitte & avoir une largeur de champ réduite,
tandis que la fonction aide au parking nécessite au
contraire un objectif offrant une vision & courte
distance mais avec un large champ.

Pour remédier & cette difficulté, il est bien
entendu possible d'avoir recours & une caméra mobile
dotée d'un zoom. Un objectif & focale variable permet
en effet d'obtenir une image nette quelque soit l'angle
et la distance de prise de vues. Ainsi équipée, une
méme caméra est par conséquent parfaitement en mesure
d'assurer alternativement la fonction de rétrovision et
la fonction d'aide au parking.

Ce type de module caméra multifonction présente
toutefois 1l'inconvénient d'étre extrémement onéreux,

essentiellement en raison de 1l'important surcofit
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engendré par la présence du zoom. L'utilisation d'un
systéme optique & focale variable a é&galement pour
désavantage d'accroitre significativement
l'encombrement de l'ensemble. Ce qui peut géner, voire
empécher, l'implantation d'un tel module sur certaines
parties de vé&hicules automobiles par exemple.

Aussi, le probléme technique & résoudre par
l'objet de la présente invention, est de proposer un
module caméra multifonction destiné &a fournir des
images suivant au moins deux directions différentes,
module qui permettrait de garantir une qualité d'images
optimale quelque soit l1l'angle de prise de vues de la
caméra, tout en étant sensiblement moins onéreux.

La solution au probléme technique posé consiste,
selon la présente invention, en ce que le module caméra.
multifonction comporte une caméra montée mobile en
déplacement entre au moins deux positions d'utilisation
distinctes, ainsi qu'au moins un systéme optique
complémentaire monté fixement et apte & modifier le
champ de la caméra dans une position d'utilisation
déterminée.

Il est entendu qu'un tel module caméra
multifonction peut étre adapté a tout type de fonction,
et que son utilisation n'est par conséquent aucunement
limitée & la rétrovision ou a l'assistance au parking.
Bien d'autres applications peuvent &tre envisagées,
comme par exemple la vision latérale ou la vision au
niveau des bas de caisse.

L'invention telle qu'ainsi dé&finie présente
l'avantage de permettre des prises de vues de qualité
parfaite dans chaque position d'utilisation susceptible
d'étre prise par la caméra. En associant un systéme
optique complémentaire & l'objectif de la caméra, pour

chaque position d'utilisation pour laquelle ledit
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objectif de caméra n'est pas adapté intrinséquement, il
est en effet possible d'obtenir des valeurs de
profondeur et de largeur de champ qui soient
compatibles avec la fonction & réaliser. Bien entendu,
les caractéristiques de chaque systéme optique
complémentaire seront propres a chaque position
d'utilisation particuliére, c'est-&-dire a chaque
fonctionnalité de la caméra.

L'obtention d'images de qualité optimale,
indépendamment de la position relative de la caméra,
s'effectue par ailleurs sans avoir recours a un systéme
optique & focale variable. Cette caractéristique permet
de contenir le prix coliteux de revient d'un tel module
caméra multifonction, ce qui constitue un avantage
toujours décisif, notamment dans le domaine automobile.

L'invention présente également l'avantage d'offrir
une compacité sensiblement améliorée par rapport aux
dispositifs de 1l'état de la technique, qui sont dotés
d'une caméra avec zoom. Cette particularité est de.
nature & faciliter l'implantation d'un module caméra
multifonction objet de l'invention, notamment lorsqu'il
s'agit de 1'intégrer & une carrosserie de véhicule
automobile.

La présente invention concerne également les
caractéristiques qui ressortiront au cours de la
description qui wva suivre, et qui devront étre
considérées isolément ou selon toutes leurs
combinaisons techniques possibles.

Cette description, donnée & titre d'exemple non
limitatif, est destinée & mieux faire comprendre en
quoi consiste l'invention et comment elle peut étre
réalisée. Elle est par ailleurs donnée en référence aux

dessins annexés dans lesquels:
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La figure 1 illustre, en perspective et en
transparence, un module caméra multifonction conforme a
l'invention.

La figure 2 constitue un éclaté en perspective de
trois quart avant et de dessus, du module caméra
multifonction de la figure 1.

La figure 3 représente aussi un é&éclaté du module
caméra multifonction, mais en perspective de trois
quart arriére et de dessus.

La figure 4 montre le module caméra multifonction
des figures 1 & 3 en coupe longitudinale, avec la
caméra placée dans une position d'utilisation
principale.

La figure 5 est une vue similaire & la figure 4,
mais avec la caméra orientée dans une position
d'utili sation secondaire.

La figure 6 est un schéma illustrant Ile
fonctionnement du module caméra multifonction quand la
fonction rétrovision est activée, c'est-a-dire lorsque
la caméra est dans sa position d'utilisation
principale.

La figure 7 est un schéma qui montre quant & lui
le fonctionnement du module caméra multifonction quand
la fonction aide au parking est activée, c'est-a-dire
lorsque la caméra est dans sa position d'utilisation
secondaire.

La figure 8 fait apparaitre en perspective avant
un module caméra multifonction doté de moyens de
lavage.

La figure 9 illustre partiellement, et en’

perspective arriére, le module caméra multifonction de

la figure 8.
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La figure 10 représente en perspective avant un
module caméra multifonction pourvu de moyens
d'essuyage.

La figure 11 est une vue en perspective arriére du
module caméra multifonction de la figure 10, une fois
intégré dans une carrosserie de véhicule automobile.

La figure 12 montre en détail une partie des
moyens d'essuyage du module caméra multifonction des
figures 10 et 11.

Pour des raisons de clarté, les mémes éléments ont
été désignés par des références identiques dans toutes
les figures. De méme, seuls les é&léments essentiels
pour la compr&hension de 1l’invention ont été
représentés, et ceci sans respect de 1’échelle et de
maniére schématique.

La figure 1 illustre un module caméra
multifonction 1 gui est destiné & é&tre intégré a la
partie arriére d'une carrosserie 101 de véhicule
automobile 100. Dans ce mode particulier de
réalisation, choisi uniquement & titre d'exemple, le
module 1 est congu de maniére & pouvoir fournir des
images suivant deux directions différentes ; le but
étant ici de réaliser une fonction de type rétrovision
(figure 6) et une fonction de type aide au parking
(figure 7).

Conformément & l'objet de la présente invention,
le module caméra multifonction 1 est doté d'une caméra
10 qui est monté&e mobile en déplacement entre deux
positions d'utilisation distinctes, ainsi gque d'un
systéme optique complémentaire 20 qui est monté
fixement et qui est en mesure de modifier le champ de
la caméra 10 lorsque cette derniére est dans une

position d'utilisation déterminée.
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Concrétement, l'ensemble est agencé de maniére a
ce que le systéme optique complémentaire 20 soit monté
fixement dans une position telle que son axe optique
soit colinéaire & celui de la caméra 10 dés lors Jue
cette derniére est dans la position d'utilisation
correspondante.

De préférence, la caméra 10 est montée mobile en
déplacement entre une position d'utilisation principale
et au moins une position d'utilisation secondaire. Dans
ces conditions, chaque syst&me optique complémentaire
présent 20 est associé uniguement & une position
d'utilisation secondaire.

J1 est & noter que l'on entend par position
d'utilisation principale, la disposition de caméra 10
qui est la plus souvent utilisée. Il g'agit dans le cas
présent de la position coxrespondant a la fonction
vision arriére qui est sens&e étre mise en cuvre quasi
en permanence dés que le vé&hicule 100 est en marche
avant (figure 6). A contrario, la position
d'utilisation secondaire désigne toute disposition de
caméra 10 qui est utilisée de fagon plutdt épisodique.
Dans 1l'exemple, il s'agit de la position correspondant
3 la fonction aide au parking qui n'est destinée &
activée que temporairement dé&s lors que le véhicule 10
progresse en marche arriére (figure 7).

Quoi qu'il en soit, cette caractéristique
préférentielle signifie que la position principale
d'utilisation ne fait aucunement intervenir un systéme
optique complémentaire 20. Cela implique par conséquent
que dans cette position quasi permanente, seul
l'objectif 11 de la caméra 10 est mis en euvre pour
capter des images. Cela sous-entend par ailleurs que
l'objectif 11 en question est calibré pour offrir une

profondeur et wune largeur de champ qui soient
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compatibles avec la fonction la plus souvent
sollicitée, & savoir la rétrovision.

La caractéristique préférentielle précitée ne
signifie pas pour autant que chaque position
d'utilisation secondaire mette en oeuvre un systéme
optique complémentaire 20. Elle indique simplement
qu'un systéme optique complémentaire 20 est présent
uniquement lorsque les performances optiques de
l'objectif 11 ne sont pas en adéquation avec le type de
vision désiré, notamment en terme de profondeur et de
largeur de champ.

Dans l'exemple de réalisation choisi  pour
illustrer 1l'invention, la caméra 10 est montée mobile
en déplacement entre une position d'utilisation
principale (figures 4 et 6) et une position
d'utilisation secondaire (figures 5 et 7). Dans ces
conditions, le seul systéme optique complémentaire
présent 20 est avantageusement associé & l'unique
position d'utilisation secondaire.

Conformément & un mode de réalisation actuellement
préféré de l'invention, la caméra 10 est montée mobile
en  pivotement entre deux positions angulaires
distinctes (figures 4 et 5).

Ainsi qu'on peut le voir notamment sur les figures
2 et 3, dans l'exemple de réalisation, la caméra 10 est
en fait solidarisée rigidement & un swupport 12 qui est
monté pivotant autour d'un axe 13. La solidarisation de
la caméra 10 s'effectue ici directement par emboitement
sur le support 12, et maintien par 1 'intermédiaire de
deux éléments de Dblocage 14, 15 élastiquement
déformables.

Le systéme optique complémentaire 20 est quant a
lui classiquement composé d'un Jjeu de lentilles

optiques dont les formes et les dimensions sont
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adéquates, et dont le positionnement relatif les wnes
par rapport aux autres est approprié. De maniére
particuliérement  avantageuse, le systéme optique
complémentaire 20 est de type afocal.

Concrétement, la caméra 10, le systéme optique
complémentaire 20, et plus largement 1l'ensemble des
constituants composant le module caméra multifonction
1, sont intégrés a l'intérieur d'un boltier
sensiblement é&tanche qui est composé de deux parties, a
savoir une base 2 et un couvercle 3. Ces deux éléments
sont ici solidarisés par 1l'intermédiaire d'éléments de
blocage &lastiquement déformables 4. Mais bien entemdu,
tout autre technique d'assemblage pourrait étre
utilisée de maniére équivalente, comme par exemple un
soudage ultrason ou une fixation par vis.

Selon une particularité de 1l'invention, le module
caméra multifonction 1 est par ailleurs pourva de
moyens moteurs 30 qui sont & méme d'entrainer en
déplacement la caméra 10 entre ses différemtes
positions d'utilisation.

Les figures 1 & 5 montrent gue dans cet exemple de
réalisation, les moyens moteurs 30 sont essentiellement
composés d'un moteur électrique 31, d'une vis sans fin
32, d'une roue dentée 33 et d'un secteur crantée 34
solidaire du support 12. L'ensemble est agencé& de
maniére & ce que le moteur &lectrique 31 soit & méme
d'entrainer en rotation la vis sans fin 32 qui
s'engréne avec la roue dentée 33, qui elle-méme coopére
par engrénement avec le secteur crantée 34.

Selon une autre particularité de 1l'invention, Ile
module caméra multifonction 1 comporte des moyens de
commande 40 des moyens moteurs 30.

Ainsi qu'on peut le voir aux figures 1 & 5, dans

cet exemple de réalisation, les moyens de commande 40
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comprennent un circuit imprimé 41 qui est connecté
électriquement au moteur 31 par l'intermédiaire de deux
pistes conductrices 42, 43. Il est & noter dque ces
derniéres sont ici avantageusement surmoulées au niveau
de la face interne de la base 2. Un cordon de liaison
44 est par ailleurs prévu pour raccorder le circuit
imprimé 41 avec la caméra 10.

Selon une autre particularité de l1l'invention, le
module caméra multifonction 1 dispose é&galement des
moyens de butées 50 qui sont aptes & bloguer la caméra
10 dans chaque position d'utilisation.

Conformément au figures 1, 2, 4 et 5, les moyens
de butée 50 de cet exemple de ré&alisation sont tout
d'abord constitués par une premiére patte saillante 51
qui est en mesure de bloquer le pivotement vers le bas
du support 12 lorsque la camera 10 arrive en position
d'utilisation principale (figure 4). Les moyens de
butée 50 comprennent en outre une seconde patte
saillante 52 qui est & méme de bloquer le pivotement
vers le haut du support 12 lorsque la camera 10 atteint
sa position d'utilisation secondaire (figure 5). Il est
4 noter qu'aussi bien la premiére patte saillante 51,
que la seconde patte saillante 52, sont ici solidaires
de la base 2.

Selon une autre particularité de l'invention, le
module caméra multifonction 1 est doté de moyens de
rappel élastique 60 qui sont en mesure de maintenir la
caméra 10 dans une position d'utilisation déterminée. '

Cette caractéristique permet de garantir
l'immobilité de la caméra 10 sans avoir a mettre en
euvre les moyens moteurs 30. Cela peut s'avérer
particuliérement avantageux dés lors que la caméra 10
en question est destinée & fonctionner dans cette

position pendant un temps relativement long.
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D'ailleurs, la position d'utilisation dans laquelle la
caméra 10 pourra é&tre maintenue par les moyens de
rappel élastique 60, sera de préférence la position
d'utilisation principale.

Dans 1l'exemple de <réalisation illustré aux
différentes figures, les moyens de rappel élastique 60
sont simplement constitués par un ressort cylindrique a
action angulaire 61 qui est monté autour de l'axe de
pivotement 13 du support 12 de la caméra 10, et qui
exerce son action entre un premier é&lément de butée 62
ménagée sur ledit support 12 et un second élément de
butée solidaire du couvercle 3. L'ensemble est ici
agencé de maniére & ¢a qu'en position d'utilisation
principale, le ressort cylindrique 61 soit en mesure de
plaquer le support pivotant 12 contre la patte
saillante 51 des moyens de butée 50.

La présence des moyens de rappel élastique 60
permet, lorsque la fonction de rétrovision est mise en
@uvre, de compenser tous les Jjeux et vibrations
inhérents au montage pivotant de la caméra 10, sans
pour autant avoir recours aux moyens moteurs 30. La
fonction aide au parking ne nécessitant qu'un
positionnement temporaire de la caméra 10 dans sa
position d'utilisation secondaire, stabilité, jeux et
vibrations peuvent é&tre parfaitement contrdlés en
mettant en ceuvre les moyens moteurs 30 le temps
nécessaire.

Les figures 8 et 9 illustrent un mode de
réalisation particulier de l'invention, dans lequel le
module caméra multifonction 1 est en outre pourvy,
d'une part, d'au moins un écran transparent 5 & méme de
protéger la caméra 10 dans au moins une de ses

positions d'utilisation, et d'autre part, de moyens de
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lavage 70 capables de nettoyer la surface externe 6
d'au moins un écran de protection 5.

I1 est & noter gque le terme transparent doit
s'entendre ici au sens large, ce qui signifie que
l'écran 5 doit étre considéré plus gémnéralement comme
étant perméable & la lumiére, c'est-a-dire transparent
ou translucide.

On remarque par ailleurs qu'a la différence d'une
vision de type parking, la vision arrié&re constitue une
fonction de sécurité. Cela implique que la restitution
de 1l'image doit toujours étre parfaite, quelles que
soient les conditions de fonctionnement. C'est pourquoi
les moyens de lavage 70 seront avantageusement agencés
de maniére & pouvoir nettoyer au moins la portion
d'écran 5 qui est située directement en regard de la
caméra 10 lorsque cette derniére est en position
d'utilisation principale.

Ainsi qu'on peut le voir aux figures 8 et 2, les
moyens de lavage 70 de ce mode particulier de
réalisation sont constitués par un gicleur 71 de
liquide sous pression. Son action s'exerce aussi bien
sur la zone de l'écran 5 qui correspond a la position
d'utilisation principale, que sur la zone de l'écran 5
qui correspond & la position d'utilisation secondaire
de la caméra 10.

De maniére particuliérement avantageuse, le
gicleur de liquide sous pression 71 est ici monté
télescopique.

Conformément a une autre caractéristique
avantageuse de l'invention, le déploiement du gicleur
télescopique 71 est assuré par des moyens de
transmission 72 coopérant par entrainement avec les

moyens moteurs 30 de la caméra 10.
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Les moyens de transmission 72 se présentent ici
soug la forme d'un arbre 73 dont une extrémité est
solidaire de la roue dentée 33 des moyens moteurs 30,
et dont l'autre extrémité est solidaire d'un pignon
d'entrainement 74 coopérant par engrénement avec une
crémaillére 74 & l'une des extrémités de laquelle est
ménagé le gicleur télescopique 71.

Le fait que les moyens de lavage 70 soit couplés
mécaniquement avec les moyens moteurs 30 engendre un
déploiement automatique du gicleur télescopique 71 dés
lors que la caméra 10 est entrainée en pivotement vers
sa position d'utilisation secondaire.

Selon une premiére variante de réalisation, le
déploiement du gicleur télescopique 71 pourrait trés
bien s'effectuer par 1l'intermédiaire de moyens de
transmission coopérant par entrainement avec des moyens
moteurs spécifiques.

Selon une seconde variante de ré&alisation, le
déploiement du gicleur télescopique 71 pourrait aussi
étre assuré par un mécanisme & pression interne.

Dans ces deux variantes, le fait que les moyens de
lavage 70 ne soient pas couplés mécaniquement avec les
moyens moteurs 30 permet une mise en euvre a la demande
du gicleur télescopique 71.

Quoi qu'il en soit, il est entendu que le gicleur
télescopique 71 pourrait étre entrainé en déplacement
par l'intermédiaire de tout mécanisme connu.

Les figures 10 a 12 représentent un autre mode de
réalisation particulier 1l'invention dans lequel Ile
module caméra multifonction 1 est doté&, d'une part,
d'au moins un écran transparent 5 en mesure de protéger
la caméra 10 dans au moins une de ses positions

d'utilisation, et d'autre part, de moyens d'essuyage 80

13
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aptes & essuyer la surface externe 6 d'au moins un
écran de protection 5.

On observe toutefois la présence é&galement de
moyens de lavage 70 qui sont constitués ici par un
gicleur de liquide sous pression 72 de type fixe. Comme
dans le mode de réalisation précédent, son action
s'exerce aussi bien sur la portion d'écran 5
correspondant & la position d'utilisation principale,
que sur la portion d'écran 5 situé€e en regard de la 10
en position d'utilisation principale.

De maniére particuliérement avantageuse, les
moyens d'essuyage 80 comportent ici une lame racleuse
81 qui est montée mobile en déplacement par
l'intermédiaire d'un actionneur spécifique 82.
Conformément & la figure 12, l'entrainement de la lame
racleuse 81 par l'actionneur spécifique 82 s'effectue
au moyens d'un train d'engrenage 83, 84.

Selon une autre particularité de l'invention, le
module caméra multifonction 1 est destiné & é&tre monté
mobile en déplacement entre au moins deux positions de
réglage extrémes. Il est clair que cette mobilité peut
8tre réalisée suivant des mouvements de nature et/ou
d'orientation quelconques, méme si un pivotement dans
un plan sensiblement vertical sera & priori le plus
intéressant dans l'optique de permettre un réglage en
site.

Quoi qu'il en soit, cette caractéristique permet
indirectement de pouvoir ajuster précisément la
position de la caméra 10 par rapport & l'environnement
dans lequel le module caméra multifonction 1 est
implanté, une fois le positionnement de la dite caméra
10 & 1l'intérieur dudit module caméra multifonction 1
effectué. Cette opération de réglage, qui peut &tre
réalisé par l'uytilisateur, permet de pouvoir

14
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s'affranchir des problémes de tolérances et autres
problématiques de dispersion

De maniére particuliérement avantageuse, le module
caméra multifonction 1 est destiné & étre couplé & des
moyens moteurs secondaires permettant de 1'entraliner
précisément en déplacement entre ses positions de
réglage extrémes.

Bien entendu, l'invention concerne également tout
véhicule automobile comportant au moins wun module

caméra multifonction tel que précédemment décrit.
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REVENDICATIONS
1. Module caméra multifonction (1) destiné a fournir
des images suivant au moins deux directions

différentes, caractérisé€ en ce qu'il comporte une
caméra (10) montée mobile en déplacement entre au moins
deux positions d'utilisation distinctes, ainsi qu‘au
moins un systéme optique complémentaire (20) monté
fixement et apte & modifier le champ de la caméra (10)

dans une position d'utilisation déterminée.

2. Module caméra multifonction (1) selon la
revendication 1, caractérisé en ce que la caméra (10)
est montée mobile en déplacement entre une position
d'utilisation principale et au moins une position
d'utilisation secondaire, et en ce que chaque systéme
optique complémentaire (20) présent est associé a une

position d'utilisation secondaire.

3. Module caméra multifonction (1) selon 1l'une des
revendications 1 ou 2, caractérisé en ce qu'il comporte
des moyens moteurs (30) aptes a entrainer en
déplacement la caméra (10) entre ses différentes

positions d'utilisation.

4. Module caméra multifonction (1) selon la
revendication 3, caractérisé en ce qu'il comporte des

moyens de commande (40) des moyens moteurs (30).

5. Module caméra multifonction (1) selon 1l'une
quelconque des revendications 1 & 4, caractérisé en ce.
qu'il comporte des moyens de butées (50) aptes a
bloquer la caméra (10) dans chaque position

drutilisation.
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6. Module caméra multifonction (1) selon 1l'une
quelconque des revendications 1 & 5, caractérisé en ce
qu'il comporte des moyens de rappel é&lastique (60)
aptes & maintenir la caméra (10) dans une position

d'utilisation déterminée.

7. Module caméra multifonction (1) selon l'une
quelconque des revendications 1 a 6, caractérisé en ce
qu'il comporte, d'une "~ part, au moins un écran
transparent (5) apte & protéger la caméra (10) dans au
moins une de ses positions d'utilisation, et d'autre
part, des moyens de lavage (70) aptes & nettoyer la

surface externe (6) d'au moins un écran de protection

(5).

8. Module caméra multifonction (1) selon la
revendication 7, caractérisé en ce que les moyens de
lavage (70) comportent au moins un gicleur (71, 72) de

liquide sous pression.

9. Module caméra multifonction (1) selon 1a
revendication 8, caractérisé en ce gqu'au moins un

gicleur de liguide sous pression (72) est fixe.

10. Module caméra multifonction (1) selon l'une des
revendications 8 ou 9, caractérisé en ce qu'au moins un
gicleur de liquide sous pression (71) est monté

télescopique.

11. Module caméra multifonction (1) selon la
revendication 10, caractérisé en ce que le déploiement
d'au moins un gicleur télescopique (71) est assuré pax

des moyens de transmission (72) coopérant par
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entralnement avec les moyens moteurs (30) de la caméra

(10) .

12. Module caméra multifonction (1) selon l'une des
revendications 10 ou 11, caractérisé en ce que le
déploiement d'au moins un gicleur télescopique (71) est
assuré par des moyens de transmission coopérant par

entrainement avec des moyens moteurs spécifiques.

13. Module caméra multifonction (1) selon 1l'une
quelconque des revendications 10 a 12, caractérisé en
ce que le déploiement d'au moins un gicleur
télescopique (71) est assuré par un mécanisme a

pression interne.

14. Module caméra multifonction (1) selon 1l'une
quelconque des revendications 1 & 13, caractérisé en ce
qu'il comporte, d'une part, au moins un écran
transparent (5) apte & protéger la caméra (10) dans au
moins une de ses positions d'utilisation, et d'autre
part, des moyens d'essuyage (80) aptes a essuyer la

surface externe (6) d'au moins un écran de protection

(5) .

15. Module caméra multifonction (1) selon la
revendication 14, caractérisé en ce que les moyens
d'essuyage (80) comportent au moins une lame racleuse
(81) montée mobile en déplacement par l'intermédiaire

d'un actionneur spécifique (82).

16. Module caméra multifonction (1) selon 1l'une
quelconque des revendications 1 & 15, caractérisé en ce
que la caméra (10) est montée est mobile en pivotement

entre au moins deux positions angulaires distinctes.
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17. Module caméra multifonction (1) selon l'une
quelcongue des revendications 1 & 16, caractérisé en ce
que chaque systéme optique complémentaire (20) est de

type afocal.

18. Module caméra multifonction (1) selon 1l'une
quelconque des revendications 1 & 17, caractérisé en ce
qu'il est destiné & étre monté mobile en déplacement

entre au moins deux positions de réglage extrémes.

19. Module caméra multifonction (1) selon la
revendication 18, caractérisé en ce qu'il est destiné a
&tre couplé a des moyens moteurs secondaires permettant
de l'entrainer précisément en déplacement entre ses

positions de réglage extrémes.

20. Véhicule automobile (100), caractérisé en ce
qu'il comporte au moins un module caméra multifonction
(1) selon 1l'une quelcongue des revendications

précédentes.
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