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O&elem Fe¥eni je nahradit kontaktni
zapojeni p¥o ¥fzenfi stf¥idavého pohybu mecha-
nismd bezkontaktnim. Toho se dosdhne zapoje-
nim, které obsahuje klopny obvod generétor,
&asového zpoZdé&ni, dvé ¥idic{ hradla a dva o o
oddélovac{ obvody. Pfitom jsou na vstupy b °
klopného obvodu a generédtoru &asového zpo%d&-
ni p¥ipojeny vystupy prvniho a druhéno bez-
dotykového snimade, v¥stupy klopného obvodu
a generdtoru ¢asového zpoidé&ni jsou piipojeny o o3 e
na vystupy ¥idicich hradel, jejich% v¢stupy
jsou zapojeny na vstupy odd&lovacich obvodl.
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Vynélez se tyk& zapojen{ pro ¥fzen{ st¥{davého pohybu mechanismi, ktery vyhodnocuije
signdly z bezdotykov¥ch snimadl polohy na vy¢stupnif signdly ovlddajfci koncové jednotky.
Cinnost rdzngch mechanismi, zv143t& pak transportnich dopravnikd pro rtizné materidly
vyZaduj{ ¥idit pohyb sti¥idavé ve sm&ru dopfedném a vratném. Tento st¥fdavy pohyb vyplyva
z potfeby mechanisace pfibliZeni materidlu na dopravni pé&s a udrZovdni plynulosti jeho
dopravy. Za p¥fklad vyuffvdn{ tohoto postupu lze uvést dopravovdn{ sypkych anebd nehomogennich
pevnych materidld v zem&d&lstvi.

Rizenf stfidavého pohybu mechanisml se v soudasné dob& zabezpeduje nejdast&ji kontaktnimi
snima&i a kontaktnimi logickymi zapojenimi. Zékladem téchto za¥izeni jsou principy dotykového
snimédn{ pohyblivého mechani smu koncovymi spina&i. Spinac{ kontakty t&chto spfna&l jsou
sériové nebo paralelnd zafazeny v fet&zcich s kontakty pomocnych a ovlddacich relé a
vytva¥i takylogické zapojeni obvodld ¥izeni st¥idavého pohybu.

Obecnym nedostatkem soutasného zapojeni pro ¥izeni st¥fdavého pohybu mechanisml
je provozni nespolehlivost, mald Zivotnost, velk4 rozm&rnost zafizeni, velk& energetické
niro&nost a znalné ndroky na Gdribu. V disledku toho vznikaji ddle velké materidlové
ztrdty a ohroZeni bezpelnosti préce.

Kontaktn{ snimaZe polohy a kontaktni obvody ¥izen{ pracuji s velkymi napétimi a
proudy. Vlivem spindni a rozpindn{ induk&nosti vznikaji p¥echodové d&je a nésledné elektrické
oblouky opalujf kontakty. Zivotnost kontaktll je také ovlivn&na prostfedim. Velmi podstatné
sniZeni jejich Zivotnosti je v disledku provozovdni ve vlihkém prost¥edf nebo p#i manipulaci
s nehomogennimi nebo pastovitymi substraty.

Zabezpeleni v3ech logickych funkci{ obvodu ¥izeni kontaktnim zplsobem vyZaduje pouiit
n&kolika pomocnych relé. Tyto spolelné s ovlddacimi kontaktnimi jednotkami vytvd¥{ rozm&rné
rozvad&dové sk¥iné&.

Nedostatky t2chto zndmych Fedeni odstrafuje zapojenf pro ¥izenf st¥fdavého pchybu
mechanismi sestivajic{ ze dvou snimadld polohy, klopného obvodu, generdtoru &asového zpoZdéni,
¥fdicich hradel a oddélovacich obvodi vyznaené tim, Ze je zapojeny vodi& prvniho bezdotykové-
ho snima®e polohy paralelnd na prvn{ vstup klopného obvodu a na prvni vstup generdtoru
&agového zpoZdénif, vodi& druhého bezdotykového snimade polohy paraleln& na druhy vstup
klopného obvodu a na druhy vstup generdtoru Casového zpoZd&ni, pf¥iZemZ prvni vystup klopného
obvodu je spojen s prvnim vstupem prvniho ¥fdicfho hradla, druhy vystup klopného obvodu
je spojen s prvnim vstupem druhého ¥idicfho hradla, vystup generdtoru &asového zpoZdé&ni
je spojen paraleln® s druhym vstupem prvniho #fdicfiho hradla a s druhym vstupem druhého
¥fdictho hradla a v§stupy z prvniho Fidicfho hradla a z druhého ¥idiciho hradla jsou
pfipojeny ptes prvni a druhy odddlovaci obvod na vn&j3{ obvody prvnim a druhym vystupnim
vodi&em. )

zapojeni pro ¥izen{ stffdavfch pohybl mechanismi podle p¥edloZeného vyndlezu md
proti dosud znédmym ¥eZenim n&kolik vfhod. Signdly pro ¥fzenf st¥idavého pohybu mechanismi
se vyhodnocuji bezkontaktnim zplsobem podle stavu signdld 2z bezdotykovych snima&d polohy.

zZapojeni podle pfedloZfeného vynédlezu p¥edpoklddd vyufiti logickych integrovanych
obvodd. Jejich pouZitim p¥l realizaci zapojenf se podstatné zvyZuje provozni spolehlivost,
zvétiuje iivotnost, zmenduje se podstatn® vn&jsi rozmér celého za¥fzenf{ a vyrazn& se
sniZuje energetick& nédro&nost.

Dals{ vghodou je, Ze v zapojeni jsou zrealizovdny vyS8&1 vzdjemné vazby a poZadavky
na ¥fzeni. Zapojen{ nevyfaduje dal3{ pomocné spina¥e pro zahdjeni sprévného sm&ru pohybu
mechanismu po zapnut{ sité&. Po zapnutf{ s{t& podle stavu signdld ze snima&d, pohybu je
vyhodnocen sprédvny smér pohybu podle skutelné potteby bez vn&j3fho zdsahu.
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Zapojeni podle pfedloZeného vyndlezu umoffuje zrufit vgstupni signdly obvodu ¥izeni
p¥i porue snimae nebo prerufenf signdlu mezi nim a vstupem obvodu ¥fzenf. Zabrahuje
se tak navic i havarijnim situacim a ohrofeni bezpefnosti préce.

Mezi dal3f vyhody patf{ moZnost p¥fmého zapojeni v¢stupd obvodu fizenf st¥fdavého
pohybu mechanismi na vstupy bezkontakinich ovliddacich jednotek vyu¥fvajfc{ vicevrstvé
polovodifové prvky. Pfednosti raguiyei.i :ro Fizeni podle vyndlezu je v tomto pripad® mo¥nost
galvanického odd&lenfi odd&lovacim: b,

Pifklad konkrétniho zapojeni podle vyn&lezu je schematicky nakresleny na obrazku.

Signdly od bezdotykovych snima&l polohy jsou p¥ivéd&ny paraleln& na vstupy klopného
obvodu a na vstupy generdtoru &asového zpoZd&ni. Vodi& 01 od prvniho snimade polohy je
zapojen soutasn& na prvni vstup 11 klopného obvodu 1 a na prvni vstup 21 generdtoru Sasového
zpoZdé&n{ 2. Vodi&¢ 02 od druhého snimale polohy je zapojen soudasné na druhy vstup 12
klopného obvodu 1 a na druhy vstup 22 generdtoru Sasového zpoZd&ni 2.

Prvni v¥stup 13 klopného obvodu 1 je spojen s prvnim vstupem 31 prvniho #{diciho
hradla 3. Druhy vystup 14 klopného obvodu 1 je spojen s prvnim vstupem 41 druhého ¥idicfhd
hradla 4. Na druhé vstupy 32, 42 ¥fdicfch hradel 3, 4 je pfipojen v¢stup 23 generitoru
Easového zpoZdéni 2. Vystup 33 prvniho ¥fdiciho hradla 3 je spojen se vstupem 51 prvniho.
oddélovaciho obvodu 5 a vgstup 43 druhého ¥{fdicfho hradla 4 je spojen se vstupem 61 druhého
oddélovaciho obvodu 6. V¢stup 52 prvniho odd&lovacfho obvodu 5 je napojen na vystupni
vodiZ 03 a vystup 62 druhého odd&lovaciho obvodu 6 je napojen na vystupni vodi& 04.

Vystupn{ vodi&e 03, 94 jsou déle napojeny na ovlddaci{ jednotky s vicevrstvymi polovodi&o-
vymi prvky.

Klopny obvod 1 a ¥{dic{i hradla 3, 4 jsou v pfikladném zapojeni vytvaf¥eny logickymi
&leny NAND z integrovanych obvodd DTL. Gener&tor Sasového zpoZd&ni 2 je realizovdn vicefunkdnim
logickym integrovanym obvodem DTL. Jako oddélovaci obvedy 5, 6 jsou pou¥ity optoeiektronické
spojovaci souléstky.

Funk&ni &innost obvodu ¥izeni podle vyndlezu je zdvisld na zm&nd trovnd signilu
ze snimadl polohy mechanismu. Pohybuje-1li se napf. mechanismus ve sm&ru od prvniho snimade
k druhému snimali, nastdv4d zména na vodili 01 p¥i dosaZeni konce sledované &4sti. Tato
zmé&na p¥ivedend na vstup 11 klopného obvodu 1 vyvold zm&ny tak, Ze ru3i droven logické
jedniZky na jeho vystupu 14 a nastavuje tdrovei logické jedniky na jeho vystupu 13. Soudasnd
ptevedend zména na prvni vstup 21 generdtorem &asového zpoZd&ni 2 vytva¥{ na jeho v§stupu
23 signdl Casového zpoZd&ni. Stav na vstupech Efdicich hradel 3, 4 se vyviji tak, %e
jednak zm&na druhého v§stupu 14 klopného obvodu 1 a tim i na prvnim vystupu 41 druhého
fidiciho hradla 4 zruS{ jeho v¢stup 43 na hodnotu logické nuly a pfes odd&lovaci obvod
6, vystupn{ vodi& 04 se pohyb mechanismu ve sm&ru od prvnfho snimale k druhému snimadi
zastavi{, jednak zm&na prvniho v¢stupu 13 klopného obvodu 1 a tim i na prvnim vstupu 31
prvnftho ¥{idiefho hradla 3 je hradlovdna jeho druhym vstupem 32 po dobu &asového zpoZd&ni
vytvédfeného generdtorem asového zpoZdéni 2. Po dobu toho &asového zpoZdéni je na vystupu
33 prvniho ¥fdicfho hradla 3 urovef logickd nula a p¥es odd&lovac{ obvod 5 a vystupni
vodi& 03 je blokovén zp&tny pohyb mechanismu. Tato doba dlouhd n&kolik sekund je nutné
pro zastaveni pivodnfho sméru pohybu ovliviiovaného setrva&nosti. Po uplynuti Sasové prodlevy .
se zméni v¢stup 23 generdtoru Casového zpoZidéni na hodnotu logické jedni&ky a tim i hodnota
druhého vstupu 32 prvniho ¥fdiciho hradla 3 a doch&z{ k uvolndni hradlovéni, zméni se
vystup 33, na hodnotu logické jednifky a p¥ed oddélovaci obvod 5, v§stupni vodi& 03 zapne .
se pohyb mechanismu ve sméru vratném, tj. od druhého snimafe k prvnimu snimadi. Tento
smér pohybu trvd aZ do dosaZeni koncového stavu na druhém snimali polohy a vyhodnocoyaci
cyklus probih4d v obvodech ¥izeni s tim, %Ze se vypin& pohyb mechanismu a po &asové prodlevd
se pohyb obnovuje op&t ve sm&ru od prvniho snimade ke druhému snimali.
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PREDMET VYNALEZU

zZapojeni pro ¥izeni st¥idavého pohybu mechanismi sestdvajfci ze dvou snimadh polohy,
klopného obvodu, generdtoru Sasového zpcidéni, ¥L{dicich hradel a odd&lovacich obvodl,
vyznalené tim, %Ze vodi¢ (01) prvniho bezdotykového snimafe polohy je zapojen paraleln&
na prvni vstup {11) klopného obvodu (1) a na prvni vstup (21} generdtoru &asového zpoZdéni
(2), vodi¢ (02) druhého bezdotykového snimale polohy paraleln& na druhy vstup {(12) klopného
obvodu (1) a na druhy vstup (22) generdtoru Sasového zpoZd&ni (2), p¥ilemZ prvni vystup
(13) klopného obvodu (1) je spojen s prvnim vstupem (31) prvnfho ¥fdiciho hradla.(3),
druhy vystup (14) klopného obvodu (1) 3je spojen s prvnim vstupem (41) druhého ¥idiciho
hradla (4), vystup (23) generdtoru Zascvého zpoZddni (2) je spojen paraleln& s druhym
vstupem (32) prvniho ¥idiciho hradla (3) a s druhym vstupem (42) druhého ¥idiciho hradla
(4), vystup (33) prvniho ¥fdicfho hradla (3) je spojen pfes oddélovaci obvod (5) s prvnim
vystupnim vodi&em (03) a vystup (43) druhého ¥fdicfho hradla (4) je spojen p¥es odd&lovaci
obvod (6) s druhym vystupnim vodiéem (04).
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