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一种基于隧道施工支撑机构

(57)摘要

一种基于隧道施工支撑机构，包括支撑底

座、可调支撑机构及移动定位机构；可调支撑机

构包括空心框体，空心框体下端固定在支撑底座

上、上端滑动设有升降板，外接销杆穿过空心框

体、升降板上的定高销孔实现高度定位；所述升

降板顶端固定有承接座，连接座滑动设置在承接

座上并可拆卸锁紧；所述连接座上端固定有隧道

支撑；移动定位机构包括焊接座，焊接座上螺纹

连接有螺纹杆，螺纹杆下端与升降板可转动连

接，升降板底部安装有万向轮，升降板顶部固定

有滑动杆，滑动杆上部与焊接座通孔滑动配合。

本实用新型提供的一种基于隧道施工支撑机构，

适用于不同高度的隧道。
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1.一种基于隧道施工支撑机构，其特征在于：包括支撑底座（1）、可调支撑机构（2）及移

动定位机构（3）；

所述可调支撑机构（2）包括空心框体（21），空心框体（21）下端固定在支撑底座（1）上、

上端滑动设有升降板一（23），外接销杆穿过空心框体（21）、升降板一（23）上的定高销孔

（24）实现高度定位；所述升降板一（23）顶端固定有承接座（25），连接座（26）滑动设置在承

接座（25）上并可拆卸锁紧；所述连接座（26）上端固定有隧道支撑；

所述移动定位机构（3）包括焊接座（35），焊接座（35）上螺纹连接有螺纹杆（351），螺纹

杆（351）下端与升降板二（352）可转动连接，升降板二（352）底部安装有万向轮（353），升降

板二（352）顶部固定有滑动杆（354），滑动杆（354）上部与焊接座（35）通孔滑动配合。

2.根据权利要求1所述的一种基于隧道施工支撑机构，其特征在于：所述隧道支撑包括

焊接在连接座（26）顶部的抬高柱（27），抬高柱（27）的顶部固定有弧形支撑板（28），相邻弧

形支撑板（28）之间固定有加固连接杆（29）。

3.根据权利要求1所述的一种基于隧道施工支撑机构，其特征在于：所述空心框体（21）

底端外侧焊接有多组支撑块（22），支撑块（22）固定在支撑底座（1）上。

4.根据权利要求1所述的一种基于隧道施工支撑机构，其特征在于：所述支撑底座（1）

底部固定有多组十字插件（31），支撑底座（1）左右外侧设有通孔（32），延伸插接柱（33）穿过

通孔（32）并与十字插接杆（34）连接。
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一种基于隧道施工支撑机构

技术领域

[0001] 本实用新型涉及隧道施工领域，尤其是一种基于隧道施工支撑机构。

背景技术

[0002] 隧道是埋置于地层内的工程建筑物，是人类利用地下空间的一种形式。隧道可分

为交通隧道、水工隧道、市政隧道、矿山隧道、军事隧道，针对隧道施工时，因为其特殊性，需

要针对施工的隧道予以支撑，以确保施工过程中的安全性，确保万无一失。

[0003] 中国专利公开了一种隧道施工用支撑架，公开号为CN  216811724  U，该专利文献

所公开的技术方案如下：包括支撑架本体、滑轨、滑动组件、第一驱动装置和第二驱动装置，

上述支撑架本体与上述滑动组件滑动连接，上述滑动组件内部设有滑轮，上述滑轮与上述

滑轨滑动连接，上述第一驱动装置和上述第二驱动装置均设于上述滑动组件。

[0004] 为了解决现有装置需要依靠人力搬运和对齐支撑的问题，现有技术是采用设置滑

轨和第一驱动装置等结构配合的方式进行处理，但是还会出现不能对顶部支撑的高度进行

调节的情况，隧道施工的高度有所差异，该专利可对隧道的侧面进行很好的支撑，但无法对

不同高度的隧道的顶部进行有效支撑处理，有待改进。

发明内容

[0005] 本实用新型所要解决的技术问题是提供一种基于隧道施工支撑机构，可进行高度

调节，实现对不同高度的隧道顶面进行支撑。

[0006] 为解决上述技术问题，本实用新型所采用的技术方案是：

[0007] 一种基于隧道施工支撑机构，包括支撑底座、可调支撑机构及移动定位机构；

[0008] 所述可调支撑机构包括空心框体，空心框体下端固定在支撑底座上、上端滑动设

有升降板，外接销杆穿过空心框体、升降板上的定高销孔实现高度定位；所述升降板顶端固

定有承接座，连接座滑动设置在承接座上并可拆卸锁紧；所述连接座上端固定有隧道支撑；

[0009] 所述移动定位机构包括焊接座，焊接座上螺纹连接有螺纹杆，螺纹杆下端与升降

板可转动连接，升降板底部安装有万向轮，升降板顶部固定有滑动杆，滑动杆上部与焊接座

通孔滑动配合。

[0010] 所述隧道支撑包括焊接在连接座顶部的抬高柱，抬高柱的顶部固定有弧形支撑

板，相邻弧形支撑板之间固定有加固连接杆。

[0011] 所述空心框体底端外侧焊接有多组支撑块，支撑块固定在支撑底座上。

[0012] 所述支撑底座底部固定有多组十字插件，支撑底座左右外侧设有通孔，延伸插接

柱穿过通孔并与十字插接杆连接。

[0013] 本实用新型一种基于隧道施工支撑机构，具有以下技术效果：

[0014] 1）、采用升降板和空心框体的滑动设计并锁紧，可进行高度调节，即完成对弧形支

撑板的支撑高度进行调节，以适用于不同高度的隧道。

[0015] 2）、通过十字插件插入地面，增加支撑底座底部和地面之间的摩擦力，提升本装置
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的稳固性；通过设置延伸插接柱和十字插接杆，二者可穿过支撑底座的通孔并插接至地面，

进一步增加本装置的稳定性。

[0016] 3）、通过设置可升降万向轮，可实现对万向轮进行收纳保护的功能，避免万向轮在

使用的过程中容易受压损坏。

附图说明

[0017] 下面结合附图和实施例对本实用新型作进一步说明：

[0018] 图1为本实用新型的结构示意图。

[0019] 图2为本实用新型中高度调整单元的结构示意图。

[0020] 图3为本实用新型中稳固支撑单元的结构示意图。

[0021] 图4为本实用新型中稳固定位单元的结构示意图。

[0022] 图5为本实用新型中便捷移动单元的结构示意图。

[0023] 图中：支撑底座1，可调支撑机构2，空心框体21，支撑块22，升降板23，定高销孔24，

承接座25，连接座26，抬高柱27，弧形支撑板28，加固连接杆29，移动定位机构3，十字插件

31，通孔32，延伸插接柱33，十字插接杆34，焊接座35，螺纹杆351，升降板352，万向轮353，滑

动杆354。

具体实施方式

[0024] 如图1所示，一种基于隧道施工支撑机构，包括支撑底座1，支撑底座1的顶部设置

有可调支撑机构2，支撑底座1四周外侧及底部设置有移动定位机构3。

[0025] 所述可调支撑机构2包括高度调整单元和稳固支撑单元。

[0026] 如图2所示，其中，高度调整单元包括固定安装在支撑底座1顶部的空心框体21，空

心框体21的外壁上焊接有支撑块22，支撑块22固定安装在支撑底座1的顶部，空心框体21的

内壁上拆卸式连接有升降板23，空心框体21、升降板23的正面均开设有定高销孔24。

[0027] 若需对高度调整单元进行高度调节，首先在空心框体21的内部竖直滑动升降板23

对其高度进行调节，并使得空心框体21和升降板23上的定高销孔24在正面重叠，再通过外

接销杆，穿过空心框体21和升降板23上的定高销孔24对弧形支撑板28的高度进行定位，即

完成高度调节的工作。

[0028] 如图3所示，其中，稳固支撑单元包括承接座25，承接座25固定安装在升降板23的

顶部，承接座25上水平滑动有连接座26，连接座26通过承接座25左右外侧的螺栓锁紧。连接

座26的顶部焊接有抬高柱27，抬高柱27的顶部固定安装有弧形支撑板28，相邻的两个弧形

支撑板28之间固定连接有加固连接杆29。

[0029] 通过承接座25和连接座26的可拆卸式结构，便于用户对抬高柱27整体进行拆卸维

修处理。

[0030] 通过抬高柱27、弧形支撑板28和加固连接杆29的配合，可对隧道的顶部进行稳固

支撑处理。

[0031] 所述移动定位机构3包括稳固定位单元和便捷移动单元。

[0032] 如图4所示，其中，稳固定位单元包括十字插件31和延伸插接柱33，十字插件31固

定连接在支撑底座1的底部。支撑底座1左右开设有通孔32，延伸插接柱33插入通孔32并部
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分伸出，延伸插接柱33的底部固定连接有十字插接杆34。

[0033] 十字插件31可插入地面内，增加支撑底座1底部和地面之间的摩擦力，提升本结构

的稳固性。延伸插接柱33和十字插接杆34可穿过通孔32的内腔并插接至地面的内部，进一

步增加本结构的稳定性。

[0034] 如图5所示，其中，便捷移动单元包括焊接座35，焊接座35焊接在支撑底座1的顶

部，焊接座35的内壁上螺纹连接有螺纹杆351，螺纹杆351的螺纹端延伸至焊接座35的底部

且转动连接有升降板352，升降板352的底部固定安装有万向轮353，升降板352的顶部固定

安装有滑动杆354，滑动杆354的外壁与焊接座35的通孔滑动连接。

[0035] 手动旋转螺纹杆351，升降板35上移，升降板35底端的万向轮353上移，实现收纳处

理，可保障万向轮353的安全。

[0036] 工作原理及过程：使用时，推动本装置移动至指定的位置，然后手动旋转螺纹杆

351，促使万向轮353上移对其进行收纳处理，随之将延伸插接柱33和十字插接杆34穿过通

孔32的内腔并插接至地面的内部，对本结构进行定位。紧接着可在空心框体21的内部竖直

滑动升降板23对其高度进行调节，再通过外接销杆，穿过空心框体21和升降板23上的定高

销孔24对弧形支撑板28的高度进行定位，即可实现支撑功能。
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图1
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图2
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图3
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图4

说　明　书　附　图 4/5 页

9

CN 220248128 U

9



图5
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