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(57 Zapojeni{ je ur&eno pro kontinuélni
m&¥eni konvergenci{ v nizkych dilnich di-
lech, p¥itlaku-dtlnich vyztuZ{ a posuni
staveb s ddlkovym p¥enosem nam&¥engch
ddajli. Podstatou zapojeni je to, %e pro-
tilehlé strany m&¥icfho p¥istroje jsou
rozep¥eny pomoci p¥itlakového systému
i bez pevného kotveni mezi dvéma m&feny-
mi misty. M&¥ic{ ty¢ soulasn& tvo¥i vniti¥-
nf sloup teleskopu, jejiZ pohyb je snimén
pfevodovym kolem napojenym na potencio-

metr.
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Zapojeni pro méieni konvergenci v nizkych dilnich dilech, p¥itlaku dainich
a podzemnich vyztuZi a posuni staveb v mistech s omezenym prostorem
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Vyndlez se tyké zapojeni, pro m&¥en{ konvergenci v nizkych datlnfch dflech, p¥itlaku.
dtlnich a podzemnich v§ztui{ a posunl staveb, v mistech s omezenym prostorem a s moZnosti
vyuzit{ p¥istroje jako krédejici{ md¥ici stanice ptitlaku vgztule nap¥iklad na plnoprofilovém
tunelovacim stroji, s ddlkovym ptenosem nam&fenych hodnot do dispe&erského centra.

Ke sledovan{ vndj¥fch konvergenci nebo mikropohybdl v okoli dtlnich d81 jsou vyvinuty
konvergometry s délkovym p¥enosem nam&¥engch hodnot, jejichi konstrukce neumo¥fiuje jejich
pouziti v nizkych dilnich dilech, nebo v mistech s omezenym prostorem. Tato nevyhoda je
déna tim, Ze snimaci tyle t&chto konvergometrl jsou vidy napojeny na vodic{ tyde, které
p¥isto] prodlu¥uji. Konstrukce t&chto p¥istrojd také nedovoluje jejich instalaci pouhym
rozepfenim mezi dv&ma m&¥enymi misty tak, aby p¥istroj byl v této poloze dostatednd stacio-
nadrni. Proto je nutné tyto konvergometry pevné kotvit mezi dva protilehlé body. V soudasné
dob& také chybf méfici p¥istroje p¥itlaku a deformac{ dilnfch vyztuif, které by bylo moZné
operativnd rozepfit mezi podvu a strop dilnfho dila, p¥{padn& je namontovat na razic{ stroj
tak, aby v uréitych gasovych intervalech, kdy se stroj pohybuje vp¥ed, m&¥ici stanice postu-
povala s nim a Vv dal¥f poloze razicfho stroje mohl p¥istroj okamZit& v m&¥eni pokralovat.

v¢se uvedené nevyhody jsou odstrandny zapojenim pro m&ten{ konvergenci v nizkych
dtlnich dilech, pfitlaku a deformaci ddlnich a podzemnich vyztuif a posund staveb v mistech
s omezenym prostorem, které sestdvad z mdFicfho pPistroje, jehoZ protilehlé strany jsou
rozepfeny bez pevného kotveni, nebo s nim, mezi m&¥enymi misty. M&#ic{ p¥istroj mé na jedné
strand upevnénou piftlakovou nebo upinaci zdkladnu na skiff, kter4 je na druhé strand opat¥ena
pfevodovym kolem oto&n& ulofenym v dridku a m&ficl ty&, se kterou je ptevodové kolo v z4bdru.
M&¥ict ty& je na vndj¥im konci osazena pritlakovym nebo upinacim mechanismem. Rovnob&Zné&
s podélnou osou je opatfena tvarovou dra¥kou, do které tYreci ptevodové kolo zapadé a je
do zé&bdru s ni kontinudln& dotladovano nap¥iklad listovym perem. M&Fici ty& je soufasnd
vnitfnim sloupem teleskopu a je podéln&, na dvou protilehlych stranéch, opat¥ena tvarovymi
vodicimi drd¥kami, napifklad s kruhovym profilem. Do drdZek zapadaji tvarové vodicf koliky
nebo koule, které jsou upevn&né na vnit¥nich vodicich st&ndch sk¥in& toto¥nd s podélnymi

osami vodicich dré¥ek ve vnitinim sloupu teleskopu.

V¢hody zapojeni pro m&tenf konvergenci v nizkych ddlnich dflech, p¥itlaku ddlnich
a podzemnich vyztufi a posunl staveb, spodivajl zejména v mo¥nosti jeho instalace Vv nf{zkfch
dtlnich dflech nebo v mistech s omezenym prostorem p¥i zachovén{ pom&rné velkého m&¥iciho
rozsahu. Tato vyhoda je déna tim, Ze vnitfn{ sloup teleskopu je soudasn& vyu¥it jako m&fici
ty& a je piimo v z&4b&ru s prevodovym kolem prost¥ednictvim tvarové dréiky kterou je opat¥en.
pristroj lze také operativng rozepfit mezi dvéma mdFfenymi misty bez pevného kotveni a p¥esto
je zachovéna jeho dostate¥n& stacionarita. P¥{stroj je pro tyto uZely dostate&nd dimenzovén
vyuzitim v&tdich prim&rd teleskopu, tvarovych dotykovych prvkd, které lze zamdhovat podle
G¥elu pouiit{ a je opatfen sadou vym&nnych pritlakovych pruzin podle pofadavkid na velikost
p¥itlaku. V§m&nou tvarovych dotykovych prvkd za kotevni prvky lze p¥istroj vyu¥it k pevnému
ukotveni mezi dvima body. Vyu¥itim ndstavcl lze p¥istroj instalovat mezi dvéma méfengmi
misty a% do 6 000 mm od nejmens{ho rozp&ti 850 mm. p¥istroj je také opatfen ptidavnym zaiize-
nim pro moZnost m&¥en{ posunu dvou protilehlgch bodd vzddlenych od sebe nejmén& 30 mm,
nap¥iklad p¥i sledovadni trhlin staveb, zékladovfch &dsti staveb nebo vodnich staveb. Dali{
podstatnou vyhodou zapojeni je moZnost instalace ptistroje p¥imo na konstrukci razicich
stroji prostfednictvim jeho z4kladové desky pfipevn¥né na jeho sk#ini s p¥fpadnym pouZitim
vzpéry, ptilem? jako ptitlakovy prvek na xonci vnit¥nfho sloupu teleskopu je pouZita ly¥ina
vyrobend v optimdlni délce, aby p¥i jejim posunu po vyztu¥i dilniho nebo jiného podzemniho
dfla byla v#dy v kontaktu se dvéma S&stmi vyztuZe, zabudovangmi vedle sebe. V tomto p¥ipadé
se p¥istroj stdva kr&&ejici mé¥ici stanici. Protofe je p¥fevodové kolo, nap¥iklad klinového
profilu, vyrobeno 2z vhodngch materidld s pofadovanym koeficientem t¥eni a je kontinu4lnd
dotladovéno listovym perem do podélné kufelové ard¥ky vnit¥nfho sloupu teleskopu, vznikéd
t¥eci p¥evod bez moZnosti prokluzu, ktery soutasn& zabrafuje zdeformovéni p¥evodovych &asti
p¥istroje p¥i projevu horskych ot¥esl nebo pEi m&fenich, p¥i ktergch se vyskytuji rézy.
P¥{stroj mé¥{ konvergence i divergence s p¥esnost{ na vystupu mechanické &é&sti 2.10-2, ptes-
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nost p¥enosu vlastnfho analogového signdlu je dédna zplisobem pYenosu a typem pfenosového
systému a pohybuje se od 3 % do 2.10-3 %. K pfenosu analogového signdlu do dispederského
-centra lze vyuZi{t ndkteré stdvajic{ p¥enosové systémy, nebo speci&lnf vysilaci a p¥ijimact
p¥evodnik. Tam, kde nenf mo¥no vyu¥ft k pribéZné registraci m&fengch ddaju po&ftadovou techniku,
lze pf{stroj napojit na v&t¥inu typl zapisovacich jednotek vyrédb&nych v soudasné dobs.
Zaffzen{ je jiskrové bezpené a vyhovuje platnym normim a pfisludnym bezpednostnim pfedpistim

a na¥fzenim. P¥evodov4 mechanicki &&st konvergometru nevykazuje ¥4dné vile, nap¥iklad vile,
které by vznikly v¢robnfmi tolerancemi, jsou vymezeny tfecim p¥evodem s kontinudlnim p¥ftlakem
do z4bé&ru, proto je pfistroj schopen zachytit i malé vibra&ni pohyby, které nemchou byt

bez neZddouciho zkreslenf registrovdny jinymi zndmgmi druhy pfevodi. Tato schopnost je

vysoce Zddouc{ zejména v oblastech s nebezpedim horskych ot¥est a v oblastech jinak ohro%enych
s nebezpecim pritr¥%f uhlf a plyntd. V p¥fpad& poZkozenf elektronické &&sti pfistroje, vice-
otd¢kového potenciometru, ho lze jako samostatny blok vyménit bez nutnosti pfistroj demon-
tovat.

%Zapojeni pro m&¥eni konvergenc{ v nfzkych dilnifch dilech, p¥ftlaku vyztui{ a posunt -
staveb je tvoreno m¥¥icfm p¥istrojem 1, jehoZ sk¥{ffi 2 m& na jedné strans upevnénou p¥itlako-~
vou nebo upinac{ plofinu 3. Sk¥fn Je na druhé stran& opatfena pfevodovym kolem 4 oto&ng
uloZenym v drZéku 5. 2 této strany se ze sk¥ind vysunuje m&¥ici tyd 6 na vné&jZim konci osaze-
nd p¥itlakovym nebo upinacim mechanismem 7. MEFici ty& 6 je rovnob&in& se svou podélnou
osou opat¥ena tvarovou dridZkou 8, do které je do zdb&ru dotladovéno pfevodové kolo 4 perem
9. M&Fici ty® 6 je také rovnob&in& se svou podélnou osou na dvou protilehlych strandch
opat¥ena tvarovymi vodicfmi draZkami 10s do kterych zapadajf tvarové vodic{ koliky nebo
koule 11 umist&né ve st&n&ch sk¥in& 2 totofnd s podélnymi osami vodicfch dréfek 10. vodict
koliky nebo koule 11 jsou dotladované do vodicich dré%fek 10 stavdcimi $rouby 12. Potenciometr
13 je spojen s prevodovym koler 4. Pru¥ina 14 prub&in& vytladuje m&fici tyd 6 do protilehlé-
ho mista m&¥enf oproti plo#ing 3. Dorazové koliky 15 ohranituji m&¥ic{ rozsah ptistroje.

P¥i pouZitf m&¥icfiho pE{stroje 1, nap¥. bez pevného kotveni, se m&¥ict p¥istroj 1
rozepfe upfnaci! a p¥ftlakovou z&kladnou 3 a tlakovym mechanismem 27 mezi podvu a strop ddlni-
ho dila. P¥i prdb&hu konvergence nebo divergence m&¥ic{ tyte 6 se posune ve sk¥fni 2. veli-
kost posunut{ je prostfednictvim tvarové dréZky 8, kterou je méfict ty¢ 6 ve sméru své
podélné osy opat¥ena p¥evedena na pfevodové kolo 4 a tfm i na viceotd&kovy potenciometr
13. Dr#dk 5 pY¥evodového kola 4 a tedy i p¥evodové kolo 4 je prib&in& dotladovéno od vodici
dréZky 10 vnit¥nfho sloupku perem 9. PruZina 14 prtb&Zné vytlaluje m&fici tyd 6 a tim
i zaji%fuje rozepfeni m&¥icfho pristroje 1 mezi dvéma mé&¥enymi body. M&F¥ic{ ty¢ 6 je
oproti skfini 2 zajiZt&na p¥i ot&dent vodicimi koulemi nebo koliky 11 ve vodicich dr&¥kdch
10 vnit¥niho sloupku. Vodici koule nebo kolfky 11 jsou do vodicich drafek 10 vnit¥niho sloup~
ku dotladovény stavécimi Srouby 12. Dorazovy kolik 15 zajistuje m&¥ici tyd 6 proti Uplnému
vysunut{ ze sk¥fn& 2.

PREDMET VYNALEGZU

1. zapojeni pro m&¥eni p¥ftlaku, konvergenci a posuni v okolf dilnfch d&l a v ostatnich
podzemnich prostordch, vodnich a jinych stavebnich dflech, nebo mechanismi, sestévajict
z m&¥ictho p¥istroje, jeho% protilehlé strany jsou rozep¥eny, bez pevného kotven{ nebo
s nim, mezi m&fenymi misty, vyznadené tim, ¥e sk¥fi (2) mé&ficiho pfistroje (1) m4 na jedné
stran& upevndnou p¥itlakovou nebo upinac{ zékladnu (3), na druhé strand je opat¥ena p¥evo-
dovym kolem (4) oto&nd uloZenym v drZdku (5) a m&fict ty&f (6) na vn&j3f{m konci osazenou
piitlakovym nebo upfnacim mechanismem (7), pfiZemZ je rovnob&%n& s podélnou osou opat¥ena
tvarovou drdZkou (8), do které je do z&bdru dotlaovéno pfevodové kolo (4), napfiklad listo-
vym perem (9).

2. Zapojenf podle bodu 1 vyznaZend tim, Ze m&¥ici ty& (6) je rovnob&in& s jeji podélnou
osou opatfena tvarovymi vodicimi drdZkami (10), nap¥fklad s kruhovym profilem, do které
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j{ tvarové vodici koliky nebo koule (11) umistdné ve st&néch sk¥in& (2) dotladované

(12).

zapada
do vodicich dréZek (10) stavécimi Srouby

1 vykres
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