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Vyndlez se tykd zafizen:i pro pfibliZeni a spojeni menipuldtoru s pracovnim suportem
na soustruzich s automatickou vym&nou nédstroji.

U dosud pou¥ivanych zafizeni odjf%di po skondeni pracovni operace pracovnil suport k zé-
sobniku nédstroji a po vym&nd ndstrojd se znovu pracovni suport navréti do pracovni polohy.
Tim vznikaji znadné asové prostoje drahych obrdblcich strojd.

Mnohé z t&chto nevyhod odstrenuje zatizeni podle vyndlezu, jehoZ podstatou je pistnice
uloZend v t&lese podélnych sani manipuldtoru v prita¥ném vdlci rovnobd#n® s vedenim na lo%i
a je opatfena jak souosym védlcovym vybrénim na Sele prita¥ného pistu, tvoficim kansl pro
tlakové médium mezi volnym vdlcovym koncem reguladni Skrtici trysky, uloZené souose v pro-
tilehlé Zelni st¥n& pFitaefného vdlce, tek na pFevislém konci z tdlesa podélnych sani mani-
puldtoru nardZkovou ty&f rovnob&%nou s pistnici pro t¥i koncové spinade a vy¥ezem na vdlco~
vé ploSe pro areta¥ni ep, kolmo vedeny tdlesem aretace na pistnici. Prvni koncovy spinad
pro signelizaci vsunuti previslého konce pistnice do vodiciho otvoru v t&lese aretace je
propojen s tlakovym rozvddédem aretaéhiho gepu a je upevnin na pracovnim suportu proti &el-
ni nardfce nardZkové ty¥e, prilem? spojnice Selnf nardfky s prvnim koncovym spinalem je
rovnobéZnd s pistnic{.

Druhy koncovy spina® pro meximélnf vyloZeni a tfetf koncovy spinad pro minimélni vylo-
Zeni pistnice z pritainého vdlce jsou uchyceny na podélnych sanich menipuldtoru na rovno-
b¥%ce s pfitainja pistem, prochdzejfel nard¥kou nardikové tyle, pfedn{ prostor mezi pritai-
nym pistem a &elni st&nou p¥{tafného vdlce je propojen s prvnim rozvodem prita¥ného rozvd-
défe tlakového média paralelns vedle reguladni Skrtici trysky i hydraulickym Zoupdtkem ovlg-
dany, pi‘es rozvdd&& hydromotoru. Druhy rozvod p*ftainého rozvdddle je propojen se zadnlm
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prostorem p¥ftafného vdlce ze prita¥nym pistem, druhy koncovy spinal je propojen s ovldde~-
¢fm mechanismem hydromotorového rozvddi&e pro odpojeni hydromotoru od tlakového zdroje a

s druhym ovlddac{m mechenismem rozvédi%e pro napojeni tlakového zdroje na zadni prostor p¥i-
ta¥ného vdlce p¥i zamretovdni pistnice. Hydromotor je spojen s pPevodovou skiini, na jejim%
vystupu je pastorek spoluzabirajici s ozubenym hiebenem na lo%i manipuldtoru, sretadni Eep
na odpruZené pistnici je uloZen na suportu v tdlese aretace mimo pracovni prostor siroje a
je opat¥en nardikou dvou polohovych koncovych spinadd areta®niho Zepu, upevn&nych na supor-
tu, pridem? horni polohovy koncovy spinad pro navrdceni podélnych sani manipuldtoru do vy-
choz{ polohy pii rozpojeni suportu a manipuldtoru je propojen s ovlddénim rozvédd&le hydromo-
toru, dolni polohovy koncovy spinal pro pritahovéni p¥ftaZného vdlce k suportu je propojen

s ovldddnim p¥{taZného rozvédile.

Mechenické Xoupdtko pro pozvolny dojezd manipuldtoru do vychozi polohy je upevnino
spolu s koncovym spinadem pro odpojenf hydromotoru od zdroje tlakového médie a Je opatieno
kufelovou uzaviraci plochou na nosném odpruZeném h¥ideli axidln¥ vedeném v t&lese Soupdtka,
nosny odprufeny hiidel je opatien na vylofeném konci néraznikem pevného dorazu na loZi me-
nipuldtoru.

Vyhodou zaPizen{ podle vyndlezu je moZnost okem%ité vymény nédstrojd po skon&eni pra-
covni operace. Odpadd tek pPisun pracovniho suportu k zdsobniku néstrojd a zkracuje se doba
polfebnd pro vymdnu ndstroji.

Prikled provedeni podle vyndlezu je zndzornZn na obr. | a obr. 2, kde na obr. 1 je
schematicky né¥rtek hydraulického zapojeni zePizeni s osovym Fezem p¥iteZnym vélcem a téle-
sem aretace, na obr. 2 je zndzornZn schemaeticky né¥rtek pohonu manipuldtoru.

Pistnice 2 je uloZena v t&lese 1 podélnych sani menipuldtoru v pritaZném védlci 3 rovno-
bssnd s vedenim na loZi a je opat¥ena jak souosym vdlcovym vybrdnim 29 na Zele p#{taZného
pistu 28 tvoffcim kandl pro tlakové médium mezi volnym védlcovym koncem 18 regulalni Skrtici
trysky 38 uloZené souose v protilehlé Zelni st¥n¥ 30 p¥itaZného vdlce 3, tak na pFevislém
konci 32 z t¥lese 1 podélngch sani menipuldtoru nardZkovou ty¥{ 27 rovnob&Znou s pistnici

2 pro t¥i koncové spinale 20, 4, 22 e vyFezem 31 na vdlcové plode pro aretadni ¥ep 17 kolmo
vedeny tdlesem 19 eretace na pfstnici 2. Prvni koncovy spina& 20 pro signalizaci vsunuti
ptevislého konce 32 pistnice 2 do vodiefho otvoru v t&lese 19 aretace je propojen s tleko-
vym rozvédslem 9 areta¥ntho Zepu 17 a je upevnén na pracovnim suportu 16 proti Zelni naréd%-
ce 33 naré¥kové tyde 27, pfiZem? spojnice Zelni naréZky 33 s prvaim koncovym spinadem 20

je rovnob&¥nd s pistnici 2.

Druhy koncovy spinad 4 pro meximélni vyloZenf a tietf koncovy spina& 22 pro minimdlni
vylo¥eni pistnice 2 z pPftainého vdlce 3 {sou uchyceny na podélnych sanich 1 manipuldtoru
na rovnobdfce s pritainym pistem 28 prochézejic{ nardikou 3 naréZkové tyde 27. PPedni pro-
stor mezi priteinym pistem 28 a ¥elni st¥nou piitaZného vdlce 3 Je propojen s prvnim roz-
vodem pritainého rozvidsle 6 tlakového média paralelnd vedle reguladn{ ¥krtici trysky 38

i hydraulickym Soupdtikem 10 ovlddanym pres rozvédddZ 11 hydromotoru 12. Druhy rozvod piita%-
ného rozvAad&¥e 6 je propojen se zadnim prostorem p¥iteZného vélce 3 za pFitaZnym pistem 28.

Druhy koncovy spina& 4 je propojen s ovlddacim mechenismem hydromotorového rozvdd&&e
11 pro odpojeni hydromotoru 12 od tlekového zdroje a s druhym ovlddacim mechanismem rozvé-
d%%e 6 pro napojeni tlakového zdroje na zadni prostor piita#ného vélce J p¥i zaaretovéni
pistnice 2. Hydromotor 12 je spojen s phevodovou sk¥ini 13, na jejim# vystupu je pastorek
:4 spoluzabirajic{ s ozubenym hPebenem 15 na loZi 34 manipuldtoru. Areta&ni &ep 17 na od-
pruzené pistnici 35 Jje uloZen na suportu 16 v t&lese 1O aretace mimo pracovni prostor stro-
je ‘a je opatfen naréikou"g dvou polohovych koncovych spinadd I, 21 areta¥niho Zepu 17 upev-
nénych na suportu 16, pPigem# horni polohovy koncovy spina® I pro navréceni tdlesas 1 podél-
nyéh senf manipuldtoru do vychozi polohy p¥i rozpojeni suportu a manipuldtoru je propojen
s ovldddnim rozvéds¥e 11 hydromotoru 12, dolni polohovy koncovy spina& 21 pro piitahovédni
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pF{tainého vdlce 3 k suportu !§ je propojen s ovldddnim pPfita’ného rozvédéfe §. Mechanické
Soupdtko 23 pro pozvolny dojezd menipuldtoru do vychozi polohy Jje upevndno spolu s koncovym
spinadem 25 pro odpojeni hydromotoru 12 od zdroje tlakového média a je opatifeno kuZelovou
uzaviraci plochou na nosném odpruZenédm h¥{deli 37 axidln¥ vedeném v t&lese Zoupdtka, nosny
odpru%eny hiidel 37 je opatPen na vyloZeném konci néraznikem 36 pevného dorazu 24 na loZi

manipuldtoru. Pistnice 33 aretadniho ¥epu 17 je spojena s pistkem 20.

Ve vychozi poloze je manipuldtor u zdsobnfku néstrojﬂ. PritaZny rozvddi& 6 je v poloze
17, ve které se tlekovd kapalina priviad{ do prostoru piita¥ného védlce 3 za prita%nym pistem
28 a svym tlakem udrZuje maximdlni vyloZeni pistnice 2 z t&lesa ] podélnych sani manipuld-
toru, pfi kterém nardika 5 na nardikové tyli 27 tladi na druhy koncovy spinad 4. Tlakovy
rozvadd¢ 9 aretadnfiho &epu 17 je v poloze g“i pPri niZ se tlakovéd kapalina pitivddi pod pis-
tek 26 areta¥niho 8epu 17 a aretadni &ep 17 setrvdvd v horn{ poloze. Mechanické Zoupdtko 23
podélného dojezdu je pfitom uzavieno stlafenim ndrazniku 36 nosného odpruzeného h¥idele 37
a rozvadsd 1] hydromotoru }2 je v poloze g“, ve které Jje hydromotor 12 v klidu. Po ukon&eni
vymény ndstrojd mezi menipuldtorem a zdsobnikem se rozvdd¥& 11 hydromotoru 12 prestavi do
polohy 2". V této poloze je tlakovéd kapalina privéddéna do hydromotoru 12, ktery pohdni pies
prevodovou sk¥in 13 pastorek 14, zabirajfci do hiebenu 15 na loZi tZlesa 1 podélnych sani
manipuldtoru a manipuldtor se pifisouvd k pracovafmu suportu 16.

Zéroven s prestavénim rozvédde 11 hydromotoru 12 do polohy 2" se prestavi i pPitaZny
rozvddd& 6 do polohy 0, ve které je prostor mezi piitainym viélcem 3 a pistnicl 2 phipojen
na odpad. PFimy odpad z prostoru pred pPfitaZnym plstem 28 Je uzavien plestavinim hydraulic-
kého Soupdtka 10 ovlddaného tlakem kapzliny z vystupu A rozvdd¥&e 11 hydromotoru 12. Pistni-
ce 2 se svym volnym koncem zasune do otvoru v té¥lese 19 aretace a stla¥i Zelni nardikou 33
nardfkové tyle 27 prvni koncovy spinad 20, ktery svym signédlem prestavi tlakovy rozvddd¥ 9
areta&niho gepu 17 do polohy 1. V této poloze je tlakovd kapalina pPivdd&na nad i pod pis-~
tek 26. Tim eretadni &ep 17 sjede do vyrezu v pistnici 2 a nardZfkou 8 stla&i dolni koncovy
spinad 21.

Jednostranny klinovy profil aretalniho Zepu 17 zatlaluje pritom pPitla&ny pist 28 do
otvoru v télese 19 aretace. Po zaaretovani pritaZného pistu 28 se pPestavi pritaZny rozvé-
d&& 6 do polohy 2  a tlakovd kapalina se pPivdd! do prostoru mezi pistnici 2 a pPitafinym
vdlcem 3. Tim se pFitaZny vdlec 3 t3lesa ! podélnych sani menipuldtorw piitshuje k pracov-
nimu suportu 16. Sjetim nardfky 5 narvdfkové tyvde 27 7z druného xoncovéhs spinnle 4 & &

stavi rozvddi& 11 hydromotoru !2 do polohy 2, ve kieré se
poji s odpadem. Ndslednym najetim nardiky 5 na thetd
ldtoru s pracovnim suportem 16 ukondeno a manipulétor |
do skondeni pracovni operace a po dobu vymdny ndstroje.
ho &epu 17 pFestavi do polohy 0", ve které je prostor nad pistien
prostor pod pistkem 26 s tlakovym zdrojem.

Aretadni Cep 17 vyjede z vyFezu v pistnici 2 a polohovd nardzka 8 opusti dolni konco-
vy spinad 21 a stlal{ horni koncovy spina 7. Stladenim hornfho koncového spinade ] se roz-
v4d3% 11 hydromotoru 12 prestavi do polohy 1 a hydromotor 12 se rozbshne v opa&ném smyslu,
pFi kterém se manipuldtor posouvd k zdsobniku ndstrojd. Zaroven se prestavdnim p¥itaeiného
rozvdd&&e 6 do polohy |’ vysouvd piitaZny pist 28 = je spudtin pracovni cyklus stroje. Do-
jezd manipuldtoru do vychozi polohy u zdsobniku se plynule zpomsli mechanickym Zoupdtkem
23 podélného dojezdu uzaviranym stlafovdnim ndrazniku 36 nosného odpruZeného hiidele 37
pevnym dorazem 24 na loZi podélnych sani manipuldtoru. S uzavienim mechanického 3Joupdtka
24 se stlali koncovy spinaZ 35 a rozvAd#& 11 hydromotoru j2 se prFestavi do polohy 0", ve
které jsou oba pf{vody hydromotoru 12 propojeny s odpadenm.

Vyndlez je moZno s vyhodou pou?it na sousiruzich s automatickou vymdnou n&stroii.
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PREDMET VYNALEGZU

Zarizeni pro pfibliZeni a spojeni manipuldtoru s pracovnim suporteﬁ na soustruzich
s automatickou vym&nou néstrojl, vyzna¥ené tim, Ze je tvoieno pistnici (2), kterd je uloZe-
nd v té&lese (1) podélnych sani manipuldtoru v pP{ta¥ném vdlci (3) rovnob¥Zn¥ s vedenim na
loZi a je opatfend jak souosym vdlcovym vybrénim (29) na ele piftainého pistu (28), tvo¥i-
‘im kandl pro tlaekové médium mezi volnym védlcovym koncem (18) regula¥ni Bkrtici trysky (38),
iloZené souose v protilehlé ¥elni stén& (30) pi#ftaZného vdlce (3), tak na pFevislém konci
132) z t&lesa (1) podélnych sani menipuldtoru nardfkovou tyZfi (27), rovnobdZnou s pistnict
{2) pro t¥i koncové spinade (20, 4, 22) a vyFezem (31) na vélcové ploZe pro areta¥ni &ep
(17), kolmo vedeny tdlesem (19) aretace na pfstnici (2), prvai koncovy spina¥ (20) pro sig-
nelizaci vsunuti p¥evislého konce (32) pistnice do vodiciho otvoru v t¥lese (19) aretace je
propojen s tlekovym rozvéddd&em (9) aretalnfho ¥epu (17) a je upevndn na pracovaim suportu
(16) proti ¥elni nardZce (33) naréfkové ty¥e (27), pfiéem¥ spojnice Zelni nerdZfky (33)
s prvnim koncovym spinaem (20) je rovnob&%nd s pistnicf (2), druhy koncovy spinad (4) pro
max. vyloZeni a tfetfi koncovy spinad (22) pro minimélni vyloZeni pistnice (2) z p¥itaZného
vélce (3) jsou uchyceny na t&lese (1) podélnych sanf manipuldtoru na rovnobdZce s prftaZfnym
pistem (28), prochdzejici naréfkou (5) nardfkové tyde (27), predni prostor mezi p¥ita¥nym
pistem (28) a ¥elni stdnou pritaZného vdlce (3) je propojen s prvnim rozvodem p¥{teZného
rozvddd&e (6) tlakového médiam paraleln¥ vedle reguladni Skrtic{ trysky (38) i hydrsulickym
Boupdtkem (10), ovlddanym p¥es rozvddd& (11) hydromotoru (12), druhy rozvod p#itaeZného roz-
vdds¥e (6) je propojen se zadnim prostorem p¥itaZného vdlce (3) za p¥{te¥nym pistem (28),
druhy koncovy spina¥ (4) je propojen s ovlddacim mechenismem hydromotorového rozvadd&e (11)
pro odpojeni hydrbmotoru (12) od tlakového zdroje a s druhym ovlddacim mechanismem rozvdds-
ge (6) pro napojeni tlakového zdroje na zadni prostor prite¥ného vdlce (3) p¥i zaaretovédnt
pistnice (2), hydromotor (12) je spojen s prevodovou sk¥fni (13), ne jejim} vystupu je
pastorek (14) spoluzabirajici s ozubenym hiebenem (15) na lo%i (34) manipuldtoru, aretalnt
gep (17) na odpruZené pistnici (35) je uloZen na suportu (16) v tdlese (19) eretace mimo
pracovni prostor stroje a je opat¥en nard¥kou (8) dvou polohovych koncovych spinadd (7, 21)
areta¥niho ¥epu (17), upevndnych na suportu (16), piifem¥ horni polohovy koncovy spinad (7)
pro navrdceni t&lesa (1) podélnych seni menipuldtoru do vychozi polohy pi¥i rozpojeni supor-
tu a menipuldtoru je propojen s ovldddnim rozvddde (11) hydromotoru (12), dolni polohovy
koncovy spina& (21) pro pritehovéni p¥{tae¥ného vdlce (3) k suportu (16) je propojen s ovld-
dénim piitafného rozvddsde (6), mechanické Boupdtko (23) pro pozvolny dojezd manipuldtoru
do vychozi polohy je upevn&no spolu s koncovym spina¥em (25) pro odpojeni hydromotoru (12)
od zdroje tlakového média a je opatfeno kuZelovou uzaviraci plochou na nosném odpruZeném
h#f1deli (37) axidlnd vedeném v tdlese Soupdtka, nosny odpruZeny h¥idel (37) Jje opat¥en
na vylofendm konci ndraznikem (36) pevného dorazu (24) na loZi menipuldtoru.

t 1list vykrest

Severografia. n. p.. zivod 7. Mot
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