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Urzadzenie do samoczynnego utrzymywania'prostoliniowego biegu
taSmy transperterowej, zwlaszcza tasmy urzadzenia zwojowego
w trzeparce bawelniarskiej

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do sa-
moczynnego prostoliniowego biegu tasmy tran-
sporterowej, ktéra bierze udziat w okre§lonym pro-
cesie mechanicznym bedac np. jednym z gléwnych
organéw roboczych w urzadzeniu zwojowym w
trzeparce bawelnianej.

W procesie tworzenia zwojéw wykonywanym
za pomoca napedzanej tasmy bez konca, o sztyw-
no$ci ta$m transporterowych, warunkiem niezbeg-
dnym dla uzyskania cylindrycznych zwojéw o
jednorodnej gestosci zwinietego pokladu wibkien
jest prostoliniowy bieg tasmy w obszarze urzg-
dzenia zwojowego trzeparki bawelniarskiej. Dla
spelnienia tego warunku, na odpowiednim odcinku
toru bezkoﬁcbwej ta$my- umieszczone jest urzadze-
nie utrzymujgce prostoliniowosé jej biegu i ko-
rygujace mogace powstawaé z wielu przyczyn szko-
dliwe odchylenia kierunku biegu. Gdy o§ walka,
z ktérym wspélpracuje ciernie prowadzona po nim
tasma ustawi sie uko$nie w odniesieniu do kie-
runku biegu tasmy, bedzie ona poruszaé sie w
kierunku tego konca watka, w ktérego obszarze
wystepuje wigksze tarcie i wigksze napigcie tas-
my. Ruch ten bedzie utrzymywat sie dotad az
inne sity dzialajace na tasme zréwnaja sie z silg
ciggu miedzy tasmg i walkiem i spowoduja mie-
dzy nimi poslizg.

Znane sg urzadzenia korygujgce bieg odchylo-
nej tasmy przez odpowiednie wychylenie wsp6l-
pracujacych z tasma watkéw. Tego rodzaju urzg-
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dzenia nie sg jednak dostatecznie czule i ruchy
korekcyjne odbywaja sie w spos6b nagly wzgle-
dnie szarpnieciami.

Niecigglo§é ruchu tasmy moze powodowaé ble-
dy w procesie obrébki. Dla usuniecia tego rodza-
ju wad znane sg rozwigzania, w ktérych watlek
wspélpracujacy ciernie z tasmg jest tak pod-
party, ze moze mie¢ przesuw wzdluz swojej osi
i jednoczesnie ruch wychylny, przy czym ruchy
te sa udzielane walkowi przez urzgdzenie nas-
tawcze, ktére jest kierowane za pomocg urza-
dzenia sterujgcego uruchamianego przez urzy-
dzenie czujnikowe, ktére wyczuwa przemieszcze-
nie brzegu tasmy. Urzgdzenia tego rodzaju dla
plynnego korygowania biegu tasmy sa zasilane
energia z zewnatrz i majg skomplikowang budo-
we. ) .

Urzadzenie wedlug wynalazku ma walki pro-
wadzace tasme i lozyskujaca walki podpore, kto-
ra jest wychylna w stosunku do kierunku biegu
tasmy. Zawiera ono jeden a korzystnie dwa wal-
ki prowadzace, ktére opasywane s3 ta$ma prze-
gieta w ksztalcie litery S. Walki prowadzace
utworzone s3 z osadzonych obrotowo, majgcych
wspblng 0§ geometryczna i ulozyskowanych od-
dzielnie segmentéw walcowych. Wychylna w sto-
sunku do kierunku biegu tasmy, osadzona obro-
towo na osi obrotu zamocowanej w nieruchomej
podstawie, lozyskujaca walki prowadzace, podpora
ma skierowane w strone nabiegania tasmy, réw-
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nolegle do osi symetrii tasmy, ramiona boczne.
W konicach tych ramion sg obrotowo ulozyskowa-
ne, umieszczone na przeciw siebie, dwie rolki ste-

rujace, ktére sa przeznaczone do sterowania wy- _

chyleA podpory walkéw wok6t jej osi obrotu.
Obwodowa powierzchnia rolek sterujacych przej-
muje zmienng sile naéisku brzegu biegnacej tas-
my. Sciany boczne podpory loiyskujacej walki sa
polaczone poprzeczna belka. W nieruchomej pod-

stawie urzadzenia sa zamocowane po obydwu stro-

nach osi symetrii tasmy elementy oporowe, ki6re
majy regulowang odleglo§¢ od poprzecznej belki.

Urzadzenie wedlug wynalazku, dzieki wprowa-
dzeniu, zamiast jednolitych watkéw, walkéw

utworzonych z niezaleznie ulozyskowanych-i- na--

“pedzanych przez tasémeg segmentéw walcowych
pozwala zmniejszy¢ do minimum. szkodliwg jedno-
kierunkowa daznosé faémy do przesuwania sie
w strone jednego kohica walka, np. z powodu
nieznacznych i - niesymetrycznie -
niedokladnos$ci wykonania lub lozyskowania wal-

ka. Daznosci te, mogace wystapi¢é na .kazdym z _

segmentéw walcowych, nie maja
‘kierunku,
' widuja sie.- Umieszczone w tyle, patrzac w kie-.
runku biegu tasémy, rolki sterujace wprowadza-
ja korekcy]ne odchyleme walkbw prowadzacych
ta$me.” -
Wzajemne szybkie

jednakowego

‘oddzialywanie watkéw i

umieszczonych W' tyle rolek ‘stérdjacych Teagtja- ‘-
cych na niewielkie ‘nawet odc¢hylenia:biegu “tasmy

wystepujacyeh - -

i w. znacznym stopniu. wzajemnie  lik- -
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stanowig istote dobrej zdolnosci korekoyjnej urza- . -

dzenia. Zalety te sa uzyskane w urzadzeniu pro-
stymi $rodkami, bez korzystania z dodatkowej
energii z zewnatrz i bez stosowania odpowiednich
urzadzeh czujnjkowych i posredniczacych o wy-
sokich wymaganiach wykonawstwa. Dz1ek1 temu
uzyskana jest wigeksza niezawodno$é pracy urza-
dzema i dobra wspélpraca. ta$my w urzgdzeniu
,zwo;owym trzéparki ' baweln1arsk1e1, ktére jest
zwykle zautomatyzowane. S )

Urzadzenie ma szczegblnie skuteczne dzialanie
korekcyjne przy - prowadzeniu taémy transporte-
rowej itp. bardziej sztywnej tasmy, gdyz wieksze
sg woéwczas sity nacisku brzegéw blegnacej taé-
my na rolki sterujace urzadzenia.

Przedmiot . wy_rmalazku jest przedstawxony w

przykladzie wykonania pokazanym na rysunku
na ktérym fig. 1 przedstawia urzadzenie w prze-
kroju podluznym wzdluz osi symetrii, fig. 2 —
urzadzenie w widoku z. gory. '
' Na meruchomeJ podstawie 1 w korpusie ma-
szyny jest osadzona obrotowo na osi obrotu 2
podpora 3, ktéra lozyskuje dwa walki prowadza-
ce 4, 5, ktére sa opasywane przegieta na nich w
ksztalcie litery S taéma transporterows 8, ktéra
po zejsciu z watkéw ‘4, 5 jest skierowana za po-
mocg walka T na dalszy odcinek swojej drogi,
na ktérym- bierze udzial w przewidzianym pro-
cesie np. tworzenia zwoju pokladu wldkiennego
w trzeparce bawelniarskiej.
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“prostoliniowegt '*
 xwhaszcza 'tasmy' JUrzadzenid - zwojowego w trze-
.parce: bawelniarskiej, majace co najmniej jeden

Watki prowadzace 4 5 sa utworzone z maja’
cych wspélng o§ geometryczng 8 wzgl. 9 i ulo-
zyskowanych oddzielnie w podporze 3 ' segmen-

. tow. walcowych 10 wzgl. 11. Podpora 3 ma skie-

rowane w strone nabiegania tasmy 6 ramiona bo-
czne 12, w ktérych koncach sa ultozyskowane
obro'oowo umleszczone na przec1w siebie, dwije rol-
ki sterma,ce 13 przeznaczone do - sterowania za
posrednictwem ramion bocznych 12 wy,qhyleﬂ lo-
iyskujacej walki'prowadzace 4, 5 podpory .3 wo-
k6t jej osi obrotu 2. Rolki te maja osi ¢brotu 14,
prostopadle do, plaszczyzny ruchu tasmy 6, a ich
obwodowa powierzchnia '15 przejmuje zmienng
sile nacisku P1 lub P2 brzeg6w biegnacej tasmy 6

' Sciany boczne 16  podpory 3 lozyskujacej walki 4

5 sg polaczone poprzeczng belka 17 a w: korpusie
maszyny sa,.po .obydwu stronach “osi - sytmetni
ta§my 6, zamocowane elementy oporoWe -18, 19,
ktére maja regulowana odlegto$é od poprzecznej

-belki- 17 -+ przeznaezone-sg -do . -regulacji- - caulosei

dzialania rolek sterujgcych 13.

_Dziatanie urzadzenia, w zwigzku z jego prostg
budowa i wyzej podanymi jego wlasciwosSciami,
nie. wymaga. objasnien.-

Zastrzezenie patentowe

do utrzymywania

‘trahsporterowej

Urzadzenie samoczynnego

biega ' ‘taSmy

walek prowadzacy, po ktérym przebiega i z kt6-
rym wspélpracuje ciernie tasma, przy czym pod-
pora lozyskujagca watek jest wychylna w stosun-
ku do kierunku biegu taSmy, znamienne tym, ze
zawarte w nim, co najmniej jeden, korzystnie
dwa, umieszczone jeden za drugim i napedzane
opasujaca, je, przegigta w ksztalcie litery S, tas-
ma (6) waltki prowadzace (4, 5) s utworzone z
majacych wsp6lna o§ geometryczng (8 lub 9) seg-
mentéw walcowych (10 lub 11) ktére sa 'uloiysko-_
wane oddzielnie w loiyskujacej watki prowadza-
ce (4, 5) wychylnej podporze (3), ktéra ma skie-
rowane w strone nabiegania tasmy (6), réwnole-
gle w zasadzie od osi symetrii ta§my (6) ramiona
boczne (12), w ktérych kohcach obrotowo utozys-
kowane sg umieszczone na przeciw siebie co naj-
mniej dwie przeznaczone do sterowania wychylen
podpory (3) walkéw prowadzacych (4, 5) rolki ste-
rujace (13), ktérych osi obrotu (14) sa prostopa-
die do. plaszezyzny ruchu tasmy (6) a ich obwo-
dowa powierzchnia (15) przejmuje zmienng site
nacisku (P1 lub P2) brzegu biegnacej tasmy (6),
za$§ $ciany boczne (16) podpory (3) lozyskujacej
watki prowadzace (4, 5) sg poilgczone poprzeczng
belkg (17) a w korpusie s3 po obydwu stronach
osi symetrii tasmy (6) zamocowane elementy
oporowe (18, 19), ktére maja regulowana odle-
glos¢ od poprzecznej belki (17) podpory (3) wat-
k6w (4, 5).
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