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Urzadzenie do samoczynnego wprowadzania niedoprzedu

w zwoje spiralki nibyskretowej

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do sa-
moczynnego wprowadzania niedoprzedu w zwoje
spiralki nibyskretowej, stosowanej w przedzarkach
obraczkowych do przedzy zgrzeblnej zamiast obro-
towej rurki nibyskretowej.

W dotychczasowym rozwigzaniu spiralki niby-
skretowej, patent polski Nr 45413, wprowadzenie
niedoprzedu w zwoje spiralki odbywa sie recznie
w nastepujgcy sposéb:

Wychodzacy niedoprzed z walkéw zasilajgcych
prowadzi-sig obok spiralki do watkéw wydajacych,
a nastepnie ujmuje sie go w palce tuz nad spiral-
ka i ruchem kolowym wprowadza w zwoje spi-
ralki. Spos6b ten wymaga duzej zreczno$ci obstugi,
gdyz z uwagi na rozcigg, niedoprzed musi jak naj-
predzej otrzymaé nibyskret, aby nie ulegl! rozer-
waniu.

W sposobie dotychczasowym do prawidlowego
wprowadzenia niedoprzedu w zwoje spiralki, po-
trzeba wykonaé o dwa obiegi niedoprzedu woko6t
spiralki wiecej, niz liczba zwojéw czynnych spi-
ralki. Trwa to stosunkowo dilugo i stwarza trud-
no$ci w obslugiwaniu, zwtaszcza przy duzych szyb-
ko$ciach przedzenia.

Rozwigzanie wedlug wynalazku charakteryzuje
sie¢ tym, ze wprowadzenie niedoprzedu w zwoje
spiralki odbywa sie samoczynnie, przy czym liczba
obiegbw miedoprzedu, potrzebna do wprowadzenia
go w zwoje spiralki, jest r6wna liczbie zwojéw
czynnych spiralki. To rozwigzanie, niezalezne od
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samoczynnego wprowadzania sie niedoprzedu w
zwoje spiralki, zezwala na powazne skrécenie cza-
su wprowadzania, a tym samym na przy$§pieszenie
procesu tworzenia nibyskretu.

Urzadzenie to sklada sie: z klapki, posiadajgce]j
szczeline wprowadzajgcg niedoprzed w zwoje spi-
ralki, polgczonej ze spiralkg nibyskretowa w je-
dna calo§¢, oraz uchwytu klapki, zamocowanego
do ramy maszyny.

Klapka polgczona jest z uchwytem przegubowo,
co umozliwia podniesienie jej wraz ze spiralkg w
gore. Ulatwia to wprowadzenie niedoprzedu mie-
dzy pare walkéw rozciggowych-wydajgcych. Kon-
strukcja przegubu umozliwia réwniez wyjecie
klapki z ramy maszyny i jej wymiane np. na klap-
ke ze spiralka o innym skoku. Jest to bardzo ko-
rzystne przy zmianie partii przedzacej, w przy-
padku duzej r6znicy numeru przedzy, gdyz w prze-
ciggu krétkiego czasu mozna wymieni¢ wszystkie
spiralki.

Urzadzenie wedlug wynalazku moze byé wyko-
nane réwniez w ten sposéb, Ze zamiast szczeliny
wprowadzajacej niedoprzed, klapka moze mieé
spirale wykonang z drutu lub preta o dowolnym
profilu, ktérej ksztalt jest taki sam jak szczeliny
i ktéra polgczona jest w jedng calo§é ze spiralky
i klapka.

Na rysunku uwidoczniono rozwigzanie urzadze-
nia wedlug wynalazku, przy czym fig. 1 przedsta-
wia urzadzenie z widoku z przodu, a fig. 2 urza-
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dzenie z widoku z gé6ry. Fig. 3 przedstawia widok
z boku i spos6b zdejmowania klapki, za§ fig. 4
przedstawia przekr6j poprzeczny aparatu rozciago-
wego przedzarki z urzadzeniem nibyskretowym.
Fig. 5 przedstawia schematycznie ruch niedoprze-
du wzdluz szczeliny klapki w czasie samoczynne-
go wprowadzania sie go w zwoje spiralki. Fig. 6
przedstawia urzadzenie, w ktérym klapka zamiast
szczeliny, ma spirale, wprowadzajgcg niedoprzed
w zwoje spiralki nibyskretowej, wykonang z drutu.

Klapka 2 ma widoczng na fig. 2 szczeline 3, kt6-
ra ma ksztalt spirali logarytmicznej lub spirali
Archimedesa. Spiralka 1 poigczona jest z klapka 2
na stale, przy czym jeden jej koniec 4 zamocowa-
ny jest w §rodku 12 klapki, a drugi koniec 5 zamo-
cowany do cze§ci zewmetrznej 13 klapki.

Szczelina 3, stuzaca do wprowadzania niedoprze-
du 6 w zwoje spiralki 1, jest u wej$cia do klap-
ki 2 rozszerzona w celu utatwienia wprowadzania
niedoprzedu. Klapka 2 zamocowana jest przegubo-
wo przy pomocy swych ramion 15 i sworznia 14
do uchwytu 8 zamocowanego na obrotowym wal-
ku 7. Spirala z drutu 18 (fig. 6), zastepujgca szcze-
line 3 w klapce 2, jest zamocowana na stale do
klapki 2, ktéra polgczona jest analogicznie z za-
wiasem 8 jak klapka 2b.

Zasada dziatania urzadzenia wedlug wynalazku
jest nastepujaca: Jedna reka unosi sie klapke 2
(fig. 4), nieco w gbére, drugy za$ reka wprowadza
sie niedoprzed 6, podawany przez pare walkéw
rozciggowych 9, miedzy pare walkéw rozciggo-
wych 10. Ré6wnocze$nie z wprowadzeniem niedo-
przedu 6 miedzy walki rozciggowe 10 opuszcza sie
klapke 2 w dél, do oparcia sie jej na podpérece 11
uchwytu 8. Natychmiast po opuszczeniu klapki,
niedoprzed, pchniety nieco rekg w szczeline 3, po-
rusza sie samoczynnie wzdluz niej i wprowadza
sie w zwoje spiralki 1. ’

Sila, przesuwajgcg niedoprzed 6 wzdluz we-
wnetrznego brzegu 16 szczeliny 3 fjest sila W, kt6-
ra jest skladows sily promieniowej P, z jakg do-
ciskany jest niedoprzed do brzegu szczeliny. Sila
promieniowa P jest wypadkowsa z sil S rozciggajg-
cych miedoprzed. Fig. 5 obrazuje ruch niedoprze-
du 6 wzdluz krawedzi 16 szczeliny 3. Punkty a, b,
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¢ i d okre§lajag kolejno polozenia niedoprzedu w

czasie jego ruchu w kierunku &rodka spirsli 3.
Wymiane klapki 2 wraz ze spiralkg 1 przepro-

wadza sie nastepujaco: Klapke 2 podnosi sie do

polozenia pionowego zgodnie ze strzalkg A, na
fig. 3, nastepnie przesuwa sie ja nieco w kierunku
uchwytu 8, zgodnie ze strzatka B, po czym umo-

si w gére, zgodnie ze strzalkg C.

Po wykonaniu tych zasadniczych trzech ruchéw,
klapka 2 zostaje zwolniona z uchwytu i moze byé
zastgpiona klapka inng.

Walek 7, stanowigcy cze§é ramy maszyny, jest
ulozyskowany obrotowo i przez jego obré6t mozna
podnie§¢ w gbére wszystkie klapki lgcznie w celu
utatwienia oczyszczenia maszyny.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do samoczynnego wprowadzania
niedoprzedu w zwoje spiralki nibyskretowej
znamienne tym, Ze jest zaopatrzone w klap-
ke (2), polgczong na stale ze spiralka (1), ktéra
to klapka ma szczeling (3), lub spirale (18)
wprowadzajgce samoczynnie niedoprzed (6) w
zwoje spiralki (1).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze szczelina (3) lub spirala (18) majg w plasz-
czyZnie prostopadlej do osi spiralki nibyskreto-
wej (1), ksztalt spirali logarytmicznej lub spi-
rali Archimedesa.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze klapka (2) lub (2’) jest osadzona przegubowo
W ramy maszyny przy pomocy ramienia (15),
sworznia (14) oraz uchwytu (8).

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 3, znamienne tym,
ze ramiona (15) obejmujgce sworzen (14) osa-
dzony w uchwycie (8) sg wykonane w ksztal-
cie hakéw i tworza w ten spos6éb rozbieralny
przegub.

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 3 i 4, znamienne tym,
ze uchwyt (8) osadzony jest obrotowo, przy po-
mocy wkreta (17), na ulozyskowanym obro-
towo drazku (7) w celu mozliwo$ci ustalenia
wlasciwego polozenia spiralki (1) wzgledem wal-
kéw rozciggowych (10).



MKP D 02d

51444

K1. 76 ¢ 10/01

Fig.4

Fig.3




KI. 76 ¢ 10/01 51444 MKPDO02d

Ak

ZG ,,Ruch” W-wa, zam. 466-66, naklad 410 egz.

——4




	PL51444B3
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


