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(54) Pfjepinaci zarfizeni posuvu stolu brusky

Pfedmétem vynadlezu je prepinaci
. zafizeni stolu, zejména u hrotovych brou-

% .sicich stroji. Podstata spoliva v tom,
" Ze k bodu reverzace je piifazen kanal
vyvodu z kohoutu tlumeni tak, Ze v pri-
padd pokradujiciho pohybu stolu za bod
reverzace je tento kandl tlumicim Sou-
patkem uzavien, &imZ dojde k zastaveni
pohybu valce stolu brousiciho stroje.
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Vynélez se tyké prepinaciho zaPfizeni posuvu stolu, zejména
brousfcich strojd, umo¥nujfci v p¥fpadd selhdni elektrickyeh rever-
zatnieh prvkd spolehlivé zastaveni pohybu stolu stroje.

V soulasné dob& se k tlumeni a reverzaci pohybu stolu stroje
pouZivé bué‘sloéity hydraulieky blok, ktery zajistuje jak »{dfet
tak ovlddaci funkce reverzace nebo podstatnéd jednodudi{ provedeni
hydraulického rozvodu, kde hydraulicky blek zaji¥fuje pouze tlume-
ni{ pohybu stolu, kde¥to reverzaci zajidtujf elektrické prvky. Ne-
vyhodou tohoto provedeni je, Ze bezpelnost elektrohydraulick ' rever-
zace Jje déna spolehlivosti ¥{dfcich elektrickych prvki. Ni¥s{
spolehlivost elektrickych prvki se potom Fe¥{ nap¥. jejich zdvojové~
nim pop¥. pouZitim pevného dorazu, jen? musi byt spolu s uchycenim
- prestavnych naraZek a reverzadnich pdk dimenZovén s ohledem na za-
chyceni nékdy znaénych setrvaénych sil.

Podstata prepinaciho zafizenf posuvu stolu brusky pre dodasny
pohyb mezi dvd&ma body obratu zdleZf v tom, Ze elektrohydraulicky
rozvgdssd Je pres hydraulicky blok propojen s levym & pravym polo=
presterem hydrauliekého véloe’pfiéemé tlumfei{ Soupdtka hydraulieké-
ho bloku Jjsou prostdednictvim reverza¥nich pdk v mechanické vazb&

s naraZkami stolu brusky.

Skrtfci kohout hydraulického bloku je pritom kandly propo jen
s tlumfcimi Soupdtky v mistech jejich funk&nich hran a na proti-
lehlych strandch prstencovych vybréani Jjsou provedeny kandly propo-
jené s elektrohydraulickym rozvdd&lem, piifemZ tlakové médium Je
privéddéno kandlky z mista osazeni tlumfcich Zoupdtek.

Hlavni vyhody prepinaciho zarizeni posuvu stolu podle vyndlezu
spolivaji v tom, Ze v pripadd pokradujiciho pohybu stolu za bed
reverzace Je kandl vyvodu tlumfcim Soupdtkem uzavien, &im¥ dojde

k zastaveni pohybu védlce stolu. RovnéZ v pripadé& poruchy #idfciho
prvku dojde k tlumenému zastaveni pohybu stolu a z tohoto dflivodu
neni treba dimentovat uchyceni prestavnych nardZek a reverzadni pé-
ky z hlediska setrvadénych sil.

Prikladné provedeni bezpelnostnihe zajidténi elektrohydraulické
reverzace posuvu stolu podle vyndlezu je uvedeno na obr&}ku, kde
~ Jje schematicky naznaden stll 1 stroje, pohén&ny hydrauﬁexzéleem 2
posuvu. Na stole 1 stroje Jjsou upevniny prestavné narazZky ;g‘
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které prenddeji pohyb stolu 1 stroje v dvratich stolu 1 pies
reverzalni péky ﬁg) 4b na tlumfct Soupdtka 5a | 5b hydraunlického
bloku 6. Hydraulicky blok 6 se sklddé z tlumfcich Soupatek 33, 5b

a spoledného kohoutu 7. Soulésti hydraulického bloku 6 jsou dédle
elektrické prvky (napt. spinade) - nadbr. nezndzorndné, které indi-
xuji bod reverzace a ovlddajl elektrohydraulicky rozvdddd 8.

Funkce tlumfcich Soupdtek 5a a 5b je shodnd, pouze tlumfci Soupédtko
5b je v uvrati taZeno reverzadni pdkou 4b nahoru a tlumfci Soupdtko
5a je v dvrati tlaleno reverzaini pédkou 4a sm&rem doll. |

Pokud se stil pohybuje mezi dvratémi je tlumfci Soupdtko 2b ve
spodni poloze, Zoupdtko 5a v horni poloze.

P#i pohybu stolu 1 naznalenym smé&rem je prestaven elektrohydraulicky
rozvddsdé 8 tak, e tlak I postupuje kandlem 2 pfes Zoupétko 5b do ka-
ndlu 2b a déle do pravého poloprostoru vdlce 2. Levy poloprostor vélece
2 se kandlem 1b pres Soupdtko 5a propojuje do kandlu 1 a ddle pies
elektrohydraulicky rozvddéé 8 do odpadu.

Jakmile se sttl 1 bliZi k bodu reverzace, pfestaﬁitelné naréZka
32 najiédi na reverzadni pdku 4a, kterd zalne stlafovat tlumlc{ Soupédtko
5a. ThaSoupdtka 53 postupn¥ zavie kandl 1b, stll 1 se ddle do bodu
reverzace pohybuje rychlosti nastavenou na tlumfcim kohoutu 7. T&sn&
pred uzavienim kandlu la hranou 9 tlumfciho Boupdtka 5a stil dojede
do bodu dvraté, elektricky impuls reverzuje elhydraulicky rozvadsdd 8,
tlak I se propoji kandlem 1 pres kandl la a tlumfci kohout 1 kanélem
1b do levého poloprostoru vélce 2 stolu l. Pravy poloprostor védlce 2
stolu 1 se propoji kandlem 2b a kandlem 2 pres rozvéddé 8 do odpadu
a st@l 1 se zaln& pohybovat opalnym smérem.

V pripadd poruchy kterékoliv reverzadniho elektrického prvku, kteréd
md za nésledek, Ze nedodlo k reverzaci v daném bod&, hrana 9 tlumfecfho
goupdtka 5a uzavie kandl la a stll 1 se zastavi,
ubdobnd v druhé uvrati hrana 10 tlumfciho Soupdtka b uzavie kandl 2a.
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Predmé&t vyndlezu
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1. Prepinaci zarizeni posuvu stolu brusky pro dolasny pohyb mezi
dvéma body obratu, sestdvajici z prestavitelnych naréfek, reverzadnich
pék, hydraulického védlce a hydraulického bloku vyznalené tim, %e
elektrohydraulicky rozvdddd (8) je pres hydraulicky blok (6) propojen
s levym (1b) a pravym (2b) poloprostorem hydraulického vélce (2)
pricemZz tlumici Soupdtko (5a , 9b) hydraulického bleku (6) jsou
prostfednictvim reverzadnich pdk (4a 4b) v mechanické vazb& s
nard¥kami (3a | 3b) stolu (1) brusky.

2. Prepinac{ za¥izeni posuvu stolu brusky podle bodu 1 vyznaéené
tim, Ze 8krtici kohout (7) hydraulického bloku (6) je kandély (la |
1b , 2a , 2b) proquen s tlumfcimi Zoupdtky (5a | 5b) v mistech
Jejich funkénich hran a na protilehlych strandch prstencovych vyoré-
n{ jsou provedeny kandly (1 ) 2) propojené s elektrohydraulickym
rozvédd&em (8), prifem# tlakové médium je pFivéddno kandlky (I) z
mista osazeni tlumfcich Zoupdtek (5a , 5b) .

1 vykres
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