(19) (19 DE 602 09 169 T2 2006.10.19

Bundesrepublik Deutschland
Deutsches Patent- und Markenamt

(12) Ubersetzung der europiischen Patentschrift

(97) EP 1 284 161 B1 s1ymtcte: BOTL 9/00(2006.01)
(21) Deutsches Aktenzeichen: 602 09 169.1 BO1L 11/00(2006.01)

(96) Europaisches Aktenzeichen: 02 016 968.6 BO1L 3/00(2006.01)

(96) Europaischer Anmeldetag: 02.08.2002 GO1TN 33/487 (2006.01)

(97) Erstverdffentlichung durch das EPA: 19.02.2003
(97) Veroffentlichungstag

der Patenterteilung beim EPA: 15.02.2006
(47) Veroffentlichungstag im Patentblatt: 19.10.2006

(30) Unionsprioritéat: (84) Benannte Vertragsstaaten:
311759 P 13.08.2001 us AT, BE, BG, CH, CY, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB,
GR, IE, IT, LI, LU, MC, NL, PT, SE, SK, TR
(73) Patentinhaber:
Bayer Corp., Pittsburgh, Pa., US (72) Erfinder:
Brown, Michael K., Elkhardt, Indiana 46517, US;
(74) Vertreter: Micinski, Russel J., South Bend, Indiana 46635,
Kohler, F., Dipl.-Biol. Dr.rer.nat., Pat.-Anw., 40723 US; Whitson, Robert C., Goshen, Indiana 46528,
Hilden us

(54) Bezeichnung: Vorrichtung zum Handhaben von Blut-Glukose- Sensoren

Anmerkung: Innerhalb von neun Monaten nach der Bekanntmachung des Hinweises auf die Erteilung des europa-
ischen Patents kann jedermann beim Europaischen Patentamt gegen das erteilte europédische Patent Einspruch
einlegen. Der Einspruch ist schriftlich einzureichen und zu begriinden. Er gilt erst als eingelegt, wenn die Ein-
spruchsgebihr entrichtet worden ist (Art. 99 (1) Europaisches Patentliibereinkommen).

Die Ubersetzung ist gemaR Artikel Il § 3 Abs. 1 IntPatUG 1991 vom Patentinhaber eingereicht worden. Sie wurde
vom Deutschen Patent- und Markenamt inhaltlich nicht gepruft.




DE 602 09 169 T2 2006.10.19

Beschreibung
HINTERGRUND DER ERFINDUNG
1. Gebiet der Erfindung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft im Allge-
meinen ein Fluidiberwachungssystem und im Be-
sonderen eine neue und verbesserte Vorrichtung zur
Handhabung einer Vielzahl von Sensoren, die bei der
Analyse der Blutglucose und anderer darin enthalte-
ner Analyten zur Anwendung gelangen.

2. Beschreibung des Stands der Technik

[0002] Menschen, die an verschiedensten Formen
von Diabetes leiden, missen ihr Blut zur Ermittlung
des Blutzuckerwerts regelmaRig testen. Die Ergeb-
nisse dieser Tests kdnnen herangezogen werden,
um zu bestimmen, ob und was an Insulin oder ande-
ren Medikamenten zu verabreichen ist. Bei einem be-
stimmten Typ eines Blutglucose-Testsystems werden
Sensoren zur Untersuchung einer Blutprobe einge-
setzt.

[0003] Ein solcher Sensor weist gegebenenfalls
eine im Allgemeinen flache, rechteckige Form auf
und verfugt Uber ein Vorder- oder Testende sowie
Uber ein Hinter- oder Kontaktende. Der Sensor um-
fasst Biosensor- oder Reagensmaterialien, die mit
der Blutglucose reagieren. Das Testende des Sen-
sors eignet sich dazu, in das zu testende Fluid, bei-
spielsweise in das Blutstropfchen, das sich nach ei-
nem Einstich in den Finger eines Patienten am Finger
bildet, eingetaucht zu werden. Das Fluid wird durch
Kapillarwirkung in einen Kapillarkanal gesogen, der
sich im Sensor vom Testende bis zum Reagensmate-
rial erstreckt, sodass eine ausreichende Menge des
zu testenden Fluids in den Sensor eingesogen wird.
Das. Fluid geht nun eine chemische Reaktion mit
dem Reagensmaterial im Sensor ein, was dazu flhrt,
dass den Kontaktflachen, die sich in der Nahe des
Hinter- oder Kontaktendes des Sensors befinden, ein
den Blutzuckerwert des untersuchten Bluts darstel-
lendes elektrisches, Signal zugefuhrt wird.

[0004] Damit die an den Sensorkontakten erzeug-
ten elektrischen Signale mit einer Uberwachungsein-
richtung gekoppelt werden kdnnen, missen die Sen-
soren vor dem Platzieren des Sensorendes im zu tes-
tenden Fluid in Sensorhalterungen eingefiihrt wer-
den. Die Halterungen weisen passende Kontaktfla-
chen auf, die mit den Kontakten am Sensor gekoppelt
werden, wenn der Sensor in die Halterung eingefiihrt
wird. Folglich fungiert die Halterung als Schnittstelle
zwischen dem Sensor und der Uberwachungsein-
richtung, welche die Testergebnisse sammelt
und/oder analysiert.

[0005] Vor der Verwendung mussen die Sensoren

bei geeigneter Feuchtigkeit gelagert werden, um die
Unversehrtheit der Reagensmaterialien im Sensor zu
gewabhrleisten. Die Sensoren kénnen einzeln in auf-
reilbaren Verpackungen abgepackt sein, sodass sie
bei geeigneter Feuchtigkeit aufbewahrt werden kon-
nen. Methoden der Blisterverpackung kénnen hier
beispielsweise angewendet werden. Die Verpackun-
gen kénnen auch ein Trockenmittel enthalten, um die
Feuchtigkeit in der Verpackung auf einem passenden
Wert zu halten. Damit nun eine Person einen einzel-
nen Sensor zum Testen des Blutzuckers verwenden
kann, muss die Verpackung durch Aufreil3en der Ver-
siegelung gedffnet werden. Alternativ dazu gibt es
Verpackungen, bei denen der Benutzer an einer Sei-
te der Verpackung Kraft anwendet, wodurch der Sen-
sor die Folie an der anderen Seite zum Aufplatzen
oder ReilRen bringt. Wie man weil, kann das Offnen
derartiger Verpackungen durchaus schwierig sein.
Wurde die Verpackung geéffnet, so muss sich der
Benutzer erst noch davon Giberzeugen, dass der Sen-
sor nicht beschadigt oder kontaminiert ist, wenn die-
ser in die Sensorhalterung eingeschoben und zum
Testen der Blutprobe verwendet wird.

[0006] Das US-Patent Nr. 5.630.986, ausgegeben
am 20.05.1997, mit dem Titel "Dispensing Instrument
for Fluid Monitoring Sensors" (hier infolge als "Patent
'986" bezeichnet) offenbart einen Typ einer Sensor-
packung mit einer Vielzahl an Sensoren und eine
Blutglucosetest- und Ausgabevorrichtung zur Hand-
habung der in einer solchen Sensorpackung enthal-
tenen Sensoren. Im Besonderen ist die im Patent 986
geoffenbarte Sensorausgabevorrichtung dazu geeig-
net, eine Sensorpackung, welche eine Vielzahl an
Blutglucosesensoren umfasst, aufzunehmen. Die
Sensorpackung umfasst eine runde Grundflache mit
einer Vielzahl an Sensorhaltevertiefungen, von de-
nen jede einen einzelnen Sensor halt. Jeder der Sen-
soren weist eine im Wesentlichen flache, rechteckige
Form mit einem vorderen Testende, durch welches
das Fluid eingesogen wird, um mit einem Reagens-
material im Sensor zu reagieren, und einem gegenu-
berliegenden hinteren Kontaktende auf.

[0007] Die im Patent '986 geoffenbarte Sensorvor-
richtung umfasst ein AuBengehduse mit einem obe-
ren und einem unteren Fach, die zueinander
schwenkbar sind, sodass die Sensorpackung im Ge-
hause auf einer im Gehause angeordneten Schalt-
scheibe platziert werden kann. Ist das Gehause erst
mit der Sensorpackung bestlickt, bestimmt eine
Gleitsperre an einem Gleitaktuator, der im oberen
Fach angeordnet ist, ob die Bewegung des Gleitaktu-
ators die Vorrichtung in einen Anzeigemodus oder ei-
nen Testmodus Uberfihrt. Die Vorrichtung wird in den
Anzeigemodus Uberfihrt, wenn die Gleitsperre seit-
warts bewegt und der Gleitaktuator von seiner Bereit-
schaftsposition weg geschoben wird. Im Anzeigemo-
dus kann nun eine die Vorrichtung verwendende Per-
son Daten, die an einer Anzeigeeinheit im oberen
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Fach angezeigt werden, und/oder Daten, die in die
Vorrichtung eingegeben wurden, ablesen.

[0008] Die Vorrichtung befindet sich im Test-Modus,
wenn die Gleitsperre ihre normale Position einnimmt
und der Gleitaktuator in seine Testposition gescho-
ben wird. Wahrend der Gleitaktuator zu seiner Beta-
tigungsposition bewegt wird, bewegt sich die Fuh-
rung mit der darauf befindlichen Klinge zur Position
des Vorschubmechanismus, und der Scheibenan-
triebsarm bewegt sich entlang einer geraden, sich ra-
dial erstreckenden Rille in der Schaltscheibe, sodass
die Scheibe bei der Bewegung des Vorschubmecha-
nismus zu seiner Testposition nicht gedreht wird. Die
Klinge wird zu einer der Sensorvertiefungen in der
Sensorpackung bewegt und durchsticht die Folie,
welche die Sensorvertiefung abdeckt, um in den in
der Vertiefung befindlichen Sensor einzugreifen.
Werden nun der Gleitaktuator und die Fihrung zur
Betatigungsposition des Aktuators hin bewegt, wirft
die Klinge den Sensor aus der Sensorvertiefung in
eine Testposition in der Nahe des Testendes des
Sensorgehauses aus.

[0009] Nach Beendigung des Blutanalysetests wird
der Gleitaktuator in die entgegengesetzte Richtung
zu seiner Bereitschaftsposition hin bewegt, sodass
der Sensor aus der Ausgabevorrichtung entnommen
werden kann. Das fortgeflhrte Zurlckziehen der
Flhrung veranlasst den Schaltscheibenfiihrungsarm
zur Bewegung entlang einer krummlinig verlaufen-
den Nut in der Schaltscheibe, wodurch die Schalt-
scheibe gedreht wird. Die Drehung der Schaltscheibe
fuhrt wiederum dazu, dass die Sensorpackung ge-
dreht wird, sodass der nachste Sensor fiir die Durch-
fuhrung des nachsten Blutzuckertests in Ausrichtung
mit der Klinge angeordnet wird.

[0010] Obwohl die im Patent '986 geoffenbarte Sen-
sorvorrichtung viele der oben in Zusammenhang mit
Verwendung einzelner Sensoren erotrterten Proble-
me lésen kann, hatten doch einige Benutzer Schwie-
rigkeiten bei der Anwendung und/oder der Handha-
bung der geoffenbarten Sensorvorrichtung. Bei-
spielsweise kann es fur weniger geschickte Benutzer
recht schwierig sein, die Gleitsperre zu handhaben.
Ahnlich kann es auch vorkommen, dass einige Be-
nutzer, insbesondere altere Personen, die Benutzung
der Vorrichtung als kompliziert oder verwirrend emp-
finden. Dadurch kann es seitens des Benutzers zu ei-
nem Fehler bei der Handhabung der Gleitsperre
kommen, was den Betrieb der Vorrichtung blockieren
kann. Demnach ist es wiinschenswert, eine Sensor-
ausgabevorrichtung bereitzustellen, die einen ver-
besserten mechanischen Mechanismus verwendet
und dadurch flr weniger geschickte Benutzer einfa-
cher zu handhaben ist und weniger leicht durch einen
Fehler blockiert werden kann.

[0011] AuRerdem kam es vor, dass Benutzer auf-

grund einer teilweisen oder falschen Betatigung der
Vorrichtung verwendungsunfahige Sensoren vorfan-
den. Dies ist darauf zurlckzufiihren, dass nach je-
dem Test ein neuer Sensor in Ausrichtung mit der
Klinge gebracht wird. Schiebt nun ein Benutzer mit
der Absicht, den Anzeigemodus zu aktivieren, falsch-
licherweise die Gleitsperre in die Testmodusrichtung,
so fuhrt die Klinge gegebenenfalls einen Einstich in
die Folienabdeckung der Sensorvertiefung des neu-
en Sensors aus. Selbst wenn der Benutzer diesen
Fehler bemerken sollte und die Gleitsperre wieder in
ihre neutrale Position zurtickfihrt, wird der Sensor in
der nun punktierten Sensorvertiefung der Luft ausge-
setzt und muss daher sofort verwendet oder entsorgt
werden. Daher ist es wiinschenswert, Giber eine Sen-
sorausgabevorrichtung zu verfligen, die einen ver-
besserten mechanischen Mechanismus verwendet,
durch welchen die irrtimliche Verschwendung von
Sensoren als Resultat von Fehlern verhindert wird.

KURZE ZUSAMMENFASSUNG DER ERFINDUNG

[0012] Dem Obigen zufolge ist es ein Ziel der Erfin-
dung, eine neue und verbesserte Sensorausgabe-
vorrichtung zur Handhabung der in einer Sensorpa-
ckung mit einer Vielzahl an Sensoren enthaltenen
Sensoren, die bei Blutzuckertests zum Einsatz kom-
men, bereitzustellen. Im Besonderen bestehen Ziele
der Erfindung darin, eine neue und verbesserte
Handhabungsvorrichtung einer Sensorausgabevor-
richtung bereitzustellen, deren mechanischer Mecha-
nismus von einem Benutzer mit geringerer Kraft oder
Geschicklichkeit der Finger leichter betatigt werden
kann, der die Wahrscheinlichkeit von Blockaden
senkt, die sich durch Benutzerfehler ergebende Ver-
schwendung von Sensoren ausschaltet und auch
sonst die oben erodrterten Probleme oder Einschran-
kungen Uberwindet.

[0013] In Ubereinstimmung mit diesen und zahlrei-
chen anderen Zielen der vorliegenden Erfindung ist
die vorliegende Erfindung als eine Sensorausgabe-
vorrichtung ausgefihrt, die zur Handhabung einer
Sensorpackung, welche eine Vielzahl an Sensoren
enthalt, geeignet ist, wobei jeder der Vielzahl an Sen-
soren in einer Sensorvertiefung in der Sensorpa-
ckung angeordnet und mit einer Schutzfolienabde-
ckung eingeschlossen ist. Die Sensorausgabevor-
richtung ist ferner dazu geeignet, einen Test unter
Verwendung eines der Sensoren durchzufiihren. Die
Sensorausgabevorrichtung umfasst ein Aulienge-
hause mit einem vorderen und einem hinteren Ende
sowie einem Sensorschlitz am vorderen Ende des
Gehdauses, durch welchen einer der Sensoren zur
Durchfiihrung des Tests ausgegeben wird.

[0014] Die Sensorausgabevorrichtung umfasst zu-
dem einen mechanischen Mechanismus mit einer
Schaltscheibe zum Tragen und Drehen der Sensor-
packung, einen Schaltscheibenantriebsarm zum Dre-
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hen der Schaltscheibe, eine Klingenanordnung zum
Durchstechen der Folienabdeckung und Auswerfen
eines der Sensoren aus der Sensorvertiefung und
durch den Sensorschlitz hindurch und eine Schei-
benantriebsvorschubvorrichtung, auf welcher der
Schaltscheibenantriebsarm und die Klingenanord-
nung montiert sind. Die Sensorausgabevorrichtung
wird betatigt, indem zuerst die Scheibenantriebsvor-
schubvorrichtung in eine erste Richtung bewegt wird,
um die Schaltscheibe zu drehen, und dann die Schei-
benantriebsvorschubvorrichtung in eine zweite Rich-
tung bewegt wird, um die Folienabdeckung zu durch-
stechen und einen der Sensoren aus der Sensorver-
tiefung und durch den Sensorschlitz hindurch auszu-
werfen.

[0015] In der bevorzugten Ausfiihrungsform um-
fasst die Sensorausgabevorrichtung auferdem einen
Ziehgriff, der an einem Ende der Scheibenantriebs-
vorschubvorrichtung angebracht ist. Der Ziehgriff ist
von einer an das hintere Ende des Auflengehduses
angrenzenden Testposition zu einer ausgefahrenen,
vom hinteren Ende des AuRengehauses nach aulen
hin beabstandeten Position bewegbar. Der Ziehgriff
wird von der Testposition zur ausgefahrenen Position
bewegt, wenn die Scheibenantriebsvorschubvorrich-
tung in die erste Richtung bewegt wird, und von der
ausgefahrenen Position in die Testposition, wenn die
Scheibenantriebsvorschubvorrichtung in die zweite
Richtung bewegt wird.

[0016] Gemal einem weiteren Aspekt der vorlie-
genden Erfindung ist die vorliegende Erfindung als
ein Verfahren zum Betatigen einer Sensorausgabe-
vorrichtung ausgefiuhrt, das zur Handhabung einer
Sensorpackung, die eine Vielzahl an Sensoren ent-
halt, und zur Durchfiihrung eines Tests unter Verwen-
dung eines dieser Sensoren geeignet ist, worin die
Sensorausgabevorrichtung ein AuRengehduse mit
einem Sensorschlitz, durch welchen einer der Senso-
ren zur Durchfiihrung des Tests ausgegeben wird, ei-
nen mechanischen Mechanismus mit einer Schalt-
scheibe zum Tragen und Drehen der Sensorpa-
ckung, einen Schaltscheibenantriebsarm zum Dre-
hen der Schaltscheibe, eine Klingenanordnung zum
Durchstechen der Folienabdeckung und Auswerfen
eines der Sensoren aus der Sensorvertiefung und
durch den Sensorschlitz hindurch und eine Schei-
benantriebsvorschubvorrichtung, um den Schalt-
scheibenantriebsarm und die Klingenanordnung zu
bewegen, umfasst. Das Verfahren umfasst die fol-
genden Schritte: a) Bewegen der Scheibenantriebs-
vorschubvorrichtung in eine erste Richtung, damit
der Schaltscheibenantriebsarm die Schaltscheibe
dreht; b) Bewegen der Scheibenantriebsvorschub-
vorrichtung in eine zweite Richtung, damit die Klin-
genanordnung die Folienabdeckung durchsticht und
den Sensor von der Sensorvertiefung und durch den
Sensorschlitz hindurch auswirft; und c) Durchfuihren
des Tests unter Verwendung des im Sensorschlitz

angeordneten Sensors.

KURZBESCHREIBUNG EINIGER ANSICHTEN
DER ZEICHNUNGEN

[0017] Die vorliegende Erfindung sowie die oben
beschriebenen und weitere Ziele und Vorteile gehen
aus der folgenden detaillierten Beschreibung der
Ausfuhrungsform hervor, die in den Zeichnungen ver-
anschaulicht ist, in denen:

[0018] Fig.1 eine perspektivische Draufsicht auf
eine Ausfuhrungsform der vorliegenden Erfindung ei-
ner Blutglucosesensorausgabevorrichtung ist;

[0019] Fig. 2 eine perspektivische Unteransicht der
Blutglucosesensorausgabevorrichtung aus Fig. 1 ist;

[0020] Fig. 3 eine perspektivische Ansicht der Blut-
glucosesensorausgabevorrichtung aus Fig. 1 in ge-
offneter Position ist und die Einflihrung einer Sensor-
packung veranschaulicht;

[0021] FEig. 4 eine perspektivische Ansicht der Blut-
glucosesensorausgabevorrichtung aus Fig. 1 in ge-
offneter Position ist und die Bestlickung der Schalt-
scheibe mit einer Sensorpackung veranschaulicht;

[0022] Fig.5 eine perspektivische Draufsicht auf
die Blutglucosesensorausgabevorrichtung aus Fig. 1
ist, bei der sich die Knopfabdeckklappe in ihrer geoff-
neten Position befindet;

[0023] Fig. 6 eine perspektivische Draufsicht auf
die Blutglucosesensorausgabevorrichtung aus Fig. 1
ist, bei der sich die Schaltscheibenvorschubvorrich-
tung in der ausgefahrenen Position befindet;

[0024] Fig.7 eine perspektivische Draufsicht auf
die Blutglucosesensorausgabevorrichtung aus Fig. 1
ist, bei der sich die Schaltscheibenvorschubvorrich-
tung in der Testposition befindet und ein Sensor aus
der Sensoro6ffnung heraus vorsteht;

[0025] Fig. 8 eine perspektivische Draufsicht auf ei-
nen Sensor zur Verwendung mit der Blutglucosesen-
sorausgabevorrichtung aus Fig. 1 ist;

[0026] Fig. 9 eine perspektivische Explosionsan-
sicht einer Sensorpackung zur Verwendung mit der
Blutglucosesensorausgabevorrichtung aus Fig. 1 ist
und die vom Basisabschnitt der Sensorpackung ab-
geloste Schutzfolie zeigt;

[0027] Fig. 10 eine perspektivische Explosionsan-
sicht der Unteranordnungsbauteile der Blutglucose-
sensorausgabevorrichtung aus Fig. 1 ist;

[0028] Fig. 11 eine perspektivische Explosionsan-
sicht der Bauteile der das obere Fach bildenden Un-
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teranordnung der Blutglucosesensorausgabevorrich-
tung aus Fig. 1 ist;

[0029] Fig. 12 eine perspektivische Explosionsan-
sicht der Bauteile der das untere Fach bildenden Un-
teranordnung der Blutglucosesensorausgabevorrich-
tung aus Fig. 1 ist;

[0030] Fig. 13 eine perspektivische Explosionsan-
sicht von oben auf die Bauteile des Scheibenan-
triebsmechanismus und der Schaltscheiben-Untera-
nordnung der Blutglucosesensorausgabevorrichtung

aus Fig. 1 ist;

[0031] Fig. 14 eine perspektivische Explosionsan-
sicht von unten auf die Bauteile des Scheibenan-
triebsmechanismus und der Schaltscheiben-Untera-
nordnung der Blutglucosesensorausgabevorrichtung

aus Fig. 1 ist;

[0032] Fig. 15 eine perspektivische Explosionsan-
sicht der Bauteile der Batteriefach-Unteranordnung
der Blutglucosesensorausgabevorrichtung aus Fig. 1
ist;

[0033] Fig. 16 eine perspektivische Explosionsan-
sicht der Bauteile der Elektronikanordnung der Blut-
glucosesensorausgabevorrichtung aus Fig. 1 ist;

[0034] Fig. 17 eine perspektivische Draufsicht auf
die Elektronik-Unteranordnung der Blutglucosesen-
sorausgabevorrichtung aus Fig. 1 ist; und

[0035] Fig. 18 eine perspektivische Unteransicht
der Elektronik-Unteranordnung der Blutglucosesen-
sorausgabevorrichtung aus Fig. 1 ist.

DETAILLIERTE BESCHREIBUNG DER ERFIN-
DUNG

[0036] Mit spezifischem Bezug auf die Zeichnungen
ist in diesen eine Blutglucosesensorausgabevorrich-
tung geoffenbart, die im Allgemeinen mit dem Be-
zugszeichen 10 gekennzeichnet ist und eine Ausflh-
rungsform der vorliegenden Erfindung darstellt. Die
Sensorausgabevorrichtung 10 umfasst ein Au3enge-
hause 12 mit einem oberen Fach 18 und einem unte-
ren Fach 24, wobei das untere Fach am oberen Fach
18 gelenkig angebracht ist. Das obere Fach 18 ist in
Bezug auf das untere Fach 24 muschelartig
schwenkbar, sodass eine Sensorpackung 300 (vgl.
Fig. 3 und Fig. 4) auf einer im Gehause 12 befindli-
chen Schaltscheibe 30 angeordnet werden kann. Ist
die Sensorpackung 300 auf diese Weise im Gehause
12 eingebracht, so kann ein Ziehgriff 32, der sich von
einem hinteren Ende 22 des oberen Fachs 18 des
Gehauses 12 aus erstreckt, bewegt werden, um ei-
nen Scheibenantriebs- mechanismus, im Allgemei-
nen mit dem Bezugszeichen 34 gekennzeichnet (vgl.
Eig. 10), zu aktivieren, damit ein Sensor 302 in die

Testposition am vorderen Ende des Gehauses 12 ge-
bracht wird (vgl. Fig. 3).

[0037] Es ist anzumerken, dass die Sensorausga-
bevorrichtung 10 der vorliegenden Erfindung Bautei-
le umfasst, deren Konstruktion und/oder Funktion der
im US-Patent Nr. 5.630.986, ausgegeben am
20.05.1997, unter dem Titel "Dispensing Instrument
For Fluid Monitoring Sensors " beschriebenen Teile
ahnlich sind.

[0038] Die in der Sensorausgabevorrichtung 10 ver-
wendete Sensorpackung 300 entspricht dem im
US-Patent Nr. 5.575.403, ausgegeben am
19.11.1996, unter dem Titel "Dispensing Instrument
For Fluid Monitoring Sensors" beschriebenen Typ. Im
Allgemeinen, und wie auch in den Fig. 8 und Fig. 9
dargestelltist, ist die Sensorpackung 300 dazu geeig-
net, zehn Sensoren 302 unterzubringen, wobei je-
weils einer der zehn Sensoren 302 in einer von ins-
gesamt zehn separaten Sensorvertiefungen 304 an-
geordnet ist. Jeder Sensor 302 weist eine im Allge-
meinen flache, rechteckige Form auf, die sich von ei-
nem Vorder- oder Testende 306 bis zu einem hinte-
ren Ende 308 erstreckt. Das vordere Ende 306 ist so
abgewinkelt, dass es einen unversehrten Abschnitt
der Schutzfolie 310, der die Sensorvertiefung 304
Uberlappt, durchbohrt, wenn der Sensor 302 durch
eine Klinge 36 (nachstehend beschrieben) aus der
Sensorvertiefung 304 gedrickt wird. Das vordere
Ende 306 ist ferner angepasst, um in zu analysieren-
des Blut getaucht zu werden. Das hintere Ende 308
des Sensors 302 umfasst eine kleine Raste 312, in
welche die Klinge 36 eingreift, wenn die Klinge 36
den Sensor 302 aus der Sensorvertiefung 304 aus-
wirft. Kontakte 314 nahe dem hinteren Ende 308 des
Sensors 302 passen zu den Metallkontakten 38 an
einem Sensoraktuator 40 (nachstehend beschrie-
ben), wenn der Sensor 302 die in Eig. 7 veranschau-
lichte Testposition einnimmt. In der Folge ist der Sen-
sor 302 mit dem elektronischen Schaltkreis auf der
Leiterplattenanordnung 42 gekoppelt, sodass Infor-
mationen, die im Zuge des Tests im Sensor 302 er-
zeugt werden, gespeichert, analysiert und/oder an-
gezeigt werden kdnnen.

[0039] Wie in Fig. 8 am besten zu erkennen ist, ist
jeder Sensor 302 mit einem Kapillarkanal 316 ausge-
stattet, der sich vom Vorder- oder Testende 306 des
Sensors 302 bis zu dem im Sensor 312 bereitgestell-
ten Biosensor- oder Reagensmaterial erstreckt. Wird
nun das Testende 306 des Sensors in einem Fluid
angeordnet (beispielsweise in Blut, das sich nach ei-
nem Einstich in den Finger einer Person am Finger
ansammelt), so wird ein Teil des Fluids durch Kapil-
larwirkung in den Kapillarkanal 316 gesogen. Das
Fluid geht nun eine chemische Reaktion mit dem Re-
agensmaterial im Sensor 302 ein, sodass ein den
Blutzuckerspiegel im getesteten Blut entsprechendes
elektrisches Signal in die Kontakt 314 eingespeist
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und daraufhin Gber den Sensoraktuator 40 an die Lei-
terplattenanordnung 42 ibertragen wird.

[0040] Wie aus Fig. 9 am deutlichsten hervorgeht,
umfasst die Sensorpackung 300 einen kreisrunden
Basisabschnitt 318, der mit einer Lage aus Schutzfo-
lie 310 abgedeckt ist. Die Sensorvertiefungen 304
sind als Aushdhlungen im Basisabschnitt 318 ausge-
bildet, wobei jede der Sensorvertiefungen 304 zur
Aufnahme eines einzelnen Sensors 302 geeignet ist.
Jede Sensorvertiefung 304 weist eine geneigte oder
schrage Stiutzwand 320 auf, um den Sensor 302 zu
fuhren, wenn der Sensor 302 durch die Folie 310 hin-
durch und aus der Sensorvertiefung 304 hinaus aus-
geworfen wird.

[0041] Die einzelnen Sensorvertiefungen 304 ste-
hen jeweils in Fluidkommunikation mit einer Trocken-
materialvertiefung 322, die als kleine Aushdhlungen
im Basisabschnitt 318 ausgebildet sind. In jeder Tro-
ckenmaterialvertiefung 322 ist Trockenmaterial be-
reitgestellt, um die Aufrechterhaltung eines passen-
den Werts der Feuchtigkeit in den Sensormaterialien
und somit die Konservierung der Reagensmaterialien
im Sensor 302 zu gewahrleisten.

[0042] Entlang dem Umfangsrand des Basisab-
schnitts sind Rasten 324 ausgebildet. Die Rasten 324
sind so konfiguriert, dass Stifte 44 an der Schalt-
scheibe in diese eingreifen, wodurch die Sensorver-
tiefungen 304 korrekt zur Schaltscheibe ausgerichtet
werden, wenn die Sensorausgabevorrichtung 10 mit
der Sensorpackung 300 bestlckt wird. Wie nachste-
hend noch detaillierter erklart wird, missen die Sen-
sorvertiefungen 304 mit den Klingenschlitzen 46 in
der Schaltscheibe 30 fluchtend ausgerichtet sein, da-
mit die Klinge 46 eingreifen, einen der Sensoren 302
auswerfen und in die Testposition am vorderen Ende
14 des Gehduses 12 schieben kann.

[0043] Die Sensorpackung 300 umfasst weiteres
ein leitfahiges Etikett 326 am Mittelabschnitt des Ba-
sisabschnitts 318. Wie spater noch erklart wird, stellt
das leitfahige Etikett 326 Kalibrierungs- und Herstel-
lungsinformationen tber die Sensorpackung 300 be-
reit, die von der Kalibrierungsschaltung in der Senso-
rausgabevorrichtung 10 abgefiihlt werden kann.

[0044] Zur Betatigung der Sensorausgabevorrich-
tung 10 wird der Ziehgriff 32 zuerst handisch aus ei-
ner Bereitschaftsposition (Fig. 1) angrenzend an das
hintere Ende 16 des Gehauses 12 in eine ausgefah-
rene Position (Fig. 6) beabstandet vom hinteren
Ende 16 des Gehauses 12 gezogen. Die Bewegung
des Ziehgriffs 32 nach auf3en veranlasst den Schei-
benantriebsmechanismus 34, die Sensorpackung
300 zu drehen und den nachsten Sensor 302 in die
Bereitschaftsposition zu bringen, bevor dieser in die
Testposition geschoben wird. AuRerdem wird durch
die Bewegung des Ziehgriffs 32 nach auRen die Sen-

sorausgabevorrichtung auf EIN geschaltet (d.h., die
elektronische Schaltung auf der Leiterplattenanord-
nung 42 wird aktiviert).

[0045] Wie nachstehend noch detaillierter erlautert
wird, umfasst der Scheibenantriebsmechanismus 34
eine Scheibenantriebsvorschubvorrichtung 48, auf
der ein Schaltscheibenantriebsarm 50 montiert ist
(vgl. Fig. 13 und Fig. 14). Der Schaltscheibenan-
triebsarm 50 umfasst einen Nockenknopf 52, der am
Ende einer Blattfeder 54 angeordnet ist. Der Nocken-
knopf 52 ist dafur konfiguriert, sich in einer aus einer
Vielzahl an krummlinig verlaufenden Rillen 56 an der
oberen Oberflache der Schaltscheibe 30 zu bewe-
gen. Wird nun der Ziehgriff 32 handisch aus der Be-
reitschaftsposition, angrenzend an das hintere Ende
16 des Gehdauses 12, in eine ausgefahrene Position,
beabstandet vom hinteren Ende 16 des Gehauses
12, gezogen, so wird die Scheibenantriebsvorschub-
vorrichtung 48 seitwarts zum hinteren Ende 22 der
oberen Lade 18 gezogen. Dadurch wird die Bewe-
gung des Nockenknopfs 52 des Schaltscheibenan-
triebsarms 50 entlang einer der krummlinig verlau-
fenden Rillen 56 ausgeldst, sodass die Schaltscheibe
30 gedreht wird. Durch die Drehung der Schaltschei-
be 30 wird die Sensorpackung 300 gedreht, sodass
die nachst folgende der Sensorvertiefungen 304 in
eine Bereitschaftsposition gebracht wird.

[0046] Der Ziehgriff 32 wird daraufhin von der aus-
gefahrenen Position (Eig. 6) manuell zuriick in die
Bereitschaftsposition (Fig. 7) geschoben. Die Bewe-
gung des Ziehgriffs 32 nach innen veranlasst den
Scheibenantriebsmechanismus 34 zur Entnahme ei-
nes Sensors 302 aus der Sensorpackung 300 und
zur Platzierung des Sensors 302 in einer Testposition
am vorderen Ende 14 des Gehauses 12.

[0047] Wie in Folge noch genauer beschrieben wird,
umfasst der Scheibenantriebsmechanismus 34 eine
Klingenanordnung 58, die schwenkbar an der Schei-
benantriebsvorschubvorrichtung 48 angebracht ist
(vgl. Eig. 13 und FEig. 14). Wird nun der Ziehgriff 32
handisch aus der ausgefahrenen Position in die Test-
position gezogen, so wird die Scheibenantriebsvor-
schubvorrichtung 48 seitwarts zum Test- oder Vorde-
rende 20 des oberen Fachs 18 hin geschoben. Dies
I6st die Schwenkbewegung der Klingenanordnung
58 nach unten aus, sodass ein Ende der Klingenan-
ordnung 58 einen Abschnitt der Schutzfolie 310, mit
der eine der Sensorvertiefungen 302 abgedeckt ist,
durchsticht und in den Sensor 302 in der Sensorver-
tiefung 304 eingreift. Wahrend die Scheibenantriebs-
vorschubvorrichtung 48 die Bewegung zum vorderen
Ende 20 des oberen Fachs 18 fortsetzt, drickt die
Klingenanordnung 58 den Sensor 302 aus der Sen-
sorvertiefung 304 in eine Testposition am vorderen
Ende 14 des Gehauses 12.

[0048] Wahrend die Scheibenantriebsvorschubvor-
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richtung 48 von der ausgefahrenen Position zur Test-
position geschoben wird, bewegt sich der Nocken-
knopf 52 am Schaltscheibenantriebsarm 50 entlang
einer der sich radial erstreckenden Rillen 60, um die
Drehung der Schaltscheibe 30 zu verhindern. Ahnlich
wird zur Verhinderung eines stérenden Eingriffs der
Klingenanordnung 58 in die Drehung der Schalt-
scheibe 30 erstere in einer zurickgezogenen Positi-
on gehalten, wahrend die Scheibenantriebsvor-
schubvorrichtung 48 von der Bereitschaftsposition in
die ausgefahrene Position gezogen wird.

[0049] Nachdem der Sensor 302 vollstandig aus der
Sensorvertiefung 304 ausgeworfen und in die Test-
position, in der aus dem vorderen Ende 14 des Ge-
hauses 12 heraus vorsteht, geschoben wurde, greift
die Scheibenantriebsvorschubvorrichtung 48 in einen
Sensoraktuator 40 ein und drlickt diesen an den Sen-
sor 302, um so den Sensor 302 in der Testposition zu
halten. Der Sensoraktuator 40 greift in den Sensor
302 ein, sobald der Ziehgriff 32 Uber die Bereit-
schaftsposition hinaus in die Testposition geschoben
wird. Der Sensoraktuator 40 koppelt den Sensor 302
mit der Elektronikanordnung 62, die in der oberen
Lade 18 bereitgestellt ist, Die Elektronikanordnung
62 umfasst einen Mikroprozessor oder dergleichen
zur Verarbeitung und/oder zum Speichern von Daten,
die wahrend des Blutglucosetestvorgangs erzeugt
werden, und zum Anzeigen der Daten an einer Flis-
sigkristallanzeige 64 in der Sensorausgabevorrich-
tung 10.

[0050] Nach Beendigung des Blutanalysetests wird
ein Freigabeknopf 66 am oberen Fach 18 gedrickt,
um den Eingriff des Sensoraktuators 40 zu |6sen und
den Sensor 302 freizugeben. Durch das Driicken des
Freigabeknopfs 66 wird die Bewegung der Scheiben-
antriebsvorschubvorrichtung 48 und des Ziehgriffs 32
von der Testposition zurtick in die Bereitschaftsposi-
tion ausgeldst. Zu diesem Zeitpunkt kann der Benut-
zer die Sensorausgebvorrichtung 10 auf AUS schal-
ten, indem er den Knopf 96 am oberen Fach 18
druckt, oder indem er wartet, bis sich die Sensoraus-
gebvorrichtung 10 automatisch, einem Taktgeber an
der Elektronikanordnung folgend, ausschaltet.

[0051] Wie den Fig.1 bis Fig. 7 und Fig. 10 bis
Fig. 12 zu entnehmen ist, sind das obere Fach 18
und das untere Fach 24 des Sensorausgabegehau-
ses 12 komplementére, im Allgemeinen oval geform-
te, hohle Behaltnisse, die dazu geeignet sind, Ge-
lenkzapfen 68, die sich am hinteren Ende 22 des
oberen Fachs 18 nach auf3en in Gelenkzapfenldcher
70 in einem hinteren Abschnitt 28 des unteren Fachs
24 hinein erstrecken, in Bezug aufeinander schwenk-
bar. Das obere Fach 18 und das untere Fach 24 wer-
den durch eine Verriegelung 72, die durch sich nach
innen in Gelenkzapfenlocher 76 in der Verriegelung
72 erstreckende Gelenkzapfen 74 gelenkig in einem
vorderen Abschnitt 26 des unteren Fach 24 ange-

bracht ist, in ihrer geschlossenen Konfiguration ge-
halten (vgl. Fig. 12)Die Verriegelung 72 verfugt tUber
Vertiefungen 78, die eine zu Haken 80 am oberen
Fach 18 passende Konfiguration aufweisen, um das
obere Fach 18 und das untere Fach 24 in ihrer ge-
schlossenen Konfiguration zu sichern. Die Verriege-
lung 72 ist mithilfe einer Verriegelungsfeder 82 in eine
vertikale oder geschlossene Position vorgespannt.
Die Enden 84 der Verriegelungsfeder 82 sind in
Schlitzen 86 an der Innenseite des unteren Fachs 24
fixiert. Wird nun die Verriegelung 72 entgegen der
Vorspannkraft der Verriegelungsfeder 82 ge-
schwenkt, so l6sen sich die Haken 80 am oberen
Fach aus den Vertiefungen 78, wodurch das obere
Fach 18 und das untere Fach 24 geéffnet werden
kénnen.

[0052] Wie aus den Fig. 1, Fig. 5 bis Fig. 7, Fig. 10
und Fig. 11 hervorgeht, umfasst das obere Fach 18
eine rechteckige Offnung 30, durch welche eine dar-
unter liegende Flussigkristallanzeige 64 zu sehen ist.
Die Flussigkristallanzeige 64 ist durch eine Display-
linse 88 sichtbar, die an der oberen Oberflache des
oberen Fachs 18 angebracht ist. In der dargestellten
bevorzugten Ausfuhrungsform weist die Displaylinse
88 einen undurchsichtigen Abschnitt 90 und einen
durchsichtigen Abschnitt 92 auf, wobei der durch-
sichtige Abschnitt 92 mit der Anzeigeflache der Flis-
sigkristallanzeige 64 deckungsgleich ist. Die FlUssig-
kristallanzeige 64 ist ein Bauteil der Elektronikanord-
nung 62 und ist Uber Elastomerverbindungsstiicke 94
mit der Leiterplattenanordnung 42 gekoppelt (vgl.
Eig. 16). Die Flussigkristallanzeige 64 zeigt Informa-
tionen an, die durch den Testvorgang und/oder als
Reaktion auf Signale, die Gber die Kndpfe 96 am obe-
ren Fach 18 eingegeben wurden, erhalten wurden.
Beispielsweise kénnen die Knopfe 96 betatigt wer-
den, um die Ergebnisse vorangegangener Testvor-
gange abzufragen und an der Flissigkristallanzeige
64 anzuzeigen. Wie in Eig. 11 am deutlichsten zu er-
kennen ist, sind die Knépfe 96 Teil eines Knopfsatzes
98, der von unten aus am oberen Fach 18 ange-
bracht ist, sodass die einzelnen Kndpfe durch Knopf-
offnungen 100 im oberen Fach 19 hindurch nach
oben vorstehen. Werden die Knépfe 96 gedriickt, so
wird eine elektrische Verbindung mit der Leiterplat-
tenanordnung 42 hergestellt.

[0053] Wiein den Fig. 1, Fig. 5 und Fig. 11 am bes-
ten zu sehen ist, ist eine Knopfabdeckklappe 102
Uber ein Paar an Stiften 104, die von beiden Seiten
der Knopfabdeckklappe 102 vorstehen und in Lécher
106 an den Seitenwanden des oberen Fachs 18 ein-
greifen, gelenkig mit dem oberen Fach 18 verbunden.
Die Knopfabdeckklappe 102 umfasst zudem ein Paar
an Fligeln 108, die bei geschlossener Knopfabdeck-
klappe 102 in Vertiefungen 110 in den Seitenwanden
des oberen Fachs 18 passen. Die Fligel 108 erstre-
cken sich leicht Gber die Seitenwande des oberen
Fachs 18 hinaus, sodass sie der Benutzer zum Off-
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nen der Knopfabdeckklappe 102 greifen kann. Ein
Schwenkrand 112 der Knopfabdeckklappe 102 greift
in eine Lasche 114 an der oberen Oberflache des
oberen Fachs 18 ein. Die Lasche 114 reibt so am
Schwenkrand 112, dass die Knopfabdeckklappe 102
entweder in eine geschlossene oder eine vollstandig
geodffnete Position vorgespannt wird. In der darge-
stellten bevorzugten Ausflihrungsform weist die
Knopfabdeckklappe 102 eine Offnung 116 auf, durch
welche auf einen der Kndpfe 96 (z.B. einen
Ein-/Aus-Knopf) auch dann zugegriffen werden kann,
wenn die Knopfabdeckklappe 102 geschlossen ist
(vgl. Fig. 1). Dadurch kénnen funktionsspezifische,
aber selten oder weniger haufig benutzte Knépfe 96
unter der Knopfabdeckklappe 102 verborgen bleiben,
wodurch die Lernkurve und die tagliche Verwendung
der Sensorausgabevorrichtung 10 fiir den Benutzer
vereinfacht wird.

[0054] Auch das obere Fach 18 umfasst eine Off-
nung 118 fur den Freigabeknopf 66; der durch das
obere Fach 18 hindurch nach oben vorsteht. Wie
nachstehend detailliert beschrieben wird, wird der
Freigabeknopf 66 nach unten gedriickt, um den Ein-
griff des Sensoraktuators 40 zu I6sen und einen Sen-
sor 302 aus der Testposition freizugeben.

[0055] Das obere Fach 18 umfasst ferner eine Off-
nung 120 fur eine Batteriefachanordnung 122. Die
Batteriefachanordnung 122 umfasst ein Batteriefach
124, in dem eine Batterie 126 bereitgestellt ist. Die
Batteriefachanordnung 122 wird in der Offnung 120
in der Seite des oberen Fachs 18 eingeflihrt. Durch
das Einfihren wird ein Eingriff der Batterie 126 mit
den Batteriekontakten 128 und 130 an der Leiterplat-
tenanordnung 42 bewirkt, um die Elektronik in der
Vorrichtung 10, einschlieBlich der Schaltung an der
Leiterplattenanordnung 42 und der Flussigkristallan-
zeige 64, zu speisen. Eine Lasche 132 am unteren
Fach 24 ist so konfiguriert, dass sie in einen Schlitz
134 in der Batteriefachanordnung 122 eingreift und
dadurch verhindert, dass die Batteriefachanordnung
122 von der Sensorausgabevorrichtung 10 abge-
nommen werden kann, wenn das obere Fach 18 und
das untere Fach 24 in der geschlossenen Konfigura-
tion vorliegen.

[0056] Eine Elektronikanordnung 62 ist an der obe-
ren Innenoberflache des oberen Fachs 18 ange-
bracht. Wie in den Fig. 16 bis Fig. 18 am besten zu
erkennen ist, umfasst die Elektronikanordnung 62
eine Leiterplattenanordnung 42, an der verschiedene
Elektronikteile und elektrische Komponenten ange-
bracht sind. Ein positiver Batteriekontakt 128 und ein
negativer Batteriekontakt 130 sind an der Bodeno-
berflache 136 (bei der es sich um die nach oben wei-
sende Oberflache in den Eig. 16 und Eig. 18 handelt)
der Leiterplattenanordnung 42 bereitgestellt. Die Bat-
teriekontakte 128 und 130 sind so konfiguriert, dass
sie mit der Batterie 126 einen elektrischen Kontakt

herstellen, wenn die Batteriefachanordnung 122 in
die Seite des oberen Fachs 18 eingeschoben wird.
Die Bodenoberflache 136 der Leiterplattenanord-
nung 42 umfasst aulterdem eine Kommunikations-
schnittstelle 138. Die Kommunikationsschnittstelle
138 ermdglicht die Ubertragung von Test- oder Kalib-
rierungsinformationen zwischen der Sensorausgabe-
vorrichtung 10 und einer anderen Vorrichtung, bei-
spielsweise einem Personalcomputer, Uber (nicht
dargestellte) Kabelverbindungen. In der dargestellten
bevorzugten Ausflihrungsform handelt es sich bei
der Kommunikationsschnittstelle 138 um einen stan-
dardmaRigen seriellen Anschluss. Alternativ dazu
kann es sich bei der Kommunikationsschnittstelle
138 auch um einen Infrarot-Sender-/Detektor-An-
schluss, eine Telefonbuchse oder einen Funkfre-
quenz-Sender-/Empfanger-Anschluss handeln. An-
dere elektronische und elektrische Vorrichtungen,
wie etwa Speicherchips zum Speichern der Glucose-
testergebnisse oder ROM-Chips zur Ausflihrung von
Programmen, sind ebenfalls an der Bodenoberflache
136 und der oberen Oberflache 140 der Leiterplatten-
anordnung 42 enthalten.

[0057] Eine Flussigkristallanzeige 64 ist an der obe-
ren Oberflache 140 (der in Fig. 17 nach oben weisen-
den Oberflache) der Leiterplattenanordnung 42 an-
gebracht. Die Flissigkristallanzeige 64 wird von ei-
nem Einschnapprahmen 142 gehalten. Der Ein-
schnapprahmen 142 umfasst Seitenwande 144, wel-
che die Flussigkristallanzeige 64 umgeben und in Po-
sition halten. Ein Uberstand 146 an zwei der Seiten-
wande 144 halt die Flussigkristallanzeige 64 im Ein-
schnapprahmen 142. Der Einschnapprahmen 142
umfasst eine Vielzahl an Schnappverschlissen 148,
die so konfiguriert sind, dass sie in eine Vielzahl an
passenden Léchern 150 in der Leiterplattenanord-
nung 42 eingreifen kdnnen. Die FlUssigkristallanzei-
ge 64 ist durch ein Paar an Elastomerverbindungs-
stuiicken 94, die in Schlitzen 152 im Einschnapphalte-
rung 142 der Anzeige bereitgestellt sind, mit der Elek-
tronik auf der Leiterplattenanordnung 42 verbunden.
Die Elastomerverbindungsstiicke 94 umfassen im
Allgemeinen abwechselnd angeordnete Schichten
aus leitfahigen und isolierenden, biegsamen Materia-
lien, um ein bis zu einem gewissen Grad biegsames
elektrisches Verbindungsstlick zu erhalten. In der
dargestellten bevorzugten Ausfiihrungsform umfas-
sen die Schlitze 152 eine Vielzahl an Schlitzwdlbun-
gen 154, die in die Seiten der Elastomerverbindungs-
stiicke 94 eingreifen, damit Letztere wahrend des Zu-
sammenbaus nicht aus den Schlitzen 152 rutschen
kénnen.

[0058] Wie in der US-Patentanmeldung mit dem Ti-
tel "Snap-in Display Frame" (Einschnapprahmen fir
eine Anzeige), die gemeinsam mit der vorliegenden
Anmeldung eingereicht wird, detailliert beschrieben
wird, beseitigt der Einschnapprahmen 142 fur die An-
zeige die Notwendigkeit von Schraubbefestigungs-
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mitteln und Metalldruckrahmen, die typischerweise
zum Zusammenbau und zum Anbringen einer Flis-
sigkristallanzeige an einer elektronischen Vorrich-
tung verwendet werden. Zudem macht es der Ein-
schnapprahmen 142 fir die Anzeige mdglich, die
Flussigkristallanzeige 64 zu testen, bevor die Flus-
sigkristallanzeige 64 mit der Leiterplattenanordnung
42 zusammengefugt wird.

[0059] Der Knopfsatz 98 passt auch zur oberen
Oberflache 140 der Leiterplattenanordnung 42. Wie
oben erwahnt, umfasst der Knopfsatz 98 mehrere
einzelne Kndpfe 96, die gedrickt werden, um die
Elektronik der Sensorausgabevorrichtung 10 zu be-
tatigen beispielsweise kdnnen die Knépfe 96 betatigt
werden, um den Testvorgang der Sensorausgabe-
vorrichtung 10 zu starten. Die Kndpfe 96 koénnen
auch dazu gedrickt werden, Ergebnisse friiherer
Testvorgange abzurufen und auf der Flissigkristall-
anzeige 64 anzuzeigen. Des weiteren kénnen die
Knopfe 96 verwendet werden, um Datums- und Zeit-
informationen festzulegen sowie um Erinnerungsa-
larme zu aktivieren, die den Benutzer in Ubereinstim-
mung mit einem im Vorhinein festgelegten Zeitplan
an die Durchflihrung eines Blutglucosetests erinnern.
Auch kdnnen die Kndpfe 96 dazu dienen, bestimmte
Kalibrierungsvorgange fir die Sensorausgabevor-
richtung einzuleiten.

[0060] Die Elektronikanordnung 62 umfasst zudem
ein Paar an Oberflachenkontakten 139 an der Boden-
oberflache 136 der Leiterplattenanordnung 42 (vgl.
Eig. 16 und Fig. 18). Die Oberflachenkontakte 139
sind so konfiguriert, dass sie mit einem oder mehre-
ren Fingern 143 am Abdeckungsmechanismus 188
kontaktiert werden, welche wiederum selbst so konfi-
guriert sind, dass ein Paar an Rampenkontakten 141
an der Scheibenantriebsvorschubvorrichtung 48 in
diese eingreifen kann (vgl. Eig. 6 und Eig. 13). Die
Bewegung des Ziehgriffs 32 sorgt dafir, dass die
Rampenkontakte 141 die Finger 143 in Kontakt mit
einer oder beiden Oberflachenkontakten 139 dru-
cken, um der Elektronikanordnung 62 die Position
des Ziehgriffs 32 zu Ubermitteln. Im Besonderen
schaltet die Bewegung des Ziehgriffs 32 von der Be-
reitschafts- oder Testposition zur ausgefahrenen Po-
sition die Sensorausgabevorrichtung auf EIN. Auf3er-
dem wird ein Alarm aktiviert, wenn das Gehause 12
geoffnet wird, wahrend sich der Ziehgriff 32 in der
ausgefahrenen Position befindet, um den Benutzer
davor zu warnen, dass die Klinge 36 ausgefahren
sein konnte.

[0061] Es wird angemerkt, dass das Design und die
Konfiguration der Elektronikanordnung die Mdglich-
keit bietet, den Zusammenbau und den Test der elek-
tronischen und elektrischen Bauteile vor dem Zusam-
menfligen der Elektronikanordnung mit dem oberen
Fach 18 der Sensorausgabevorrichtung 10 durchzu-
fuhren. Im Besonderen kénnen die Flissigkristallan-

zeige 64, der Knopfsatz 98, die Batteriekontakte 128
und 130 sowie alle anderen elektronischen und elek-
trischen Bauteile jeweils an der Leiterplattenanord-
nung 42 angebracht und getestet werden, um zu pri-
fen, ob auch all diese Bauteile sowie die elektrischen
Anschlisse dieser Bauteile korrekt funktionieren.
Jedwedes Problem oder Fehlfunktion, die beim Test
identifiziert wird, kann danach behoben werden, oder
das Bauteil mit der Fehlfunktion kann ausgemustert
werden, bevor die Elektronikanordnung und das obe-
re Fach 18 der Sensorausgabevorrichtung 10 zu-
sammengefigt werden.

[0062] Wie oben erwahnt umfasst die Sensorausga-
bevorrichtung 10 eine Kalibrierungsschaltung zur Be-
stimmung der die Sensorpackung 300 betreffenden
Kalibrierungs- und Herstellungsinformationen. Wie
aus Fig. 12 am deutlichsten hervorgeht, umfasst die
Kalibrierungsschaltung 156 eine flexible Schaltung
156, die im unteren Fach 24 angeordnet ist. Die fle-
xible Schaltung 156 wird von einer Autocal-Scheibe
158 in Position gehalten, welche am hinteren Ab-
schnitt 28 des unteren Fachs 24 durch ein Paar an
Stiften 160 angebracht ist. Die Autocal-Scheibe 158
weist einen erhabenen Mittelabschnitt 162 auf, der so
konfiguriert ist, dass er in die Sensorvertiefungen 304
an der Sensorpackung 300 eingreifen kann, um so
die Sensorpackung 300 an der Schaltscheibe 30 zu
halten, Die Autocal-Scheibe 158 verfligt aulRerdem
Uber eine offene Flache 164, die zwischen den Stiften
160 angeordnet, um die Kontakte 166 an der flexiblen
Schaltung 156 frei zu legen.

[0063] Die flexible Schaltung 156 umfasst eine Viel-
zahl an Sonden 168, die sich von der flexiblen Schal-
tung 156 aus durch Ldcher 170 in den Innenbereich
der Autocal-Scheibe 158 erstrecken. Diese Sonden
168 sind mit den Kontakten 166 am Ende der flexib-
len Schaltung 156 verbunden. Wird die Sensoraus-
gabevorrichtung 10 geschlossen und das untere
Fach 24 mit dem Fach Lade 18 verriegelt, stellen die
Sonden 168 einen Kontakt mit einem leitfahigen Eti-
kett 326 an der Sensorpackung 300, die gerade in
der Sensorausgabevorrichtung 10 verwendet wird,
her. Ein Schaumkissen 172 ist unterhalb der flexiblen
Schaltung 156 angeordnet, um eine Vorspannkraft
auszuiben, welche gewahrleistet, dass die Sonden
168 mit ausreichender Kraft an das leitfahige Etikett
326 gedrickt werden, um eine elektrische Verbin-
dung herzustellen. Das Schaumkissen 172 stellt zu-
dem eine Dampfungskraft bereit, sodass die Sonden
sich unabhangig voneinander bewegen koénnen,
wenn die Sensorpackung 300 von der Schaltscheibe
30 gedreht wird Folglich kénnen im leitfahigen Etikett
enthaltene Informationen, beispielsweise Kalibrie-
rungs- und Herstellungsdaten, tUber die Sonden 168
an die flexible Schaltung tbertragen werden, wobei
Letztere wiederum die Daten Uber ein Elastomerver-
bindungsstiick 174 an die elektronische Schaltung
auf der Leiterplattenanordnung 42 weitergibt. Diese
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Informationen kénnen nun von der Elektronikanord-
nung 62 zur Kalibrierung der Sensorausgabevorrich-
tung 10 verwendet oder an der Flissigkristallanzeige
64 angezeigt werden.

[0064] Wiein Fig. 10 am deutlichsten dargestellt ist,
besteht das Elastomerverbindungsstlick aus Schich-
ten aus Siliconkautschuk, die sich von einem oberen
Rand 176 zu einem unteren Rand 178 erstrecken,
wobei alternierende Schichten darin dispergierte leit-
fahige Materialien aufweisen, um die Kontakte am
oberen Rand 176 mit den Kontakten am unteren
Rand 178 zu verbinden Werden nun das obere Fach
18 und das untere Fach 24 geschlossen, so wird das
Elastomerverbindungsstiick 174 in die zwischen den
Randern 176 und 178 verlaufende Richtung zusam-
mengedrickt, sodass die Kontakte entlang dem obe-
ren Rand 176 in die elektronische Schaltung an der
Leiterplattenanordnung 42 im oberen Fach 18 und
die Kontakte entlang dem unteren Rand 178 in die
Kontakte 166 an der flexiblen Schaltung 156 im unte-
ren Fach 24 eingreifen. Ist das Elastomerverbin-
dungsstick 174 auf diese Weise zusammenge-
drickt, kénnen Niederspannungssignale Uber das
Elastomerverbindungsstiick 174 rasch zwischen der
Leiterplattenanordnung 42 und der flexiblen Schal-
tung 156 Ubertragen werden.

[0065] Das Elastomerverbindungsstiick 174 wird
von einem mit Schlitzen versehenes Gehause 180
am Fuhrungsblock 182 in Position gehalten. In der
dargestellten bevorzugten Ausfihrungsform weist
das mit Schlitzen versehene Gehduse 180 einen
schlangenlinienférmigen Querschnitt auf, der so kon-
figuriert ist, dass das Verbindungsstuck 174 zusam-
mengedrickt werden kann, wenn das obere Fach 18
und das untere Fach 24 geschlossen werden, das
Elastomerverbindungsstuick aber noch immer gehal-
ten wird, wenn das obere Fach 18 und das untere
Fach 24 gedffnet sind. Alternativ dazu kann das mit
Schlitzen versehene Gehause 180 nach innen vor-
stehende Rippen umfassen, die in die Seiten des
Verbindungsstuicks 174 eingreifen.

[0066] Der Scheibenantriebsmechanismus 34 ist an
der oberen Innenflache des oberen Faches 18 befes-
tigt. Wie in Fig. 10 am besten gesehen werden kann,
ist der Scheibenantriebsmechanismus 34 am oberen
Fach mittels einer Vielzahl von Befestigungsschrau-
ben 184 befestigt, die in Standern (nicht dargestellt)
auf der oberen Innenflache des oberen Faches 18
eingreifen. Die Befestigungsschrauben 184 gehen
durch die Elektronikanordnung 62 hindurch, die zwi-
schen dem Plattenantriebsmechanismus 34 und dem
oberen Fach 18 angeordnet ist.

[0067] Obwohl der Scheibenantriebsmechanismus
34 nachstehend detaillierter beschrieben wird, sollte
hier angemerkt werden, dass der Scheibenantriebs-
mechanismus 34 so konfiguriert ist, dass er zusam-

mengebaut und hinsichtlich seines Betriebs getestet
werden kann, bevor der Scheibenantriebsmechanis-
mus 34 an der oberen Innenoberflache des oberen
Fachs 18 angebracht wird. Mit anderen Worten, der
Scheibenantriebsmechanismus 34 weist eine Modul-
bauweise auf, die vor der Endmontage der Sensor-
ausgabevorrichtung 10 getestet werden kann.

[0068] Wie in den Fig. 13 und Fig. 14 am besten zu
erkennen ist, umfasst der Scheibenantriebsmecha-
nismus 34 einen Fuhrungsblock 182, einen Sensor-
aktuator 40, eine Gehausefiihrung 186, eine Schei-
benantriebsvorschubvorrichtung 48, einen Schalt-
scheibenantriebsarm 50, eine Klingenanordnung 58,
einen Ziehgriff 32, einen Abdeckmechanismus 188
und einen Freigabeknopf 66. Die Gehauseflihrung
186 ist an der oberen Oberflache 190 (in der Ansicht
aus Fig. 13) des Fuhrungsblocks 182 mithilfe von
zwei oder mehr Stiften 192 angebracht. Die Schei-
benantriebsvorschubvorrichtung 48 ist so auf der Ge-
hauseflhrung 186 und dem Fuhrungsblock 182 gela-
gert, dass die Scheibenantriebsvorschubvorrichtung
48 in Bezug auf die Gehausefihrung 186 und den
Fihrungsblock 182 seitwarts gleiten kann. Die Klin-
genanordnung 58 ist an der Unterseite der Scheiben-
antriebsvorschubvorrichtung 48 gelenkig angebracht
und wird von der Gehausefihrung 186 und dem Fuih-
rungsblock 182 gefiihrt. Der Schaltscheibenantriebs-
arm 50 ist auch an der Scheibenantriebsvorschub-
vorrichtung 48 befestigt und wird teilweise vom Flih-
rungsblock 182 gefiihrt. Der Ziehgriff 32 umfasst ei-
nen oberen Ziehgriff 194 und einen unteren Ziehgriff
196, die durch Schnappdruckpassungen 198, welche
durch Lécher 200 im hinteren Ende 202 der Schei-
benantriebsvorschubvorrichtung 48 durchgeflhrt
sind, miteinander verbunden sind. In der dargestell-
ten bevorzugten Ausfiihrungsform weisen der obere
Ziehgriff 194 und der untere Ziehgriff 196 jeweils eine
nach innen gewodlbte, strukturierte AuRenoberflache
(d.h., die obere und die untere Oberflache des Zieh-
griffs 32) auf, um das Fassen des Ziehgriffs 32 zwi-
schen Daumen und Finger der Hand eines Benutzers
zu erleichtern. Der Abdeckmechanismus 188 ist am
Fuhrungsblock 182 angebracht, wobei die Scheiben-
antriebsvorschubvorrichtung 48 und die Gehause-
fuhrung 186 dazwischen angeordnet sind. Der Sen-
soraktuator 40 ist am Fuhrungsblock 182 angebracht
und ist mit dem vorderen Ende 204 der Scheibenan-
triebsvorschubvorrichtung 48 in Eingriff, wenn sich
die Scheibenantriebsvorschubvorrichtung 48 in ihrer
Testposition befindet. Der Freigabeknopf 66 ist gleit-
bar mit dem Abdeckmechanismus 188 verbunden,
um mit dem vorderen Ende 204 der Scheibenan-
triebsvorschubvorrichtung 48 in Eingriff gebracht zu
werden, wenn die Scheibenantriebsvorschubvorrich-
tung 48 die Testposition einnimmt.

[0069] Zudem ist eine Schaltscheibe 30 Uber eine
Haltescheibe 206, die durch die Schaltscheibe 30
hindurch im Fihrungsblock 182 angebracht ist, dreh-
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bar am Scheibenantriebsmechanismus 34 befestigt.
Wie in Fig. 14 am besten zu erkennen ist, verfigt die
Haltescheibe 206 Uber ein Paar an Einrastarmen
208, die sich durch ein Mittelloch 210 in der Schalt-
scheibe 30 erstrecken und in einer Offnung 212 im
Fihrungsblock 182 einrasten. Wie oben erwahnt,
umfasst die Schaltscheibe 30 eine Vielzahl an Stiften
44, die von ihrer unteren Oberflache 214 nach unten
vorstehen. Diese Stifte 44 sind so konfiguriert, dass
sie in Rasten 324 an der Sensorpackung 300 eingrei-
fen (vgl. Fig. 4), um die Sensorpackung 300 der Po-
sition der Schaltscheibe 30 entsprechend auszurich-
ten und zu drehen. Die Stifte 44 und die Rasten 324
haben somit die Zweifachfunktion des Festhaltens
der Sensorpackung 300 an der Schaltscheibe 30, da-
mit sich die Sensorpackung 300 gemeinsam mit der
Schaltscheibe 30 dreht, und des Positionierens der
Sensorpackung in korrekter Umgangsausrichtung in
Bezug auf die Schaltscheibe 30.

[0070] Wie zuvor angedeutet wurde, wird die Schei-
benantriebsvorschubvorrichtung 48 vom Benutzer,
der eine Ziehkraft an den Ziehgriff 32 zur Bewegung
des Griffs 32 von der Bereitschaftsposition in die aus-
gefahrene Position anlegt, vom hinteren Ende 16 des
Gehauses 12 weg gezogen (weg vom Testende 14).
Wehrend der Ziehgriff 32 vom hinteren Ende 22 des
oberen Fachs 18 weg gezogen wird, wird die Schei-
benantriebsvorschubvorrichtung 48 vom Fihrungs-
block 182, der Gehausefiihrung 186 und dem Ab-
deckmechanismus 188 in eine seitlich verlaufende
Richtung gefiihrt. Gleitet die Scheibenantriebsvor-
schubvorrichtung 48 zum hinteren Ende 22 des obe-
ren Fachs 18 hin, so I0st der Schaltscheibenantriebs-
arm 50 die Drehung der Schaltscheibe 30 aus.

[0071] Der Schaltscheibenantriebsarm 50 erstreckt
sich von der Scheibenantriebsvorschubvorrichtung
48 aus nach hinten. Der Schaltscheibenantriebsarm
50 umfasst eine Blattfeder 54, die aus einem Feder-
material, wie beispielsweise Edelstahl, hergestellt ist
und dazu dient, den Arm 50 von der nach Scheiben-
antriebsvorschubvorrichtung 48 nach auf3en hin vor-
zuspannen. Ein Nockenknopf 52 ist am distalen Ende
des Armes 50 angebracht und so konfiguriert, dass er
in die obere Oberflache (in der Ansicht aus Fig. 13)
der Schaltscheibe 30 eingreift. Im Besonderen ist der
Schaltscheibenantriebsarm 50 so gebogen, dass er
durch einen Schlitz 218 im Fuihrungsblock 182 hin-
durch nach unten vorsteht, sodass der Nockenknopf
52 von einer Oberflache dessen nach aufen vor-
steht. Der Schlitz 218 ist so konzipiert, dass sich der
Schaltscheibenantriebsarm 50 und der Nockenknopf
52 entlang dem Schlitz 218 in der Scheibenantriebs-
vorschubvorrichtung 48 bewegen kénnen, wenn die
Scheibenantriebsvorschubvorrichtung 48 wahrend
des Testvorgangs vor- und zuriickbewegt wird. Der
Schlitz 218 verhindert zudem eine Seitwartsbewe-
gung des Schaltscheibenantriebsarms 50 in Bezug
auf die Scheibenantriebsvorschubvorrichtung 48

(d.h., sie stellt eine seitliche Stutze fur den Schalt-
scheibenantriebsarm 50 bereit).

[0072] Wie Fig. 13 am besten enthommen werden
kann, umfasst die obere Oberflache 216 der Schalt-
scheibe 30 eine Reihe an sich radial erstreckenden
Rillen 60 und eine Vielzahl an sich krummlinig erstre-
ckenden Rillen 56. Der Nockenknopf 52 ist dafiir kon-
figuriert, wahrend der Bewegung der Scheibenan-
triebsvorschubvorrichtung 48 entlang dieser Rillen 56
und 60 zu gleiten. Gleitet die Scheibenantriebsvor-
schubvorrichtung 8 in Richtung hinteres Ende 22 des
oberen Fachs 18, so bewegt sich der Nockenkopf 52
entlang den krummlinig verlaufenden Rillen 56, was
die Drehung der Schaltscheibe 30 auslést. In der dar-
gestellten bevorzugten Ausfiihrungsform sind zehn
radial verlaufende Rillen 60 und zehn krummlinig ver-
laufende Rillen 56 rund um den Umfang der Schalt-
scheibe 30 in gleichmaligem Abstand ausgebildet,
wobei jeweils eine der sich radial erstreckenden Ril-
len 60 zwischen einem Paar an sich krummlinig er-
streckenden Rillen 56 bereitgestellt ist. Dementspre-
chend sorgt die Bewegung der Scheibenantriebsvor-
schubvorrichtung 48 zum hinteren Ende 22 des obe-
ren Fachs 18 fir eine 1/10-Umdrehung der Schalt-
scheibe 30.

[0073] Wenn der Ziehgriff 32 vom hinteren Ende 16
des Gehauses 12 weg in eine vollstandig ausgefah-
rene Position gezogen wird, so Uberwindet der No-
ckenknopf 52 eine duRere Stufe 220, die das Aulien-
ende 222 der krummlinig verlaufenden Rille 56 von
der benachbarten radial verlaufenden Rille 60 trennt.
Die duRere Stufe 220 wird durch einen Unterschied in
der Tiefe zwischen dem Aufienende 222 der krumm-
linig verlaufenden Rille 56 und dem AulRenende 224
der benachbarten radial verlaufenden Rille 60 ausge-
bildet. Im Besonderen ist das Auflenende 224 der ra-
dial verlaufenden Rille 60 tiefer als das Auf3enende
222 der krummlinig verlaufenden Rille 56. Bewegt
sich nun also der Nockenknopf 52 von der sich
krummlinig erstreckenden Rille 56 in die benachbar-
te, sich radial erstreckende Rille 60, so sorgt die Vor-
spannkraft der Blattfeder 54 des Schaltscheibenan-
triebsarms 50 fir die nach unten gerichtete, an der
auleren Stufe 220 vorbei fihrende Bewegung des
Nockenknopfs 52. Die dufRere Stufe 220 halt den No-
ckenknopf 52 davon ab, wieder in das Aul3enende
222 der krummlinig verlaufenden Rille 56 einzutre-
ten, wenn die Bewegungsrichtung der Scheibenan-
triebsvorschubvorrichtung 48 umgekehrt wird (wor-
auf nachstehend noch eingegangen wird).

[0074] Die Drehung der Schaltscheibe 30 I6st bei
der Sensorpackung 300 die gleiche Drehbewegung
aus, sodass die als nachstes zur Verfigung stehende
Sensorvertiefung 304 in die Bereitschaftsposition, die
an das Testende 14 des Gehauses angrenzt, ge-
bracht wird. Die Sensorpackung 300 dreht sich ge-
meinsam mit der Schaltscheibe 30 aufgrund des Ein-
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griffs der Rasten 324 an der Sensorpackung 300 mit
den Stiften 44 an der Schaltscheibe 30. Wie oben er-
lautert wurde, enthalt jede Sensorvertiefung 304 ei-
nen Wegwerfsensor 302, der beim Glucosetestvor-
gang verwendet werden soll.

[0075] Eine weitere nach hinten flihrende Bewe-
gung der Scheibenantriebsvorschubvorrichtung 48
wird von einer Rickwand 226 am Fiihrungsblock 182
verhindert. In der dargestellten bevorzugten Ausfiih-
rungsform umfasst die Rickwand 226 ein mit Schlit-
zen versehenes Gehduse 180 zum Halten des Elas-
tomerverbindungsstiicks 174, das die Elektronikan-
ordnung 62 mit der im unteren Fach 24 bereitgestell-
ten flexiblen Schaltung 156 verbindet. Ein Innenrand
der Scheibenantriebsvorschubvorrichtung 48 greift
die in die Ruckwand 226 am Fuhrungsblock 182 ein,
wenn die Scheibenantriebsvorschubvorrichtung 48
die vollstandig ausgefahrene Position eingenommen

hat (vgl. Fig. 6).

[0076] Der Ziehgriff 32 wird nun handisch aus der
vollstandig ausgefahrenen Position nach zuriick in-
nen, an der Bereitschaftsposition (Eig. 1) vorbei in
eine Testposition gedrickt (Fig. 7). Wie zuvor ange-
deutet, I6st die nach innen gerichtete Bewegung des
Ziehgriffs 32 die Entnahme eines Sensors 302 aus
der Sensorpackung 300 und die Platzierung des Sen-
sors 302 an einer Testposition durch den Scheiben-
antriebsmechanismus 34 aus.

[0077] Wie in den Fig. 13 und Fig. 14 am deutlichs-
ten zu erkennen ist, umfasst der Scheibenantriebs-
mechanismus 34 eine Klingenanordnung 58, die ei-
nen Schwingarm 230 mit einem ersten Ende 232 be-
sitzt, welches Uber ein Paar an Gelenkzapfen 234 mit
der Scheibenantriebsvorschubvorrichtung 48
schwenkbar verbunden ist. Mit dem zweiten Ende
236 des Schwingarms 230 ist eine Klinge 36 verbun-
den. Das zweite Ende 236 des Schwingarms 230 um-
fasst zudem einen ersten Nockensto3el 238 und ei-
nen zweiten NockenstéRel 240, die jeweils die Form
eines sich transversal erstreckenden Stabs aufwei-
sen. Der erste NockenstdRel 238 ist so konfiguriert,
dass er einem an einer Seite der Klingenanordnung
58 durch den Fiihrungsblock 182, der Gehausefih-
rung 186 und dem Abdeckmechanismus 188 ausge-
bildeten Weg folgt. Im Besonderen ist dieser Weg
durch einen Nockenvorsprung 242 an der Gehause-
fuhrung 186 ausgebildet, der zwischen dem Nocken-
vorsprung 242 und dem Abdeckmechanismus 188
einen oberen Weg ausbildet und zwischen dem No-
ckenvorsprung 242 und dem Fihrungsblock 182 ei-
nen unteren Weg 246 ausbildet. Ist der erste Nocken-
st6RRel 238 im oberen Weg 244 angeordnet, so nimmt
die Klinge 36 ihre eingezogene Position ein. Ist der
erste NockensttfRel 238 hingegen im unteren Weg
246 angeordnet, so nimmt die Klinge 36 ihre ausge-
fahrene Position ein. Der obere Weg 244 und der un-
tere Weg 246 sind an beiden Enden des Nockenvor-

sprungs 242 miteinander verbunden und bilden so
eine durchgehende Schleife aus, entlang der der ers-
te NockenstoRRel 238 bewegt werden kann.

[0078] Der zweite Nockenstofiel 240 ist mit einer an
der Gehauseflihrung 186 angebrachten Nockenfeder
248 in Eingriff. Wie nachstehend noch erklart wird,
fuhrt die Nockenfeder 248 die Klingenanordnung 58
vom unteren Weg 246 zum oberen Weg 244, wenn
die Scheibenantriebsvorschubvorrichtung 48 anfang-
lich von der Bereitschafts-Position in die ausgefahre-
ne Position gedruckt wird. Die Scheibenantriebsvor-
richtung 48 umfasst auch eine Feder 250 zum Vor-
spannen der Klinge 36 in Richtung der ausgefahre-
nen Position, wenn die Scheibenantriebsvorrichtung
48 anfangs vor der ausgefahrenen Position in die
Testposition gedriickt wird. In der dargestellten be-
vorzugten Ausfuhrungsform umfasst die Feder 250
eine Blattfeder, die Druck an die Oberseite des
Schwingarms 230 austibt.

[0079] Wenn der Zieharm 32 handisch von der aus-
gefahrenen Position in die Testposition gedrtickt wird,
wird die Scheibenantriebsvorschubvorrichtung 48
seitwarts zum Test- oder Vorderende 14 des Gehau-
ses 12 geschoben. Sobald die Scheibenantriebsvor-
schubvorrichtung 48 ihre Vorwartsbewegung be-
ginnt, spannt die Feder 250 den Schwingarm 230
nach unten zur Schaltscheibe 30 hin vor, sodass der
erste NockenstéRRel 238 in eine abgeschragte Ober-
flache 252 am Innenende 268 des Nockenvor-
sprungs 242 eingreift und in den unteren Weg 246
gezwungen wird.

[0080] Dadurch wird die Klinge 36 veranlasst, ihre
ausgefahrene Position einzunehmen, sodass die
Klinge 36 durch einen Klingenschlitz 46 in der Schalt-
scheibe 30 hindurch vorsteht und die Schutzfolie 310,
die eine der Sensorvertiefungen 304 enthalt, durch-
sticht und in die Raste 312 am hinteren Ende 308 des
darin enthaltenen Sensors 302 eingreift. Wahrend
die Scheibenantriebsvorschubvorrichtung 48 ihre Be-
wegung zum vorderen Ende 20 des oberen Fachs 18
fortsetzt, setzt auch der erste Nockenstof3el 238 die
Bewegung entlang dem unteren Weg 246 fort und
veranlasst so die Klinge 36, in ihrer durch den Klin-
genschlitz 46 vorstehenden Position zu verbleiben,
sodass diese sich entlang dem Klingenschlitz 46 be-
wegt und den Sensor 302 nach vorne aus der Sen-
sorvertiefung 304 hinaus und in eine Testposition am
vorderen Ende 14 des Gehduses 12 drlckt. Der Sen-
sor 302 befindet sich in der Testposition, sobald das
vordere Ende 306 des Sensors 302 aus der am vor-
deren Ende des Fihrungsblocks 182 ausgebildeten
Sensordffnung 254 vorsteht. Solange sich der Sen-
sor 302 in der Testposition befindet, wird er durch den
Eingriff der Klinge 36 an der Raste 312 am hinteren
Ende des Sensors 302 daran gehindert, durch die
Sensordffnung hindurch wieder zurtick geschoben zu
werden.
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[0081] Sobald die Scheibenantriebsvorschubvor-
richtung 48 die Testposition erreicht hat, greift das
vordere Ende 204 der Scheibenantriebsvorschubvor-
richtung 48 gleichzeitig in den Sensoraktuator 40 und
den Freigabeknopf 66 ein. Im Besonderen greift das
vordere Ende 204 der Scheibenantriebsvorschubvor-
richtung 48 in den Freigabeknopf 66 ein und drickt
diesen nach auflen, sodass dieser von der oberen
Oberflache des unteren Fachs 18 vorsteht. Gleich-
zeitig greift das vordere Ende 204 der Scheibenan-
triebsvorschubvorrichtung 48 in ein Kontaktpolster
256 am Sensoraktuator 40 ein, um den Sensoraktua-
tor 40 nach unten zu driicken. Die nach unten gerich-
tete Bewegung sorgt dafir, dass ein Paar an Metall-
kontakten 38 am Sensoraktuator 40 in die Sensoroff-
nung 254 am Fuhrungsblock 182 hinein vorstehen
und in die Kontakte 314 am Sensor 302 fur den Glu-
cosetestvorgang eingreifen. Diese Metallkontakte 38
legen zudem eine Reibungskraft an den Sensor 302
an, sodass der Sensor 302 nicht vor Beendigung des
Glucosetestvorgangs verfriiht aus der Sensoréffnung
254 fallt. In der dargestellten bevorzugten Ausflih-
rungsform sind die Metallkontakte 38 bis zu einem
gewissen Grad biegsam und aus Edelstahl herge-
stellt. Die Gehausefihrung 186 umfasst Stutzrippen
187, die angrenzend an die Metallkontakte 38 bereit-
gestellt sind, um ein Verbiegen der Metallkontakte 38
zu verhindern. Wie oben erklart wurde, ermoglichen
die Metallkontakte 38 die Ubertragung elektrischer
Signale zwischen dem Sensor 302 und der Elektroni-
kanordnung wahrend des Glucosetestvorgangs.

[0082] Nach Beendigung des Glucosetestvorgangs
wird der Freigabeknopf 66 nach unten gedrickt, um
den Sensor 302 aus der Testposition freizugeben.
Der Freugabeknopf 66 weist eine schrage Kontakto-
berflache 258 auf, die in einem gewissen Winkel in
das vordere Ende 204 der Scheibenantriebsvor-
schubvorrichtung 48 eingreift. Beim Drucken des
Freigabeknopfs 66 gleitet die schrage Kontaktober-
flache 258 entlang dem vorderen Ende 204 des
Scheibenantriebsvorschubvorrichtung 48 und [0st
dadurch die Rickwartsbewegung der Scheibenan-
triebsvorschubvorrichtung 48 von der Testposition
zur Bereitschaftsposition aus. In der dargestellten be-
vorzugten Ausfuhrungsform wird die Scheibenan-
triebsvorschubvorrichtung 48 um eine Strecke von
8,080 Zoll zur Seite bewegt. Die Bewegung der
Scheibenantriebsvorschubvorrichtung 48 hin zur Be-
reitschaftsposition veranlasst die Lésung des Ein-
griffs des vorderen Endes 204 der Scheibenantriebs-
vorschubvorrichtung 48 in das Kontaktpolster am
Sensoraktuator 40, wodurch sich der Sensoraktuator
40 nun weg bewegen und den Eingriff in den Sensor
302 I6sen kann. Der Sensor 302 kann nun durch
leichtes Druicken des vorderen Endes 14 der Senso-
rausgabevorrichtung 10 nach unten enthommen wer-
den.

[0083] Wie oben erwahnt wurde, bewegt sich der

Nockenknopf 52 am Schaltscheibenantriebsarm 50
entlang einer der sich radial erstreckenden Rillen 60,
wenn die Scheibenantriebsvorschubvorrichtung 48
von der ausgefahrenen Position in die Testposition
gedrickt wird, wodurch die Drehung der Schaltschei-
be 30 und der Sensorpackung 300 verhindert wird.
Die sich radial erstreckende Rille 60 umfasst einen
Schragabschnitt 260, der die Tiefe der Rille 60 an-
dert. Im Besonderen verringert der Schragabschnitt
260 die Tiefe der radial verlaufenden Rille 60, sodass
der Mittelabschnitt der sich radial erstreckenden Rille
60 weniger tief als die krummlinig verlaufenden Rillen
56 ist. Die sich radial erstreckende Rille 60 umfasst
ferner eine innere Stufe 262 in der Nahe ihres inne-
ren Endes 264 (d.h. in der Nahe der Schaltscheibe
30). Die innere Stufe 262 ist entlang der Kreuzung
des inneren Endes 264 der radial verlaufenden Rille
60 und des inneren Endes 266 der krummlinig verlau-
fenden Rille 56 ausgebildet. Wird nun die Scheiben-
antriebsvorschubvorrichtung 48 von der ausgefahre-
nen Position zur Testposition gedriickt, bewegt sich
der Nockenknopf 52 dem Schragabschnitt 260 der
radial verlaufenden Rille 60 nach oben, an der inne-
ren Stufe 262 vorbei und tritt in die benachbarte,
krummlinig verlaufende Rille 56 ein. Die Vorspann-
kraft der Blattfeder 54 des Schaltschiebenantriebs-
arms 50 sorgt dafiir, dass sich der Nockenknopf 52
an der inneren Stufe 262 vorbei nach unten bewegt.
Die innere Stufe 262 hindert den Nockenknopf 52 am
Wiedereintritt in die sich radial erstreckende Rille 60,
wenn die Bewegungsrichtung der Scheibenantriebs-
vorschubvorrichtung 48 umgekehrt wird (so wie oben
in Zusammenhang mit der nach auflen gerichteten
Bewegung der Scheibenantriebsvorschubvorrich-
tung 48 erlautert wurde).

[0084] Sobald die Scheibenantriebsvorschubvor-
richtung 48 die Testposition erreicht hat, 1auft der ers-
te Nockenstoflel 238 am AulRenende 270 des No-
ckenvorsprungs 242 vorbei. Gleichzeitig bewegt sich
der zweite NockenstoRel 240 Uber das Ende der No-
ckenfeder 248 hinaus, die sich nach hin aus dem
Weg zuriickzieht, wahrend sich der erste Nockensto-
Rel 238 dem AuRenende 270 des Nockenvorsprungs
242 nahert. Sobald der erste Nockenstof3el 238 das
Ende der Nockenfeder 248 passiert hat, bewegt sich
die Nockenfeder 240 nach unten, um in den zweiten
Nockenstoflel 240 einzugreifen und diesen nach
oben zu fuhren, wenn die Bewegungsrichtung der
Scheibenantriebsvorschubvorrichtung 48 umgekehrt
und diese zur ausgefahrenen Position geschoben
wird. Im besonderen fiihrt die Nockenfeder 248 den
zweiten NockenstdRel 240 nach oben, sodass der
erste NockenstdRel 238 in den oberen Weg 244 ein-
tritt und die Klinge 36 zuriickgezogen wird, wenn die
Scheibenantriebsvorschubvorrichtung 48 nach au-
Ren zur ausgefahrenen Position hin gedriickt wird.

[0085] Wie oben erklart wurde, wird die Scheiben-
antriebsvorschubvorrichtung 48 nach auflen ge-
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druckt, um den Testvorgang einzuleiten. Wahrend
dieser nach auf3en gerichteten Bewegung der Schei-
benantriebsvorschubvorrichtung 48 bewegt sich der
Nockenknopf 52 am Schaltscheibenantriebsarm 50
entlang einer der krummlinig verlaufenden Rillen 56,
um die Schaltscheibe 30 zu drehen. Wahrend dieser
nach aufRen gerichteten Bewegung bewegt sich der
erste Nockenstoliel 238 an der Klingenanordnung 58
entlang dem oberen Weg 244. Folglich wird die Klin-
ge 36 aus dem Klingenschlitz 46 in der Schaltscheibe
30 zurlickgezogen, sodass sich die Schaltscheibe als
Reaktion auf die Tatigkeit des Nockenknopfs 52 in
der krummlinig verlaufenden Rille 56 frei drehen
kann. Sobald die Scheibenantriebsvorschubvorrich-
tung 48 die vollstandig ausgefahrene Position er-
reicht hat, 1auft der erste NockenstoRel 238 am Inne-
nende 268 des Nockenvorsprungs 242 vorbei und
wird durch die Vorspannkraft der Feder 250 am
Schwingarm 230 der Klingenanordnung 58 in den un-
teren Weg 246 gefihrt.

[0086] Vor der Verwendung der Sensorausgabevor-
richtung 10 muss die Sensorausgabevorrichtung 10
mit einer Sensorpackung 300 bestiickt werden, falls
dies noch nicht getan wurde oder falls alle Sensoren
302 in der zuvor eingebrachten Sensorpackung 300
bereits verwendet worden sind. Um eine Sensorpa-
ckung 300 einzubringen, werden das untere Fach 24
und das obere Fach 18 gedffnet, indem die Verriege-
lung 72 am unteren Fach 24 nach unten gedrickt
wird. In der dargestellten bevorzugten Ausfihrungs-
form 16st das Offnen des unteren Fachs 24 und des
oberen Fachs 18 die Ablésung des Elastomerverbin-
dungsstiicks 174 von den Kontakten 166 an der Au-
tocal-Scheibe 158 aus und unterbricht dadurch die
elektrische Verbindung zwischen der Autocal-Schei-
be 158 und der Elektronikanordnung 62. Dadurch
wird ein elektronischer Zahler (der Teil der Elektroni-
kanordnung 62 ist), der die Anzahl der ungebrauch-
ten Sensoren 302 in der Sensorpackung 300 regist-
riert, auf Null (0) zurlickgesetzt.

[0087] Das gedffnete Gehause 12 wird dann so ge-
dreht, dass die untere Oberflaiche 214 der Schalt-
scheibe 30 so wie in Fig. 3 nach oben weist. Eine
Sensorpackung 300 wird nun auf die Schaltscheibe
30 gelegt, indem die Rasten 324 entlang dem Um-
fang der, Sensorpackung passend zu den Stiften 44
an der Schaltscheibe 30 ausgerichtet werden. Da-
nach wird das untere Fach 24 gelenkig auf das obere
Fach 18 geklappt, um die Sensorpackung 300 im Ge-
hause einzuschlieBen. Sobald das untere Fach 24
durch die Verriegelung 72 am oberen Fach 18 befes-
tigt ist, ist die Sensorausgabevorrichtung 10 betriebs-
bereit.

[0088] Im Folgenden wird eine kurze Beschreibung
der Benutzung der Sensorausgabevorrichtung 10 be-
reitgestellt. Zunachst wird der Ziehgriff 32 handisch
von einer Bereitschaftsposition (Fig. 1), angrenzend

an das hintere Ende 16 des Gehauses 12, in eine
ausgefahrene Position (Fig. 6) weg vom hinteren
Ende 16 des Gehauses 12 gezogen. Die nach aufden
gerichtete Bewegung des Ziehgriffs 32 sorgt dafur,
dass die Sensorausgabevorrichtung 10 auf EIN ge-
schaltet wird. Auf3erdem I6st die nach aul3en gerich-
tete Bewegung des Ziehgriffs 32 die Bewegung des
Nockenknopfs 52 am Schaltscheibenantriebsarm 50
entlang einer der krummlinig verlaufenden Rillen 56
an der oberen Oberflache 216 der Schaltscheibe 30
aus, um die Schaltscheibe 30 um 1/10 einer vollen
Umdrehung zu drehen. Die Drehung der Schaltschei-
be 30 veranlasst die Drehung der Sensorpackung
300, sodass die nachst folgende der Sensorvertie-
fungen 304 in einer Bereitschaftsposition in fluchten-
der Ausrichtung mit dem Testende 14 des Gehauses
12 platziert wird. Gleichzeitig wird die Klingenanord-
nung 58 zurlickgezogen und zur Mitte der Schalt-
scheibe 30 hin bewegt.

[0089] Nun wird der Ziehgriff 32 handisch in Inneren
von der ausgefahrenen Position (Fig. 6) an der Be-
reitschaftsposition (Fig. 1) vorbei nach hinten in eine
Testposition (Fig. 7) gedrickt. Diese innere Bewe-
gung des Ziehgriffs 32 sorgt dafiir, dass die Klingen-
anordnung 58 nach unten geschwenkt wird, sodass
eine Klinge 36 einen Abschnitt der Schutzfolie 310,
welche die in der Bereitschaftsposition befindliche
Sensorvertiefung 304 abdeckt, durchsticht und in den
in der Sensorvertiefung 304 angeordneten Sensor
302 eingreift. Wahrend der Ziehgriff 32 die Ruck-
wartsbewegung zum Gehause 12 hin weiterfihrt,
drickt die Klingenanordnung 58 den Sensor 302 aus
der Sensorvertiefung 304 heraus in eine Testposition
am vorderen Ende 14 des Gehauses 12. Gleichzeitig
bewegt sich der Nockenknopf 52 am Schaltscheiben-
antriebsarm 50 entlang einer der sich radial erstre-
ckenden Rillen 60, um die Drehung der Schaltschei-
be 30 zu verhindern.

[0090] Nachdem der Sensor 302 vollstandig aus der
Sensorvertiefung 304 ausgeworfen und in eine vom
vorderen Ende 14 des Gehauses 12 vorstehende Po-
sition gedrickt wurde, greift der Sensoraktuator 40 in
den Sensor 302 ein, um den Sensor 302 in der Test-
position zu halten und den Sensor 302 mit der Elek-
tronikanordnung 62 zu koppeln. Das vordere Ende
306 des Sensors wird nun in ein Tropfchen des zu
testenden Bluts eingeflihrt, wodurch das Blut mittels
der Elektronikanordnung 62 analysiert wird. Die Er-
gebnisse der Analyse werden daraufhin an der Flis-
sigkristallanzeige 64 der Sensorausgabevorrichtung
10 angezeigt.

[0091] Nachdem die Blutanalyse abgeschlossen ist,
wird der Freigabeknopf 66 am oberen Fach 18 ge-
drickt, um den Eingriff des Sensoraktuators 40 zu 16-
sen und den Sensor 302 freizugeben, der dann durch
leichtes Driicken des vorderen Endes 14 des Gehau-
ses 12 nach unten entsorgt werden kann.
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[0092] Obwohl die Erfindung unter Bezugnahme auf
die Einzelheiten der veranschaulichten Ausfiihrungs-
form beschrieben wurde, dienen diese Einzelheiten
nicht der Einschrankung des Schutzumfangs der Er-
findung, der in den beigefligten Ansprichen definiert
ist. Beispielsweise kann die Sensorausgabevorrich-
tung 10 zur Analyse von Testfluiden hinsichtlich an-
derer Analyten als der Blutglucose verwendet wer-
den. Die Sensorausgabevorrichtung 10 kann prak-
tisch bei der Analyse einer Art chemischen Fluids ein-
gesetzt werden, dass mittels eines Reagensmateri-
als analysiert werden kann.

Patentanspriiche

1. Sensorenausgabevorrichtung zur Handha-
bung einer Sensorpackung, die eine Vielzahl von
Sensoren enthalt, wobei die Vielzahl von Sensoren in
einer Sensorvertiefung auf der Sensorpackung ange-
ordnet und von einer Schutzfolienabdeckung einge-
schlossen sind, wobei die Sensorausgabevorrich-
tung ferner fur die Durchfihrung eines Tests unter
Verwendung eines dieser Vielzahl von Sensoren an-
gepasst ist, umfassend:
ein Auflengehduse (12) mit einem vorderen Ende
und einem hinteren Ende, wobei das AulRengehause
aullerdem einen Sensorschlitz umfasst, durch den
einer der Sensoren ausgegeben wird, um den Test
durchzufiihren, wobei der Sensorschlitz am vorderen
Ende des AulRengehauses angeordnet ist; und
einen mechanischen Mechanismus, der im Allgemei-
nen innerhalb des Aufiengehduses angeordnet ist,
wobei der mechanische Mechanismus eine Schalt-
scheibe (30) zum Tragen und Drehen der Sensorpa-
ckung, einen Schaltscheibenantriebsarm zum Dre-
hen der Schaltscheibe, eine Klingenanordnung (58)
zum Durchstechen der Folienabdeckung und Aus-
werfen eines der Sensoren aus der Sensorvertiefung
und durch den Sensorschlitz hindurch und eine
Scheibenantriebsvorschubvorrichtung (48), auf wel-
cher der Schaltscheibenantriebsarm und die Klingen-
anordnung montiert sind, umfasst, wobei die Schei-
benantriebsvorschubvorrichtung in Bezug auf das
Auflengehduse beweglich ist,
worin die Sensorausgabevorrichtung betatigt wird, in-
dem zuerst die Scheibenantriebsvorschubvorrich-
tung in eine erste Richtung bewegt wird, damit der
Schaltscheibenantriebsarm die Schaltscheibe dreht,
und dann die Scheibenantriebsvorschubvorrichtung
in eine zweite Richtung bewegt wird, sodass die Klin-
genanordnung die Folienabdeckung durchsticht und
einen der Sensoren aus der Sensorvertiefung und
durch den Sensorschlitz hindurch auswirft.

2. Sensorausgabevorrichtung nach Anspruch 1,
worin ein Ziehgriff (32) am hinteren Ende der Schei-
benantriebsvorschubvorrichtung angebracht ist und
der Ziehgriff von einer am hinteren Ende des Aulien-
gehauses angrenzenden Testposition zu einer aus-
gefahrenen, vom hinteren Ende des Auflengehduses

beabstandeten Position bewegt wird, wenn die
Scheibenantriebsvorschubvorrichtung in die erste
Richtung bewegt wird, und von der ausgefahrenen
Position in die Testposition bewegt wird, wenn die
Scheibenantriebsvorschubvorrichtung in die zweite
Richtung bewegt wird.

3. Sensorausgabevorrichtung nach Anspruch 2,
worin der Ziehgriff in eine Bereitschaftsposition be-
wegt werden kann, wobei sich die Bereitschaftsposi-
tion zwischen der Testposition und der ausgefahre-
nen Position befindet und der Ziehgriff in die Bereit-
schaftsposition bewegt wird, um den Sensor aus dem
Sensorschlitz auszugeben.

4. Sensorausgabevorrichtung nach Anspruch 1,
worin die Schaltscheibe eine Vielzahl sich krummlinig
erstreckender Rillen (56) und eine Vielzahl sich radial
erstreckender Rillen (60) aufweist, wobei jede der
sich radial erstreckenden Rillen zwischen einem be-
nachbarten Paar sich krummlinig erstreckender Ril-
len angeordnet ist, wobei jede der sich krummlinig er-
streckenden Rillen ein Innenende aufweist, das mit
einem Innenende einer benachbarten, sich radial er-
streckenden Rille zusammenfallt, die auf einer ersten
Seite davon angeordnet ist, und jede der sich krumm-
linig erstreckenden Rillen ein AuRenende aufweist,
das mit einem AuRRenende einer benachbarten, sich
radial erstreckenden Rille zusammenfallt, die auf ei-
ner zweiten Seite davon angeordnet ist, und worin
ferner die sich krummlinig erstreckenden Rillen und
die sich radial erstreckenden Rillen so konfiguriert
sind, dass der Schaltscheibenantriebsarm eingreifen
kann.

5. Sensorausgabevorrichtung nach Anspruch 4,
worin der Schaltscheibenantriebsarm einen Nocken-
knopf (52) aufweist, der so konfiguriert ist, dass er
entlang der sich krummlinig erstreckenden Rillen und
der sich radial erstreckenden Rillen gleitet, wenn die
Scheibenantriebsvorschubvorrichtung bewegt wird,
und worin der Nockenknopf ferner entlang einer der
sich krummlinig erstreckenden Rillen gleitet, wenn
die Scheibenantriebsvorschubvorrichtung in die erste
Richtung bewegt wird und der Nockenknopf entlang
einer der sich radial erstreckenden Rillen gleitet,
wenn die Scheibenantriebsvorschubvorrichtung in
die zweite Richtung bewegt wird.

6. Sensorausgabevorrichtung nach Anspruch 5,
worin das Innenende der einzelnen sich krummlinig
erstreckenden Rillen, das mit dem Innenende der be-
nachbarten, sich radial erstreckenden Rille zusam-
menfallt, die auf deren ersten Seite angeordnet ist,
eine innere Stufe umfasst, um den Nockenknopf in
die sich krummlinig erstreckende Rille zu leiten, und
worin das Aullenende der sich krummlinig erstre-
ckenden Rillen, das mit dem AulRenende der benach-
barten, sich radial erstreckenden Rille zusammen-
fallt, die auf deren zweiten Seite angeordnet ist, eine
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aulere Stufe umfasst, um den Nockenknopf in die
sich radial erstreckende Rille zu leiten.

7. Sensorausgabevorrichtung nach Anspruch 1,
worin die Schaltscheibe eine Vielzahl von Schlitzen
umfasst, die so konfiguriert sind, dass eine Klinge auf
der Klingenanordnung durch eine der Schlitze ragt,
um die Folienabdeckung zu durchstechen und einen
der Sensoren aus der Sensorvertiefung und durch
den Sensorschlitz hindurch auszuwerfen.

8. Sensorausgabevorrichtung nach Anspruch 1,
die zur Durchfihrung eines Tests unter Verwendung
eines Flussigkeitstestsensors angepasst ist, wobei
der Flissigkeitstestsensor durch eine Einwegsensor-
packung bereitgestellt ist, die in die Sensorausgabe-
vorrichtung eingesetzt wird, wobei die Sensorpa-
ckung eine Vielzahl von Sensorvertiefungen auf-
weist, die mit einer Schutzfolie bedeckt sind, wobei
der Flussigkeitstestsensor vor der Durchfiihrung des
Tests in einer der Sensorvertiefungen eingeschlos-
sen ist und die Sensorausgabevorrichtung Folgen-
des umfasst:
ein AuRengehause mit einem vorderen Ende und ei-
nem hinteren Ende, wobei das Auliengehause ferner
ein oberes Fach und eine unteres Fach umfasst, wo-
bei das obere Fach und das untere Fach nahe dem
hinteren Ende des AuRengehauses auf muschelarti-
ge Weise gelenkig miteinander verbunden sind, da-
mit das Auldenge- hduse gedffnet werden kann, um
die Sensorpackung einzusetzen;
eine nahe dem vorderen Ende des Aullengehduses
angeordnete Verriegelung, die angepasst ist, um das
obere Fach mit dem unteren Fach zu verbinden und
das Auliengehause nach dem Einsetzen der Sensor-
packung zu verschlie3en;
einen am vorderen Ende des Auliengehauses ange-
ordneten Sensorschlitz, wobei der Sensorschlitz an-
gepasst ist, um den Flissigkeitstestsensor aufzuneh-
men, wobei der Flissigkeitstestsensor wahrend der
Durchflihrung des Tests durch den Sensorschlitz hin-
durch nach aufen ragt;
eine Schaltscheibe zum Tragen und Drehen der Sen-
sorpackung, wobei die Schaltscheibe drehbar im Au-
Rengehause montiert ist und eine erste Oberflache
und eine zweite Oberflache umfasst, wobei die erste
Oberflache so konfiguriert ist, dass sie die Sensorpa-
ckung fluchtend ausrichtet und tragt, und die zweite
Oberflache eine Vielzahl sich krummlinig erstrecken-
der Rillen und eine Vielzahl sich radial erstreckender
Rillen umfasst, wobei die sich radial erstreckende Ril-
le zwischen einem benachbarten Paar sich krummli-
nig erstreckender Rillen angeordnet ist, wobei die
Schaltscheibe ferner eine Vielzahl von Klingenschlit-
zen umfasst, wobei jeder Klingenschlitz von der ers-
ten Oberflache zur zweiten Oberflache fihrt und mit
einer der Vielzahl sich radial erstreckender Rillen
fluchtend ausgerichtet ist;
eine Scheibenantriebsvorschubvorrichtung, die in-
nerhalb des AulRengehauses angeordnet ist, um die

Schaltscheibe zu drehen und den Flissigkeitstest-
sensor aus der Sensorpackung auszuwerfen, wobei
die Scheibenantriebsvorschubvorrichtung zur Seite
bewegt werden kann und einen Schaltscheibenan-
triebsarm zum Drehen der Schaltscheibe umfasst,
wobei der Schaltscheibenantriebsarm einen Nocken-
knopf aufweist, der angepasst ist, um in eine der sich
krummlinig erstreckenden Rillen und der sich radial
erstreckenden Rillen einzugreifen, wobei die Schei-
benantriebsvorschubvorrichtung ferner eine Klingen-
anordnung zum Auswerfen des Flissigkeitstestsen-
sors aus der Sensorpackung umfasst, wobei die Klin-
genanordnung einen Nockenstdel umfasst, der an-
gepasst ist, um eine Klinge durch einen der Klin-
genschlitze in der Schaltscheibe auszufahren, wobei
die Klinge angepasst ist, die Schutzfolie zu durchste-
chen und in den Flissigkeitstestsensor einzugreifen,
um den FlUssigkeitstestsensor aus der Sensorvertie-
fung und durch den Sensorschlitz hindurch auszu-
werfen, wenn sie sich in ausgefahrener Position be-
findet;

einen Ziehgriff, der im Allgemeinen am hinteren Ende
des Aulengehauses angeordnet ist, um die Schei-
benantriebsvorschubvorrichtung zu bewegen, wobei
der Ziehgriff an einem hinteren Ende der Scheiben-
antriebsvorschubvorrichtung angebracht ist und der
Ziehgriff zwischen einer am hinteren Ende des Au-
Rengehauses angrenzenden Testposition und einer
ausgefahrenen, vom hinteren Ende des AuRenge-
hduses beabstandeten Position bewegt werden
kann;

eine Elektronikanordnung zur Durchfihrung des
Tests und zur Anzeige der Testergebnisse, wobei die
Elektronikanordnung eine Leiterplatte, auf der Leiter-
platte montierte elektrische Komponenten zur Ausu-
bung elektronischer Funktionen als Reaktion auf
elektrische Signale, eine Vielzahl auf der Leiterplatte
montierte Kndpfe, um die elektrischen Komponenten
mit elektrischen Signalen zu versorgen, eine auf der
Leiterplatte montierte Flussigkristallanzeige zur An-
zeige der Testergebnisse, und auf der Leiterplatte
montierte Batterieanschlisse zum AnschlieRen an
eine Batterie umfasst, um die Elektronikanordnung
mit Strom zu versorgen; und

einen Sensoraktuator, der innerhalb des Aufienge-
hduses neben dem Sensorschlitz angeordnet ist, um
den Flussigkeitstestsensor mit der Elektronikanord-
nung zu verbinden, wobei der Sensoraktuator Metall-
kontakte aufweist, die angepasst sind, um mit Kon-
takten am FlUssigkeitstestsensor verbunden zu wer-
den, wenn der FlUssigkeitstestsensor im Sensor-
schlitz angeordnet wird, um elektrische Signale zwi-
schen dem Flissigkeitstestsensor und der Leiterplat-
te der Elektronikanordnung zu Ubertragen, wobei in
den Sensoraktuator ein vorderes Ende der Scheiben-
antriebsvorschubvorrichtung eingreift, wenn sich der
Ziehgriff in der Testposition befindet,

worin die Sensorenausgabevorrichtung betatigt wird,
indem zuerst der Ziehgriff von der Testposition in die
ausgefahrene Position gezogen wird, damit der
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Schalt- scheibenantriebsarm entlang einer der sich
krummlinig erstreckenden Rillen wandert, um die
Schaltscheibe zu drehen und die den Flussigkeits-
testsensor enthaltende Sensorvertiefung mit dem
Sensorschlitz auszurichten, und dann der Ziehgriff
von der ausgefahrenen Position in die Testposition
bewegt wird, damit die Klinge durch einen der Klin-
genschlitze in der Schaltscheibe die Folienabde-
ckung durchsticht und den Flussigkeitstestsensor
aus der Sensorvertiefung und durch den Sensor-
schlitz hindurch auswirft.

9. Verfahren zum Betéatigen einer Sensorenaus-
gabevorrichtung, die angepasst ist, um eine Sensor-
packung zu handhaben, die eine Vielzahl von Senso-
ren enthalt, wobei jeder der Vielzahl von Sensoren in
einer Sensorvertiefung auf der Sensorpackung ange-
ordnet und von einer Schutzfolienabdeckung einge-
schlossen ist, wobei die Sensorenausgabevorrich-
tung ferner angepasst ist, einen Test unter Verwen-
dung eines der Vielzahl von Sensoren durchzufiih-
ren, wobei die Sensorenausgabevorrichtung ein Au-
Rengehause mit einem Sensorschlitz umfasst, durch
den einer der Sensoren zur Durchfihrung des Tests
ausgegeben wird, und die Sensorenausgabevorrich-
tung ferner einen mechanischen Mechanismus mit
einer Schaltscheibe zum Tragen und Drehen der
Sensorpackung, einen Schaltscheibenantriebsarm
zum Drehen der Schaltscheibe, eine Klingenanord-
nung zum Durchstechen der Folienabdeckung und
Auswerfen einer der Sensoren aus der Sensorvertie-
fung und durch den Sensorschlitz hindurch und einen
Ziehgriff zum Bewegen des Schaltscheibenantriebs-
arms und der Klingenanordnung umfasst, worin das
Verfahren folgende Schritte umfasst:

a) Ziehen des Ziehgriffs weg vom AuRengehduse,
damit der Schialtscheibenantriebsarm die Schalt-
scheibe dreht und die Sensorvertiefung mit dem Sen-
sorschlitz fluchtend ausrichtet;

b) Dricken des Ziehgriffs zum AuRRengehause hin,
damit die Klingenanordnung die Folienabdeckung
durchsticht und den Sensor von der Sensorvertiefung
und durch den Sensorschlitz hindurch auswirft; und
c) Durchfuhren des Tests unter Verwendung des im
Sensorschlitz angeordne- ten Sensors.

10. Verfahren zur Durchfiihrung eines Tests
durch Betatigen einer Sensorenausgabevorrichtung,
die angepasst ist, um eine Sensorpackung zu hand-
haben, die eine Vielzahl von Sensoren enthalt, wobei
jeder der Vielzahl von Sensoren in einer Sensorver-
tiefung auf der Sensorpackung angeordnet und von
einer Schutzfolienabdeckung eingeschlossen ist, wo-
bei die Sensorenausgabevorrichtung ferner ange-
passt ist, einen Test unter Verwendung eines der
Vielzahl von Sensoren durchzufiihren, wobei die
Sensorenausgabevorrichtung ein AuRengehause mit
einem Sensorschlitz umfasst, der am vorderen Ende
des Aulengehauses angeordnet ist und durch den
einer der Sensoren zur Durchfiihrung des Tests aus-

gegeben wird, und die Sensorenausgabevorrichtung
ferner einen mechanischen Mechanismus mit einer
Schaltscheibe zum Tragen und Drehen der Sensor-
packung, eine bewegliche Scheibenantriebsvor-
schubvorrichtung, einen auf der Scheibenantriebs-
vorschubvorrichtung montierten Schaltscheibenan-
triebsarm zum Drehen der Schaltscheibe, eine auf
der Scheibenantriebsvorschubvorrichtung montierte
Klingenanordnung zum Durchstechen der Folienab-
deckung und Auswerfen eines der Sensoren aus der
Sensorvertiefung und durch den Sensorschlitz hin-
durch und einen an einem Ende der Scheibenan-
triebsvorschubvorrichtung befestigten Ziehgriff zum
Bewegen des Schaltscheibenantriebsarms umfasst,
wobei der Ziehgriff zwischen einer am hinteren Ende
des Auliengehauses angrenzenden Testposition, ei-
ner ausgefahrenen, vom hinteren Ende des Aul3en-
gehauses beabstandeten Position sowie einer Be-
reitschaftsposition zwischen der Testposition und der
ausgefahrenen Position bewegt werden kann, worin
das Verfahren folgende Schritte umfasst:

a) Offnen des AuRengehduses und Platzieren der
Sensorpackung auf der Schaltscheibe, wobei die
Sensorpackung auf der Schaltscheibe durch das Ein-
greifen von Rasten entlang des Umfangs der Sensor-
packung mit Stiften auf der Schaltscheibe platziert
wird;

b) Schlielen des AuRengehauses;

c) Fassen des Ziehgriffs zwischen einem Finger und
einem Daumen einer Hand des Benutzers, wenn der
Ziehgriff sich in der Bereitschaftsposition befindet;

d) Ziehen des Ziehgriffs von der Bereitschaftsposition
in die ausgefahrene Position, um die Scheibenan-
triebsvorschubvorrichtung zu bewegen und den
Schaltscheibenantriebsarm dazu zu bringen, die
Schaltscheibe zu drehen, wobei die Schaltscheibe
durch die Bewegung eines Nockenknopfs auf dem
Schaltscheibenantriebsarm entlang einer sich
krummlinig erstreckenden Rille auf der Schaltscheibe
gedreht wird;

e) Driicken des Ziehgriffs von der ausgefahrenen Po-
sition in die Testposition, um die Scheibenantriebs-
vorschubvorrichtung zu bewegen und die Klingenan-
ordnung dazu zu bringen, die Folienabdeckung zu
durchstechen, in den Sensor in der Sensorvertiefung
einzugreifen, den Sensor aus der Sensorvertiefung
auszuwerfen und den Sensor durch den Sensor-
schlitz hindurch zu dricken, wobei in den Sensor
eine Klinge auf der Klingenanordnung eingreift, die
durch einen Nockenst6Rel auf der Klingenanordnung
durch einen Klingenschlitz in der Schaltscheibe aus-
gefahren wird;

f) Durchfihren des Tests unter Verwendung des Sen-
sors, der im Sensorschlitz angeordnet ist;

g) Betrachten der durch den Test erhaltenen Tester-
gebnisse auf einer FlUssigkristallanzeige, die auf
dem Aullengehaduse angeordnet ist; und

h) Bewegen des Ziehgriffs von der Testposition in die
Bereitschaftsposition, damit der Sensor aus dem
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Sensorschlitz gelést wird.

Es folgen 9 Blatt Zeichnungen
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Anhangende Zeichnungen
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