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Patent trwa od dnia 7 kwietnia 1960 r.

W przelacznikach elektrycznych majg zasto-
sowanie mechanizmy, sluzgce do przelgczania
stykéw, z szybko$ciag niezaleing od szybkosci
ruchu elementéw napedowych.

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm dwu-
stronnego dzialania, stuzacy do napedu przelacz-
- nikéw, zwlaszcza przelgcznik6w pomocniczych,

uzywanych w napedach elekirycznych wylaczni-

kéw wysokiego napiecia.

Znane dotychczas podobne mechanizmy steru-
jace przelagcznikéw zaopatrzone s zwykle w
uklad krzywkowo-zapadkowy, umozliwiajgcy
przelaczenie po wyzwoleniu elementéw napedo-
wych przez odpowiednig krzywke.

Mechanizmy te posiadajg znaczng liczbe cze-
$ci, wymagajagcych dokladnej obrdbki, a ponad-

- to zywotno$é tych czesci ze wzgiedu na S$ciera-
nie sie jest stosunkowo ograniczcna.

Powyzsze wady usuwa mechanizm do napedu

*) Wlasciciel patentu o§wiadezyl, ze tworca
wynalazku jest inz, Wieslaw Pijewski,

przelgcznikéw wedlug wynalazku, dzieki temu,
ze uklad krzywkowo-zapadkowy (ryglujgcy) za-
stagpiono w nim ukladem dwéch diwigni polg-
czonych sprezyna, uruchamiajgcym przelgcznik
w okre§lonym, wzajemnym polozeniu obydwu
dzwigni. Ponadto sklada si¢ on w poréwnaniu
z podobnymi znanymi mechanizmami ze znacz-
nie mniejszej liczby czesci.

Mechanizm do mapedu przelgcznikéw elektry-
cznych wedlug wynalazku uwidoczniony jest na
rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia widok
mechanizmu z boku, a fig. 2 — jego widok
Z gory.

Mechanizm wedlug wynalazku sklada siq z
nastepujgcych czesci: podstawy 1, w ktérej ulto-
zyskowany jest walek 2 przelaczmika, sterowa-
nego tym mechanizmem. Na walku 2 jest zakli-
nowana dzwignia 3, oraz asadzona obrotowo
dzwignia 4, napedzana przez odpowiedni ele-
ment 5 mechanizmu mnapedowego wylgcznika
wysokiego mnapiecia. Zaczepy obydwu diwigni
3 i 4 mechanizmu polgczone sg ze sobg sprezyna



§rubews - 6;-uruchamiajacg dzwignie~3 w okre-
slonych polozeniach dzwigni 4. Do podstawy 1
mechanizmu przymocowane s ponadto zderza-
ki 7 ograniczajgce zakres ruchu chydwu dzwigni
w ten sposéb, ze kat obrotu dzwigni 3 jest
mniejszy od kata obrotu dzwigni 4. Na walku 2
przelgcznika osadzone sg elementy izolacyjne 8
i ruchome elementy stykowe 9, powodujgce w
okreslonym polozeniu walka 2 zestyk z nieru-
chomymij stykami 10 przelacznika.

Dzialanie mechanizmu sterujgcego wedlug wy-
nalazku opisano ponizej. S -

W polozeniu, uwidocznionym na fig. 1, odpo-
wiadajacemu przykladowo.pozycji dZzwigni 2 i 4
oznaczonej ma fig. 2 linig gruba, styki 9 i 10
przelacznika znajdujg sie w stanie otwartym.
Ructr dzwigni 4 obracanej w prawo przez ele-
ment 5 mechanizmu napedowego wylacznika
wysokiego napiecia spowodowany ma przyklad
wskutek ruchu powoduje nacigganie sprezyny
srubowej' 6; dzwignia 3 opierajgca si¢ o zde-
- rzak 7 pozostaje jednak mnieruchoma .dopoty, do-
poki dzwignia 4 po przejsciu przez punkt.mart-
wy nie znajdzie sie w poblizu pozycji oznaczo-
nej cienka linig (fig. 2). W tej pozycji dZzwigni 4
nastepuje zmiana kierunku momentu obrotowe-
go, Wywieranego przez naciag sprezyny 6 na
dzwignie 3, dzieki czemu nastepuje jej szybki
obrét w lewo do pozycji, w ktérej ovorze sie
o drugi zderzak 7. Réwnoczesny obrét watka 2
przelgceznika, na ktérym zaklinowana jest dzwig-
nia 3, powoduje zamknigcie stykdw 9 i 10, przy

czym mechanizm jest przygotowany do ruchu
w przeciwnym kierunku o odwrotnym przebie-
gu.

Zastrzezenie patentowe

Mechanizm napedowy przelgcznikéw elektry-
cznych, znamienny tym, ze posiada dzwignie (4)
osadzong na walku (2) przelgeznika, uruchamia-
na na przyklad przez mechanizm mnapedowy
wylagcznika wysokiego mnapiecia oraz zwigzang
z nig za pomocg S§rubowej sprezyny (6) druga
dzwignie (3), zaklinowang .na ‘walku (2) prze-
Iacznika i zaopatrzony jest w dwa zderzaki (7),
ograniczajace ruch obydwu diwigni (3, 4), u-
mieszczone w ten spos6b, iz kat obrotu pierw-
szej dzwigni (3) jest mniejszy o¢ kata obrotu
drugiej dZwigni (4), dzieki czemu nastepuje
zmiana kierunku momentu’ obrotowﬂe‘go, wywie-
ranego przez sprezyne (6) na obie dzwignie (3, 4)
i uzyskuje sie szybki obrot dzwigni (3) i odpo-
wiednio szybka zmiane polozenia styk6w prze-
lacznika w chwili przej$cia dziwigni (4) przez
punkt martwy ukladu dzwigni (3, 4) i sprezy-
ny (6).
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