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Obudowa kroczaca

1

Przedmiotem wynalazku jest obudowa kroczgca
zawierajgca spagnicg oraz stropnicg rozpierane
miedzy spagiem, a stropem za pomocy stojakow
hydraulicznych, powigzana =z sasiednig sekcja
urzadzeniem do roéwnoleglego przesuwania sekcji
wzgledem siebie. ‘

Znana jest obudowa kroczaca zawierajaca urzg-
dzenie do rowmoleglego wzgledem. siebie przesu-
wania sekcji np. z ,Instrukeji montazu, transportu
i obstugi $cianowej obudowy zmechanizowanej wi-

szgcej SOW-40” wydanej przez KOMAG w Gliwi- .

cach w roku 1976. Znana obudowa zawiera silow-
niki hydrauliczne zamocowane po jednym do kaz-

dego stojaka. Sitowniki te drugim koncem zamo-.

cowane sa do stojakéw sasiedniej sekcji.

Ponadto w celu usztywnienia mechanizmu obu-
dowa zawiera ciegno przebiegajace skosnie miedzy
sgsiednimi sekcjami w przyblizeniu wzdiuz lini
przechodzacej przez przedni stojak jednej sekeji
i tylny stojak sgsiedniej sekcji. W czasie przesu-
wania sekcji, sgsiednia sekcja jest rozparta i po-
zostaje w miejscu. Na skutek przesuwania sexcji
ciegna ustawiaja sie skosnie, przy czym ich kon-
ce zataczaja tuk, co powoduje, Ze przesuwana sek-
cja przybliza sie do sekcji rozpartej. W celu za-
pobiezenia zblizania sie do siebie sekcji w czasie
ich przesuwania jako ciegna w znanych obudo-
wach stosuje sie sitowniki hydrauliczne. Przez za-
silanie tych silowniké6w olejem, sitowniki ulegaja
wydluzeniu, a przesuwana sekcja zostaje odepch-
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nigta od sekcji rozpartej na pierwotng odleglcsé.

Wada znanej obudowy jest to, ze nie udaje sig
sitownikéw ustawiaé jednakowwo, przez co dochodzi
do skosSnego ustawienia sgsiednich sekcji, badZz do
ich zblizania lub powiekszania o odleglo§¢ miedzy
nimi.

Celem wynalazku jest obudowa gérnicza za-
wierajgca urzadzenie do réwnoleglego prowadze-
nia sekcji obudowy wzgledem siebie oraz zawie-
rajaca ciegna 1aczace sgsiednie sekcje gwarantu-
jace zachowanje réwmoleglosci sekcji po ich prze-
sunieciu w nmowe potozenie. .

Cel ten osiggnieto wediug wynalazku w o¢bu-
dowie kroczacej zawierajgcej urzgdzenie do roéw-
noleglego prowadzenia sekcji, ktére ma prowad-
nice osadzona na stojakach jednej sekeji usytuo-
wang réwnolegle do kierunku przesuwu. Z pro-
wadnica polaczeny jest prowadnik osadzony na
niej przesuwnie w kierunku przesuwu sekcji. Pro-
wadnik jest polgczony ze stojakami sgsiedniej
sekcji za pomocg dwdch ciggien wzajemnie réwmo-
leglych, a usytuowanych poprzecznie do kierunku
przesuwu sekcji. Ciegna sa polaczone przegubowo
z prowadnikiem i stojakami sgsiedniej sekcji. Po-
nadto prowadnik jest polgczony skoSnym ciegnem
ze stojakiem -sgsiedniej sekeji, przy czym skosne
ciggno przebiega w przyblizeniu wzdluz linij 13-

- czgcej przedni stojak jednej sekcji z tylnym sto-
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jakiem drugiej sekcji. Prowadnik i prowadnica sg
wzajemnie potgczone sitownikiem hydraulicznym,
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ktéry jednym koncem jest zamocowany do pro-
wadnicy, a drugim do prowadnika, a stuzy on do
przesuwania prowadnika wzgledem prowadnicy.
Najkorzystniej sitownik jest usytuowany réwno-
legle do-kierunku posuwu.

' " Przedmiot wymnalazku przedstawiono ma rysunku
w przykladzie wykonania, gdzie uwidoczniono
.dwie sasiadyjgce ze soba sekcje obudowy w wi-
doku z géry, z ktérych odjgto stropmice.

" Obudowa kroczaca wedlug wynalazku sklada sie
z szeregu sekcji ustawionych réwnolegle obok sie-
bie. Sekcja obudowy zawiera spagnice 1 oraz
stropnice nieuwidoczniong na rysunku, rozparte
migdzy spagiem, a stropem za pomoca stojakéw
hydraulicznych 3. Sekcja A obudowy kroczacej
powigzania jest z sasiadujaca =z nig sekcja B z
urzadzenjem do przesuwania sekcji wzgledem sie-
bie, kt6ére ma prowadnice 6 osadzong na stojakach
3 sekcji A, usytuowang réwnolegle do kierunku
przesuwu. Na prowadnicy 6 osadzony jest prze-
suwnie w kierunku przesuwu sekcji prowadnik 7.
Prowadnik 7 jest polaczony ze stojakami hydra-
ulicznymii 3 sekcji B za pomocg dwoéch ciggien 4
wzajemnie roéwnoleglych, a usytuowanych po-
przecznie do kierunku przesuwu sekcji A i B. Po-
nadto prowadnik 7 jest potgczony skosnym cieg-
nem 5 ze stojakiem hydraulicznym 3 sekcji B,
przy czym skosne ciegno 5 przebiega w przybli-
zeniu wizdiuz linii lgczacej przedni stojak 3 sekcji
B z tyluym stojakiem 3 sekcji A. Prowadmik 7
i prowadmica 6 s3 wzajemnie polaczone sitowni-
kiem hydraulicznym 3, ktoéry jednym konicem jest
zamocowany do prowadnicy 6, a drugim poprzez
sworzen 13 do elementu 14 stanowigcego zakof-
czenie prowadnika 7.

W celu przesuniecia sekcji A majacej stojaki 3
zwolnione z rozparcia doprowadza si€¢ ciecz robo-
cza do komory podtiokowej sitownika hydraulicz-
nego 8 wywierajac nacisk na pelny przekréj ttoka.
Poniewaz tloczysko 12 jest polaczone poprzez prio-
wadnik 7 j skoSne ciegno 5 ze stojakiem 3 roz-
partej sekcji B, a wigec jest polaczone z elemen-
tami unieruchomionymi przez rozpartg sekcje B,
ci$nienie wywierane na dno cylindra powoduje
przesuni€cie do przodu cylindra, a wraz z nim
prowadnicy 6 osadzonej na stojakach 3 sekeji A.
Przez* to prowadnica 6 przesuwa zatem sekcje A.

W celu przesuniecia sekcji A stojaki 3 sekcji A
zostaja rozparte miedzy spagiem, a stropem, na-
tomiast zwalnia sie¢ z rozparcia stojaki 3 sekcji B.
Ciecz robocza doprowadza si¢ do komory nadtlo-
kowej powodujagc wcigganie ttoka wraz z tloczys-
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kiem 12 w glgb nieruchomego cylindra silownika
hydraulicznego 8. Tloczysko 12 pocigga za soba
prowadnik 7, ktory §lizgajac sie po prowadnicy 6,
poprzez ciggnai 4 przesuwa sekcje B w nowe polo-
zenie. Wzajemna przesuwno$¢ prowadnicy 6 i pro-
wadnika 7 na duzej powierzchnj ich wzajemnego
przylegania oraz uklad ciegien 4 i 5 zapewnjaja
rownoleglos¢ ruchéw sekcji A i B mimo wyste-
pujacych réznic w oporach ruchu wynikajgcych
z nieréwnosci i zanieczyszczen spggu.

Zastrzezemia patentowe

1. Obudowa kroczaca zawierajgca spagnice oraz
stropniice rozpierane miedzy spggiem a stropem za
pomoca stojakéw hydraulicznych, powigzana z sg-
siednig sekcja urzadzeniem do réwnoleglego prze-
suwania sekcji wzgledem siebie zawierajacego
ciegna 1aczace stojaki jednej sekcji ze stojakami
sekcji sgsiedniej usytuowane réwmolegle wzgledem
siebie oraz zawierajgce ciegno przebiegajgce skos-
nie miedzy sgsiednimi sekcjami w przyblizeniu
wzdluz lindi przebiegajacej przez przedni stojak
jednej sekcji i tylny stojak sekcji sasiedniej, kt6re
to ciggna polgczone sg z sekcjami przegubowo,
znamienna tym, Ze ma prowadnice (6) osadzong
na stojakach (3) jednej sekcji, a na niej usytuowa-
ny przesuwnie prowadnik (7) roéwmolegle do kie-
runku przesuwu obudowy, przy czym prowadnik
(7) jest potaczony ze stojakami (3) sgsiedniej sek-
cji za pomocg dwoch ciegien (4) przebiegajacych
miedzy sasiadujacymi ze soba stojakami (3) i cie-

gna (5) usytuowanego skoénie wzgledem dwéch
poprzednich.
2. Obudowa kroczaca wedlug zastrzezenda 1,

znamienna tym, ze prowadnik (7) i prowadnica (6)
s3 wzajemnie potgczone co najmniej jednym silo-
wnikiem. (8).

3. Obudowa kroczgca wedlug zastrz. 2, znamien-
na tym, ze silownik (8) jest usytuowany réwno-
legle do kierunku wzajemmego przesuwu prowad-
nika (7) i prowadnicy (6).

4. Obudowa kroczaca wediug zastrz. 1 albo 2
albo 3, znamienna tym, Ze ma w prowadnicy (6)
wzdluzne wyciecie teowe, a prowadnik (7) ma za-
konczenie teowe tkwigce w wycigciu prowadnicy (6).

5. Obudowa kroczaca wedlug zastrz. 1, albo 2
albo 3, znamienna tym, e prowadnica (6) ma
ksztalt rury.

6. Obudowa kroczaca wedlug zastrz. 5, znamien-
na tym, ze sitowndik (8) jest usytuowany wewnatrz
prowadnicy (6).
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