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公开了一种包括壳体的例如用于打印系统

的滑架，所述滑架是沿扫描方向相对于滑架梁移

动的滑架，所述滑架包括：使所述滑架移动的驱

动机构；以及对准引导件；其中，所述对准引导件

平行于所述滑架梁，并且包括第一平坦表面和第

二平坦表面，并且其中，所述滑架包括多个滚动

元件，所述多个滚动元件包括第一滚动元件和第

二滚动元件，所述第一滚动元件为接触所述第一

平坦表面的第一滚动元件，并且所述第二滚动元

件为接触所述第二平坦表面的第二滚动元件。
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1.  一种包括壳体的滑架，所述滑架是沿扫描方向相对于滑架梁移动的滑架，所述滑架

包括：

‑  使所述滑架移动的驱动机构；以及

‑  对准引导件；

其中，所述对准引导件平行于所述滑架梁，并且包括第一平坦表面和第二平坦表面，并

且其中，所述滑架包括多个滚动元件，所述多个滚动元件包括第一滚动元件和第二滚动元

件，所述第一滚动元件为接触所述第一平坦表面的第一滚动元件，并且所述第二滚动元件

为接触所述第二平坦表面的第二滚动元件。

2.根据权利要求1所述的滑架，其中，所述第一平坦表面相对于所述第二平坦表面倾

斜。

3.根据权利要求1所述的滑架，其中，所述第一平坦表面与所述第二平坦表面正交。

4.根据权利要求3所述的滑架，其中，所述对准引导件是具有侧面的L形引导件，其中，

所述L的所述侧面限定所述第一平坦表面和所述第二平坦表面。

5.根据权利要求3所述的滑架，其中，所述对准引导件是U形引导件，其中，所述U的两个

侧面限定所述第一平坦表面和所述第二平坦表面。

6.根据权利要求1所述的滑架，其中，所述对准引导件具有矩形的剖面。

7.根据权利要求1所述的滑架，其中，所述对准引导件是具有弯曲部的板，所述弯曲部

限定所述第一平坦表面和所述第二平坦表面之间的边界。

8.根据权利要求1所述的滑架，其中，所述滚动元件包括弹性体构件。

9.一种打印系统，包括：

‑  支撑打印介质的打印介质支撑表面；

‑  滑架，其包括壳体以接收打印头，所述打印头包括一组喷嘴，以朝向所述打印介质喷

射打印流体；

‑  滑架梁，其沿扫描方向延伸；

‑  平行于滑架梁的对准引导件；以及

‑ 驱动机构，其沿所述扫描方向驱动所述滑架；

其中，所述对准引导件包括第一平坦表面和第二平坦表面，所述第一平坦表面和所述

第二平坦表面是彼此相邻并且在它们之间成角度布置的第一表面和第二表面，并且其中，

所述滑架包括与所述第一平坦表面接触的第一滚动元件以及与所述第二平坦表面接触的

第二滚动元件。

10.根据权利要求9所述的系统，其中，所述第一平坦表面和所述第二平坦表面是正交

的。

11.根据权利要求9所述的系统，其中，所述第一平坦表面和所述第二平坦表面是L形引

导件的一部分。

12.根据权利要求9所述的系统，其中，所述第一平坦表面和所述第二平坦表面是U形引

导件的一部分。

13.根据权利要求9所述的系统，其中，所述对准引导件具有矩形的剖面。

14.根据权利要求9所述的系统，还包括远离所述对准引导件的第三平坦表面，并且所

述滑架包括与所述第三平坦表面接触的第三滚动元件。
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15.根据权利要求9所述的系统，其中，所述第一滚动元件和所述第二滚动元件包括弹

性体构件。
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打印机滑架

背景技术

[0001] 在打印装置的打印操作中，包括打印头的滑架相对于打印介质物品移动，以便将

打印剂从打印头喷射到打印介质物品上。该滑架可沿滑架引导件移动，并且可通过驱动机

构沿该滑架引导件推进。例如上面所描述的滑架可被用在用于打印墨的打印装置中，以及

用在3D打印装置中，其中，构建材料层借助于打印流体按层选择性地固化，该打印流体被打

印到这些构建材料层。

[0002] 类似地，在可被包含在多功能打印机（MFP）和其他装置中的扫描装置的扫描操作

中，待扫描的文档被放置在透明窗口上用于扫描。该文档可面朝下（即，其中“面”是指该文

档的待扫描的侧面）放置在该窗口的一侧上。然后，具有与之耦接的扫描杆的滑架可沿该窗

口的相对侧的长度移动，例如沿滑架杆移动，该扫描杆包括用于扫描该文档的光学器件。该

滑架以及因此的该扫描杆可通过包括马达和柔性带的驱动机构沿该滑架杆推进。

附图说明

[0003] 结合附图，根据下面的详细描述，各种示例性特征将是显而易见的，附图中：

图1示出了滑架的一个示例的剖视图，在这种情况下，该滑架用于承载打印系统的

打印头。

[0004] 图2示出了图1的引导件和滑动件的详细视图。

[0005] 图3示出了根据一个示例的滑架的透视图。

[0006] 图4图示了根据一个示例的用于校准滑架的该滑架的机械运动。

具体实施方式

[0007] 在下面的描述和附图中，描述了打印设备、打印系统和/或打印机的一些示例性实

施方式。在本文所描述的示例中，“打印机”或“打印系统”可以是包括滑架的装置，该装置为

用于利用打印材料（例如，墨或墨粉）将内容打印到物理介质（例如，纸、织物、基于粉末的构

建材料层等）的装置。例如，所述打印机可以是宽幅打印设备，其将基于乳胶的打印流体打

印在打印介质上，例如尺寸为A2或更大的打印介质。在一些示例中，打印上的物理介质可以

是幅材卷或预切片材。在打印在基于粉末的构建材料层上的情况下，打印设备可在逐层的

增材制造过程中利用打印材料的沉积。打印机可利用合适的打印耗材，例如墨、墨粉、流体

或粉末，或者用于打印的其他原材料。在一些示例中，打印设备可以是三维（3D）打印设备。

流体打印材料的一个示例是可从打印头喷射的水性乳胶墨，所述打印头例如压电打印头或

热喷墨打印头。打印流体的其他示例可包括基于染料的彩墨、基于颜料的墨、溶剂、光亮剂、

定影剂（fixer  agent）等。此外，打印机还可包括与扫描装置相关联的滑架，其中，扫描仪用

于从物理介质获取内容并将其以数字格式存储。

[0008] 在一个示例中，本公开描述了一种用于打印系统的打印机侧中的滑架，即，打印系

统的与在物理介质中打印内容相关联的部分。然而，在另一个示例中，本公开的滑架可被结

合在与打印系统相关联的扫描装置中。
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[0009] 本文所公开的滑架包括驱动机构，在打印文档时，该驱动机构用于沿驱动方向推

进该滑架，该滑架可包括耦接的打印头。在本公开中，该滑架可包括：固定地附接到该滑架

的马达，即，该马达沿驱动方向与该滑架共同移动；或者远离该滑架但机械地耦接以使该滑

架沿驱动方向移动的马达。

[0010] 类似地，在扫描装置的情况下，扫描杆可被耦接到滑架，并且扫描装置可包括用于

推进该滑架的驱动机构。这样的驱动机构可被固定地附接到该滑架或机械地耦接以使该滑

架移动。

[0011] 因此，据此公开了一种包括壳体的滑架，所述滑架是沿扫描方向相对于滑架梁移

动的滑架，所述滑架包括：

‑  使所述滑架移动的驱动机构；以及

‑  对准引导件；

其中，所述对准引导件平行于所述滑架梁，并且包括第一平坦表面和第二平坦表

面，并且其中，所述滑架包括多个滚动元件，所述多个滚动元件包括第一滚动元件和第二滚

动元件，所述第一滚动元件为接触所述第一平坦表面的第一滚动元件，并且所述第二滚动

元件为接触所述第二平坦表面的第二滚动元件。

[0012] 在一个示例中，所述第一平坦表面相对于所述第二平坦表面倾斜，例如，所述第一

平坦表面与所述第二平坦表面正交。

[0013] 根据本公开的滑架的示例的对准引导件可以是具有侧面的L形引导件，其中，所述

L的所述侧面限定所述第一平坦表面和所述第二平坦表面。

[0014] 在另一示例中，所述对准引导件是U形引导件，其中，所述“U”的两个侧面限定所述

第一平坦表面和所述第二平坦表面。所述“U”的第三侧面可提供待附接到所述梁的附接表

面。

[0015] 在其他示例中，所述对准引导件具有矩形的剖面。

[0016] 关于所述对准引导件的制造，其可被制造为具有弯曲部的板，所述弯曲部限定所

述第一平坦表面和所述第二平坦表面之间的边界。

[0017] 在另一示例中，所述滑架可包括减震元件，例如，所述滚动元件包括弹性体构件。

[0018] 此外，还描述了一种打印系统，其包括：

‑  支撑打印介质的打印介质支撑表面；

‑  滑架，其包括壳体以接收打印头，所述打印头包括一组喷嘴，以朝向所述打印介

质喷射打印流体；

‑  滑架梁，其沿扫描方向延伸；

‑  平行于滑架梁的对准引导件；以及

‑ 驱动机构，其沿所述扫描方向驱动所述滑架；

其中，所述对准引导件包括第一平坦表面和第二平坦表面，所述第一平坦表面和

所述第二平坦表面是彼此相邻并且在它们之间成角度布置的第一表面和第二表面，并且其

中，所述滑架包括与所述第一平坦表面接触的第一滚动元件以及与所述第二平坦表面接触

的第二滚动元件。

[0019] 在一个示例中，所述第一平坦表面和所述第二平坦表面是正交的。

[0020] 此外，所述第一平坦表面和所述第二平坦表面可以是L形或U形引导件的一部分。
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在另一示例中，所述对准引导件具有矩形的剖面。

[0021] 此外，所述系统还可包括远离所述对准引导件的第三平坦表面，并且所述滑架包

括与所述第三平坦表面接触的第三滚动元件。

[0022] 在一个示例中，所述第一滚动元件和所述第二滚动元件包括弹性体构件，例如橡

胶或塑料，其能够变形并返回到其原始状态以缓冲所述平坦表面上的可能的褶皱。

[0023] 图1示出了用作打印系统1的一部分的滑架2的示例。在图1的示例中，示出了打印

系统1的一部分，其中一些元件已被移除，以增加该图的可理解性。该打印系统包括滑架2，

其可收容打印元件，例如打印头，或者在另一个示例中，可收容扫描仪。该打印系统包括具

有一定长度的梁3，该长度限定了滑架2的行进距离。

[0024] 可使用驱动机构来推进该滑架。这样的驱动机构可包括马达和柔性带。张紧系统

可用于施加恒定的力，该力维持该带中的适当张力量。在本公开中，该马达和张紧系统可被

放置在滑架杆的相同端部处，其中该张紧系统作用在耦接到该马达的输出部的从动带轮

上。可根据马达的输出部的旋转方向来增加或减小由该张紧系统施加于该带的张力，以确

保该带的两侧上的力平衡。

[0025] 在一个示例中，滑架2可包括驱动机构或推进机构，该机构固定地附接到该滑架2，

即，该机构在操作中与滑架2一起移动。该驱动机构可包括马达和轮，以抵靠耦接到该梁或

成为该梁的一部分的相应牵引表面来牵引。

[0026] 如图1中所示，系统1还可包括对准引导件4，以帮助维持滑架2相对于梁3的对准。

在一个示例中，对准引导件4部分地被滑架包围，该滑架为沿对准引导件4滑动的滑架2。在

另一示例中，梁3还可包括远离对准引导件4的滑动件5，该滑动件5作为另一引导机构，以用

于滑架2沿其的运动。

[0027] 图1的对准引导件4为U形引导件，其具有由这样的U形形状的侧面限定的三个平坦

表面，即第一平坦表面41、第二平坦表面42和待附接到梁3的附接表面。该第一平坦表面41

用于与第一滚动元件21协作，该第一滚动元件21设置在该滑架上，并且被定位成沿第一平

坦表面41滑动。同样，该第二平坦表面42用于与第二滚动元件22协作，该第二滚动元件22设

置在该滑架上，并且用于沿该第二平坦表面滑动。在另一示例中，对准件可以是L形引导件，

其中，该“L”的每个侧面提供平坦表面41、42。

[0028] 对准引导件4的特征之一在于能够在以下两个方向上维持滑架的对准：扫描方向，

即沿梁4的方向；以及垂直于该扫描方向的介质前进方向（M）。对准引导件4通过设置为第一

平坦表面41和第二平坦表面42相邻且成一定角度设置而实现该特征。在图1的示例中，第一

平坦表面41与第二平坦表面42正交，但是，在其他示例中，所述平坦表面之间的角度可不

同，并且可优选地在30°和90°之间。所述表面之间的倾斜可通过如下方式来实现，即：使用

弯曲的板或构型件（profile）作为对准引导件4，使得弯曲部限定了平坦表面41、42之间的

过渡。

[0029] 滑动件5也可为附接到梁3的U形或L形构型件，以提供阶梯式表面，该表面具有：与

该梁分隔一定距离的上表面51，该距离由该构型件的长度限定；以及待附接到梁3的附接表

面。在一个示例中，滑架2包括第三滚动元件23，该第三滚动元件23用于与该上表面51协作，

使得该滚动元件沿该上表面51滑动，因此，该上表面51可作为用于滑架2的滑动的第三平坦

表面。
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[0030] 图2示出了图1的细节，其中更详细地示出了梁3、对准引导件4和滑动件5。图2示出

了U形对准引导件4的附接侧40包括槽400，该槽400用于接收固定元件，例如螺钉，以将对准

引导件4固定到梁3。槽400可提供对准引导件4相对于梁3的不同位置，并且特别是提供该梁

和对准引导件4之间的不同分隔距离。此外，类似地，滑动件5也可设置有槽，该槽限定上表

面51和该梁之间的距离。

[0031] 这样的槽可用在笔到参考（pen‑to‑reference）的空间的校准中，所述笔到参考的

空间即待由滑架2收容的打印头与一参考、例如打印系统1上的台板或待打印的介质之间的

距离和平行度。在一个示例中，该对准引导件可沿第一校准方向（A）移动，并且滑动件5可沿

第二校准方向（B）移动，并且所述槽提供这样的移动。将参考图4来更详细地解释这样的校

准。

[0032] 图3示出了根据一个示例的用于打印系统1的滑架的示例。在图3的示例中，示出了

打印头7可被可分离地接合到滑架2，以与其一起移动。一般而言，打印头7可被定义为可控

制的流体喷射装置，其从喷嘴推进打印流体的微滴，以在基板上形成图像，其中，这样的推

进可通过不同的技术来实现，例如热注射或压电注射。

[0033] 滑架2将沿梁3在扫描方向上移动，从而沿待打印的介质的宽度限定打印头7的位

置。如上面提到的，为了实现微滴沿介质的宽度的精确位置，可执行校准程序，其中，可通过

对准引导件4和/或滑动件5的移动来校准打印头7与例如台板6的参考表面之间的对准及其

平行度。

[0034] 此外，如在该图的最右侧的细节中可以看到的，对准杆4包括第一平坦表面41和第

二平坦表面42，第一滚动元件21沿该第一平坦表面41设置，第二滚动元件22沿该第二平坦

表面42设置。该第一平坦表面和第二平坦表面在它们之间成角度，并且滚动元件将沿所述

平坦表面在扫描方向上滑动。滚动元件21、22可各自设置有壳体210、220和一组轮211、221。

在图3的示例中，每个滚动元件包括两个轮。而且，取决于滑架2的尺寸和重量，该滑架也可

包括多个第一滚动元件和多个第二滚动元件。

[0035] 在一个示例中，滚动元件21、22可设置有减震能力。为了实现减震，滚动元件21、22

可设置有弹性体部件，该弹性体部件例如由于平坦表面41、42上的褶皱而有助于抑制噪声。

在一个示例中，壳体210、220可由例如塑料或橡胶的弹性体材料制成。在另一示例中，轮

211、221可由例如塑料或橡胶的弹性体材料制成。滚动元件21内的这种弹性体材料在滑架

沿引导件的滑动运动中提供减震，并且有助于缓冲（absorb）对准引导件4的可能的褶皱或

缺陷。

[0036] 在另一个示例中，滚动元件21、22可由附加的弹性体构件提供。此类构件尤其是可

包括弹簧、气罐或者能够在变形之后恢复尺寸和形状的任何元件，所述变形例如为由压缩

力引起的变形。

[0037] 实现低的由于滑架的滑动运动而引起的噪声的另一种方式可以是在平坦表面41、

42上设置涂层，以去除它们的褶皱。此类涂层的示例可以是镀铬涂层。

[0038] 图4图示了可在根据本公开的滑架2上执行以实现其校准的可能的机械运动。该校

准可包括确定所述笔到参考的空间。

[0039] 在一个示例中，对准引导件4和滑动件5可被设置成具有移动能力，使得它们可在

距该梁不同的相对距离处附接到该梁。例如，滑动件5可沿槽设置有一定范围的可能的附接
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位置，从而提供沿第一校准方向（A）的第一校准运动。同样，对准引导件4可设置成具有与梁

3的有槽的附接，使得该对准引导件可沿第二校准方向（B）移动，并且沿该方向在若干个附

接点处附接，即在该槽内的不同位置处附接。

[0040] 沿第一校准方向（A）和第二校准方向（B）的此类不同位置可有助于确定笔到参考

的位置，即打印头7沿打印头校准方向（C）的位置，包括打印头相对于参考6的倾斜度。

[0041] 在笔到参考的空间、即沿打印头校准方向（C）的距离的示例性校准中，用户限定在

梁3和对准引导件4之间的确定的附接点处沿第二校准方向（B）的距离，从而为笔到参考的

间隔限定了基准参考。一旦限定了对准引导件4和梁3之间的附接，用户就可确定沿第一校

准方向（A）的距离，该距离可限定滑架2和台板6之间的平行度，即，调整打印头7的方向。

[0042] 已经给出了前面的描述来说明和描述某些示例。已描述了不同组的示例；这些示

例可单独或组合地应用，有时具有协同效应。该描述不意在是穷尽式的或将这些原理限于

所公开的任何具体形式。鉴于上述教导，许多修改和变型是可能的。要理解的是，关于任何

一个示例描述的任何特征可以单独使用，或者与所描述的其他特征结合使用，并且还可以

与任何其他示例或者任何其他示例的任何组合的任何特征结合使用。
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图 1

图 2
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图 3
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图 4
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