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%: (54) Dotacect distroji stopmotoru

Vyndlez se tyka dotdéeciho dstroji stopmotoru

- pouZivaného u jednoho ze znémych druhti stopmo-
. toru k pomalému dotoceni do poZadované polohy
. hnaciho hiidele, to je napf. u Sicich stroji do

» poZadované polohy jehly nebo nitové paky Siciho

strOJe VyuZitelnost zafizeni podle vynilezu neni
sice omezena na §ici stroje, jeho podstata a vfhody

- viak budou v dal¥fm vysvétleny ve vztahu k pouZiti

: u Siciho stroje, u néhoZ je od ot4&ivého pohybu
© hlavniho hiidele udilen jehle vratny svisly pohyb,.

takZe dané Ghlovné poloze hlavniho hfidele Sictho

stroje odpovida i zcela urdita polbha jehly, napf. -

- jeji horni nebo spodni dvrat.

. U tohoto druhu stopmotoru se zastaveni Siciho
stroje ve zvolené poloze jehly nebo nitové paky -
provede tak, Ze ikonem obsluhujiciho pracovnﬂ(a .
napt. odpovidajicim seSldpnutim $lapadia, se hlav- :

"ni h¥idel $ictho stroje odpoji od hlavniho elektro-
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motoru a pies spojku zachycujici rdzovou kinetic-

kou energii se pfepne na pomocny motor, s nimZ je -
hlavni hfidel $iciho stroje spojen pfevodem do
pomald, napf. $nekovym. Mezi $nekem a pomoc- |
nym motorem miZe byt spojeni bud pevné nebo
pomoci dalii spojky. Pfi pevném spojeni se Sici |
stroj zastavi ve zvolené poloze tim, Ze v okamZiku
odpovidajicim pfedem stanovené thlové poloze '
/ hlavniho hfidele Zictho stroje se samo¢inné zrusi |
{ ptivod proudu do pomocného motoru a soudasné |

" se uvede v &innost elektromagnetické brzda, kters J
. zastavi vystupni hfidel pomocného elektromotoru
. a tim i hlavni hfidel Siciho stroje. Naproti tomu pfi
spojeni pomoci dal§i spojky se p¥i odpovidajici -
" pfedem stanovené thlové poloze hlavniho h¥idele -
Siciho stroje ptivod proudu do pomocného elektro-
motoru nezru§i, nybrZ uvedend spojka se rozpoji
a stejné jako v pfedelém pfipadé se uvede
. v ¢innost elektromagnetickd brzda. _
~ V obou téchto ptipadech je tedy nutno mit
-~k dispozici samostatnou elektromagneticou brzdu
_a zajistit synchromzac1 jejiho pilsobeni vici
~okamZiku zrueni pohonu vystupniho h¥idele po-
~ mocného elektromotoru. Zatizeni je tedy pomémé
slozité a ndkladné jak po strdnce mechamcke tak
i elektrické.
Utelem vynilezu je zjednodusit popsanou kon-
strukeci a sniZit i naroky na synchronizaci. _
i Podstata dotddeciho tistroji stopmotoru obsahu-
: ]xc’ho hlavni elektromotor pro rychly pohyb a po-
'mocny elektromotor s redukénim ustrojim pro
pomaly pohyb obsahujiciho elektromagnetickou
spo;ku, jejiz soucast tvoii jednak kotoud pevné
! nasazeny na vystupnim h¥ideli pomocného elektro- .
tmotoru a obsahujici na své jedné sténé spojkové
' obloZeni, jednak lamela pnpevnéna k hfideli re- |
b ~dukéniho | Gstroji, spoliva v tom, Ze spojkové:

; obloZeni elektromagnetické spojky je pfi nabuzené |
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elektromagpetické spojce v tfecim zabéru s lame-
lou, na jejiz od spojkového oblozeni odvracené
strané je vytvofeno brzdné obloZeni, které pfi
nenabuzené elektromagnetické spojce je v tfecim
zabéru s télesem stopmotoru.

piiklad provedeni zafizeni podle vyndlezu je
zndzornén na pfipojenych vyobrazenich, kde znadi
obr. 1 schematické zndzorn&ni stopmotoru opatie-
ného dotddecim dstrojim podle vynélezu a jeho
spojeni s Sicim strojem obr. 2 dotddeci tstroji
stopmotoru podle vyndlezu, v narysném pohledu
a Gastetnd v fezu, obr. 3 schéma elektrického
zapojeni.

Na obr. 1 je zndzornén schematicky §ici stroj

1 s hlavnim hfidelem 2, od n&hoZ je zndmym .

neznizornénym mechanismem udilen vratny po-
hyb nezndzornéné jehle Sictho stroje 1,-a na n€hoZ
je pevn& nasazena jednak hnand femenice 3,
jednak o sob& zndmé polohovadlo tvofené kotou-
tem 4, ktery je v trvalém styku se snimacim

uhlikem 5. Cést 4a obvodu kotouce 4 je zhotovena

z materialu elektricky vodivého, East 4b z materidlu
elektricky nevodivého. Remen 6 spojuje hnanou
¥emenici 3 s hnaci femenici 7 pevn€ nasazenou na
hnacim hiideli 8 stopmotoru 9. Souédsti stopmoto-
ru 9 je hlavni élektromotor 10, na j&hoZ vystupnim
h¥ideli 11 je pevné nasazen setrvaénik 12. Na
hnacim h¥ideli 8 je axi4ln& posuvné aviak ve sméru
otageni pevné nasazena lamela 13, tvofici spolu se
setrvaénikem 12 rozpojitelnou spojku hlavniho
motoru 10. Lamela 13 je v poloze odpojené od
setrvagniku 12 neznizornénym zplisobem dotlato-
vana do tfed:iho zabéru se $nekovym kolem 16.
Posuvny pohyb lemely 13 na hnacim hiideli 8 je
pfes paky 14, 14a zndmym zplisobem ovladdn
$lapadlem 15.

Jak je zndzorn€no na obr. 2. obsahuje dotagect
ustroji pomocny elektromotor 19 a vystupnim
hfidelem 20, ktery je uloZen ve valivém loZisku 21
uniisténém v ptirubé 22 pomocného elektromoto-
ru 19, v ni% je mimoto vytvofen prostor, v ném?Z je
uloeno vinuti 23a tvotici spolu s kotoutem 23b,
lamelou 23c, planZetou 23d a spojkovym obloZe-
nim 23e elektromagnetickou spojku 23. Kotoué
23b je pevné nasazen zndmym zplisobem na
vystupnim h¥ideli 20 pomocného elektromotoru
19. Lamela 23c je pfilepena k planZeté 23d, kterd
je podlozkou 24 a Sroubem 25. pfipevnéna ke
Inekovému hiideli 18 uloZenému ve valivém loZis-
"ku 27, které opét je uloZeno v té€lesu stopmotoru 9.
Spojkové obloZeni 23e je prilepeno ke kotoudi
23b, K planZeté 23d elektromagnetické spojky 23
je pfilepeno brzdné obloZeni 28. PlanZeta 23d,
zhotoven4 z pruzného materidlu, je znamym zpl-
sobem predpruZena tak, Ze dotladuje brzdné oblo-
Jeni 28 do tieciho zab&hu s télesem stopmotoru 9,
kdy? do vinuti 23a elektromagnetické spojky 23
neni zaveden proud, kdeZto v opaném pfipadé, to
je pti zavedeni proudu do vinuti 23a elektomagne-
tické spojky 23, se lamela 23c, zhotovend z magne-
ticky mékkého materidlu, pisobenim elektromag-
netického pole ptemisti ve sméru Sipky B, &imZ se

.

nejprve zrusi tfeci zabér mezi brzdnym obloZenim
28 a télesem stopmotoru 9 a ihned nato vytvoii
tfeci zabér mezi spojkovym obloZenim 23e alame-
lou 23¢ elektromagnetické spojky 23. Souddsti
stopmotoru je dile $nekové kolo 16 nasazené
v neznizornénych loZiskéch, které je v trvalém:
z4bé&ru se &nekem 17, ktery je napf. naklinovanim
pevng spojen se nekovym hiidelem 18. :
Zatizeni je vybaveno elektrickym zapojenim. -
podle obr. 3. Toto zapojeni obsahuje sbérnice A, .
B, napijend stejnosmérnym proudem. Sbérnice -
A je vodivé spojena s jednim koncem vinuti 23a.
elektromagnetické spojky 23, jehoZ druhy konec je..
vodivé spojen z uhlikem S polohovadla. Vodiva:
tast 4a kotoude 4 je trvale vodivé spojena se’
sbérnici B. Zapojeni ddle obsahuje koncovy spina¢;
29, viz té# obr. 2, ovlddany $lapadlem 15. PFi:
sepnuté poloze koncového spinace 29 je pfemisté-*
no polohovadlo tvofené kotoutem 4 a snimacim’
uhlikem 5, takZe polohovadlo je bez napéti. Vinuti’
23a elektromagnetické spojky 23 je pod napétim’ -
vidy jednak pii sepnutém koncovém spinaci 29,
jednak — bez ohledu na stav koncového spinace 29:
— tehdy, kdy# se snimacim uhlikem 5 je v dotyku,
vodivi &4st 4a kotoude 4. '
V dal§fm bude popséna &innost zafizeni. SeSldp-
nutim §lapadla 15 ve sméru Sipky A se pfes paky .
14, 14a lamela 13 pfemisti do tfeciho zdb&ru se’
setrva¢nikem 12, &im¥ se po¢ne otdcet hnaci hidel’
8 a pfes popsané ustroji i hlavni hiidel 2 Siciho
stroje 1. Se§ldpnutim Slapadia15 se soudasné sepne
koncovy spinaé 29, &mZ se uzavie elektricky obvod
ptes vinuti 23a elektromagnetické spojky 23, které'
se tim zplisobem popsanym vy$e sepne, roztodi-
¥nekovy hiidel 18 a jeho prostfednictvim presinek:
17 i &nekové kolo 16. Sici stroj 1 nyni pracuje
rychlymi otd¢kami, nebot pohyb 3nekového kola-
16 neni prensSen na lamelu 13. Uvolnénim tlaku’
na $lapadlo 15 a odpovidajici zménou polohy*

‘$lapadla 15 se lamela 13 premisti plisobenim pak -

14, 14a do polohy, v niZ jiZ neni v zdbéru se
setrva¢nikem 12, je viak v zdbéru se $nekovym:
kolem 16, jeho? pomalym otitkdm se proto:
prizplsobi otdcky hnaciho htidele 8, &mi se Sici:
stroj 1, resp. jeho hlavni h¥idel 2 pfevede na.
pomalé otd¢ky. Bezprostfedné po popsaném pfe--
misténi lamely 13 se koncovy spinal 29 v disledku,
pohybu 3lapadla 15 rozpoji, nadeZ je elektricky.
obvod vinuti 23a elektromagnetické spojky 23
uzaviran jen potud, pokud je v dotyku se snimacim
uhlikem 5 vodiva &4st 4a kotoute 4. Jakmile tato
vodivé &ist 4a kotoude 4 vyjde z dotyku se

. snimacim uhlikem 5, pferusi se uvedeny elektricky

obvod, elektromagnetickd spojka 23 se odbudi, jeji
lamela 23c se premisti mimo zdbér se spojkovym’
obloZenim 23e a brzdné obloZeni 28 dosedne do-

- tfecfho zdbéru s télesem stopmotoru 9. Tim se

znehybni $nekovy h¥idel 18 a pfes popsané istroji’
i hlavni h¥idel 2 Siciho stroje 1. _

Popsané zafizeni pFipousti Cetné obmény. Tak.
napf. by bylo moZno nahradit $nekovy prevod
pfevodem femenovym nebo ozubenym soukolim.:



‘Namisto pfedpruzené planety 23d Bq(bylo mozno

pouZit i jakéhokoliv jiného zndmého konstrukéni-
ho uspofddéni, které by v soucmnostl stelektro-
magnetickym polem elektromagnetxdke spo;ky 23
zajistfovalo vytvofeni spojkového tFesiho styku pfi
nabuzené a brzdného t¥eciho styku p¥i nenabuzené
elektromagnetické spojce 23. Tak napf. by bylo
mozZno uloZit snekovy hidel 18 v loZiskach posuv-
né, pfitemZ ve sméru Sipky C by byI dotlagovin

neznazornénou tlatnou pruZinou, a to sﬂou mensi,

i
|

ni elektromotor pro rychly pohyb a pomocny

pohyb obsahujici elektromagnetlckou spojku, je-
jiZ souddst tvoii jednak kotou¢ pevné nasazeny na
vystupnim hiideli pomocného elektromotoru a ob-
sahujici na své jedné stén€ spojkové obloZeni,
| jednak lamela. ptipevnénd k h¥ideli redukéniho
{ Gistroji, s niZ je spojkové obloZeni elektromagnetic-
'ké spojky v tfecim zabéru pouze pn nabuzené

1. Dotééecx ustrop stopmotoru obsahupcx hlav-

elektromotor s redukénim dstrojim pro pomaly .

o 206727

nezli je sfla elektromagnetického pole clektromag--
netické spojky 23 ve sméru Sipky B, ktera ptisobf
pfi nabuzené elektromagnetické spojce 23. V tom-
to pfipad€ by bylo moZno namisto pfedpruZené
planzety 23d pouzxt kotouce z nepruZzného mate-
ridlu.

Tyto ani rizné daléi obmény zde nejsou podrob-#
n€ji rozvadény, nebot nevyboduji z rozsahu pfed-
métu vyndlezu, jak je uveden v bod& 1 jeho
definice. ) : .

. PREDMET VYNALEZU

clektromagnetlcke spojce, a prfiCemZ dotaceci
ustroji obsahuje brzdné obloZeni, které je pouze
- pii nenabuzené elektromagnetické spojce v tfecim
z&b&ru s télesem stopmotoru, vyznalené tim, Ze
brzdné oblozeni (28) je vytvoteno od spojkového
obloZeni (23e) odvracené strané lamely (23c¢).

2. Dotéleci ustroji stopmotoru podle bodu 1,

“vyznaCené tim, Ze lamela (23c) je pfipevnéna

k jedné sténé pfedpruZené planzety (23d), k jejiz

. druhé sténé je pfipevnéno brzdné obloZeni (28).

3 vykresy
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