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A.E. Lenton Limited

Laskentalaite

Berdkningsanordning

T&mdn keksinndn kohteena on esineitd laskeva laite, joka erityisesti, mutta ei
yksinomaan on tarkoitettu sitruunoiden laskemiseksi ryhmiin, jotka sis&ltdvit

valitun lukum83rin hedelmii.

Keksinno113 on erityistd sovellutusta elintarvikkeiden pakkausteollisuudessa, jossa
usein on haluttualaskea hedelmid tai kasviksia ryhmiksi, joissa jokaisessa on
‘sama lukum33rd hedelmii tai kasviksia valmiina pakattavaksi joko muovipusseihin

tai sitruunoiden kyseessd ollessa verkkopusseihin.

Laite soveltuu kdytettdvdksi vertailtujen esineiden pakkaukseen, jolloin tarvit-
tava lukumddrd on ldsnd laitteessa jokaista pakkaustoimintaa varten. T&118in on
vEltt3mitdntd verrata tai laskea esineet ryhmiksi olemaan t3llaisessa laitteessa
ja témdn keksinndn tarkoituksem on aikaasaada lasku- ja vertailujédrjestelmd sit-
ruunoiden sySttdmiseksi sen tyyppiseen hedelmien verkotuskoneeseen, joita valmis-
‘taa Spang Brands of Overusel, L3nsi~Saksa. Kuitenkin on luonnollista, ettd .

tdm3d keksintd on wrkoitettu ainoastaan esimerkiksi ja tdssd selityksessd esitetyl-
15 laitteella on yleistd kdyttdd laskettaessa ja verrattaessa samanlaisen yleisen

muodon ja pidasiallisesti saman koon omaavia esineiti.

T3mdn keksinndn mukainen laite esineiden laskemiseksi, jotka on sydtetty siihen
ja joka vapauttaa mainitut esineet ryhmiksi, joissa on sama lukum3srd esineitd,
tunnetaan laitteesta mainittujen esineiden sydtt3dmiseksi ryhmitysasemalle,ryhmi~

tysasemalla olevista useista ohjaimista, jotka erottavat esineet vastaavan lukui-



siin riveihin ja kuljetuslaitteesta, jossa on esineity koskettavia puikkoja

riveissd kuljetuslaitteen poikki esineiden jokaisen mainitun rivin ensimmdisestd
asemasta etumaisimpien esineiden poistamiseksi riveihin ja kuljettamiseksi ndin
kootut esineet vertailulaitteeseen ryhmitettyjen esineiden jakelemiseksi perdk-

kdin vierekkyyden sijasta.

Laitteen esineiden sySttamiseksi ryhmitysasemalla voi yksinkertaisesti muodostaa
suppilo ilman piddtinmekanismia tai pidatinmekanismin kanssa ylldpitdmiseksi t3y-
tetyt esinerivit, jotka on muodostettu ryhmitysasemalla tai kuljetushihna, joka
muodostaa kdsittelylinjan pdidn. Tdmd kdsittelylinja on tarkoitettu esimerkiksi
hedelmien lajittelun helpottamiseksi ja silli hedelmdt lajitellaan joko automaatti-
sesti tal k3sin ja saatetaan koon mukaan kahdelle tai useammalle erilaiselle kul~-
jetushihnalle, jotka sitten sydttdvit téhén keksinndn mukaisen eri esineiden lasku-

]

laitteen eri ryhmitysasemia.

Ryhmitysasema voi k&sittdd liikkuvan hihnan, joka toimii yhdessd ohjaimien kanssa
kokoamaan esineet riveiksi ohjaimien vdliin valmiiksi esineitd varten, jotka
ovat etumaisissa asemissa poistettavaksi kuljetuslaitteessa olevien, esinettd kos-

kettavien puikkojen avulla.

Vaihtoehtoisesti ja sopivasti ryhmitysasema voi kdsitt3§ kaltevan kaukalon, jossa
on ohjaimet, jotka ovat.pddllekkdin tai muodostettu yhtendisiksi kaukalon kanssa
ja esineet kerrostetaan kaukalon yldpddhsn, niin ettd ne vierividt alas ohjaimien

rajoittamia ratoja pitkin esineiden mainittujen rivien muodostamiseksi.

Ryhmitysaseman 1dpi kulkevaan jokaiseen esinerataan kuuluu sen osana pingoitettu
pddtdn hihna, joka on kdytetty liikkumaan suunnassa, jossa esineet liikkuvat ryh-

mitysaseman 13pi.T4118 tavalla edistet8in esineiden kulkua.

Harjasten tupsut: on sijoitettu vilin p#shdn toisistaan pitkin jokaista mainittua
pddtdntd hihnaa, jolloin jokainen hihna on sijoitettu sopivasti siten, ett3 harjak-
set alkaansaavat lievdsti hankaavan kosketuksen ryhmitysasemalla olevien esineiden

alasivuihin esineiden liikuttamiseksi kevyesti aseman l&pi.

Keksinndn erddn lisdpiirteen mukaan ryhmitysasema voi kdsitt3i kaukalon, joka on
muodostettu useista yhdensuuntaisista kiskoista, joita.pitkin esineet voivat vie-
rid ja joiden jokaisen parin vdliin on sijoitettu p33t6n hihna (61),joka kannattaa
harjasten (64) tupsuja.Liittdmdi13 kiskoparit jdykisti yhteen yhtendistd yksikkds
voidaan kohottaa tai laskea pddtt8miin hihnoihin nihden kosketuksen voimistamiseksi tai

pienenfﬁmiseksi hihnoilla ja/tai harjaksilla esineiden kanssa.

Sopivasti kuljetuslaite kdsittdd kuljetushihnan, johon on asennettu sjjt3 ylds-
pdin kohoavia puikkoja riveihin rinnatusten kuljetushihnan poikki vilin padhdn

sen pituudelle.



Tyypillisesti poikittainen v3li puikkojen valilld on pienempi kuin minkd tahansa
esineiden, joita laitteen todenndkdisesti on odotettu k&sittelevin, tavallinen

ldpimitta tai sivuttainen koko.
Kuljetuslaite voi olla vaakasuora, pystysuora tai kalteva.

Tamdn keksinndn erddn ndkdkohdan mukaan kuljetuslaitteen, joka kannattaa sen
poikkisuuntaisissa riveissd olevien puikkojen koskettamia esineitd, leveys voi-
daan pienentd3 laskettavién esineiden mitd tahansa annettua lukum33rd3 varten
jdrjestdmdl 18 puikkojen koskettamien esineiden rivit ryhmiksi n ( jossa n on kaksi
tai useampi) ja jdrjestdmdild siten, ettd vertailulaite tuntee esineet kuljetus-
laitteen poikki kulkevasta n:std perdkkdisestd rivistd vertausryhmdn muodostami-
seksi. Niinpd jos laitteen on pystyttdvd laskemaan kymmenen esinettd, ti3mi voi-.
daan saavuttaa joko kdyttdmidlld riittdvin levedd kuljetinta, joka sallii kymmenen
esineen koskettavan puikkoja, jotka on sovitettu yhteen poikittaiseen riviin tai
kdyttdmd113 puolta tdmdn levyistd kuljetinta ja sovittamalla puikot viiden puikon
kahteen riviin. Viiden puikon molemmat kaksi rivid sijaitsevat vialin pééésﬁ kulje-
tushihnan pituudella, joka vd@li on suhteellisen lyhyt verrattuna kahden riviparin
valiin. ‘

Témén keksinndn erdin nikskohdan mukaan yhdess3 ryhmdssi olevien esineiden Tuku-
m34ras voidaan vaihdella jikjestimdl1d siten, ettd jokainen esinettd koskettava
puikko voi ottaa ensimmdisen pystysuoran asennon esineiden poistamiseksi ryhmitys-
‘asemalta tai voidaan laskea toiseen toimimattomaan asentoon, jossa puikot eivit
poista mit38n esinettd ryhmitysasemalta. Kdytt&mdlld hyviksi tdtd etua yhtd tai
useampaa esinettd koskettavat, kuljettimen poikittaisessa rivissd olevat puikot
voidaan saattaa toimimattomiksi niiden esineiden lukumdirin pienentdmiseksi, jotka
timad rivi tulee poimimaan, niin ettd juuri tarvittava lukum3ir3 esineiti tulee

muodostamaan jokaisen ryhmin.

Tamdn keksinn®n erdidn lisdpiirteen mukaan tuﬁnelimaiset suojalaitteet on sovi=-

tettu laitteen 1dpi kulkevan jokaisen radan ainakin pituuden osalle esinefden sattu-
malta tapahtuvan pois putoamisen vaaran pienentgmiseksi. Tavallisesti erillinen
suojalaite on jérjestetty esineiden jokaista rivi& varten kuljettimen leveydelld

ja 50piv§syi useita suojalaitteita tarvittaessa on yhdistetty yhteen, niin ettj
muodos tuu yhteninen yksikkd, joka voidaan asentaa laitteeseen ja irrottaa siité.
Sopivasti asennus sallii suojalaitteen korkeuden s3idén esineiden kuljetusradan,

jonka pddlld suojalaite sijaitsee, tietty?n osaan n3hden.

Keksinndn erdsn piirteen mukaan painoherkit kytkinlaitteet on sovitettu jokaiselle
radalle ohjaimien vdliin ja sdhkdmekaaninen kytkentd on jirjestetty joko estim&sn
esineiden vapautumisen kuljetuslaitteeseen tal pysHyttimdin kuljetuslaitteen ja/tai

kehittdmdsdn hilytysmerkin.



Ryhmityslaitteeseen-ohjaimien vdlisen sivuttaisen vdlin s3dtdmiseksi voi olla
jdrjestetty laitteet ratojen, joita pitkin esineet pakotetaan kulkemaan, leveyden
muuttamiseksi. Tdmd s#3t06 voidaan aikaansaada poistamalla vuorotellen yksi mai-
nituista ohjaimista tai korvaamalla ohjaimien yhtendiseksi muodostettu sovitelma

toisella yhtendiseksi muodostetulla sovitelmalla.

Sopivat laitteet on j&rjestetty ohjaimien muodostaman jonkin valitun radan saatta-
miseksi toimimattomaksi. Tdm3d voidaan aikaansaada estd3mdlld esineiden valitun ri-
vin toiminta tai sulkulaite voi olla jd3rjestetty jokaisen mainitun radan ulostu-

loon valinnaisesti sallimaan esineiden tulon siltd radalta, joka johtaa kuljetus-

laitteeseen tai est3mddn ndiden kulun.

Silloin kun kuljetuslaite sybttdd esineitd seuraavan koneeseen esineiden automaat-
tisesti pakkaamiseksi, tuntolaite on sopivasti sovitettu mainitun toisen kuljetus-
laitteen viereen mddrddmddn sen, milloin esineet kuljetetaan sille sihkdisen tai
muun sopivan merkin kehittémiseksi, osoittamista varten seuraavalle koneelle, ettd,
esineiden ryhmd tulee pian sille pakkausta varten. T&@11d tavalla seuraava kone voi
" olla toimettomana siksi,kunnesse.kutsutaan toimintaan tuntolaitteesta tulevalla mer-

killa.

Keksintdd selitetddn nyt erddnd esimerkkind viitaten oheisiin piirustuksiin, joissa
kuva 1 esfttaé sivulta ndhtynd keksinnbn erdsti sovellutusmuotoa, sovellettuna
laitteeseen hedelmien ryhmittdmiseksi tunnetun kokoisiksi ryhmiksi,

kuva 2 esittdd pdd1td nihtynd kuvion | mukaista laitetta erilaisten kansien jne.

* ollessa poistettu,

kuva 3 esittds perSpektiivisesti'useideh suojakansien yhtd muotoa, jotka on kiin-
nitetty kuvion 1 mukaiseeen sovellutusmuotooﬁ, \ .

kuva 4 esitti3 suuremmassa kodssa poikkileikkausta pddttdmistsd hihnasta kuvion 1
mukaisen sovellutusmuodon esineryhméasemalla ja ' _

kuva 5 esittdd sivulta ndhtynd kuvion 1 mukaisen laitteen osaa Yhdessﬁ kytkentd-
kaavion kanssa, joka esittd3i sdhk8istd kytkentdsovitelmaa laitteen toiminnan esti-
miseksi siksi, kunnes tdysi ryhmd esineitd on saatavissa kuljetettavaksi pois

ryhmitisasemalta.

On luonnollista, ettd piirustuksissa esitetty sovellutusmuoto on ainoastaan yksi
esimerkki keksinndn toteutuksesta eikd keksintd ole rajoitettu t&hdn erityiseen

sovel lutusmuotoon.

Viitaten piirustuksiin ja erityisesti kuvioihin 1 ja 2 niiss3d on esitetty sydtts-
kuljetin 10, jonka p33lie hedelmit 12 on kerrostettu; minkd jdlkeen tapahtuu alku-
lajittelu kdsin, Kuljetin 10 siirt34 hedelmit kaukalon 14 ylapsshan. sySttdkuljetin
10 ei valttdmittd muodosta timin keksinndn osaa ja se voidaan korvata suppilolla

(ei esitetty) hedelmien sySttdmiseksi kaukalon 14 ylZpHihin,
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Kaukalo 14 on esitetty paremmin p3dltd ndhtynd kuviossa 2, josta hﬁomataan, etts
se on jaettu kymmeneen yhdensuuntaiseen rataan 18 ryhmdl13 ohjaimia 20, jotka ulot-
tuvat kaukalon koko pituudelle. Ohjaimien 20 v&linen vdlimatka on valittu siten,
ettd se vastaa kaukalossa olevien hedelmien suurinta ldpimittaa. Samoin ratojen
lukumddrd hedelmien siirtdmiseksi kaukalon 14 13pi on tehty yht3suureksi (tai
tasaosaksi) kuin hedelmien Tukumd&rd, joka tarvitaan koneesta saatavaksi lopulli-
seksi Eyhmﬁksi. Jos on jirjestetty kiinted kaukaio, ratojen lukumd3rdn vaihtelu
aikaansaadaan yksinkertaisimmin tukkimalla yksi tai useampi rata. Vaihtoehtoisesti,
vaikkakaan sitd ei ole esitetty, vol olla jdrjestetty laitteet hedelmien ulostulon

estimiseksi kaukalon 14 alapidsti tietyistd radoista 18.

Kaukalon alareunaa pitkin ja jokaisen radan 18 alapishin on sijoitettu lankapuikot
22, jotka ulottuvat ratojen suuntaan ja tarttuvat hedelmiin, jotka vierivit

alas ratoja 18 pitkin. Kuten parhaiten kdy selville kuviosta 1, jokainen puikko 22
on taivutettu matalan V:n muotoon, niin ettd alin hedelmid jokaisella radalla no-

jaa puikkojen 22 muodostamaan kouruun.

Viitaten nyt uudelleen erityisesti kuvioon 1 hedelmit poimitaan puikkojen 22
tartunnasta puikkojen 24 riveilld, jotka puikot on kannatettu yldspdin kohoavasti
tangoilla 26, jotka kulkevat poikittain yleiselld viitenumerolla 28 merkittyyn
nostokul jettimeen ndhden ja muodostavat tdmdn kuljetushihnan osan.Puikkojen 24 poi-
kittain ulottuvat rfvit ovat nostokuljettimen 28 kuljetushihnan pituudella vdlin
pddssd toisistaan siten, ettd niiden poimimat hedelméryhﬁgt saapuvat nostokuljetti-
men ylﬁpééhéﬁ sopivassa taajuudessa, niin ettd seuraava laite (ei esitetty yksityis=
kohtaisesti) voi vastaanottaa ne. Nostokuljettimen nopeus on tehty si&dettdviksi
vaihteiston (el esitetty) tai nopeussditBisen s3hkdmoottorin 30 vﬁiityksellé.
Moottorin ja/tai vaihteiston vilille on jarjéstetty pakkokdyttd ketjukdyttGlaitteen
32 vdlitykselld, joka kulkee nostokuljettimen ylemm3ll3 akselilla olevan ketjupyd-

rén 34-ymp5ri;

Yieiselld viitenumerolla 36 merkitty laskukouru on sovitettu juuri nostokul jetti-
men 28 yldpddn alapuolelle hedelmien vastaanottamiseksi, jotka putoavat nostokul-
jettimen yldpdsdn ympdri kddntyvdlts hihnalta. Sopivimmin ko;ru 36 on muodoltaan
suppilomainen, niin ettd ryhmd hedelmis, jotka ovat vierekkdin, joutuvat poikkeu -
tumaan suunnastaan ja muodostavat yhden rivin perikkdisid hedelmis seuraavaen lait-
teeseen ( ei esitetty). T&ssi yhteydessd piirustuksissa esitetty sovellutusmuoto
on erittdin sopiva sitruunoiden syGttdmiseksi verkotuskoneisiin, joita valmistaa

Spang Brands of Qberusel, L3nsi-Saksa.

Useita suojakansia 50 on sovitettu yhdensuuntaiseksi jarjestelmdksi (kts. kuv. 3)
Ja ripustettu kaukalon 14 yldpuolelle ryhmitysaseman muodostamiseksi. Yksi suoja=~
kansi 50 on jirjestetty jokaista kaukalon 14 yli kulkevaa rataa varten ja suojakan-

net 50 on ripustettu kahteen poikittaiseén kannattimeen 52 ja 54 jaykiila nivelilld 56.



Ndin suojakansien 50 sovitelmaa voidaan k&sitelld yhtend yksikkdnd ja asentaa
kaukalon 1k yldpuolelle sijoittamalla kannattimien:52 ja 54 pi&t piistdsn avoimiin
rakoihin 58, jotka on tehty kaukalon 1k pituudelle vdlin p33hdn toisistaan sijoi-
tettujen suojalaitekannattimien 60 etﬁreunoihin. Huomataan, ettd yksikkB voidaan
poistaa laitteesta yksinkertaisesti nostamalla, niin ettd kannattimien G52 ja 54

pddt vapautuvat raoista 58.

Suojakannet 50 eivdt ainoastaan rajoita hedelmdkerroksia erillisiksi kerroksiksi,
vaan vdhentdvat my8s koneenkdyttdjien loukkaantumisvaaraa ja vaaraa hedelmien

sattumalta pois putoamiseksi.

On huomattava, ettd suojakansien 50 korkeutta kaukalon 14 yldpuolella voidaan
s&§t33 valitsemalla kannattamissa olevat sopivat raot 58, joihin kannattimien

52 ja 5k pd&dt sovitetaan.
Samanlaiset suojakannet 50' ja 50'' on sovitettu nostokuljettimen 28 p&ilile.

Nostokuljettimen 28 kuljetushihnan leveyttd voidaan pienent3i huomattavasti sovit-
tamalla kymmenen puikkoa viiden puikon kahteen riviin, kuten on esitetty viivoil-
la 24 ja 25 kuviossa 1. T&ssd tapauksessa esineitd vertaava laite kourun 36 muo-
dossa ja sen jdlkeinen laite tdytyy olla sovitettu vastaamaan hedelmid kahdesta

tdllaisesta rivistd 24 ja 25 vertaavan ryhmin muodostamiseksi.

Kummassakin rivissd 24 ja 25 olevat puikot voidaan taivuttaa alaspdin yhdensuun-
taisiksi kuljetushihnan kanssa, kuten on esitetty pilkkuviivoilla 24' ja 25' kuvi-
ossa 1 , niin ettd ne eivdt poimi esineitd ryhmitysasemalta eivitkd voi nousta pys-

tysuoraan asentoon niiden kokoamiseksi.

Kaukalo 14 on tehty useista yhdensuuntaisesti pitkanomaisisxa-elimisté 19, jotka

ks i ttavit kiskot, joiden pddlld hedelmdt voivat vierid ja aina kahden kiskon véa-
liin sijoitetuista paddttSmistd hihnoista 61, N§itd hihnoja 61 kidytt3vdt nostokul-
jettimen 28 poﬁjatelat siten, ettd jokaisen hihnan yl3osa kuvion 1 mukaan 1iikkuu

pddasiallisesti alaspdin ja pakottaa siten mySskin hedelmdt 1iikkumaan alaspdin.

Hedelmien liikuttamisen edistdmiseksi hihna on varustettu sen pitﬁudélla harjas=
tupsuilla, jotka on esitetty piirustusten kuviossa 4, Harjastupsu on upotettu
hihnan 1&pi, kulkevaan reikdén 62 ja tupsu 64 pysyy siind langan ja alasivulla 66

olevan liiman vaikutuksesta.

Heloituksiin 68, 70 on jérjestetty s3§3td kaukalon 14 liikuttamiseksi yl8s- tai alas-
pdin pddttdmdn hihnan 61 tasoon nihden hedelmien ja hihnan (ja/tai harjasten) vi-

lisen kosketuksen voimistamiseksi tal vihent8miseksi.

Viitaten nyt kuvioon.5 on esitetty muutos, joka voidaan tehdd kuvioiden 1 ja 2
mukaiseen kaukaloon 14. Tém3 muutos kdsitti3 painoherk#nisaranoidun puristuslevyn

jdrjestdmisen ratojen viimeiselle kolmannelle, Jokainen levy 38 on pakotettu hiukan



oholle kaukalon pinnasta jokaisen radan alapuolelle sijoitetun hienokytkimen 40
vaikutuksesta. Kuitenkin voima, joka on aikaansaatu jokaiseen levyyn 38 suunnas-
sa yl&spdin, on sovi tettu olemaan pienempi kuin painokomponentti, joka vaikuttaa
samaan suuntaan ja jénka alheuttavat esineet, esimerkiksi paikallaan olevat hedel-
mdt, jotka sijaitsevat ainakin levyn 38 osalla ja tHss3 tapaﬁksessa levy 38

painuu alas ja hienokytkin 40 toimii milloin tahansa hedelmdt ovat silla.

Kuten mydskin kdy selville kuviossa 5 esitetystd kytkentikaaviosta, kaukalon

14 leveydelld olevat hienokytkimet on kytketty sarjoihin siten, ettd niiden sis3l~-
tdmd virtapiiri voi olla suljettu ainoastaan, kun kaikki hienokytkimet 40 toimivat.
-Tdmd voi tapahtua ainoastaan silloin, kun hedelmdt ovat ryhmitysaseman kaikkien ra-
tojen puristuslevyn 38 p&dl13. Ellei liian suuria hedelmid ole kiilautunut levyn 38
pddlle, tdmd tilanne voidaan saavuttaa ainoastaan silloin, jos rymitysaseman jo-
kainen rata on tdynnd hedelmid jokaisen radan ainakin kohtaan saakka, jossa puris-
tuslevy 38 sijaitsee. N3iin sdhkdvirtapiiri, johon hfenokytkimet 40 kuuluvat, voi -
daan sulkea ainoastaan, kun ainakin tdm3 osa kaukalon léveydelld olevasta radasta
on tdynnd hedelmid ja virtapiiri s§5tdd sdhkdvirran sydtdn kelakytkimeen 42, jonka
koskettimet ohjaavat kdyttdvirran sydtdn s§hk6moot;oriin 30, joka kdyttd3 nosto-
kuljetinta 28. Virtapiiriin on sovitettu mySskin kytkin &b4. NHin nostokuljetin

voi toimia ainoastaan moottorinsa 30 vaikutuksesta, kun kaukalo 14 on sopivastf
tiytetty hedelmil13, jotka ovat valmiina toimitettavaksi kuljettimelle 28,
Seurauksena, jos mikd tahansa kaukalon 14 rata tulee vihemmin tdyteen kuin painon

tuntevanlevyn 38 me rk i tsems kohta, kuljetin 28 pys&htyy.

Lisdkehitys on aikaansaatu erillisesti toimivan kytkimen vilityksellsd, joka on kyt-
ketty rinnan jokaisen tavallisesti avoimen whienokytkimen Lo kanssa. N3m3 1is&-
kytkimet on merkitty viitenhmérol]a L6 kytkentikaaviossa. Suljettuna ollessa jokai-
sen lisdkytkimen 46 toimintana on sulkea pois hienokytkin, jonka rinnalle se on
kytketty, niin ettd t3m3 hienokytkin j&& avoimeksi tai tulee avoimeksi, eikd kul-
jettimen moottori 30 pys&hdy. T&md on tirkedd, koska siini tapauksessa, ettd

yksi tai useampi rata 18 on tyhjennettdvd, niin ettd silli ei voi olla yht33n
hedeIlm3d, t&mdn radan hieﬁokytkin éi voi koskaan toimia, koska .mitéén hedelmid

ei ole sen pdilla.

ErSs:lisEkehitys kdsittdd esineen tuntevan mekanismin, e;imerkiksi valokeilan ja
valokennon nostokul jettimen radan .sellaisessa kohdassa, ettd sZhkSmerkki kéhite-
tddn, kun hedelmien rivi ohittaa tuntevan kohdan. Sitten t3t3 merkkl3 voidaan
kdyttds saattamaan toimintaan seuraava laite (ei esitetty), joka n3in pysyy lepo-
tilassa slksi, kunnes hedelmit suﬁnnilléen on toimitettava kdljettimelta 28 ja

suppilosta 36.



Patenttivaatimukset

1. Laite esineiden laskemiseksi, jotka on syStetty siihen ja joka vapauttaa
mainitut esineet ryhmiksi, joissa jokaiséssa on sama lukumddrd esineitd,
tunnettu laitteesta (10) mainittujen esineiden (12) sySttdmiseksi ryhmitys=
asemalle (16), ryhmitysasemalla (14) ole&iéta useista ohjaimista (18), jotka erot-
tavat esineet vastaavan lukuisiin riveihin ja kuljetuslaitteesta (28) 6 jossa on
esineitid koskettavia puikkoja (24, 25) riveissd kuljetuslaitteen poikki esineiden
jokaisen mainitun rivin ensimmdisestd asemasta etumaisimpien esineiden poistami-
seksi riveihin ja kuljettamiseksi ndin kootut esineet vertauslaitteeseen (36)

ryhmitettyjen esineiden jakelemiseksi perdkkdin vierekkyyden sijasta.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunne ttu siitd, ettd ryhmitys-
asema kdsittis kaltevan kaukalon (14) ja ohjaimet (18), jotka ovat joko p3Eillek-

kiin tai ovat muodostetut yhtendisiksi kaukalon kanssa.

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunne ttu siitd, ettd ryhmitys-
aseman (16) 13dpi kulkevaan jokaiseen esinerataan kuuluu sen osana pingoitettu pdi-
tén hihna (61), joka on kdytetty liikkumaan suunnassa, jossa esineet liikkuvat

ryhmitysaseman l&pi.

L. Patenttivaatimuksen 3 mukainen laite, t unne t t u harjasten (64) tupsuis-
ta, jotka on sijoitettu vdlin pH#&hdn toisistaan pitkin jokaista mainittua pditén-
td hihnaa (61), jolloin jokainen hihna on sijoitettu siten, ettd harjakset aikaan-
saavat lievdsti hankaavan kosketuksen ryhmitysasemalla olevien esineiden alasivun

kanssa esineiden kevyesti siirtdmiseksi sen 1&pi.

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laite, tunnettu siitd, ettd ryhmitys-
asema (16) kdsittd3 kaukalon, joka on muodostettu useista yhdensuuntaisista kiskois-
ta (19), joita pitkin esineet voivat vierid ja joiden jokaisen parin v&liin on

sijoitettu pd3tdn hihna (61), joka kannattaa harjasten (64) tupsuja.

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen laite, tunne ttu laitteesta kiskojen (19)
muodos taman kaukalon (14) korkeuden s&&tdmiseksi padttdmiin hihnoihin (61) n3hden
esineiden ja hihnojen ja/tai harjasten vdlisen kosketuksen voimistamiseksi tai

pienentédmiseksi.

7. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen laite, tunne t tu siitd,
ettd kuljetuslaite (28) kdsittds kuljetushihnan, johon on asennettu siitd yl&spiin

kohoavia puikkoja (24, 25) riveihin rinnatusten kuljetushihnan poikki vdlin p&d&hdn

sen‘pituudelle.

Y -
8. Patenttivaatimuksen 7 mukainen laite, tunnet tu siiti, ettd jokainen

yl8spdin kohoava puikko (24 tai 25) on sovitettu ottamaan yhden -kahdesta asen-



sennosta, ensimmdisen pystysuoran asennon, jossa esine esineiden rivin ensimmdi-
sessd asemassa ryhmitysasemalla tulee poistetuksi puikon vaithuksesta, kun se
ohittaa aseman ja toisen toimimattoman asennon, jossa puikko on alennetussa sen-
nossa yhdensuuntaisesti kuljetushihnan pinnan kanssa, niin ettd se ei tule poimimaan

esinettd kun se ohittaa ryhmitysaseman.

9. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen laite, tunnet tu
tunnelimaisista ohjaimista (50, 50' ja 50"), jotka on sijoitettu laitteen

ldpi kulkevan'radan ainakin jollekin pituudelle.

10. Jonkin edétlisen patenttivaatimuksen mukainen laite, tunne t tu
painoherkistd kytkinlaitteista (38, 40), jotka on sovitettu ryhmitysaseman ldpi
kulkevalle jokaiselle radalle ja sovitettu kehittdmddn merkin kuljetuslaitteen
(28) pys8yttdmiseksi ja/tai kehittémdsn hidlytysmerkin esineiden puuttuessa ryhmi-

tysasemalta.

11. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen laite, tunne t tu siitd,
ettd ohjaimet (20) ovat poistettavissa tai sd3dettiviss3 asemaltaan ryhmitysaseman

13pi kulkevien esineiden ratojen levyden muuttamiseksi.
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