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(54) Kytkentdlaite dusalilaskutavan mukaisten impulssien laskemisen varmista-
miseksi digitaalisissa tietojenkdsittelylaitoksissa, erikoisesti rauta-~
tieturvalaitteistoissa ~ Kopplingsanordning fdr sékrad avldsning av im—
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ciellt fér jarnviégssékerhetsanléggningar

Keksint® kohdistuu duaalilaskutavan mukaisten impulssien las-
kemisen varmistamiseen digitaalisissa tietojenk4sittelylaitoksissa,
erikoisesti rautatieturvalaitteistoissa, k¥ytt&m#1l14 kahta muistia,
jotka kumpikin aritmeettisesta laskulaitteesta ovat yhteydessi
n-portaisen kiertorekisterin kanssa, jonka n bin#4riportaiden sisjl-
tédm&t laskuinformaatiot, laskuimpulssin ki#sittelylli n lajitteluim-
pulssin jilkeen luetaan, ja yhdelld lis#ttyn4i tai vihennettyni j&l1-
leen kirjoitetaan takaisin kiertorekisteriin.

Nykyajan tekniikka tarvitsee miti erilaisimpien k&Hytt8jen
kulun ohjaamiseksi laskutoimituksia, joita varten vaaditaan monin-
kertaisesti suurennetut varmuusvaatimukset laskutuloksen s#4nndn-
mukaista médrdystd varten. T4m4 koskee esim. erikoisesti ydinfysi-
kaalisia mittauksia.

Rautatieturvalaitetekniikassa sovitetaan linjaosien vapaa-
Ja varattuilmoituksia varten akselinlaskulaitteita, joille my8skin
asetetaan suuria varmuusvaatimuksia. N&m4 akselinlaskulaitteet muo-
dostuvat monasti kulloinkin kiinte#sti linjakojeesta, jossa on
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kussakin vihintii#n kaksi ajosuuntaan per#kk#in sovitettua impuls-
sinanturia valvottavan linjaosan alku- ja loppupdlssé.

Impulssinantureihin vaikuttavat perikk#in laskupaikan ohi
kulkevat ajoneuvoakselit ja antavat t#118in kulloinkin kaksi, toi-
siaan ajallisesti limitt&#vii impulssia. NHitd k8ytet&sn kisko-
kulkuneuvon kulloisenkin liikennesuunnan mi#r&imiseksi ja muutetaan
suunnasta riippuvaksi laskuimpulssiksi. T&m# akselinlaskuimpulssi
toimii sitten akselinlaskulaitteen tulo- tai menoimpulssina. Yleen-
si niiden akselinlaskulaitteiden ei tarvitse antaa mit&8n absoluut-
tista laskutulosta. Jos kuitenkin ainoan laskupaikan on ilmoitettava
valvontakeskukseen tarkka tiedoitus kulloisestakin akseliluvusta,
on hyvin t#4rke#t#, ettd t#llaiset akselinlaskulaitteet eivdt mah-
dollisten vikojen tai sentapaisten h#irididen vuoksi anna mit&&n
akselinlaskuarvoja, jotka voisivat johtaa k#yttdidvaarantaviin
pd4t8ksiin.

Laskulaitteiden virheetdn rakenne edellytti¥ yleensi elektro-
nisten rakenneosien, vast. rakenneryhmien erikoisvalmistusta, jotka
edellyttivit suuren taloudellisen kustannuksen. Jos esim. lasku-
kytkent8j4 on asennettava, jotka ovat rakennetut normaalin TTL-
tekniikan mukaisesti on varmuussyisti8 joka tapauksessa k&ytettdvd
laskulaitteiden tavallista kahdennusta ja koestus toiminnan yhden-
mukaisuudesta. T#118in on kuitenkin aina viel# olemassa ep&miel-
lytt4v4 vaaramahdollisuus sik#li, ettd molemmissa, samalla tavoin
kuormitetussa laskulaitteessa, tarkkaan samassa kohdassa esiintyy
yhtipit4vis vikoja, jotka siis peitt#v#t toisensa, ja joita el
sen vuoksi havaita.

Keksinn¥n tarkoituksena on aikaansaada duaalilaskutavan mu-
kaisten impulssien laskemisen varmistaminen, joka on toteutetta-
vissa normaalilla TTL-tekniikalla, k&yttien muisteja, jotka muodos-
tuvat laskulaitteesta aritmeettisia operaatioita varten yhteydessé
moniportaisen kiertorekisterin kanssa. N&m& tunnetut laskulait-
teet yhteydessi muistien kanssa ovat lihemmin selitetyt A.P. Spei-~
serin kirjassa "Digitale Rechenanlagen", ilmestynyt Springerin
kustannusliikkeestd 1961, sivut 179 ja 180. Jos muistissa olevaan
lukuun lis&t4%n toinen, luetaan muistin kiertorekisterissi oleva
luku tahti-impulssien lukum#iristi ja annetaan aritmeettiseen lasku-
laitteeseen, joka muodostettuaan summan varastoi uuden, saadun
luvun takaisin kiertorekisteriin. Vastaava funktion kulku on myds
annettu, jos muistissa oleva luku on pienennettivd yhdelld.
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Niiden tunnettujen muistien kiytt&minen laskijoina teknilli-
sill4 aloilla, joilla on suuret varmuusvaatimukset ei ole ilman muu-
ta selvii, ei edes siini tapauksessa, etti kaksi muistia vertailu-
laitteineen sovitetaan, kuten yll& lihemmin selostettiin, koska sii-
t4 huolimatta viel#d on olemassa vaaralle alttiiksi joutuminen.

Keksinn®dn tarkoituksena on t#dmin vuoksi lis&ksi muodostaa
varmistetun laskemisen kytkent#laite siten, ettid k#ytettyjen muistien
mahdolliset samat viat samoissa paikoissa ajoissa havaitaan.

Timidn saavuttamiseksi on keksinn®dlle tunnusomaista,ettd molem-
mat kiertorekisterit ovat laajennetut lis#portaalla, joka ei ole
tarkoitettu laskuinformaatioita varten, ja ettd on jirjestetty eri-
koinen kiertorekisteri samalla porraslukumilrilli kuin molemmat
muut kiertorekisterit, joka yhdessi muistien kiertorekisterien kans-
sa on edelleen kytkettivissi samansuuntaisesti, ettid toisen kierto-
rekisterin lisiportaan ja erikoisen kiertorekisterin ulostuloihin
on kytketty JA-elin ensimmiisen yht&pit&vyyssignaalin laukaisemi-
seksi kulloinkin yhdessi kummankin lisiportaan tarkistusbitisséi,
ettsd kiertorekisterien ulostuloihin on tarkistusbitilld kytketty
ehdoton-TAI-elin, jonka ulostulo ja toisen kiertorekisterin ulos-
tulo on yhdistetty vertaajaan toista yhtHpitidvyyssignaalia varten,
ulostulosignaalien arvojen ollessa yhtidpitivi¥ ja ettd kytkentd-
signaalin laukaisutoimenpiteiden antaminen on tehty riippuvaksi
molempien yhtidpitidvyyssignaalien olemassaolosta.

Esimerkiksi voi kytkent&signaalia edullisesti kdytt&4 siihen,
ettd laskuinformaatioiden toisen molemmista muisteista tulkinta ta-
pahtuu vain kytkentisignaalin esiintyess&d. On kuitenkin my8s mah-
dollista yllipit#4 muisteja varten vaadittava tahtivirtasyottd vain
silloin, kun kytkentisignaali esiintyy k#ynnistyksen j&lkeen. T&114
on edullisella tavalla varmennettu, etti mielivaltaisissa toimin-
tahdiridiss4, joissa toinen molemmista yhtipitlvyyssignaaleista
Jj44 tulematta, muistit toimivat varmalla tavalla ja korkeilntaan
voivat laukaista k#HyttSeston. Oleellista keksintdajatukselle on
joka tapauksessa, ettid lis#kiertorekisteri erocaa siki#li molempi-
en muistien kiertorekisteristi, etti tdmi on vain tarkistusbitin
varaama eiki kiyttbtapauksessa laskuinformaation.

Erikoisen k#ytinndllisti ja edullista suuremman varmuuden
suhteen on, ett4 lis#kiertorekistereiti on muistikiertorekisterien
lis¥iksi rakennettu toisella tekniikalla. T4116in tulee kahden
camanaikaiscen vian todenniik8isyys lisikiertorekisterissi ja verra-

tussa muistikiertorekisterissi hyvin pieneksi, koska molemmat
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rakenneryhmit eroavat sek# k#siteltdvien informaatioiden ettd
k¥ytetyn elektroniikan suhteen.

Er4s edullinen ja parempana pidetty molempien yht&pit&vyys-
signaalien yhteenliitt#minen saavutetaan keksinndn edelleenkehityk-
sen avulla siten, ett# JA-elimen ensimmfinen yht&pitdvyyssignaali
on viety laskevalle kippiasteelle, jonka ulostulosignaali ohjaa gal-
vaanisesti erotettuna ja tasavirralta toista JA-elintd, joka lis&k-
si on yhdistetty toisen yht#pit#dvyyssignaalin antavan vertailijan
kanssa.

Esimerkki keksinn®sti on esitetty piirustuksessa ja selitetldn
seuraavassa l&hemmin.

Piirustus esitt#i kaaviollisesti kaksi muistia Al ja A2,
jotka kumpikin muodostuvat aritmeettisesta laskulaitteesta RW1,
vast. RW2 ja t#m#n laskulaitteen jilkeen kytketystd moniportaisesta
kiertorekisteristi UR1l ja UR2. Esityksen yksinkertaistamiseksi
on oletettu, ettd kiertorekisteri UR1l ja UR2 tulevat toimeen varas-
toimaan korkeintaan esiintyv#n laskuinformaation kolmella portaalla
UR10, UR1l ja UR12 kiertorekisteriss# UR1l, vast. UR20, URZ21 ja
UR22 toisessa kiertorekisterissi UR2. Normaalitapauksessa tarvit-
sevat molemmat kiertorekisterit UR1 ja UR2 huomattavasti useampia
portaita kuin kolme. Molemmissa kiertorekistereissi varastoitavat
laskuinform: atiot muodostuvat siis kolmesta bin##risestd merkistd
paikka-arvostuksa1vaihkﬂlessachwaﬁnumerojérjestelmassé nollasta
kahteen. N#&iden arvojen kokonaisuus - talletetun laskuinformaation
erilliset bin#irituntomerkit ovat olemassa kiertorekisterin UR1
portaissa UR10, UR1ll ja UR12, vast. toisen kiertorekisterin URZ2
portaissa UR20, UR21 ja UR22.

Molempia kiertorekistereitd UR1l, UR2 varten on vield varat-
tu lis#porras UR13, vast. UR23, joita el tarvita laskutoimenpiteitd
varten.

Liittimien KP1l, vast. KP2 tai KM1l, vast. KM2 kautta saavat
laskulaitteet RW1l, vast. RW2 laskuimpulsseja, joita k#sitellddlin
yhteen-, vast. védhennyslaskun puitteissa. Koska molemmat muistit
Al ja A2 esittHvit tahtiohjattuja laskulaitteita, jotka jokaista
aritmeettista laskutoimitusta varten vaativat useita tahti-impulsse-
ja, jotka tismiivit kiertorekisterien UR1, vast.UR2 porraslukujen
kanssa, saavat muistit Al ja A2 toimintatahdin, joka tuodaan 1liit-
timen TT kautta. T&ssd suoritusesimerkiséé on lihdetty siité, ettd

toimintanopeus on riippumaton siit#, ett# joitakin laskuimpulsseja
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aina olisi olemassa. Muistin Al kiertorekisterissi UR1l, vast.
muistin A2 kiertorekisterissd UR2 olevat laskuinformaatiot voi-
daan antaa ulos johtoja L1, vast. L2 pitkin.

UR3 esitt3i lisikiertorekisterii, jossa on yht# monta por-
rasta kuin molemmissa kiertorekistereissi URl‘ja UR2. T&m4 kierto-
rekisteri voi muodostua mielivaltaisesta renkaaseen kytketystd
liukurekisteristd, edullisimmin toisen tekniikan mukaan kytketystd,
kuin molemmat kiertorekisterit UR1 ja UR2. Oleellista t#m#n kierto-
rekisterin suhteen on, ettel tissd ole mit##n laskuinformaatioita,
vaan siini kiert#4 yksinomaan esim. sis88ntuloliittimen EP2 kautta
annettu tarkistusbitti. Kiertorekisterin UR3? syklinen edelleenkytken-
t4 tapahtuu saman toimintatahdin mukaan, joka myds ohjaa muisteja
Al ja A2. Edelt#dpdin kiinte#dsti mi&8rHtyssi ajankohdassa, esim.
ennen koko kytkent#laitteen k#yttddnottoa annetaan sis8inmenon EP?2
kautta tarkistusbitti kiertorekisteriin UR3 sekid mydskin tarkistus-
bitti sisd¥nmenon EP1l kautta kiertorekisterin UR1l1l portaaseen UR13.

Jos ajankohtana tarkistusbittiid annettaessa kiertorekisteriin
UR1l ja UR2 ei vield ole annettu laskuimpulssia, niin ettd laskuim-
pulssilla siis on arvo O, kiert4i huomioonottaen toimintatahti
vain kummassakin kiertorekisterissid UR1 ja UR3 kussakin yksi tarkis-
tusbitti.

Ulostulopuolella ovat kiertorekisterit UR1l ja UR3 yhdistetyt
ehdoton-TAI-elimeen, johon vertaaja VR on liitetty. T&m4 on
toiselta puolen yhdistetty toisen muistin A2 kiertorekisteriin UR2.
Kiertorekisterien UR1 ja UR3 ulostuloihin varattuihin lis#portai-
siin UR13 ja UR33 on liitetty JA-elin UGl, joka ohjaa laskukippi-
astetta KE kulloisestakin kytkent#asennosta toiseen vakavaan asen-
toon. Kippiasteen KE toiseen ulostuloon on galvaanista erottamista
varten sovitettuun muuntajaan TR sekd tasasuuntauskytkentdin GR
liitetty toisen JA-elimen UG2 toinen sis8inmeno. T&m#n logiikka-
elimen UG2 toinen sisi&nmeno on yhdistetty vertaajan VR ulosmenocon,
ja saa siit4d niin kauan toisen yht#pitivyyssignaalin, kuin vertaaja
VR saa sis#¥ntuloistaan yht8pit#vit bin#8risignaalit arvosta O
tai L.

Kytkent8laitteen vaikutustavan l8hempi4 selitysti varten ole-
tetaan ensinnd kuten ylli, etti molempien muistien Al ja A2 kierto-
rekisterit UR1 ja UR2 eivit vielid ole saaneet laskuinformaatiota
ja ettd molempien kiertorekisterien URLl ja UR3 tarkistusbitti on
portaissa UR10 ja UR30 ja luetaan. Kiertorekisterin UR1 tarkistus-
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bitti saapuu t4116in v81lillisesti laskulaitteen RW1l kautta portaa-
seen UR13, kun taas kiertorekisterin UR3 tarkistusbitti vdlittdmésti
saapuu portaaseen UR30 yhdistettyyn portaaseen UR33. Signaalien
yhtdldisyyden johdosta ehdoton-TAI-elimen EOD molemmissa sis8&n-
tuloissa, antaa t#m4 vertaajalle VR signaalin, jonka arvo on yhté&-
pit#dvs signaalin arvon kanssa, joka annetaan kiertorekisterin UR2
portaasta UR20. Vertaaja VR toteaa t#min johdosta yhtépitdvyyden
ja antaa toisen ulostulojohtonsa kautta toiseen JA-elimeen UG2
yht&pitivyyssignaalin.

Molempia tarkistusbitteji edellytysten mukaisesti kytkett&es-
sY¥ edelleen kiertoré&istereihin UR1 ja UR2 portaasta UR13 portaaseen
UR12, vast. portaasta UR33 portaaseen UR32 antaa JA-elin UGl tode-
tun signaaliyhtspitivyyden johdosta yht#pitivyyssignaalin lasku-
kippiasteeseen KE. Havaitaan helposti, ettd kierridtettiessid mo-

lempia tarkistusbittej¥ jatkuvassa samanlaisessa kierrossa kierto-
rekistereissyi UR1l ja UR3, siis dynaamisessa tarkistuskiytdss& ilman
mit44n kiyttdsn kuuluvia laskuinformaatioita, annetaan tasasuuntaaja-
kytkennistd GR jinnite, joka toimii JA-elimen UG2 jatkuvaa valmiina
pitimistid varten. Koska, kuten jo lyhyesti selostettiin, vertaaja
VR, molempien kiertorekisterien UR1l ja UR2 s&8nndllisessd k&ytbsséd,
my8s ilman kiertivii laskuinformaatiota antaa aktiivisen yhdenmu-
kaisuussignaalin JA-elimelle UG2, on sen ulostulossa kytkentdsignaa-
1i kHytettdvissid, jota voidaan k#HyttH#4# mielivaltaisia laukaistavia
toimintoja varten, esim. tahtivirran sy&ton yll&pit&miseksi.

Olettaen, ettei kumpikaan molemmista muisteista Al ja A2

kisittele laskuinformaatiota, ettd siis kaksinkertaisesti sovitettu
laskukytkenti vield on jonkinlaisessa odotustilassa, oletettakoon
kerran, ettd er#in vian johdosta tarkistusbitti h#vi#l kiertolaski-
jassa UR3. T&#m4 tosiseikka havaittaisiin viimeist&&n tarkistus-
bitin yhden kierroksen j#lkeen toisessa kiertorekisteriss& UR1 JA-
elimell4 UGl ja tulee ilmoitetuksi ajallisesti tdssd kohdassa odo-
tetun yhdenmukaisuussignaalin laukaisun puuttumisesta. T&m& vika
esiintyisi j4lleen tarkistusbitin jokaisessa seuraavista kierroksis-
ta kiertorekisterissi UR1l siten, etti aikaisemmin JA-elimen UG2 las-
kukytkennsn s4&nn8llisessi tilassa antama kytkent#signaali j&& pois.

Sama vika, siis puuttuva tai viallisesti edelleen kytketty

tarkistusbitti kiertorekisterissi UR1l tulee viel# voimakkaammin
havaituksi sik#1i, ettd sekd JA-elimen UGl yhdenmukaisuussignaali,
ettd my8s viel#4 ne yhdenmukaisuussignaalit tulevat puuttumaan, jotka
vertaaja VR antaa s#inn8llisessi kdyt8ssi.
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Jos laskuimpulssien antamisen j&lkeen molempien muistien
Al ja A2 liittimien KP1 ja KP2 kautta yhtdpit&vit laskuinformaatiot
kiertivit samalla tavoin syklisesti, ei ylli selostetun JA-elimen
UGl ja vertaajan VR koek#ytdn suhteen periaatteellisesti muutu mi-
k48n. Jos esimerkiksi oletetaan, etti miirdtyssi hetkessd molemmat
tarkistusbitit sijaitsevat molempien kiertorekisterien UR1 ja UR3
portaissa UR12 ja UR32 ja ett# edelleen kiertorekisterien UR1l ja
UR2 portaissa UR10 ja UR20 olemassa oleviksi oletettujen laskuinfor-
maatioiden johdosta kussakin on L-signaali, antaa erillinen-TAI-
elin EOD luettaessa portaat UR10 ja UR30 ulostulosignaalin, arvol-
taan L vertailijassa VR. T&mi L-signaali on yht&pit&vd sen kanssa,
joka samanaikaisesti kiertorekisterin UR1l porrasta UR10 luettaessa
annetaan kiertorekisterin UR2 portaasta UR20. T#4ten annetaan siis
vertaajalle VR t4ss#kin tapauksessa signaaleja, joiden arvot ovat
yhtdpitdvii, niin ett4 tiss#kin tapauksessa annetaan tdtd koskeva
yhdenmukaisuussignaali JA-elimelle UG2, niin ettei sen antamalle
kytkentidsignaalille tapahdu mit&&n katkosta.

Parempana pidetyll4 tavalla k#ytet#in sitd laskuinformaatio-
ta edelleenkisittelyssi, joka annetaan muistista Al. Syynd t&hén
on, ettd muistin Al h#irid voidaan todeta annetusta laskuinformaa-
tiosta riippumatta, kun timi sen sijaan muistin A2 suhteen pit&di
paikkansa vasta, kun laskulaitteen RW2 kiertorekisteriin UR2 antama
laskuinformaatio kiert&s.
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Patenttivaatimukset

1. Kytkent&laite duaalilaskutavan mukaisten impulssien laske=-
misen varmistamiseen digitaalisissa tietojenkisittelylaitoksissa,
erikoisesti rautatieturvalaitteistoissa, kdyttidmdlld kahta muis-
tia, jotka kumpikin aritmeettisesta laskulaitteesta ovat yhtey-
dessi n-portaisen kiertorekisterin kanssa, jonka n binddriportai-
den sisiltidmit laskuinformaatiot, laskuimpulssien k&sittelylléd

n lajitteluimpulssin j4lkeen luetaan, ja yhdelld lisdttynd tai
vihennettyni JjHilleen kirjoitetaan takaisin kiertorekisteriin,
tunnettu siiti, etti molemmat kiertorekisterit (UR1l, UR2)
ovat laajennetut lisiportaalla (UR13, UR23), joka el ole tarkoi=-
tettu laskuinformaatioita varten, ja ettd on jirjestetty erikoinen
kiertorekisteri (UR3) samalla porraslukumiirilli kuin molemmat
muut kiertorekisterit (UR1l, UR2), joka yhdessi muistien (Al, A2)
kiertorekisterien (UR1l, UR2) kanssa on edelleen kytkettivissid sa-
mansuuntaisesti, ettd toisen kiertorekisterin (UR1l) lis&portaan
(UR13, vast. UR33) ja erikoisen kiertorekisterin (UR3) ulostuloi-
hin on kytketty JA-elin (UGl) ensimm#isen yht#pitévyyssignaalin
laukaisemiseksi kulloinkin yhdessi kummankin lis#portaan (UR13,
UR33) tarkistusbitiss#i, ettd kiertorekisterien (UR1l, UR3) ulostu-
loihin on tarkistusbitilli kytketty ehdoton-TAI-elin (EOD), jonka
ulostulo ja toisen kiertorekisterin (UR2) ulostulo on yhdistetty
vertaajaan (VR) toista yhtipit#dvyyssignaalia varten, ulostulosig-
naalien arvojen ollessa yhtdpitdvii ja ettd kytkentdsignaalin lau-
kaisutoimenpiteiden antaminen on tehty riippuvaksi molempien yht&-
pitdvyyssignaalien olemassaolosta.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kytkent&dlaite, t unne t t u
siitd, ettd JA-elimen (UGl) ensimmiinen yht&pitdvyyssignaali on
viety laskevalle kippiasteelle (KE), jonka ulostulosignaali ohjaa
galvaanisesti erotettuna ja tasavirralla toista JA-elintd (ug2),
joka lis#ksi on yhdistetty toisen yht#pitdvyyssignaalin antavan
vertailijan kanssa.

Patentkrav
1. Kopplingsanordning f8r s&krad avlissning av impulser enligt
dualtalsystem i digitala databehandlingsanordningar, speciellt
 f8r jirnvigssikerhetsanliggningar, under anviéndande av tvd min-
nen, vilka vardera bestdr av ett aritmetiskt r#kneverk i fdrbin-
delse med ett n-stegs skiftregister, vars i n binsrsteg innehdllna

talinformation under behandling av en talimpuls utléses efter n
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férskjutningsimpulser och &terskrives i skiftregistret O6kat eller
minskat med ett, k Ennetecknad av att de bédgge skift-
registren (UR1, UR2) 4r utvidgade med ett ytterligare#icke for
talinformation erforderligt steg (UR13, UR23) och att det anord-
nats ett s#rskilt skiftregister (UR3) med samma stegantal som

de bdgge andra skiftregistren (UR1l, UR2), vilket dr framstegbart
tillika med minnenas (Al, A2) skiftregister (UR1l, UR2), att vid
utgdngarna av det ytterligare steget (UR13 resp. UR23) fdr det

ena skiftregistret (UR1) och det speciella skiftregistret (UR3)
anslutits en OCH-krets (UGl) i och f8r utl8sning av en forsta
8verensstdmmelsesignal mellan stiddse en provbit 1 de bégge ytter-
ligare stegen (UR13, UR33), att till utgdngarna av skiftregistret
(UR1, UR3) med provbit anslutits en exklusiv-ELLER-krets (EOD),
vars utdng tillsammans med utgdngen av det andra skiftregistret
(UR2) 4r f8rbunden med en jimférare (VR) f6r en andra Overens-
stdmmelsesignal vid Overensstimmande virden hos utgéngssignalerna,
och att avgivandet av en kopplingssignal fér f6rlopp som skall
utldsas gjorts beroende av upptriddande av bigge Sverenssté@mmelse-
signalerna.

2. Kopplingsanordning enligt patentkravet 1, k & nneteck -
nad av att den fdrsta Overensstimmelsesignalen hos OCH-kretsen
(UGl) tillfdrts en rdknar-flip-flop (KE), vars utgdngssignal gal-
vaniskt isolerad och likriktad styr en annan OCH-krets (UG2), vil-
ken dirtill 4r fdrbunden med jimfoéraren (VR) som levererar den

andra O8verensstdmmelsesignalen.
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