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(54) Zapojeni elektronického regulatoru &inného vykonu

Jedn4 se o zapojeni elektronického
regulétoru &inného vykonu pro pfipojovdni
a odpojovdni elektrickych spotfebi&i
pomoci spfnaciho za¥izen{. V zapojeni
je pouZit fézovy detektor a zesilovad
se zp&tnou vazbou tvofenou paralelni
kombinaci kondenzdtoru a stavitelného
odporu, kde na vstup zesilovale je
mimo vystupu fdzového detektoru zp&tné
vazby, tvofené kondenzdtorem a stavitelnym
odporem, pfipojen také zdroj stavitelné-
ho nap&ti a na vystup zesilovale je
pres obvod sméru posuvu nebo &fténi
ptipojen ovladaci prvek posuvu nebo
&{téni, pri%em? na vystup zesilovale
je zédroven pfes obvod pro vytvofeni
absolutni hodnoty signdlu pfipojen
zdroj posouvacfch impulsd, ktery je
ddle spojen s ovladacim prvkem posuvu
nebo &itani. Zapojeni elektronického
reguldtoru &inného vgkonu je uréeno
pro regulaci odb&ru &inného vgkonu
u odb&ratele vhodnym odpindnim né&kolika
z4t&%1{ tak, aby odb&r elektrické energie
nep¥esédhl p¥edem zvolenou hodnotu.
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Vyndlez se tykd zapojeni elektronického reguldtoru &inného vykonu pro p¥ipojovani a
odpojovénf{ elektrickych spot¥ebild pomoci spinaciho za¥izeni.

Sv&tova energetickd situace nuti spot¥ebitele, aby sjedndvali s dodavateli odb&rovy
diagram elektrické energie a aby prub&Zné& sledovali, aby momentdlni spot¥eba elektrické
energie nepfesdhla sjednané maximum. M&¥enf se provdd{ zpravidla v patndcti minutovych
intervalech, tak zvané mé&¥eni &tvrthodinového maxima, a to v podstaté dvéma typy za¥izeni,
z nichZ jedno je zapojeno tak, Ze automaticky p¥i dosaZeni pfedem nastaveného v§konu tento
stav signalizuje a po uréité dob& d& povel k vypnuti odbéru. Nevyhodou tohoto zapojeni
je, %e plsobf v jednom stupni, zajis3tuje pouze vypnuti p¥edem zvoleného odb&ru, ale nezajijtuje
jeho zpé&tné zapnuti p¥i poklesu ostatnich odbéru. DalS{i nevyhodou tohoto FeSeni je jeho
elektromechanickd koncepce, kter& p¥ind5f mechanické opot¥ebeni, vy§3i poruchovost a
men¥{ p¥esnost. Daldim typem je za¥izenf, které ovliadd odpindni ale i p¥ipfndni dvou z4téi{i
podle pofadavku odb&ratele tak, aby nedo%lo k p¥ekrodeni stanoveného maxima odb&ru. za¥izeni
je na bdzi mikroprocesoru a je zapojeno tak, Ze b&hem stanoveného Basového intervalu, ktery
se kryje s tasem mé&fenf maxima, hlfd4 odb&r elektrické energie tak, #e dosahuje-li vykon
prvé dvé t¥etiny méfené periody pouze polovinu dohodnutého maxima dovoli reguldtor pro zbyva-
jici tfetinu m&¥eného useku odebirat dvojndsobny vykon proti sjednanému. Tak umoZnuje odbéra-
teli vyuZit celou m&Fenou periodu, ale s nerovnomérnym zatfiZenim. Z hlediska odbé&ratele elektric-
ké energie je toto vyhodné, ale z hlediska dodavatele elektrické energie to prakticky znamend
obchdzen{ tG&elu pro ktery je m&¥eni maxima instalovéno, nebot dovoli v krétkych &asech v&tdi
odbér, ne% je odb&r sjednany.

Nevyhody zn&mych zapojeni odstranuje zapojeni elektronického reguldtoru &inného vykonu
podle vyndlezu, ur&ené pro p¥ipojovédnf a odpojovéani vybranych spot¥ebidl pomoci spinaciho
za¥izeni, obsahujici fizovy detektor a zesilova& se zp&tnou vazbou tvoF¥enou paraleln{ kombinaci
kondenzitoru a stavitelného odporu, kde podstatou vyndlezu je, Ze na vstup zesilovale je
mimo vystupu fdzového detektoru zp&tné vazby, tvo¥ené kondenzitorem a stavitelnym odporem,
pripojen také zdroj stavitelného nap&ti a na vystup zesilovale je p¥es obvod sméru posuvu
nebo &itani p¥ipojen ovlddaci prvek posuvu nebo &it&nf, p¥idem? na vystup zesilovade je z4rovef
p¥es obvod pro vytvo¥eni absolutni hodnoty signélu p¥ipojen zdroj posouvacich impulsf, ktery
je d4dle spojen s ovladacim prvkem posuvu nebo &itédni. Podle vyndlezu mliZe byt k obvodu pro
vytvo¥eni absolutni hodnoty p¥ipojen kontrolni obvod &innosti. Ovlddaci{ prvek posuvu nebo
¢itdni je u zapojeni podle vyndlezu tvo¥en obousmérnym posuvnym registrem nebo dekadickym
gitadem, jejichZ vystupy jsou pfipojeny na vystupni spinale anebo je vytvo¥en tak, Ze k vystu-
pim obvodu sm&ru posuvu nebo &f{tdni a zdroje posouvacich impulst je p¥ipojen vratny bindrn{
&ita&, ktery je svymi v¢stupy pripojen na adresné vstupy pevné paméti a vystupy pevné paméti
jsou spojeny s vystupnimi spinali. Podle vyndlezu miZ%e byt alespof jeden adresny vstup pevné
pam&ti p¥ipojen na obvod sméru posuvu nebo &iténi.

Hlavni vyhodou zapojeni elektronického regulétoru &inného vykonu podle vyndlezu jJe,
Je umoZfuje p¥ipindnim a odpin&nim n&kolika z4t&%f regulovat odbér elektrické energie tak,
aby nebylo v 24dném Zasovém obdobf prekrofené sjednané maximum odb&ru. P¥i pouZiti specidln&
zapojeného posuvného registru lze regulovat stejn& dile%ité odbdry s riznymi p¥ikony za p¥ed-
pokladu, %e odb&r p¥ipojeny na jednotlivé vykonové spinade je stejny nebo Ze ndsledujict
stupefi je vét3i max. o jeden vykonovy stupef nef soulet p¥fkond p¥ipojenych na pfedchézejict
stupefi. Napfiklad na prvy vystupni spina& je p¥ipojen p¥fkon 10 kW, dal3f vykonové spinale
mohou spinat p¥ikony stejné nebo druhy aZ 20 kW, t¥eti aZ 40 kW, Stvrty aZ 80 kW atd. podle
po&tu vykonovych stupfit. P¥i tomto uspo¥ddéni regulétor automaticky sepne pouze ty vystupy,
aby odebirany vykon vdetn& vykonu nezapojenych na reguldtor nepfeséhl sjednané maximum. Je-1i
nutné zajistit pfednostni spindni{ nékterych z4t&Z{ pouZije se vratny dekadicky &fta& a potom pfi
prekrodeni sjednaného maxima odb&ru jsou postupné odpindny z4t&%e p¥ipojené na vystupni spinad
prvy, druhy atd. aZ se dosdhne sjednaného odbéru. P¥i menSim odb&ru jsou v obriceném pofddku zdtéie
pfipindny. Je vyhodné na prvé vystupy pfipojit odbdry s mensi dGleZitostl. Provedeni s vratnym
bindrnim ditadem a pevnou pamét{ umoZiuje na vystupy p¥ipojit z4téZe i signalizaci a odpfndn{

i spinan{ jak odb&ru tak i signalizace se bude dit dle programu zapsaného do této pevné
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pam&ti. V této paméti mi¥e byt zapsdn program, ktery ¥{d{ spin&ni a odpfnéni odb&rd podle
jejich p¥ikonu nebo podle didleZitosti.

Piiklad zapojenf elektronického reguldtoru &inného vgkonu podle vyndlezu je schematicky
zndzornén na p¥ipojeném vgkrese, kde na obr. 1 je blokové schéma zapojeni, u ndhof ovléddaci
prvek posuvu nebo &{tdni je tvofen obousmErnym posuvngm registrem anebo dekadickym &ftalem
a na obr. 2 je blokové schéma zapojeni s ovlddacim prvkem posuvu nebo &{tdni, provedengm
podle bodu 5.

zZapojen{ elektronického reguldtoru &inného vykonu je podle vynélezu provedeno tak, e
elektronicky reguldtor &inného vykonu je p¥ipojen k siti obr. 1, pfes proudov§y ménid I a
nap&tovy méni& U, které jsou zapojeny do fézového detektoru 1. K vystupu z f&zového detektoru
1 je p¥ipojen vstup zesilovale 2, na ktery je téZ p¥ipojena zp&tni vazba tvo¥en& kondenzidto-
rem 4 a stavitelnym odporem 5 a jeSté zdroj stavitelného napdti 3. Na vystup zesilovade 2
je pfes obvod 6 sm&ru posuvi nebo &itdni pfipojen ovlddaci prvek 9 posuvu nebo &itdni tvofeny
napfiklad obousmérnym posuvnym registrem. Na vystup zesilovade 2 je zdroven ptes obvod pro
vytvofeni absolutni hodnoty signdlu 7 pfipojen zdroj posouvacich impulsd 8, ktery je ddle
spojen s ovladacim prvkem 9 posuvu nebo &{t&nf. P¥i tomto zapojeni miZe byt k obvodu pro
vytvoien{ absolutni hodnoty 7 pfipojen kontrolni obvod &innosti 10. XK v§stupim posuvného
ovlddaciho prvku 9 posuvu nebo &itan{, napfiklad obousm&rného posuvného registru, jsou pfipoje-
ny vgstupni spinafe 11, 12, 13. Podet vystupnich spina®d nenf{ omezen a je urfen délkou ovlida-
cfho prvku 9 posuvu nebo &f{tdnf. Obousm&rny posuvny registr, poufity v zapojeni podle vyndlezu
jako ovlddaci prvek 9 posuvu nebo gftdn{ miZe byt zapojen n&kterym zndmym zplisobem, nap¥iklad
v zapojeni podle &s. autorského osvdd&en{ A0 190 888. Ovlidac{ prvek 9 posuvu nebo &fitdni
miZe byt podle vyndlezu zapojen také tak, jak je schematicky znédzorn&no na obr. 2, kde obvod
6 sm&ru posuvu nebo &{téni je p¥ipojen na vratny bindrn{ &{ta% 14. Na tento vratny bindrni
tita& 14 je také pfipojen zdroj 8 posouvacich impulsd. Na v¢stupy vratného bindrniho &itale
14 jsou pfipojeny adresné vstupy pevné pam&ti 15. Jeden'adresny vstup pevné paméti 15 miZe
byt pfipojen pf{mo na obvod 6 sméru posuvu nebo &f{tdnf. V§stupy pevné paméti 15 jsou spojeny
8 v¢stupnimi spina&i 11, 12, 13.

Funkce zapojeni elektronického reguldtoru &inného vykonu je vysvétlena na zapojeni,
kde ovlddacim prvkem 9 posuvu nebo &itdni je obousm&rny posuvny registr. Elektronicky reguld-
tor je pf¥ipojen k sfiti p¥es proudovy m&ni& I a nap&tovy mé&ni& U. Na zdroji stavitelného
napét{ 3 je nastavena hodnota napdtf, kterd pfedstavuje hodnotu dovoleného p¥ikonu. Je-1li
skutetn& odebirany piikon meni{ neZ dovoleny je na vystupu zesilovale 2 nap&t{ urlité polarity.
Obvod 6 sméru posuvu nebo &iténi ¥{di obousm&rny posuvny registr 9 tak, %e se vyprazdiuje.
Je-1li obousm&rng posuvny registr 9 prdzdny nejsou iniciovdny v¢stupni spinade 11, 12, 13
a v3echny spot¥ebife zlstanou p¥ipojené nebo je moZno je p¥ipojit. Stoupne~li odb&r elektrické
energie nad hodnotu nastavenou na zdroji 3 stavitelného stejnosm&rného nap&ti, zmé&ni se polarita
vystupniho napétf zesilovade 2. Obvod 6 sm&ru posuvu nebo &fténi ¥{idi obousm&rny posuvny
registr 9 tak, Ze se p¥i generovdn{ posouvacich impulsd za&ne naplfiovat. P¥itom velikost
absolutni hodnoty signdlu a obvodu 7 zdvisfi na velikosti pf¥ekrodeni dovoleného p¥ikonu. zZdroj
8 posouvacich impulsld za¥ne generovat posouvaci impulsy s frekvenc{, kterd zdvis{ na velikosti
pfekrofeni dovoleného pfikonu. Zapliiovdni obousmérného posuvného registru 9 md za disledek
postupné spinéni v¢stupnich spina&ld 11, 12, 13. Na tyto vystupni spinade 11, 12 13 je p¥ipojena
bud signalizace, kter& upozorni{ obsluhu na nutnost odpojenf{ nd&které z&té&%fe,nebo p¥imo obvod,
ktery ném zajisti odpojeni n&ktergch spotfebi&ll (na vykrese nezndzorn&no). Frekvence posouva-
cich impulst. je nizk&, aby obsluha mohla na signalizaci pfekroleni pfikonu reagovat. Klesne-li
odb&r elektrické energie pod hodnotu dovolenou, zm&ni se op&t polarita vystupu obvodu 6 sméru
posuvu nebo &ftanf, obousm&rny registr 9 se zalne vyprazdhovat a spfinade 11, 12, 13 postupné&
dovolf zapnout dalsi spot¥ebile.

zapojeni elektronického reguldtoru &inného vykonu je uréeno pro regulaci odb&ru &inného
vykonu u odb&ratele vhodnym odpindnim né€kolika z4té%f tak, aby odb&r elektrické energie
neptesdhl pfedem zvolenou hodnotu.
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PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni elektronického regquldtoru &inného v¢konu pro p¥ipojovani a odpojovani
vybranych spot¥ebi®l pomoc!f spinacfho za¥izen{, obsahujicf fézovy detektor a zesiloval se
zp&tnou vazbou tvo¥enou paralelnf kombinac{i kondenzitoru a stavitelného odporu, vyznadujict
se tim, Ze na vstup zesilovale (2) je zapojen vystup f&zového detektoru (1) zp&tné vazby,
tvo¥ené kondenzitorem (4) a stavitelngm odporem (5) a zdroj (3) stavitelného napdtf{ a na
vygstup zesilovale (2) je p¥es obvod (6) smEru posuvu nebo &fténi p¥ipojen ovlddaci prvek
(9), posuvu nebo &ftdn{ p¥idem? na vystup zesilovale (2) je z4droveh pfes obvod (7) pro vytvo¥e-
ni absolutn{ hodnoty signdlu p¥ipojen zdroj (8) posouvacich impulsl, ktery je ddle spojen
s ovladdacim prvkem (9) posuvu nebo &{ténf.

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznalujicf se tim, Ze k obvodu (7) pro vytvofeni absolutni
hodnoty je pfipojen kontroln{i obved (10} &innosti.

3. Zapojenf podle bodu 1 a 2, vyznalujfci se tim, Ze ovlddaci prvek (9) posuvu nebo
%{t&4nf{ je tvo¥en obousmérnym posuvnym registrem, jehoZ v¥stupy jsou p¥ipojeny na vystupni
spinake (11, 12, 13).

4. zapojeni podle bodu 1 a 2, vyzna¥ujici se tim, Ze ovlddaci prvek (9) posuvu nebo
&{tdni je tvoren dekadickym &ftadem, jehof vystupy jsou p¥ipojeny na vy¢stupni spinale (11,
12, 13).

5. zapojeni podle bodu 1 a 2, vyznadujfci se tim, %e ovlAdaci prvek (9) posuvu a &iténi
je vytvoren tak, e k v¥stupim obvodu (6) sm&ru posuvu nebo &{tdnf a zdroje (8) posouvacich
impuls® je pfipojen vratny bindrni &fta& (14), ktery je svymi v¢stupy pfipojen na adresné
vstupy pevné pam&ti (15) a vystupy pevné pam&ti (15) jsou spojeny s vystupnimi spinadi (11,
12, 13).

6. zapojeni podle bodl 1 a% 5, vyznadujfci se tim, %e alespoil jeden adresné vstup pevné
pam&ti (15) je pf¥ipojen na obvod (6) sm&ru posuvu nebo &itdni.

1 vykres
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