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【公報種別】特許法第１７条の２の規定による補正の掲載
【部門区分】第２部門第７区分
【発行日】平成26年1月30日(2014.1.30)

【公表番号】特表2013-523560(P2013-523560A)
【公表日】平成25年6月17日(2013.6.17)
【年通号数】公開・登録公報2013-031
【出願番号】特願2013-501886(P2013-501886)
【国際特許分類】
   Ｂ６５Ｈ   3/08     (2006.01)
   Ｂ６５Ｈ   1/00     (2006.01)
   Ｂ３１Ｂ   1/06     (2006.01)
   Ｂ３１Ｂ   1/12     (2006.01)
【ＦＩ】
   Ｂ６５Ｈ   3/08    ３１０Ａ
   Ｂ６５Ｈ   1/00    ５０１Ｃ
   Ｂ３１Ｂ   1/06    ３０１　
   Ｂ３１Ｂ   1/12    ３０１　

【手続補正書】
【提出日】平成25年12月3日(2013.12.3)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】請求項１４
【補正方法】変更
【補正の内容】
【請求項１４】
　前記最上部の前記カットアウトが、前記ロボットアームにより垂直軸に沿って移動され
る吸引カップによって、４m/s～６m/sを含む移送速度で、前記形成ステーションに運ばれ
る、
　ことを特徴とする請求項１～１３のいずれか一項に記載の方法。
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