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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie wycia-
gowo-przenoénikowe do ryb, umozliwiajace ich
wycigganie ze zbiornika napelnionego wodg i prze-
noszenie do maszyny stuzgcej do oczyszczania ryb.

Wynalazek polega na zastosowaniu niezbedne]
ilo§ci znanych urzadzen. Celem wynalazku jest jed-
nakze polgczenie tych urzgdzen z nowymi elemen-
tami konstrukcyjnymi w taki sposéb, aby urzadze-
nie to pracowalo z wiekszg dokladnoS$cig od zna-
nych dotychczas. tego rodzaju urzadzen. Cel ten
osigga sie dzieki temu, Ze urzadzenie wedlug wy-
nalazku sklada sie z trzech, stosowanych uprzed-
nio jako niezalezne urzadzenia o odmiennej postaci,
a mianowicie z wieloczeSciowego przenoénika tas-
mowego do wyciggania ryb z dna zbiornika, pros-
townika sluzgcego do doprowadzania ryb, dostar-
czonych przez przeno$nik tasmowy, jedna za dru-
ga, glowag do przodu do kilku obok siebie polozo-
nych rynien oraz urzadzenia do ukladania ryb
grzbietem do dotu, a nastepnie kierowania ich
w okre§long strone w ten sposéb, ze wymagana
ilo§¢ ryb lezgcych jedna obok drugiej jest dopro-
wadzana za pomocg pochylych rur wylotowych do
maszyny stuzgcej do ich oczyszczania. Rury wylo-
towe poddawane sg wibracji za pomocg odpowied-
niego urzadzenia wibracyjnego i zaopatrzone od
strony dolnych otworéw w nasady z umieszczonymi
w ich koncach otwartymi wycieciami, biegngcymi
w kierunku podluznym, przy czym na maszynie
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do oczyszczania ryb, znajdujacej sie przy wylocie
rur sg umieszczone naprzeciwko dolnych otworéow
tych rur ruchome ramiona, zaopatrzone od strony
wolnego konca w ostrza. Ostrza te stuzg do nadzie-
wania ryb poprzez podiuzne wyciecia oraz wycig-
gania ich do maszyny stuzgcej do oczyszczania.

Do regulowania predko$ci przenoénika tasmowe-
go stuzy czujnik, umieszczony w zwezeniu rynien
pomiedzy prostownikiem i urzgdzeniem odwraca-
jacym ryby. Czujnik jest sprzezony z licznikiem
lub innym urzgdzeniem. Zwezenie rynien umozli-
wia pojedyncze przesuwanie ryb.

Wynalazek jest przykladowo zilustrowany i bli-
zej wyjasniony na zalgczonym rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia urzgdzenie wyciggowo-przeno$-
nikowe w widoku z gory, fig. 2 — urzgdzenie wy-
ciggowo-przeno$nikowe w przekroju i w widoku
z boku i fig. 3 — r6zne elementy urzgdzenia w prze-
kroju poprzecznym i podiuznym.

Urzadzenie wyciggowo-przeno$nikowe wedlug
wynalazku sktada sie z trzech réwnoleglych toréw.
Rybe 1 doprowadza sie mnajpierw do zbiornika 2
napelnionego woda. Nastepnie rybe wycigga sie do
gory z dna zbiornika za pomocg potrbjnego prze-
no$nika ta$mowego 3 i 4, wprawianego w ruch
przesuwny wspélnym silnikiem 5. Zatrzymanie
przeno$nika taémowego nastepuje za pomocg urzg-
dzenia wylgczajacego 6. Ryba spada glowg w doét
w jednym lub drugim kierunku na prostownik 7,
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ktéry za pemecg pierwszego urzadzenia wibracyj-
nego 11 skierowuje ryby glowa do rynien 8, zaopa-
trzonych w zwezenia 9, w ktérych znajduja sie
czujniki sterujgce za pomocg licznika lub innego
urzadzenia, urzgdzenie wylaczajace 6. Rybe do-

prowadza sie dalej za pomocg urzgdzenia wibra-

cyjnego do urzadzenia 10, ktére za pomocg po-
przecznych ksztaltek uklada rybe grzbietem w doi,
a nastepnie skierowuje ja w odpowiednig strone
do rury wylotowej 12, wprawianej w ruch za po-
mocg drugiego urzgdzenia wibracyjnego 11. Rury
wylotowe 12 sg nachylone w dé! w kierunku ma-
szyny 15 do oczyszczania ryb, a ponadto zakonczo-
ne nasadami 13, zaopatrzonymi z jednej strony
w wyciecia 16, biegngce w kierunku podiuznym do
rur. Od strony otworéw rur, polozonych naprze-
ciwko maszyny do oczyszczania ryb, znajdujg sie
ruchome ramiona 14, zaopatrzone w odpowiadajgce
otworom rur wylotowych 12 ostrza 17. Z chwilg
zblizenia sie ramion 14 do nasad 13, ostrza 17 prze-
chodzg przez wyciecia 16 i przebijajg ryby, a na-
stepnie wyciagaja je do maszyny stuzacej do ich
oczyszczania.
Zastrzezenia patentowe
1. Urzadzenie wyciggowo-przenosnikowe do ryb,
umozliwiajace ich’ wycigganie ze zbiornika na-
pelnionego woda i przenoszenie do maszyny
sluzgcej do oczyszezania ryb, skladajace sie
z wieloczeSciowego przeno$nika tasmowego do
wyciggania ryb z dna zbiornika oraz prostow-
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nika sluzacego do doprowadzania ryb wyciag-
nietych przenoénikiem taémowym jedna za dru-
ga, glowa do gbéry do kilku potozonych obok sie-
bie rynien, znamienne tym, ze posiada urzg-
dzenie do ukladania transportowanych ryb
grzbietem do dotu i ich kierowania w okre§long
strone w ten spos6b, ze wymagana ilos¢ ryb
lezgcych jedna obok drugiej jest doprowadzana
do maszyny stuzgcej do ich oczyszczania za po-
mocg pochylych rur wylotowych (12), wprawia-
nych w drgania przez odpowiednie wibracyjne
urzgdzenie (11) i zaopatrzonych w nasady (13)
z umieszczonymi na koncu otwar{ymi wycig-
ciami (16), biegngcymi w kierunku podiuznym
do rury, przy czym od strony otworéw rur wy-
lotowych, polozonych naprzeciw maszyny do
oczyszczania ryb znajdujg sie ruchome ramio-
na (14), zaopatrzone w odpowiadajgce otworom
rur wylotowych ostrza (17), ktére stuzg do prze-
bijania ryb poprzez wyciecia (16) i wyciggania
ich z nasad (13) rur wylotowych (12) do maszy-
ny (15).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze

pomiedzy prostownikiem (7) i urzgdzeniem
uktadajgcym (10) znajdujg sie zwezenia (9) rur
(8), umozliwiajgce pojedyncze przesuwanie ryb,
przy czym zwezenia te sg zaopatrzone w czuj-
niki, ktore regulujg przy wspoétdzialaniu z licz-
nikiem lub innym mechanizmem predkos§é do-
prowadzania ryb przez przeno$nik tasmowy.
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