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(64) Zafizeni k vyztueni a udriovéni vzdslenosti kotouéd kladivového rotoru

KotouZe 2 jsou upevn&né neotolné na ro-
torovém h¥fdeli 1 a mezi dvojicemi.kotou&dld < © o«
2 jsou iloZena s mezerami a pfesazend
po obvodu rotoru kladiva 4. Na obvodu ko-.
toudd 2 jsou nasunuty vyztufovaci{ a distan-
&n{ 113ty 6. Kladiva 4 leZfc{ v jedné Fadé
jsou uloZena vykyvné& na spoledném nosném

hEfdell 5, kter§ je rovnob&¥ny s rotorovym <+
hff{delem 1 a prochdz{ kotou&i 2. Li3ty 6 ]
jsou samostatn® upevnény upeviiovacimi tyZemi ® .
8, prochdzejf{cimi rovn&% kotoudi 2, takZe
ge pfi vym&né kladiv 4 neuvolnf. 1
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Vyndlez se tykd zafizeni k vyztuZovdn{ a udrZovdni vzd4lenosti kotou¥d kladivového
rotoru, uloZfenych neotoénd na rotorovém h¥fdeli, s vykyvn& a vymEniteln¥ upevnitelngymi-
kladivy, umfsténymi pfesazen& a se vzdjemnymi mezerami mezi kotou¥i na obvodu rotoru, pXi-
Sem% kladiva le¥fc{ v ¥adé za sebou jsou ulo¥ena na spole&ném nosném h¥ideli rovnob&Zném
8 rotorovfm h¥fdelem, a s li¥tami k vyztuZenf{ a udrZovdnf{ vzd4lenosti kotou&ld.

U takového kladivového rotoru je zndmé, %e se do volngch prostord mezi dvéma sousednimi
kotou¥i, ve kterfch nen{ na nosném h¥fdeli uloZeno kladivo, vklddaj{ distandn{ kusy, které
se upevni{ souasn& nosnym hf¥fdelem kladiv.

Nevyhoda tohoto provedenf spo&ivd v tom, %e p¥i vym&né& opot¥ebeného kladiva se soudasnd
uyolnf nékolik distandnfch kusi na tomto nosném h¥fdeli. P¥i montd%i se mus{ krom& kladiv
nasunout na nosny hffdel i uvoln&né distan&n{ kusy.

Soufasnym ulo¥enim kladiv a distandnfch kusl na spole&ném nosném h¥fdeli jsou price
spojené s montd¥{ rotoru i s demontdi{ kladiv z rotoru nepochodlné a Zasov® ndroéné.

GZelem vyndlezu je zdokonalit za¥fzeni uvedeného druhu tak, aby umoZiiovalo rychlou
a snadnou vyménu kladiv, upevndngch v ¥ad® na nosném h¥fdeli, nezdvisle na distannich
kusech.

Podstata vyndlezu spolivd v tbm, e li3ty maj{ v Ffezu tvar pi{smene U a jsou nasouva-
telné na kotoude, na které z obou stran p¥iléhajf svymi rameny urenymi k upevnéni, pff&nd
stojina liZty dosedd na p¥f¥nou stojinu sousednf{ 1li%ty a stykovd plocha dot¥kajfcich se
Zelnfch ploch dvou li¥t le%ff v radiflnf rovin& nosného h¥fdele kladiv, p¥i¥emZ ddle kaZd4
pPE{¥nd stojina m4 alespoil na jedné podélné stran& v oblasti své éeln( plochy vybrénf, jehoZ
délka odpovidd polomdru vykyvu kladiva, a 3{¥ka polovin& tlou¥tky kladiva.

Vyhoda tohoto proveden{ spodf{vd zejména v tom, ¥e lze pouZit ten&{ch kotoudd. Krom&
toho lze u zaff{zenf{ podle vynflezu vymeiovat snadno a jednoduBe nosné h¥f{dele s kladivy,
kterd jsou na nich upevnéna, a upeviiovaci h¥fdel s pffsluXnymi li¥tami jednotlivé, aniZ
by se poruZily sousednf{ 1li%ty a kladiva.

Vyndlez bude vysvétlen v souvislosti s p¥rfkladem proveden{ zndzornénym na vékrese,
kde zna¥f{ obr. 1 podélny ¥ez kladivovym rotorem, vedenym rovinou A~B na obr. 2, obr. 2

%elnf pohled na kladivovy rotor z obr. 1, pFiZ%em¥ p¥ednf kotoud je ¥4ste&né odf¥iznut a obr. 3

84st sledu list, uspofidanych vedle sebe za sebou a nasazenych na kotoude. .

Kladivovy rotor podle obr. 1 a 2 sestdvid v podstat¥ z rotorového h¥fdele 1 a velkého
po¥tu kotoudld 2, uloZenych na rotorovém h¥fdeli 1, p¥i¥emZ kotoufe 2 jsou svym ndbojem 3,
pfesahujfc{m na ob& strany pfes 3ffku kotoudd 2, upevnény neoto&né na rotorovém hi¥fdeli 1.

V3echny néboje 3 jsou spolu pevn& spojeny zndmymi upeviovacimi prostiedky, které jimi
prochdzej{ rovnob&¥n& s rotorovym h¥fdelem 1. VZdy mezi dvéma sousednimi kotou¥i 2 se .na-
chizej{ kladiva 4, uspofddani rozloZen& po obvodu rotoru a vz{jemn& piesazené, kterd jsou
uloZena vykyvné na nosnych h¥fdelfch 5.

Nosné hffdele 5 jsou rovnob&%né s rotorovym hifdelem 1 a prochdzejf kotou¥i 2. KaZdy
nosny h¥fdel 5 kladiva 4 je zajiit&n proti axidlnfimu posunut{ obvyklymi prostfedky na vnéj-
§{ch strandch obou vnéjsfch kotou¥ld 2.

Viechna kladiva 4, le¥fc{ v ¥ad¥ vedle sebe, jsou uloZena spole&né na jednom nosném
h¥{deli 5. Jak ukazuje obr. 2, jsou viechny nosné hiidele 5 kladiv 4 uspofdddny ve stejnfch

vzddlenostech na kruZnici soustfedné s rotorovym h¥fdelem 1.

Na kaZdém kotou&i 2 jsou na obvodu k vyztuZfeni a udriovdn{ vzdjemné vzddlenosti nasa-
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zeny liSty 6, které majf v ¥ezu tvar pfsmene U, jsou vyménitelné a maj{ p¥{Znou stojinu 7.
Listy~ 6 se svymi pEfZnymi stojinami opfraif o sebe. KaXd{ lijta 6 obifm4d z ohou stran
#¥¥mi rameny 11 kotou¥ 2, p¥iZem# v ramenech 11 jsou otvory k upevndn{i na kotou&i 2.

LiSty 6, nasunuté v fad¥ vedle sebe na kotou&ich 2, jsou fixovdny upeviiovac{ ty&f 8
kterd prochdzf prichozimi otvory v kotoudfch 2 umist¥nymi v jedné ose za sebou. Neznizor~
néné zajistovaci prvky, umistiné rovnd% na vn&jSich strandch obou vndjsflch kotoudld 2,
zabrafiuj{ axiflnf{mu posunuti upeviiovaci tyde 8.

Upeviiovac{ tyde 8, rovnob&iné s rotorovym h¥fdelem 1, isou umfstiny na kruZfnici sou-~
stfedné s kru¥nicif, na n{Z le%{ nosné hi¥fdele 5 kladiv 4, pfifem¥ kaifdd upeviiovacl ty& 8
leZ{ na ose dhlu, jeho% vrchol je ve st¥edu rotorového h¥idele 1 a ramena jsou tvo¥ena po-
loméry vychdzejfcimi od vrcholu ke dvéma sousednim nosngm h¥ff{deldm 5.

KaZdd lista 6 md nejméné jedno vybrdnf 9, které se nachdz{ v oblasti jejf podélné
a Zelnf strany. Vxbrdnf 9 mf délku, kterd p¥ibli¥n& odpovid4 velikosti poloméru R vikyvu
kladiva 4, které se mi%e vykyvovat o 360°%, a 3f¥ku odpovidajfcf{ p¥ibli%n& poloving
tloustky kladiva 4.

Stykovd plocha 10 na sebe pf¥iléhajicich ¥elnich ploch 1li¥t § leZ{ v radi4ln{ rovin&
prochdzejfc{ nosnym h¥fdelem 5 a probfhd v axidlnim sméru. Povrch li%t 6 z otéruvzdorného
materidlu midZe byt rovny nebo mnohodhelnfkovy.

PREDMET VYNALEGZU

1. Za¥{zen{ k vyztufen{ a udrfovin{ vzd4lenosti kotou&l kladivového rotoru, uloZenych ’
neoto&nd na rotorovém h¥fdeli, s vfkyvné a vyméniteln& upevndnymi kladivy, umfsténymi
piesazend a se vzdjemnymi mezerami mezi kotou¥i na obvodu rotoru, p¥i¥em#¥ kladiva leXfc{

v Ead® za sebou jsou uloZena na spoleéném nosném h¥fdeli rovnob&fném s rotorovym h¥fdelem,
a's li¥tami k vyztufen{ a udrfovdni vzddlenosti kotou®l, vvznaené tfm, ¥e li3ty /6/ majf

v Eezu tvar pfsmene U a jsou nasouvatelné na kotoude /2/, na které z obou stran pfiléhaj{
svymi rameny /11/ urdenymi k upevndn{, p¥{&n4 stojina /7/ liZty /6/ dosedd na pE{¥nou sto-~
Jinu /7/ sousedni li%ty /6/ a stykovd plocha /10/ dotfkajfcich se Zelnich ploch dvou li%t

/6/ le%{ v radidinf rovin& nosného hfifdele /5/ kladiv /4/, pfiSem% dfle kaZfd4 pfi¥n4 sto-

Jjina /7/ md alespoii na jedné podélné strand v oblasti své Zelnf plochy vybrdnf /9/, jeho%

délka odpovidd poloméru /R/ vikyvu kladiva /4/ a ¥f{¥ka polovind tlou¥tky kladiva'/4/.

2. Za¥f{zen{ podle bodu 1, vyznadené tim, %e v ramenech /11/ ka%dé li¥ty /6/, pfiléhajf-
cfch z obou stran na kotou® /2/, je upraven pfi&ny otvor, kterym prochdzf upeviiovac{ ty&
/8/ vedend otvory v kotoudfch /2/.

3. Zaffzen{ podle bodd 1 a 2, vyzna¥ené tim, Ze ka%d4 upeviiovac{ ty¥ /8/ pro 1listy /6/
je rovnob&%nd s rotorovym hi¥f{delem /1/ a le%#{ na kruZnici soustfedné s kruZnicf{ prochfzejfc{
nosnymi h¥fdeli /5/ kladiv /4/, které jsou rovné# rovnoh&%né s rotorovym hf{delem /1/.

a na ose thlu tvofeného dvéma sousednf{mi nosnymi h¥fdeli /5/ kladiv /4/ s vrcholem ve stfedu
rotorového h¥fdele /1/.

3 vikresy
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