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{54) Pérovaci zdsobnik vélcovych souéasti

za¥f{zenf podle YeSeni sestdvd z rému,
k ndmu? jsou paraleln& nad sebou uchyceny
gravita&n{ drdhy uzplsobené pro vedeni \tif\\ \\
palet se soufdstmi. Podstata Pefeni spolivé
v tom, %e ka¥dd drdha je na vy3e poloZeném \1 \ ]
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Vyndlez se tykd pdrovaciho zésobniku vdlcovych souddsti, zejména krouZkd specidlnich
valivych loisek vietenového tvaru, pFipadnd& vnit¥nich krouZki loZisek bez otvoru.

Doposud se t¥ideni krou’kt b&Znych typl loZisek provddf jejich nasouvdnim na trny,
ptifazené jednotlivym rozmérovym skupindm. Tento princip jJe uplatn&n i u nd&kterych t¥fdicich
automatl, zejména pro svoji jednoduchost a malou ndro&nost na zastavdny pidorysny prostor,
nevyhovuje v8ak pro kroulky loZisek s velkym pom&rem délky k prim&ru a pro vnit¥n{ krouZky
bez otvoru. Tyto souddstijsou dosud rozt¥idovdny ruiné a poté ukléddény do palet z pénového
polystyrenu, cof je zna&né& neekonomické a zdlouhavé.

Uvedené nedostatky odstrahuje ve znadné mi¥e pdrovac{ zé&sobnfk valcovych souddsti,
zejména kroufkt specidlnich loisek vietenového tvaru a vnitEnich krouZkl loZisek bez
otvoru, sest&vajici z rdmu, k ndmu? jsou paraleln& nad sebou uchyceny gravita¥ni dréahy,
nap¥iklad valivé, uzplisobené pro vedeni palet se souddstmi podle vyndlezu. Podstata vyndlezu
spotivd v tom, Ze ke kaZdé drdze na stran& vy3e poloZeného konce p¥iléhd jednak Hikmé
plogina uspofddand v jedné rovind se dny palet a jednak zardzka uspofddanéd ve vzddlenosti
v&ts1 ne? jedenaptilnidsobek délky palety od konce drdhy. V té%e rovin& jako zardZka, kolmé
ke sméru pohybu palet po drdze, je uspo¥dddna na rédmu nebo ploSiné opérka, k niZ s vfhodou
kolmo p¥iléh4 ze strany proti smé&ru pohybu palet po drdze podavad usporédany ve vedeni
upraveném na rému a prestavitelny ve sméru kolmém ke smé&ru pohybu palet po drédze. NiZe
poloZeny konec drahy je opat¥en dal3i zardfkou uspofddanou tak, Ze nejmen${ vzdélenost
mezi zard¥kou a dal¥f zardfkou je vEt3Ll ne¥ dvojndsobek délky palety.

PY¥ednost{ zdsobniku podle vyndlezu je jednoduchd konstrukce, mald néro&nost na zastavény
prostor a poufitelnost pro t¥f{d&ni krouZkd loZisek do t¥ficeti i vice rozmé&rovych skupin
bez ohledu na prib&rové rozsahy t¥fdéngch souddsti. zdsobnik je moZno upotfebit zejména
v sestav® s rozm&¥ovaci stanici a t¥fdifem p¥i realizaci automatizovaného pracovist& pro
m&¥eni, t¥{id&n{, operativni skladovani a sestavovani &4stf{ valivych loZisek.

pdrovaci z&sobnik podle vyndlezu je schematicky zndzorn®n na pfiloZeném vykrese,
kde obr. 1 pfedstavuje ndrysny pohled a obr. 2 piidorysny pohled na jeho p¥ikladné provedeni.

Na zékladnim rdmu 1 jsou &ikmo vzhledem k horizontdlni roviné& uspof4dény nad sebou
navzéjem rovnob&iné drdhy 2, v zobrazeném pifpadé valivé, uzplisobené pro vedeni palet

(o2}

se souddstmi 7. Ka?d4d drédha 2 je na strané vyZ&fho konce opatfena zard¥kou 21, posunutou
zobrazeném p¥ipadé o dvé délky palety 6 od vy¥3fho konce dréhy 2. Paralelnd s drdhou
je umist&na ploZina 3 lefic{ v jedné roviné se dny palet § a ohrani&end ve smé&ru pohybu

o <

palet 6 op&rkou 31 a ve sméru pif&ném podavalem 5, vlofenym prestavitelnd ve vedeni 4,
spojeném s rémem 1. K zardifce 21 gravitac{ p¥iléh4 pln&nd paleta 61 a za n{ z4sobni paleta
60. Ni#3{ konec drdhy 2 je opatfen dalsf zar&Zkou 22, pomoci které je zachycena paleta

6, napln&nd souddstmi 7. Na jedné z drah 2 je zobrazena poloha palety 62 ur&ené pro montéZ.
Podle potfeby miZfe byt nad sebou takto uspofdddno t¥icet nebo i vice drah 2, podle po&tu
rozmdrovych skupin, do kterych jsou soudédsti 7 &lenény.

PFi m&fen{ se rozmérové rozt¥{d3né souddsti 7 privad&jf po skluzu, ktery je souddsti
ptedchoziho roztfidovaciho za¥fzenf, na plo8iny 3. Prvni ptivedend soudédst 7 se zapolohuje
op&rkou 31. Po naplndnf plofiny 3 plnym poltem sou¥dsti 7, ktery odpovidd rozm&rim plnéné
palety 61, se uvede do pohybu nezakreslenym mechanismem ovliddany podavad 5, ktery pfesune
celou Fadu souddsti 7 na pln&nou paletu 61, zapolohovanou na dréze 2 zaré¥kou 21. Po naplné&ni
pln&né palety 61 se odjist{ zardika 21, paleta 61 se pfesune vlivenm gravitace do ni%8{

Eésfi dréhy 2 a zablokuje se o dal3f zardZku 22. z&sobni paleta 60 zaujme polohu pfed
zardfkou 21 a paleta 6 je po vyklopeni dal3{ zardZky 22 prestavena do polohy palety 62
ur&ené pro montd%, odkud se run& pfenese, pripadné& vyjede na transportnf za¥izeni, které

ji dopravi do mista montdZe. Prib&h pln&ni palet 61, pojezd palet 6 po drahdch 2 a polet
palet 6 v jednotlivych drahdch 2 je s vghodou sledovén pomoci bezkontaktnich snima&d polohy.
Parovaci zé&sobniky podle vyndlezu jsou obvykle sestaveny po dvoun zdradlov& proti sobé&
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tak, aby obsluha nebo automatické pérovaci za¥izeni pouze sestavovaly Xk sobé palety 62
uréené pro montdZ odpovidajicich rozmérovych skupin, plnéné v jednom zdsobniku vn&jdimi

krou¥ky a v druhém zésobniku vnit¥nimi krouZky lo%isek.

parovaci zésobnfk podle vynilezu je vyhodné pouZit zejména pfi montdZi specidlnich

dvou¥adych kuli&kovych loZisek s kosouhlym stykem.

PREDMET VYNALEZU

parovaci z&sobnik vdlcov§ch soulasti, zejména krouZkl specidlnich loZisek v¥etenového
tvaru a vnit¥nich krouZkd loZisek bez otvoru, sestdvajici z rdmu, k ndmuZ jsou paraleln&
nad sebou uchyceny gravita&ni drdhy, nap¥iklad valivé uzpisobené pro vedeni palet se souddstmi,
vyznadeny tim, %e ke kaZdé drdze (2) na strand vySe poloZeného konce p¥iléhd jednak Sikmd
plo¥ina (3) uspofédand v jedné rovin& se dny palet (6) a jednak zard¥ka (21) usporédand
ve vzdadlenosti v&t3{ ne? jedenapllndsobek délky palety (6) od konce dréhy (2), p¥ilemi
v tée roving jako zardfka (21), kolmé ke sméru pohybu palet (6) po draze (2) je uspofddéna
na rému (1) nebo plo3in& (3) opérka (31), k niZ p¥iléhd ze strany proti sméru pohybu pélet
(6) po dréze (2) podava& (5) uspoiddany ve vedeni (4) upraveném na rdmu (1) a pfestavitelny
ve sm&ru kolmém ke sm&ru pohybu palet {6) po drdze (2), zatfmco niZe poloZeny konec dréhy
(2) je opatfen dal¥f zar&ikou (22) uspoféddanou tak, %e nejmendi vzddlenost mezi zaréikou

(21) a dalsi zaréikou (22) je v&t3{ nei dvojnésobek délky palety (6).
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