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Utelem feseni je zajistit automatické It- | : )
zen{ vychlosti vdlcovdni i p¥i poruchovych
stavech pfi nejsloZit&jdich technologickych ' -~
procesech, a tim zabrdnit pfipadnym S3ko- . _ 'Q
ddm na zafizeni a zpracovdvaném materia- Sy
lu. Uvedendho ufelu se dosdhne zapojenim
zafizeni podle vynédlezu, které sestdvg ze
zadévaciho bloku, nastavovaciho bloku, roz-
hodnocovaciho bloku, stavového reguldtoru, o
fidiciho bloku, diferenéniho bloku, vyhodno-
covaciho bloku, pohanéciho motoru a &idla
otdtek. : RN i
.; o
L
“‘1 =
M‘!
- bt
«
4! .
O
e o @[
i
iR

241215




241215

3

‘Vyndlez se tyk4d zapojeni pro ¥izeni sta-
vového reguldtoru elektrického pohonu, na-
pfiklad vélcovacich stolic pdsovych trat{ ve
vélcovnéch, a pcdobné.

V soudasné dobé se vyskytuji v modernich
primyslovych provozech stdle ¢ast&ji né-
roénéjsi poZadavky na pfesnou, rychlou a
plynulou regulaci technologickych wveli€in,
napiiklad dodrZeni poZadované vélcovaci
rychlosti. Regulace rychlosti pohédnéciho
motoru se potom Fe$i rychlostnim regula-
torem nebo rychlostnim reguldtorem za sou-
¢innosti stavového reguldatoru. ProtoZe v3ak
b8hem valcovani dochazi n&kdy k promén-
nym mechanickym ztrdtdm, promé&nné de-
formadni préci, nesprdvnému zadéni rych-
losti nebo brzdéni pohonu, a podobng, je
nutno #idit elektricky pohon i v porucho-
vych stavech. AZ dosud se Fizeni rychlosti
elektrického pohonu v poruchovych stavech
provadi ru¢nim zdsahem obsluhy, a to po-
dle udaji na méficich pfistrojich, instalo-
vanych v ovlddaci kabiné.

Nevyhody ruéniho zasahu jsou zFejmé.
P¥i poruSe a pozdni reakci, respektive ne-
pozornosti obsluhy vznikd diference v za-
dani rychlosti a skuteéné rychlosti, coZ méa
za nésledels, Ze pohon nesleduje ¥idici ob-
vod. Tim mfZe dojit k poruchdm védlcovaci-
ho procesu, napfiiklad pfetrZeni pésu, a po*
dobné&. PretrZeni pédsu je potom havarijni
stav, kdy dochdézi ke $kod&dm nejen na zpra-
covdvaném materidlu a celkové produkci,
ale i ke 3koddm na jednotlivych za¥izenich
valcovaci trati, popfipad8 i k ohroZeni zdra-
vi obsluhujiciho personélu. ’

Uvedené nevyhody odstratiuje zapojeni pro
Fizeni stavového reguldatoru elektrického
pohonu, které sestdvd ze zaddvaciho blo-
ku, nastavovaciho bloku, rozhodovaciho blo-
ku, stavového reguldtoru, Fidictho bloku, di-
ferenéniho bloku, vyhodnocovaciho bloku,
pohénéciho motoru a ¢idla otacek.

Podstata zapojeni podle vyndlezu spocdiva
v tom, Ze prvnl nastavovaci vystup zadéa-
vaciho bloku je spojen s rychlostnim vstu-
pem a druhy nastavovaci vystup s urychlo-
vacim vstupem rozhodovaciho bloku, na je-
hoZ spinaci vstup je zapojen vystup nastavo-
vaciho bloku. Rychlostni vystup rozhodova-
ciho bloku je pfipojen na prvni stavovy
vstup, urychlovaci vystup na druhy stavo-
vy vstup a zpoZdovaci vystup na tfeti sta-
vovy vstup stavového reguldtoru, jehoZ u-
rychlovaci vystup je spojen s druhym ¥Fidi-
cim vstupem ¥idictho bloku. Rychlostni v§-

stup stavového reguldtoru je potom spojen -

jednak s prvnim porovndvacim vstupem di-
feren€niho bloku a jednak s prvnim Fidicim
vstupem fidiciho bloku, k jehoZ vystupu je
pfipojen pohén&ci motor. Vystup &idla oté-
tek pohdnéciho motoru je paralelnd zapojen
na zpé&tnovazebni vstup fidictho bloku na
druhy porovnédvaci vstup diferenéniho blo-
ku, jehoZ vystup je spojen s diferenénim
vstupem stavového regulédtoru.

Vyhodou zapojeni_podle vyndlezu je to,
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Ze jednoduchymi analogovymi prvky, lze au-
tomaticky Fidit rychlost vdlcovéni i p¥i nej-
sloZitéjSich technologickych procesech, a
tim zabrénit poruchdm na zafFizeni.
Zapojeni pro Fizeni stavového reguldtoru
elektrického pohonu podle vyndlezu je pii-
kladn& schematicky zndzornéno blokovim
schématem na pfipojeném vykresu.
Zapojeni podle vyndlezu sestdvd ze zada-
vaciho bloku 1, coZ je v daném pfipadé sel-
synovy ovléddal, nastavovaciho bloku 2, tvo-
Feného napfiklad neprogramovatelnym au-
tomatem, rozhodovaciho bloku 3, sestavené-
ho napfiklad ze zesilovale, potenciometru a
kontaktnich prvki, stavového reguldtoru 4,
tvofeného napiiklad zesilovali a kompara-
tory a fidiciho bloku 5, coZ je tyristorovy
dle vyndlezu sestdvd z diferenéniho bloku
8, tvorfeného sumadnimi zesilovagi, vyhodno-
covaciho bloku 7, coZ je v podstaté kompa-
rator, pohanéciho motoru 8 a ¢idla 9 otécek,
coZ je v daném pfipadé tachodynamo. Jed-
notlivé bloky 1 aZ 7, pohdnéci motor 8 a
a Cidlo 8 otéCek jsou potom zapojeny ndsle-

- dovn&: Prvni nastavovaci vystup g zaddva-

ciho bloku 1 je spojen s rychlostnim vstu-
pem a a druhy nastavovaci vystup r s u-
rychlovacim vstupem b rozhodovaciho blo-
ku 3, na jehoZ spinaci vstup ¢ je zapojen
vystup nastavovaciho bloku 2. Rychlostni vy-
stup s rozhodovaciho bloku 3 je pfipojen na
prvni stavovy vstup d, urychlovaci vystup t
na druhy stavovy vstup e a zpoZdovaci vy-
stup u na tfeti stavovy vstup f stavového re-
gulédtoru 4, jehoZ urychlovaci vystup 1 je spo-
jen s druhym Fidicim vstupem j Fidictho blo-
ku 5. Rychlostni vystup h stavového regu-
latoru 4 je potom spojen jednak s prvnim
porovndvacim vstupem m diferenéniho blo-
ku § a jednak s prvnim Fidicim vstupem i
Fidicibo bloku 5, k jehoZ vystupu je pfipo-
jen pohdnéci motor 8. Vystup ¢idla 9 ot4-
ek pohédnéciho motoru 8 je paralelné zapo-
jen na zpétnovazebni vstup k Fidiciho blo-
ku 5 a na druhy porovndvaci vstup n dife-
renéniho bloku 6, jehoZ vystup je pFipojen.
na diferenénf vstup o vyhodnocovaciho blo-
ku 7, na jehoZ nastavovaci vstup p je zapo-
jen vystup nezakresleného napédjeciho zdro-
je a jehoZ vystup je spojen s diferenénim
vstupem g stavového reguldtoru 4.

Funkce zapojeni podle vynédlezu je nésle-
dujici:

Zaddvacim blokem 1 se zaddvd jak Zddand
rychlost, tak i poZadované zrychleni pohdné-
ciho motoru 8. Tyto Gdaje se pfivadé&ji do
rozhodovaciho bloku 3, na jehoZ spinaci
vstup ¢ se pfivddi vystupni signédl z nasta-
vovaciho bloku 2, kterym se Fidi asovy sled
spindni jednotlivych funkci. Vystupni sig-
ndly z rozhodovaciho bloku 3 jsou potom ve-
deny na prisluiné stavové vstupy d, e, f sta-
vového reguldtoru 4, ktery na principu troj-
rozmé&rného vektorového Fizeni upravuje sig-
ndly pro fizeni Fidiciho bloku 35, kterym se
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¥idi a napdji pohdné&c! motor 8. Na diferent-
ni vstup g stavového reguldtoru 4 se pfiva-
di diferenéni signdl z vyhodnocovaciho blo-
ku 7, ktery koriguje vystupni signél na rych-
lostnim vystupu h tohoto stavového reguléa-
toru 4. Vyhodnocovaci blok 7 je fizen dvéma
vstupnimi signédly. Na jeho nastavovaci vstup

p se pfivadi napédjeci nap&ti z nezakresle-.

ného napéjeciho zdroje, jehoZ velikosti se

nastavuje velikost pdsma necitlivosti toho-

to vyhodnocovaciho bloku 7 a na diferenénf
vstup o vystupni signdl z diferenéniho blo-
ku 6. Diferenéni blok 6 potom porovnédvé
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rychlostni signal prvni stavové veli€iny, pfi-
v&d#&ny z rychlostniho vystupu h stavového
reguldtoru 4 na jeho prvni porovnévaci vstup
m a signdl skutetné rychlosti pfiv4ddény na
jeho druhy porovnévaci vstup n z &idla 8
otdfek pohédné&ciho motoru 8. V pfipadé& ne-
souladu Zddané rychlosti a skute¢né rychlos-
ti vznika diference, kterd pokud je v&t$i neZ
nastavené pdsmo necitlivosti ve vyhodnoco-
vacim bloku 7, upravuje signédl na rychlost-
nim vystupu h stavového reguldtoru 4 tak,
aby nedoSlo k poruSe zafizeni.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro Fizenf stavového' reguldtoru
elektrického pohonu, sestdvajici ze zaddva-
ctho bloku, nastavovaciho bloku, rozhodo-

vacfho bloku, stavového reguladtoru, ¥idictho

bloku, diferenéniho bloku, vyhodnocovaci-
ho bloku, pohdn#&ciho motoru a &idla otédek,
vyznatujici se tim, Ze prvni nastavovaci vy-
stup (q) zaddvaciho bloku (1) je spojen s
rychlostnim vstupem (a) a druhy nastavo-
vac{ vystup (r) s urychlovac{m vstupem (b)
rozhodovaciho bloku (3), na jehoZ spinaci
vstup (c) je zapojen vystup nastavovaciho
blloku (2), pfifemZ rychlostn{ vystup (s)
rozhodovaciho bloku (3) je pfipojen na prv-
nf stavovy vstup (d}, urychlovact vystup (t)
na druhy stavovy vstup (e) a zpoZdovaci vy-

R LT e 4

stup (u) na tPet{ stavovy vstup (f) stavové-
ho reguldtoru (4], jehoZ urychlovaci v§stup -
(1) je spojen s druhym ¥Fidicim vstupem (j)
¥idictho bloku (5) a rychlostni vystup (h)
jednak s prvanim porovndvacim vstupem (m)
diferentniho bloku (6) a jednak s prvnim
Pfidicim vstupem (i) ¥idiciho bloku (5), k
jehoZ vystupu je pfipojen pohdnéci motor
{8), pritemZ vystup &idla {9) ot4dek pohé-
néciho motoru (8) je paraleiné zapojen na
zpétnovazebni vstup (k) Fidictho bloku (5)
a na druh§ porovnivaci vstup (n) diferend-
nfho bloku (6], jehoZ vystup je pFipojen na
diferen&ni vstup (o) vyhodnocovaciho blo-
ku (7), jehoZ v§stup je spojen s diferenénim
vstupem (g) stavového reguldatoru (4). -
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